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Robolinho 500

600 x 400 x
290 mm

max. 500 m?

200 mm

max. 3400 min™

8,75 kg

Robolinho 500

Li-lon

Robolinho 1150

600 x 400 x
290 mm

max. 1200 m?

220 mm

max. 3400 min™

10,1 kg

Robolinho 1150

Li-lon

18 V/2,25 Ah/45 Wh 25,2 V/5 Ah/125 Wh

Robolinho 700

600 x 400 x

290 mm

max. 700 m?

45 % (24°)

220 mm

25— 55 mm

IPX1

6,4 kHz

10 m: < 70 dBUA/m

Standard:
3400 min”

Eco-Mode:
3200 min"’

max. 60 dB(A)

9,1 kg

Robolinho 700

Li-lon

Robolinho 1200

625 x 440 x
290 mm

max. 1200 m?

230 mm

Standard:
3400 min™'

Eco-Mode:
3200 min™"

10,1 kg

Robolinho 1200

Li-lon

Robolinho 2000

625 x 440 x
290 mm

max. 2000 m?

230 mm

Standard:
3400 min'

Eco-Mode:
3200 min™’

10,1 kg

Robolinho 2000

Li-lon

18 V/2,5 Ah/45 Wh 25,2 V/5,0 Ah/125 Wh 25,2 V/5,0 Ah/125 Wh

230 V AC/36 V DC

16 A/1,67 A
50 Hz/60 W
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1 ZU DIESER BETRIEBSANLEITUNG

®  Bei der deutschen Version handelt es sich
um die Original-Betriebsanleitung. Alle weite-
ren Sprachversionen sind Ubersetzungen der
Original-Betriebsanleitung.

®  Bewahren Sie diese Betriebsanleitung immer
so auf, dass Sie darin nachlesen konnen,
wenn Sie eine Information zum Gerat bendti-
gen.

B Geben Sie das Gerat nur mit dieser Betriebs-
anleitung an andere Personen weiter.

® | esen und beachten Sie die Sicherheits- und
Warnhinweise in dieser Betriebsanleitung.

1.1 Symbole auf der Titelseite

Symbol

Bedeutung

Lesen Sie unbedingt vor der Inbe-
triebnahme diese Betriebsanleitung
sorgfaltig durch. Dies ist die Vor-
aussetzung flr sicheres Arbeiten
und stérungsfreie Handhabung.

Betriebsanleitung

Symbol
ﬁ ; Li-lon Akkus vorsichtig handhaben!

Bedeutung

Insbesondere die Hinweise zu

Ll Transport, Lagerung und Entsor-
gung in dieser Betriebsanleitung be-
achten!

1.2 Zeichenerklarungen und Signalwoérter

/\ GEFAHR! Zeigt eine unmittelbar gefahrliche
Situation an, die — wenn sie nicht vermieden wird
—den Tod oder eine schwere Verletzung zur Fol-
ge hat.

/\ WARNUNG! Zeigt eine potenziell geféhrli-
che Situation an, die — wenn sie nicht vermieden
wird — den Tod oder eine schwere Verletzung zur
Folge haben konnte.

/\ VORSICHT! Zeigt eine potenziell gefahrli-
che Situation an, die — wenn sie nicht vermieden
wird — eine geringfligige oder maRlige Verletzung
zur Folge haben konnte.

ACHTUNG! Zeigt eine Situation an, die —
wenn sie nicht vermieden wird — Sachschaden
zur Folge haben konnte.

E HINWEIS Spezielle Hinweise zur besseren
Verstandlichkeit und Handhabung.

2 PRODUKTBESCHREIBUNG

Diese Dokumentation beschreibt einen vollauto-
matischen, akkubetriebenen Roboter-Rasenma-
her, der sich frei auf einer Rasenflache bewegt.
Die Schnitthéhe ist verstellbar.

442811 _a



ﬂ Produktbeschreibung

21 Lieferumfang 2.2 Roboter-Rasenmaher
Zum Lieferumfang gehoren die hier aufgelisteten
Positionen. Priifen, ob alle Positionen enthalten
sind:

Nr. Bauteil
1 Roboter-Rasenmaher
2 Kurzanleitung Nr. Bauteil
3 Betriebsanleitung 1 Bedienfeld mit Display (innenliegend)
4  Rasennagel * 2  STOP-Taste (Stoppt das Geréat sofort
. und die Schneidmesser innerhalb von
5  Netzteil 2s)
6  Basisstation inkl. Schraubnagel (5 Stk.), 3 Ladekontakte
Schraubschlissel und Winterabdeckung
4 Hohenverstellung (innenliegend)
7  Begrenzungskabel **
. . 5  Vordere Rollen (lenkbar)
* Robolinho 500: 90 Stk, Robolinho 1150: 180 N
Stk, Robolinho 700/1200/2000: nicht im Lieferum- 6  Mahdeck
fang enthalten 7  Antriebsrad
** Robolinho 500: 100 m, Robolinho 1150: 150
m, Robolinho 700/1200/2000: nicht im Lieferum- 8  Messerteller
fang enthalten 9  Befestigungsschraube
10 Raummesser
11 Schneidmesser

10 Robolinho



Produktbeschreibung

Nr. Bauteil
12 Akkuschacht

2.3 Symbole am Gerat

Symbol

Bedeutung

Dritte aus dem Gefahrenbereich
fernhalten!

Besondere Vorsicht bei der Hand-
habung!

Hande und FiiRe vom Schneidwerk
fernhalten!

Sicherheitsabstand einhalten!

Vor der Inbetriebnahme die Be-
triebsanleitung lesen!

Zum Starten des Gerats die PIN
eingeben!

Nicht auf dem Gerat mitfahren!

24
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Bedienfeld

9

* nur Robolinho 700/1200/2000

Nr.

1

Bauteil

(Home-Taste): Mahbetrieb abbre-
chen, Gerat fahrt zurtick in die Basissta-
tion. Es startet am nachsten Tag wieder
automatisch zur eingestellten Mahzeit.

Regensensor (Robolinho
700/1200/2000): Registriert, ob es reg-
net (siehe Kapitel 7.4 "Regensensor ein-
stellen (Robolinho 700/1200/2000)",
Seite 24).

Display: Zeigt den aktuellen Betriebszu-
stand des Gerats, den Namen des ge-
wahlten Menus, dessen MenUlpunkte so-
wie auszuwahlende Funktionen an (sie-
he Kapitel 2.5 "Display”, Seite 12).

@ E] (Pfeiltasten): Menupunkte aus-
wahlen, Zahlenwerte erhéhen und ver-
ringern, zwischen Einstellungen wahlen.

(I¥] (Start/Pause-Taste): Mahbetrieb ma-
nuell starten und unterbrechen bzw.

Mahbetrieb nach Driicken von sofort
wieder aufnehmen.

‘B Bv (Funktionstasten): Die Funkti-
on aufrufen, die gerade oberhalb der
Taste im Display angezeigt wird.

(On/Off-Taste): Gerat ein- und aus-
schalten.

E] (Meniitaste): Hauptmen( aufrufen.

442811 _a
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Produktbeschreibung

2.5 Display

4

@

Haup{menu
* Einstellungen
Informationen
Zuqﬁck Bestétigen

®® ®

Nr.

Anzeige

Name des ausgewahlten MenUs (hier:
Hauptmeni)

Menupunkte im Menu: Es werden immer
nur zwei Menipunkte angezeigt (hier:
Einstellungen und Informatio-

nen). Mit @ und @ kénnen weitere
Menupunkte angezeigt werden.

Funktionen fur den ausgewahlten Menu-
punkt (hier: Einstellungen). Mit ‘E]

und [3' konnen die Funktionen aufge-
rufen werden.

Sternchen zur Markierung des ange-
zeigten Menipunkts (hier: Einstel-
Tungen)

12
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Produktbeschreibung

2.6 Meniistruktur

Hauptmeni Programme

Einstel-
Tungen

Informa-
tionen

* Robolinho 700/1200/2000

wochenprogramm siehe Kapitel 7.5 "Méahprogramm einstellen”,
Seite 25

Startpunkte siehe Kapitel 7.5.2 "Startpunkte einstellen”, Seite 25
Programminfo siehe Kapitel 8 "Informationen anzeigen", Seite 27

Uhrzeit siehe Kapitel 5.2 "Grundeinstellungen vornehmen”,
Seite 22

Datum siehe Kapitel 5.2 "Grundeinstellungen vornehmen", Seite 22

Sprache siehe Kapitel 5.2 "Grundeinstellungen vornehmen",
Seite 22

PIN-Code siehe Kapitel 5.2 "Grundeinstellungen vornehmen",
Seite 22

Tastentone siehe Kapitel 7.2 "Tastenténe aktivieren/deaktivieren”,
Seite 24

EcoMode siehe Kapitel 7.3 "Eco-Mode aktivieren/deaktivieren (Robo-
linho 700/1200/2000)", Seite 24 *

Regensensorsiehe Kapitel 7.4 "Regensensor einstellen (Robolinho
700/1200/2000)", Seite 24 *

Regensensor Verzog siehe Kapitel 7.4 "Regensensor einstellen
(Robolinho 700/1200/2000)", Seite 24*

Regen Empfindl. siehe Kapitel 7.4 "Regensensor einstellen (Robo-
linho 700/1200/2000)", Seite 24*

iNnTOUCH siehe Kapitel 7.6 "inTOUCH", Seite 26

Randmdhen siehe Kapitel 7.7 "Randméhen bei manuellem Start”,
Seite 26

Nebenfldche aktiv/inaktiv siehe Kapitel 7.8 "Nebenfldchen-
méhen einstellen”, Seite 26

Displaykontrast siehe Kapitel 7.9 "Displaykontrast einstellen”,
Seite 26

Einstellungsschutz siehe Kapitel 7.10 "Einstellungsschutz",
Seite 26

Neu kalibrieren siehe Kapitel 7.11 "Neu kalibrieren", Seite 26

Werkseinstellungen siehe Kapitel 7.12 "Auf Werkseinstellungen
zurlicksetzen", Seite 27

Messerservice siehe Kapitel 8 "Informationen anzeigen", Seite 27
Hardware siehe Kapitel 8 "Informationen anzeigen", Seite 27
Software siehe Kapitel 8 "Informationen anzeigen", Seite 27
Programminfo siehe Kapitel 8 "Informationen anzeigen", Seite 27

Storungen siehe Kapitel 8 "Informationen anzeigen”, Seite 27

442811 _a
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Produktbeschreibung

2.7 Basisstation

Nr. Bauteil

1 Bodenplatte

2  LEDs fir Statusanzeige
3  Ladekontakt
4

Home-Taste () *

5 Ladesaule
6  Kabelschacht
7 Radmulde
8  Bohrung fiir Schraubnagel (9)
9  Schraubnégel
* Robolinho 700/1200/2000

2.8 Akku

Der Akku kann vom Benutzer gewechselt wer-
den.

H HINWEIS Den Akku vor dem ersten Ge-
brauch vollstandig aufladen. Der Akku kann in je-
dem beliebigen Ladezustand geladen werden. Ei-
ne Unterbrechung des Ladens schadet dem Akku
nicht. Der Akku kann nur geladen werden, wenn
das Gerat eingeschaltet ist.

®  Der Akku ist bei Auslieferung teilgeladen. Im
Normalbetrieb wird der Akku regelmafig ge-
laden. Das Gerat fahrt dazu in die Basisstati-
on.

®  Die integrierte Uberwachungselektronik be-
endet bei Erreichen von 100 % Ladestatus
automatisch den Ladevorgang.

®  Der Ladevorgang funktioniert nur bei ein-
wandfreiem Kontakt der Ladekontakte der
Basisstation mit den Kontaktflachen des Ge-
rats.

B Bei Temperaturen lber 45 °C verhindert die
eingebaute Schutzschaltung ein Laden des
Akkus. Dadurch wird eine Zerstérung des Ak-
kus vermieden.

B Verkurzt sich die Betriebszeit des Akkus trotz
Vollaufladung wesentlich, ist der Akku tber
einen AL-KO Fachhandler, Techniker oder
Servicepartner durch einen neuen Original-
Akku auszutauschen.

®  Sollte durch Alterung oder zu lange Lagerung
der Akku unter die vom Hersteller festgelegte
Schwelle entladen worden sein, so lasst sich
dieser nicht mehr laden. Akku und Uberwa-
chungselektronik vom AL-KO Fachhandler,
Techniker oder Servicepartner prifen und
ggf. tauschen lassen.

®  Der Akkustatus wird im Display angezeigt.
Akkustatus nach ca. 3 Monaten Lagerung
prifen. Dazu das Gerat einschalten und den
Akkustatus ablesen. Falls der Akku nur noch
zu ca. 30 % oder weniger geladen ist, das
Gerat in die Basisstation stellen und ein-
schalten, damit der Akku geladen wird. Falls
die Ladesaule zur Einlagerung von der Basis-
station abgenommen wurde (siehe Kapitel
11.2 "Ladeséule einlagern”, Seite 29), diese
zuerst wieder in umgekehrter Reihenfolge
montieren und Basisstation wieder ans
Stromnetz anschlielen.

B Falls Elektrolyt im Gerat ausgetreten ist: Ge-
rat von AL-KO Servicestelle reparieren las-
sen!

®  Falls der Akku aus dem Gerat ausgebaut
wurde: Wenn Augen oder Hande mit ausge-
tretenem Elektrolyt in Beriihrung gekommen
sind, diese sofort mit Wasser spllen. Umge-
hend einen Arzt aufsuchen!

2.9 Funktionsbeschreibung

Bewegen auf der Rasenflache

Das Gerat bewegt sich frei in einem durch ein
Begrenzungskabel abgegrenzten Mahbereich.
Die Orientierung des Gerats erfolgt Uber Senso-
ren, die das Magnetfeld des Begrenzungskabels
erkennen.

StoRt das Gerat an ein Hindernis, bleibt es ste-
hen und fahrt in eine andere Richtung weiter.
Kommt das Gerat in eine Situation, in der der Be-

14
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Sicherheit

trieb nicht moglich ist, wird dies durch eine Mel-
dung am Display angezeigt.

Robolinho 700/1200/200: Erkennt das Gerat bei
eingeschaltetem Regensensor Feuchtigkeit, kehrt
es automatisch in die Basisstation zurlck.

Mahbetrieb und Ladebetrieb

Die Mahphasen wechseln sich stéandig mit den
Ladephasen ab. Hat sich beim Mahen die La-
dung des Akkus bis zu einem bestimmten Wert
(Anzeige: 0 %) verringert, kehrt das Gerat ent-
lang des Begrenzungskabels zur Basisstation zu-
ruck.

Méahprogramme sind voreingestellt und kdnnen
am Gerat oder in der App angepasst werden.
Bei jedem Start des Mahmotors wird dessen
Drehrichtung gewechselt, wodurch sich die
Standzeit der Schneidmesser verdoppelt.

2.10 WLAN Funkmodul und AL-KO inTOUCH
App

Der Roboter-Rasenmaher ist mit einem WLAN-

Funkmodul ausgestattet. Dieses ermdglicht die

komfortable Steuerung, Einstellung und Uberwa-

chung via App von einem mobilen Gerat (Smart-

phone, Tablet) aus.

H HINWEIS Das verwendete mobile Gerat
bendtigt eine Internetverbindung zur Nutzung der
inTOUCH App.

H HINWEIS Um den Roboter-Rasenmaher
stets auf dem aktuellsten Softwarestand zu hal-
ten, muss er Uber ein WLAN-Netzwerk mit dem
Internet verbunden sein. Die AL-KO inTOUCH
App informiert, wenn es neue Software-Updates
fir den Roboter-Rasenmaher gibt. Diese werden
automatisch heruntergeladen.

AL-KO inTOUCH App

Die AL-KO inTOUCH App ist fur Android-basierte
Gerate im Google Play Store und flr iOS-basier-
te Gerate im Apple App Store erhaltlich:

# Available on the
[ ¢ App Store

GETITON
" Google Play

Nach Installation der App muss man sich zu-
nachst anmelden.

Beim ersten Starten der App wird automatisch
die Kurzinstallationsanleitung aufgerufen. Folgen
Sie den Anweisungen, um den Roboter-Rasen-
maher im Garten zu installieren und anschlie-
Rend mit der AL-KO inTOUCH App zu verbinden.

E HINWEIS Der Roboter-Rasenméher ver-
bindet sich ausschlief3lich mit einem 2,4 GHz
WLAN.
5GHz WLAN-Netzwerke werden nicht unterstitzt.

Zum Verbinden mit der AL-KO inTOUCH App
mussen sich der Roboter-Rasenméaher und das
Smartphone in Reichweite eines Routers mit aus-
reichender Signalstarke (Empfehlung: min. 50%)
befinden.

1. AL-KO inTOUCH App starten.

2. Benutzerkonto erstellen mit ,REGISTRIE-
REN*. Benutzernamen und Passwort einge-
ben.

3. Anmelden mit dem zuvor erstellten Benutzer-
konto.

4. Verbindungsassistent starten Gber ,GERA-
TE" und ,NEUES GERAT".

5. Weiteren Anweisungen folgen.

E HINWEIS Bewegt sich der Roboter-Rasen-
maher in einem Bereich des Gartens mit schlech-
ter oder ohne WLAN-Verbindung werden die Ein-
stellungen der AL-KO inTOUCH App erst ausge-
fuhrt, wenn der Roboter-Rasenmaher in einen
Bereich mit gutem Signal zuriickkehrt. Deckt die
lokale WLAN Starke des Routers nicht den ge-
samten Garten ab, kann dessen Reichweite mit
einem handelslblichen Repeater erweitert wer-
den.

Bei Funktionsstérungen kann lhnen ein Handler
mit installierter AL-KO inTOUCH App helfen. Der
Roboter-Rasenmaher muss uber die AL-KO in-
TOUCH App fir den Handler freigeben werden.

Neben dem Fernzugriff auf eingebundene Robo-
ter-Rasenmaher bietet die AL-KO inTOUCH App
weitere Funktionen wie z. B. Produktregistrie-
rung, Gartentipps, Pflanzenratgeber oder Push-
Benachrichtigungen im Fehlerfall.

3 SICHERHEIT

3.1 BestimmungsgemaRe
Verwendung

Dieses Gerat ist ausschlieflich

fur den Einsatz im privaten Be-

442811 _a
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Sicherheit

reich bestimmt. Jede andere
Verwendung sowie unerlaubte
Um- oder Anbauten werden als
Zweckentfremdung angesehen
und haben den Ausschluss der
Gewahrleistung sowie den Ver-
lust der Konformitat (CE-Zei-
chen) und die Ablehnung jeder
Verantwortung gegenuber Scha-
den des Benutzers oder Dritter
seitens des Herstellers zur Fol-
ge.
Die Einsatzgrenzen des Gerats
sind:
® max. Flache:
Robolinho 500: 500 m?
Robolinho 700: 700 m?
Robolinho 1150: 1200 m?
Robolinho 1200: 1200 m?
Robolinho 2000: 2000 m?

® max. Steigung/Gefalle:
45 % (24°)
® max. seitliche Schraglage:
45 % (24°)
® Temperatur:
Laden: 0—-45°C
Mahen: 0 — 55 °C
3.2 Moglicher Fehlgebrauch
Dieses Gerat ist nicht zur Ver-
wendung in Offentlichen Anla-
gen, Parks, Sportstatten sowie in

der Land- und Forstwirtschaft
geeignet.

3.3 Sicherheits- und
Schutzeinrichtungen

/\ WARNUNG! Verletzungs-
gefahr. Defekte und aulRer Kraft
gesetzte Sicherheits- und
Schutzeinrichtungen kénnen zu
schweren Verletzungen fuhren.

m Lassen Sie defekte Sicher-
heits- und Schutz-
einrichtungen reparieren.

m Setzen Sie Sicherheits- und
Schutzeinrichtungen nie au-
Rer Kraft.

3.3.1 PIN-und PUK-Eingabe

Das Gerat kann nur durch die
Eingabe einer PIN (Personal
Identification Number) gestartet
werden. Dadurch wird ein Ein-
schalten durch unbefugte Perso-
nen verhindert. Die Werksein-
stellung der PIN ist 0000. Die
PIN kann geandert werden, sie-
he Kapitel 5.2 "Grundeinstellun-
gen vornehmen”, Seite 22.
Wird die PIN 3-mal falsch einge-
geben, ist die Eingabe des PUK
(Personal Unlocking Key) erfor-
derlich. Wird dieser ebenfalls
falsch eingegeben, muss 24
Stunden bis zur nachsten Einga-
be gewartet werden.
m Bewahren Sie PIN und PUK
fur unbefugte Personen unzu-
ganglich auf.

16
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Sicherheit

3.3.2 Sensoren

Das Gerat ist mit mehreren Si-
cherheitssensoren ausgestattet.
Es lauft nach dem Abschalten
durch einen Sicherheitssensor
nicht automatisch wieder an. Die
Fehlermeldung wird im Display
angezeigt und muss quittiert
werden. Der Grund fur die Aus-
I6sung des Sensors ist zu besei-
tigen.

Hebesensor

Wird das Gerat wahrend des Be-
triebs am Gehause angehoben,
wird der Fahrantrieb ausgeschal-
tet und die Schneidmesser wer-
den gestoppt.

StoRsensoren zur
Hinderniserkennung

Das Gerat ist mit Sensoren aus-
gestattet, die bei Kontakt mit
Hindernissen daflr sorgen, dass
die Fahrtrichtung geandert wird.
Beim Anstol3en an ein Hindernis
wird das Gehauseoberteil leicht
verschoben und der Stol3sensor
ausgelost.

Neigungssensor
Fahrtrichtung/seitlich

Wird in Fahrtrichtung eine Stei-
gung oder ein Gefalle oder eine
seitliche Schraglage von 24°
(45 %) erreicht, wendet das Ge-
rat bzw. andert das Gerat seine
Fahrtrichtung.

Regensensor (Robolinho
700/1200/2000)

Das Gerat ist mit einem Regen-
sensor ausgestattet, der im akti-
vierten Zustand bei Regen den
Mahvorgang unterbricht und da-
fur sorgt, dass das Gerat zurtick
in die Basisstation fahrt.

EH HINWEIS Das Gerat kann
zuverlassig in unmittelbarer
Nachbarschaft zu anderen Ro-
boter-Rasenmahern betrieben
werden. Das im Begrenzungska-
bel verwendete Signal entspricht
dem von der EGMF (Vereini-
gung Europaischer Gartenge-
ratehersteller) definierten Stan-
dard bezuglich elektromagneti-
scher Emissionen.

3.4 Sicherheitshinweise

3.4.1 Bediener

®m Jugendliche unter 16 Jahren,
Personen mit eingeschrank-
ten korperlichen, sensori-
schen oder geistigen Fahig-
keiten oder mit einem Mangel
an Erfahrung und Wissen und
Personen, welche die Be-
triebsanleitung nicht kennen,
durfen das Gerat nicht benut-
zen. Beachten Sie eventuelle
landesspezifische Sicherheits-

442811 _a
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vorschriften zum Mindestalter
des Benutzers.

m Gerat nicht unter Einfluss von
Alkohol, Drogen oder Medika-
menten bedienen.

3.4.2 Personliche
Schutzausriistung

® Um Verletzungen zu vermei-
den, vorschriftsmaRige Klei-
dung und Schutzausristung
tragen.

m Die personliche Schutzaus-
rustung besteht aus:

langer Hose und festen
Schuhen.

bei Wartung und Pflege:
Schutzhandschuhen.

3.4.3 Sicherheit von
Personen und Tieren
m Bei 6ffentlich zuganglichen
Arealen sind um den Mahbe-
reich Warnhinweise mit fol-
gendem Inhalt anzubringen:

/N ACHTUNG! Automatischer
Rasenmaher in Betrieb! Nicht
dem Gerat nahern! Kinder be-
aufsichtigen!

m Stellen Sie wahrend des Be-
triebs sicher, dass sich Kinder
und Personen nicht in der Na-
he des Gerats oder am Gerat
aufhalten und nicht mit dem
Gerat spielen.

m Das Sitzen auf dem Gerat und
das Hineingreifen in die
Schneidmesser ist verboten!

m Halten Sie Korper und Klei-
dung vom Schneidwerk fern.

3.4.4 Geratesicherheit

m Stellen Sie vor der Arbeit si-
cher, dass sich keine Gegen-
stande (z. B. Aste, Glas-, Me-
tall-, und Kleidungssttcke,
Steine, Gartenmobel, Garte-
nutensilien oder Spielzeuge)
im Arbeitsbereich des Gerats
befinden. Diese konnen die
Schneidmesser des Gerats
beschadigen oder konnen
vom Gerat beschadigt wer-
den.

® Benutzen Sie das Gerat nur
unter folgenden Bedingungen:

Das Gerat ist nicht ver-
schmutzt.

Das Gerat weist keine Be-
schadigungen oder Abnut-
zungen auf.

Alle Bedienelemente funkti-
onieren.

Basisstation und Netzteil
sowie deren elektrische Zu-
leitungen sind unbescha-
digt und funktionieren.

m Tauschen Sie defekte Teile
immer gegen Original-Ersatz-
teile des Herstellers aus.
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m Lassen Sie das Gerat reparie-
ren, wenn es beschadigt wur-
de.

m Der Benutzer des Gerats ist
fur Unfalle des Gerats mit an-
deren Personen und deren Ei-
gentum verantwortlich.

3.4.5 Elektrische Sicherheit

m Betreiben Sie das Gerat nie,
wenn gleichzeitig ein Ra-
sensprenger auf der Mahfla-
che in Betrieb ist.

m Spritzen Sie das Gerat nicht
mit Wasser ab.

m Offnen Sie das Gerat nicht.
MONTAGE

4.1 Gerat auspacken
1. Verpackung vorsichtig 6ffnen.

2. Alle Komponenten vorsichtig aus der Verpa-
ckung nehmen und auf Transportschaden
prufen.

Hinweis: Informieren Sie bei Transportsché-
den sofort Ihren AL-KO Fachhéndler oder
Servicepartner.

3. Lieferumfang kontrollieren, siehe Kapitel 2.1
"Lieferumfang", Seite 10.

Falls Sie das Gerat weiter versenden, die Origi-

nalverpackung und die Begleitpapiere aufbewah-

ren. Diese werden auch fir den Ruckversand be-
notigt.

4.2 Mahbereiche planen (01)

Standort der Basisstation (01/1)
®  Moglichst kurzer Weg zur groRten Mahflache
®  Ebener Untergrund

®  Vor direkter Sonneneinstrahlung und starken
Witterungseinflissen geschutzt

Anschlussmaoglichkeit fir Stromversorgung

Freie Zuganglichkeit fir den Roboter-Rasen-
maher

Verlegung des Begrenzungskabels (01)

Das Begrenzungskabel muss in einer ununter-
brochenen Schleife im Uhrzeigersinn verlegt wer-
den.

Korridore zwischen Mahbereichen (01/h)

Ein Korridor ist eine Engstelle in der Rasenflache
und kann der Verbindung zweier Mahflachen die-
nen.

Hauptflaiche und Nebenflache(n) (01)

®m  Hauptflache (01/HF): Ist die Rasenflache, in
der sich die Basisstation befindet und die
vom Gerat ganzflachig automatisch gemaht
werden kann.

®  Nebenflache (01/NF): Ist eine Rasenflache,
die vom Gerat aus der Hauptflache heraus
nicht erreicht werden kann, Gerat ggf. dazu
von Hand in die Nebenflache tragen. Neben-
flachen kénnen im manuellen Betrieb bear-
beitet werden.

Haupt- sowie Nebenflache sind jedoch durch
dasselbe, ununterbrochene Begrenzungskabel
umgrenzt.

Lage der Startpunkte (01/X0 — 01/X3)

Das Gerat fahrt zur festgelegten Mahzeit am Be-
grenzungskabel entlang bis zum festgelegten
Startpunkt und beginnt dort zu mahen.

Durch Startpunkte kdnnen Sie festlegen, welche
Bereiche der Mahflache vermehrt gemaht wer-
den.

4.3 Mahbereiche vorbereiten

1. Prifen, ob die Rasenflache gréfer als die
Flachenleistung des Gerats ist. Bei zu groRRer
Rasenflache entsteht ein unregelmafig ge-
schnittener Rasen. Ggf. die zu mahende Ra-
senflache verkleinern.

2. Vor der Montage von Basisstation und Be-
grenzungskabel sowie Inbetriebnahme des
Gerats: Die Rasenflache mit einem Rasen-
maher auf niedrige Schnitthohe mahen.

3. Hindernisse auf der Rasenflache beseitigen
oder mit Begrenzungskabel ausgrenzen (sie-
he Kapitel 4.5.3 "Hindernisse ausgrenzen”,
Seite 20):
®m  Flache Hindernisse, die Uberfahren wer-

den und die Schneidmesser beschadigen
kénnten (z. B. flache Steine, Ubergénge
von Rasenflache zur Terrasse oder We-
gen, Platten, Randsteine etc.)

442811 _a
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® | dcher und Erhebungen in der Rasenfla-
che (z. B. Maulwurfshaufen, Wuhllécher,
Tannenzapfen, Fallobst etc.)

m  Steile Anstiege oder Gefélle von mehr als
45 % (24°)

®  Gewasser (z. B. Teiche, Bache, Swim-
mingpools etc.) und deren Abgrenzung
zur Rasenflache

®  Straucher und Hecken, die breiter wer-
den kénnen

4.4 Basisstation aufbauen (03/a)

1. Basisstation (01/1) rechtwinklig zur geplanten
Lage des Begrenzungskabels folgenderma-
3en platzieren:

B Ebenerdig (mit Wasserwaage kontrollie-
ren)
Gerade und ebene Ein- und Ausfahrt
Nicht Gberwdlbt (beim anschlieRenden
Eindrehen der Schraubnagel darf sich die
Ladesaule nicht verbiegen oder neigen)

2. Basisstation (03/2) mit vier Schraubnageln
(03/1) am Boden fixieren.

4.5 Begrenzungskabel installieren

EH HINWEIS Robolinho 500/1150: Ist das
mitgelieferte Begrenzungskabel zu kurz, kdnnen
Sie bei Inrem AL-KO Fachhandler oder Service-
partner ein Verlangerungskabel beziehen.

4.5.1 Begrenzungskabel an Basisstation

anschlieBen (03/b)
1. Begrenzungskabel (03/4) aus der Verpa-
ckung herausziehen.
2. Abdeckung des Kabelschachts (03/3) am An-
schluss (03/A) abnehmen.
3. Ende des Begrenzungskabels (03/6) abisolie-
ren und in die Klemme (03/7) stecken.

4. Klemme schliel3en.

5. Begrenzungskabel durch die Zugentlas-
tung (03/5) mit Kabelreserve aus dem Kabel-
schacht fihren.

H HINWEIS Mit der Kabelreserve kénnen
auch spater noch kleine Korrekturen an der Ka-
belfuhrung vorgenommen werden.

6. Abdeckung des Kabelschachts aufsetzen.

4.5.2 Begrenzungskabel verlegen (01)

Das Begrenzungskabel kann sowohl auf dem Ra-
sen als auch bis 10 cm unter der Grasnarbe ver-
legt werden. Die Verlegung unter der Grasnarbe
kann vom Fachhandler durchgefiihrt werden.

Beide Varianten kdnnen miteinander kombiniert
werden.

ACHTUNG! Gefahr der Beschidigung des
Begrenzungskabels. Wird das Begrenzungska-
bel beschadigt oder durchtrennt, ist die Ubertra-
gung der Steuerungssignale zum Gerat nicht
mehr moglich. In diesem Fall muss das Begren-
zungskabel repariert oder ausgetauscht werden.
Begrenzungskabel sind bei AL-KO erhaltlich.

®  Verlegen Sie das Begrenzungskabel immer
direkt auf dem Erdboden. Falls nétig, mit ei-
nem zusatzlichen Rasennagel sichern.

®  Schutzen Sie das Begrenzungskabel beim
Verlegen und beim Betrieb vor Beschadigun-
gen.

B Graben und vertikutieren Sie nicht in der Na-
he des Begrenzungskabels.

1. Begrenzungskabel in regelmafRigen Abstan-
den mit Rasennageln befestigen oder unterir-
disch (in max. 10 cm Tiefe) verlegen.

2. Begrenzungskabel um Hindernisse herum
verlegen: siehe Kapitel 4.5.3 "Hindernisse
ausgrenzen", Seite 20.

3. Korridore zwischen einzelnen Mahflachen
anlegen: siehe Kapitel 4.5.4 "Korridore ein-
grenzen (01/h)", Seite 21.

4. Zu groRe Steigungen oder Gefalle ausgren-
zen: siehe Kapitel 4.5.5 "Gefélle ausgrenzen
(11)", Seite 21.

5. Kabelreserven anlegen: siehe Kapitel 4.5.6
"Kabelreserven anlegen (07)", Seite 21.

6. Nach der vollstéandigen Verlegung Begren-
zungskabel am Anschluss (03/B) der Basis-
station anschliellen: siehe Kapitel 4.5.1 "Be-
grenzungskabel an Basisstation anschlie3en
(03/b)", Seite 20.

4.5.3 Hindernisse ausgrenzen

Je nach Umgebung des Arbeitsbereichs ist das
Begrenzungskabel in unterschiedlichen Abstan-
den zu Hindernissen zu verlegen. Verwenden Sie
zur Ermittlung des korrekten Abstands das von
der Verpackung ablésbare Lineal.

EH HINWEIS Ausgrenzungen sind nur not-
wendig, wenn sie von den StoRsensoren des Ge-
rats nicht erkannt werden kénnen. Zu viele bzw.
unndtige Ausgrenzungen vermeiden. Absatze,
die kleiner als 6 cm sind, miissen ausgegrenzt
werden, da das Gerat sonst Beschadigungen
verursachen kann.
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Abstand zu Mauern, Zaunen, Beeten:

min. 20 cm (01)

Das Geréat fahrt mit einem Versatz nach auf3en
von 20 cm am Begrenzungskabel entlang. Des-
halb das Begrenzungskabel zu Mauern, Zaunen,
Beeten usw. mit einem Abstand von mindestens
20 cm verlegen.

Abstand zu Terrassenkanten und
gepflasterten Wegen (05)

Wenn die Terrassen- oder Wegkante héher als
die Rasenflache ist, ist ein Abstand von mindes-
tens 20 cm einzuhalten. Ist die Terrassen- oder
Wegkante auf gleicher Hohe wie die Rasenfla-
che, kann das Kabel genau an der Kante verlegt
werden.

Abstand von Hindernissen zum
Begrenzungskabel (01)

Sind die Begrenzungskabel vom Hindernis weg
bzw. zum Hindernis hin exakt zusammengelegt,
d. h. Abstand 0 cm, fahrt das Gerat Uber die Be-
grenzungskabel hinweg. Die Begrenzungskabel
dabei nicht kreuzen (02/c), sondern parallel verle-
gen (01/e).

Verlegung des Begrenzungskabels um

Ecken (06)

®  Bei nach innen gehenden Ecken (06/a): Be-
grenzungskabel diagonal verlegen, um ein
Verfangen des Gerats in der Ecke zu vermei-
den.

®  Bei AuBenecken mit Hindernissen (06/b): Be-
grenzungskabel in einer Spitze verlegen, um
eine Kollision des Gerats mit der Ecke zu
vermeiden.

B Bei AuBenecken ohne Hindernisse: Begren-
zungskabel im 90°-Winkel verlegen.

4.5.4 Korridore eingrenzen (01/h)
Folgende Abstande sind im Korridor einzuhalten:
B Gesamtbreite: min. 60 cm

®  Abstand des Begrenzungskabels zum Rand:
20 cm

®  Abstand zwischen den Begrenzungskabeln:
min. 20 cm

4.5.5 Gefélle ausgrenzen (11)

Gefalle, die groRer als 45 % sind, missen mit
dem Begrenzungskabel ausgegrenzt werden

(45 % = 45 cm Gefalle je 1 m waagerecht).

Das Begrenzungskabel darf nicht tiber einen Ab-
hang mit mehr als 20 % Neigung verlegt werden.
Um Probleme beim Wenden zu vermeiden muss
ein Abstand von 50 cm bis 20 % Neigung einge-

halten werden. Betragt die Neigung an der Au-
Renkante des Arbeitsbereiches an einer Stelle
mehr als 20 %, ist das Begrenzungskabel in ei-
nem Abstand von 20 cm auf dem ebenen Gelan-
de vor Beginn des Gefalles zu verlegen.

4.5.6 Kabelreserven anlegen (07)

Um auch nach dem Einrichten des Mahbereichs
die Basisstation verschieben oder den Mahbe-
reich erweitern zu kdnnen, in regelmafRigen Ab-
sténden Kabelreserven in das Begrenzungskabel
einbauen.

Die Anzahl der Kabelreserven kann nach eige-
nem Ermessen ausgefuhrt werden.

E HINWEIS Bei Kabelreserven keine offenen
Schleifen bilden.

1. Begrenzungskabel um den aktuellen Rasen-
nagel (07/1) herum- und dann zurlick zum
vorherigen Rasennagel (07/3) fihren.

2. Begrenzungskabel dann wieder zum aktuel-
len Rasennagel flhren. Es entsteht eine
Schleife. Die Kabel miissen eng beieinander-
liegen.

3. Die Schleife ggf. in der Mitte mit einem zu-
satzlichen Rasennagel (07/2) am Boden be-
festigen.

4.5.7 Typische Fehler bei der
Kabelverlegung (02)

®m  Die Begrenzungskabelreserven werden nicht
in einer gleichmaRigen langlichen Schleife
verlegt (02/a).

®  Das Begrenzungskabel wird nicht sachge-
maf um Ecken verlegt (02/b).

®  Das Begrenzungskabel wird gekreuzt bzw.
nicht im Uhrzeigersinn verlegt (02/c).

®  Das Begrenzungskabel wird zu ungenau ver-
legt, sodass Randbereiche der Rasenflache
nicht gemaht werden kénnen (02/d).

®  Das Begrenzungskabel wird bei der Hin- und
Ruckflihrung vom Rand zu einem Hindernis
innerhalb der Rasenflache nicht direkt neben-
einander liegend verlegt (02/e).

®  Die Startpunkte werden zu weit von der Ba-
sisstation entfernt gesetzt (02/f).

®m  Das Begrenzungskabel wird tGber den Rand
der Rasenflache hinaus verlegt (02/g).

®  Bei der Verlegung des Begrenzungskabels
wird der Mindestabstand fiir Korridore von
20 cm unterschritten (02/h).
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®  Das Begrenzungskabel wird zu nahe, d. h.
mit einem Abstand von weniger als 20 cm, zu
unlberfahrbaren Hindernissen verlegt (02/i).

4.6 Basisstation an Stromversorgung
anschlieBen (04)

1. Netzteil (04/4) an einem trockenen und vor
direkter Sonneneinstrahlung geschutzten Ort
in ausreichender Nahe zur Basisstation
(04/1) platzieren.

2. Niederspannungskabel des Netzteils (04/5)
und Kabel der Basisstation (04/6) miteinan-
der verbinden.

3. Netzstecker des Netzteils (04/2) in eine
Steckdose (04/3) stecken.

EH HINWEIS Wir empfehlen, das Netzteil iiber
einen FI-Schutzschalter mit einem Nennfehler-
strom von < 30 mA ans Stromnetz anzuschlieRRen.

4.7 Verbindungen an der Basisstation
prifen (04)
1. Prifen, ob beide LEDs an der Vorderseite
der Ladesaule (09/1) leuchten. Wenn nicht:
®  Netzstecker ziehen.

®m  Alle Steckverbindungen der Stromversor-
gung und des Begrenzungskabels auf kor-
rekten Sitz oder Beschadigungen priifen.

Zustandsanzeigen der LEDs

LEDs Betriebszustidnde

Grin B |euchtet, wenn Begrenzungs-
kabel korrekt verlegt und
Schleife intakt ist.

Gelb B | euchtet, wenn Stromversor-

gung intakt ist.

5 INBETRIEBNAHME

Dieses Kapitel beschreibt die Handlungen und
Einstellungen, die nétig sind, um das Gerat erst-
malig in Betrieb zu nehmen. Fur alle weiteren
Einstellungen siehe Kapitel 7 "Einstellungen”,
Seite 24.

51 Akku laden (08)

Im Normalbetrieb wird der Akku des Gerats re-
gelmaRig automatisch geladen.

H HINWEIS Den Akku vor dem ersten Ge-

brauch vollstandig aufladen. Der Akku kann in je-
dem beliebigen Ladezustand geladen werden. Ei-
ne Unterbrechung des Ladens schadet dem Akku

nicht. Der Akku kann nur geladen werden, wenn
das Gerat eingeschaltet ist.

1. Gerat (08/1) so in die Basisstation (08/3) stel-
len, dass die Kontaktflachen des Geréts die
Ladekontakte der Basisstation berihren.

2. Mit Gerat einschalten.

3. Das Display am Gerat zeigt Batterie
wird geladen an. Falls nicht: siehe Kapitel
13 "Hilfe bei Stérungen”, Seite 30.

5.2 Grundeinstellungen vornehmen

1. Abdeckklappe 6ffnen.

2. Mit Gerat einschalten. Firmware, Code
und Typ werden angezeigt.

3. Im Men fur die Sprachauswahl mit @ oder
E] Sprache auswahlen und mit E]' Uber-
nehmen.

4. Im Meni Anmeldung > PIN eingeben die
voreingestellte PIN 0000 eingeben. Hierzu
nacheinander mit @ oder E] die Ziffer 0

auswaéhlen und jeweils mit [3' Ubernehmen.

Nach Eingabe der PIN wird der Zugang frei-

geschaltet.

Im Meni PIN dndern:

= Unter Neue PIN eingeben eine
selbstgewahlte neue vierstellige PIN ein-

o

geben. Hierzu nacheinander mit @ oder
E] eine Ziffer auswahlen und jeweils mit

v .
E] Gbernehmen.

®m  Unter Neue PIN wiederhol. die
neue PIN nochmals eingeben. Wenn bei-
de Eingaben identisch sind, wird PIN
erfolgreich gedndert angezeigt.

6. Im Menl Datum eingeben das aktuelle
Datum einstellen (Format: TT.MM.2033).
Hierzu nacheinander mit @ oder E] eine
Ziffer auswahlen und jeweils mit BY uber-
nehmen.

7. Im Meni Uhrzeit eingeben > 24h-For-
mat die aktuelle Uhrzeit eingeben (For-
mat: HH:MM). Hierzu nacheinander mit [Z]
oder E] eine Ziffer auswahlen und jeweils

mit B' Ubernehmen.

Die Grundeinstellungen sind abgeschlossen. Der
Status Unkalibriert Start-Taste dri-
cken wird angezeigt.
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5.3 Schnitthohe einstellen

Die Schnitthohe ist stufenlos zwischen 25 —
55 mm manuell verstellbar.

EH HINWEIS Fir die Kalibrierfahrt (siehe Ka-
pitel 5.4 "Automatische Kalibrierfahrt durchfiih-
ren", Seite 23) sowie fiir das Einlernen der
Startpunkte (siehe Kapitel 7.5.2 "Startpunkte ein-
stellen”, Seite 25) wird eine Schnitthéhe von
55 mm empfohlen.

1. Abdeckung (10/1) 6ffnen.

2. Schnitthéhe einstellen (Die aktuelle Schnitt-
héhe wird im Sichtfenster (10/3) in Millime-
tern angezeigt):
®  Schnitthéhe (d. h. Rasenhéhe) erhéhen:

Drehknopf (10/2) im Uhrzeigersinn (10/+)
drehen.

B Schnitthéhe (d. h. Rasenhdhe) reduzie-
ren: Drehknopf (10/2) gegen den Uhrzei-
gersinn (10/-) drehen.

3. Abdeckung schlief3en.

5.4 Automatische Kalibrierfahrt
durchfiihren

H HINWEIS Fiihren Sie vor Inbetriebnahme
die Kalibrierfahrt (siehe Kapitel 5.4 "Automati-
sche Kalibrierfahrt durchfiihren”, Seite 23) oder
das Einlernen der Startpunkte (siehe Kapitel
7.5.2 "Startpunkte einstellen”, Seite 25) durch.

Gerat auf Ausgangsposition stellen (09)
1. Gerat innerhalb der Mahflache auf die Aus-
gangsposition stellen:
®  min. 1 mlinks und 1 m vor der Basisstati-
on

®  mit der Frontseite zum Begrenzungska-
bel ausgerichtet

Kalibrierfahrt starten

1. Prifen, ob sich im voraussichtlichen Bewe-
gungsbereich des Gerats keine Hindernisse
befinden. Das Gerat muss mit beiden Vorder-
radern Uber das Begrenzungskabel fahren
kénnen. Ggf. Hindernisse beseitigen oder
Kabel temporar nach innen verlegen
(min 35 cm erforderlich).

2. Mit@ Gerét starten. Es wird im Display an-
gezeigt:
® | warnung ! Antrieb startet
m  Kalibrierung, Phase [1]

Wahrend der Kalibrierfahrt

Das Gerat fahrt zur Ermittlung der Signalstarke
im Begrenzungskabel zuerst zweimal gerade
Uber das Begrenzungskabel hinaus sowie an-
schliefend in die Basisstation und bleibt dort ste-
hen.

= Es wird am Display die Meldung Kalibrie-
rung abgeschlossen angezeigt.
®  Der Akku wird geladen.

H HINWEIS Das Gerat muss beim Einfahren
in der Basisstation stehen bleiben. Trifft das Ge-
rat beim Einfahren in die Basisstation die Kontak-
te nicht, fahrt es am Begrenzungskabel weiter.
Wenn das Gerat durch die Basisstation fahrt, ist
der Kalibriervorgang fehlgeschlagen. In diesem
Fall muss die Basisstation besser ausgerichtet
und der Kalibriervorgang wiederholt werden.

Nach der Kalibrierfahrt

Die voreingestellte aktuelle Mahdauer wird ange-
zeigt.

Fir alle weiteren Einstellungen siehe Kapitel 7
"Einstellungen”, Seite 24.

Robolinho 700/1200/2000

EH HINWEIS Um einen ordnungsgemaRen
Betrieb sicher zu stellen und Fehlermeldungen zu
verringern muss die Schleifenlange gemessen
werden.

Sehen Sie dazu auch
Startpunkte einstellen [ 25]

6 BEDIENUNG
6.1 Gerat manuell starten

1. Mit Gerat einschalten.
Fir auRerplanmaRiges Randmahen: siehe
Kapitel 7.7 "Randméahen bei manuellem
Start”, Seite 26.

2. Mit ‘E] Gerat manuell starten.
6.2 Mahbetrieb abbrechen

= Robolinho 500/1150: (D] auf dem Gert dri-
cken.

= Robolinho 700/1200/2000; Q)] auf der Ba-

sisstation (08/4) oder auf dem Gerat driicken.
Das Gerat fahrt automatisch in die Basisstation.
Es I6scht den Mahplan des aktuellen Tages und
startet wieder am nachsten Tag zur eingestellten
Zeit.
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Einstellungen

u @ auf dem Gerat driicken.
Der Mahbetrieb wird fir eine halbe Stunde
unterbrochen.

u auf dem Gerat driicken.
Das Gerat wird abgeschaltet.

H HINWEIS |n Gefahrensituationen kann das
Gerat mit der STOPP-Taste (08/2) gestoppt wer-
den.

6.3 Nebenfliche mahen (01/NF)

1. Gerat anheben und von Hand in die Neben-
flache setzen.

Mit u Geréat einschalten.
Mit @ Hauptmeni aufrufen.

2
3
4, @ oder E] *Einstellungen B'

5. @oder@ * Nebenfldche mdhen E]'
6. Mit @ oder@ Mahzeit auswéhlen.

7

Mit @ Gerat manuell starten.

Je nach Einstellung: Das Gerat maht die einge-
stellte Zeit und schaltet sich dann ab oder maht,
bis der Akku leer ist.

Nach dem Mahen der Nebenflache das Gerat
wieder von Hand in die Basisstation stellen.

7 EINSTELLUNGEN
7.1 Einstellung aufrufen — Allgemein

1. Mit E] Hauptmen( aufrufen.
Hinweis: Das Sternchen * vor dem Men(i-
punkt zeigt an, dass er gerade ausgewéhlt
ist.

2. @ oder@ *EinstelTlungen [3'

3. Mit @ oder @ gewlinschten Menupunkt

- . v .
auswahlen und mit E] Ubernehmen.

4. Einstellungen vornehmen.
Hinweis: Die Meniipunkte sind in den nach-
folgenden Abschnitten beschrieben.

5. Mit E] zum Hauptmenu zurtickkehren.

E HINWEIS Weitere Meniipunkte: siehe Ka-
pitel 5.2 "Grundeinstellungen vornehmen",
Seite 22.

7.2 Tastentone aktivieren/deaktivieren

1. @oder@ *TastentoOne B'

2. Tastentdne aktivieren/deaktivieren:

u @ oder@ Aktivieren B’:

Tastentone aktivieren.

u @oder@ Deakt. E]':

Tastentdne deaktivieren.

7.3 Eco-Mode aktivieren/deaktivieren
(Robolinho 700/1200/2000)

Im Eco-Mode wechselt das Gerat in den energie-

sparenden Modus. Dadurch werden der Energie-

verbrauch und die Gerduschemissionen redu-

ziert.

H HINWEIS Bei hohem und dichtem Gras
sowie bei dichtem Rollrasen nicht zu empfehlen
bzw. evtl. nicht mdglich.

1. @ oder@ * EcoMode [3'

2. Eco-Mode aktivieren/deaktivieren:

m  Aktivieren B’:
Eco-Mode aktivieren.

®  Deakt. E]':
Eco-Mode deaktivieren.

7.4 Regensensor einstellen (Robolinho
700/1200/2000)

H HINWEIS Maéhen bei trockenem Gras re-
duziert Verschmutzungen. Durch das Aktivieren
des Regensensors und das Einstellen einer Ver-
zbgerungszeit kann verhindert werden, dass das
Gerat bei nassem Gras maht.

Wenn der Regensensor aktiviert ist, fahrt das Ge-
rat bei beginnendem Regen in die Basisstation
zurlck. Dort bleibt es so lange, bis der Regen-
sensor abgetrocknet ist. AnschlieRend wartet es
noch die Zeit ab, die als Verzoégerung eingestellt
ist, bevor es den Mahbetrieb fortsetzt. Die Emp-
findlichkeit des Regensensors ist einstellbar.

1. @ oder@ * Regensensor [3'

2. Regensensor aktivieren/deaktivieren:

u @ oder@ Aktivieren B’:

Regensensor aktivieren.

u @oder@ Deakt. E]':

Regensensor deaktivieren.
3. Verzogerung des Regensensors einstellen:

L] @oder@ * Regensensor Verzog

BY
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Einstellungen

B xX Stunden xx Minuten
Mit @ oder E] gewunschten Wert fiir

die Verzdgerung auswahlen und mit B'
Ubernehmen.

4. Empfindlichkeit des Regensensors einstellen:

u @oder@ *Regen Empfindl. B'

= Mit @ oder @ gewlinschten Wert fur
die Empfindlichkeit einstellen und mit

E]' Ubernehmen.
7.5 Mahprogramm einstellen
7.5.1 Mahprogramm einstellen — Allgemein

1. Mit [E] Hauptmen( aufrufen.

2. ‘Z] oder@ * Programme E]V

3. Mit @ oder E] Menupunkt auswahlen und
mit E]' Ubernehmen.

4. Einstellungen vornehmen.
Hinweis: Die Menlipunkte sind in den nach-
folgenden Abschnitten beschrieben.

7.5.2 Startpunkte einstellen
Startpunkte lernen

1. Gerat in die Basisstation stellen.
Mit Gerét einschalten.

Mit E} Hauptmen( aufrufen.

@ oder@ * Programme B'
@ oder@ *Startpunkte E]'
@ oder@ * Startpunkte lernen E]'

IZ] oder@ *Starte Lehrfahrt fir
\4
Startpunkte B :

u @ oder@ Start E]'. Das Gerat

fahrt das Begrenzungskabel entlang.

u @ oder @ Hier E]', wenn das Gerat

den gewlinschten Startpunkt erreicht hat.
Der Startpunkt wird gespeichert.

8. IZ] oder@ Setze Startpunkt 1 E]',
wenn bei der Lernfahrt kein Startpunkt fest-

gelegt wurde. Wenn hier kein Startpunkt fest-
gelegt wird, werden die Startpunkte automa-
tisch festgelegt.

9. @oder@ Startpunkt x: XXm [E]',

wenn der letzte Startpunkt erreicht wurde.

N o g~ e DN

Startpunkte manuell festlegen (01)

Der erste Startpunkt (01/X0) ist voreingestellt und

befindet sich 1 m rechts neben der Basisstation.

Hinter diesem Punkt kdnnen weitere Startpunkte

definiert werden:

®m  Robolinho 500/700/1150: bis zu drei Start-
punkte
(X1 -X3)

B Robolinho 1200: bis zu sechs Startpunkte
(X1 —X6)

B Robolinho 2000: bis zu neun Startpunkte
(X1 -X9)

Beim Festlegen der Startpunkte ist zu beachten:

®  Startpunkte nicht zu weit von der Basisstation
entfernt bzw. zu nah zueinander setzen (02/
f).

®  Nur so viele Startpunkte wie nétig verwen-
den.

1. @ oder@ * Startpunkte E]V

2. [A]oder(W) *punkt X1 bei [020m]
(="
Mit @ oder @ nacheinander eine Ziffer
auswahlen und jeweils mit E]' Ubernehmen.

3. @ oder@ *Punkt X2 bei [075m]
=
Mit @ oder @ nacheinander eine Ziffer

auswahlen und jeweils mit E]' Ubernehmen.
4. Falls nétig, weitere Startpunkte festlegen.

5. Mit E] zum Hauptmenu zurtickkehren.
7.5.3 Mahzeiten einstellen

H HINWEIS Zwischen Programmierung der
Mahzeiten und dem Mahstart missen min.

30 min. liegen. Wenn nicht, startet das Gerat fri-
hestens 30 min nach der letzten Tastenbetati-
gung.

Im Menipunkt Wochenprogramm werden die
Tage und Zeiten eingestellt, zu denen das Gerat
mahen soll. Passen Sie diese Einstellungen ggf.
an lhre GartengréRe an. Wenn nach ca. einer
Woche noch ungemahte Bereiche zu sehen sind,
erhéhen Sie die Mahzeiten.

1. @ oder@ *Wochenprogramm B'

u @ oder@ *Alle Tage [X]:Das
Gerat maht jeden Tag zu den eingestell-
ten Zeiten. Wird Al1e Tage [ ] ange-
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Einstellungen

zeigt, dann maht das Gerat nur an den
eingestellten Wochentagen.

L @ oder@ *Montag [X]...* Sonn-
tag [X]:Das Gerat maht am einge-
stellten Wochentag zu den eingestellten
Zeiten. Wird z. B. Montag [ ] ange-
zeigt, dann maht das Gerat am jeweiligen
Tag nicht.

= E] oderE] Andern E]r: Den jeweili-
gen Tag aktivieren [X] oder deaktivie-
ren [ ], Zeiten, Mahart und Startpunkte
einstellen.

2. Einstellungen flr alle Tage oder den jeweili-
gen Tag vornehmen:

m 7z B.*[M] 07:00-10:00 [?]: Norma-
les Mahen [M] von 07:00 — 10:00 Uhr
mit automatisch wechselndem Startpunkt
0-9 [?7].

m z B. *[R] 16:00-18:00 [1]:Das
Geréat startet um 16:00 Uhr mit dem
Randmahen [R] und fahrt am gesamten
Begrenzungskabel entlang. Danach be-
ginnt das Flachenmahen am Startpunkt 1
[1].Um 18:00 Uhr bzw. sobald der Ak-
ku entladen ist, fahrt das Gerat zur Basis-
station zurtck.

u E] oderE] Andern E]r: Ausgewahlte
Einstellung andern.

u E] oderE] Weiter E]V: Geénderte

Einstellung bestatigen und weiter zur
nachsten Einstellung.

3. @ oder E] Speichern E]': Alle geéander-
ten Einstellungen des Menlpunkts speichern.
7.6 inTOUCH

Eine bestehende Verbindung zu einem Gateway
kann getrennt werden. Dadurch wird das Gerat
fur 30 Minuten offen flir einen neuen Verbin-
dungsaufbau.

H HINWEIS Um spater eine Verbindung auf-
zubauen, muss die Verbindung zuerst erneut ge-
trennt werden, auch wenn das Gerat zuvor nicht
mit einem Gateway verbunden war.

1. @ oder@ *inTOUCH E]V

2. Verbindung trennen B'
Gerat meldet: Fertig.

3. Mit B' bestatigen und zum MenU zurtick-
kehren.

7.7 Randmahen bei manuellem Start

Flr den manuellem Start kénnen Sie hier einstel-
len, dass das Gerat mit dem Randmahen be-
ginnt.

Randmahen zu den programmierten Mahzeiten
durchfihren: siehe Kapitel 7.5.3 "Mé&hzeiten ein-
stellen”, Seite 25.

1. @ oder@ * Randmdhen E]'

2. @ oder @ *bei manuellem Start
=

7.8 Nebenflaichenméhen einstellen

1. @oder@ *Nebenfldche mdhen [3'
2. Mahzeiten einstellen:

u @ oder@ inaktiv E]':

Nebenflachenmahen ist abgeschaltet.

u @ oder@ aktiv E]':
Gerat maht solange, bis der Akku leer ist.
u @ oder@ Mdhzeit in min B’:
Gerat maht fur die eingestellte Zeit die
Nebenflache. Es sind folgende Mahzei-
ten einstellbar:
30/60/90/120/bis Akku leer.

7.9 Displaykontrast einstellen

Falls das Display, z. B. bei Sonneneinstrahlung,
schlecht ablesbar ist, kann die Anzeige durch
Verandern des Displaykontrasts verbessert wer-
den.

1. @ oder @ *Displaykontrast E]'
2. Mit @ oder E] Displaykontrast erhéhen/ver-
ringern und mit E]' Ubernehmen.

7.10 Einstellungsschutz

Wenn der Einstellungsschutz deaktiviert ist, muss
nur beim Quittieren sicherheitsrelevanter Fehler
die PIN eingegeben werden.

1. @ oder @ *Einstellungsschutz B'
2. Einstellungsschutz aktivieren/deaktivieren:

u @ oder@ Aktivieren B’:

Einstellungsschutz aktivieren.

u @oder@ Deakt. E]':

Einstellungsschutz deaktivieren.

7.11 Neu kalibrieren

Wenn die Lage oder die Lange des Begren-
zungskabels verandert wurden, oder das Gerat
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Informationen anzeigen

das Begrenzungskabel nicht mehr findet, ist eine
Neukalibrierung notwendig.

1. @oder@ Neu kalibrieren E]'

2. Kalibrierung zuriicksetzen? E]'

3. Kalibrierfahrt durchfiihren: siehe Kapitel 5.4
"Automatische Kalibrierfahrt durchfiihren”,
Seite 23.

7.12 Auf Werkseinstellungen zuriicksetzen

Die Werkseinstellungen des Gerats kdnnen, z. B.
vor einem Verkauf, wiederhergestellt werden.

1. @oder@ *Werkseinstellungen B'
Geréat meldet: Einstellungen erfolg-
reich wiederhergestellt

8 INFORMATIONEN ANZEIGEN

Das Menl Informationen dient der Anzeige
von Geratedaten. In diesem Menu kdnnen keine
Einstellungen vorgenommen werden.

1. Mit [E] Hauptmenu aufrufen.

2. E] oder@ * Informationen E]V

3. Mit @ oder @ Menupunkt auswahlen und

mit E]' Ubernehmen.
Hinweis: Die Menlpunkte sind in den nach-
folgenden Absétzen beschrieben.

4. Mit@ zum Hauptmen( zurtickkehren.

Messerservice

Zeigt, in wie vielen Betriebsstunden ein Messer-
service erforderlich ist. Der Zahler kann manuell
zuruckgesetzt werden. Den Messerservice von
einem AL-KO Fachhandler, Techniker oder Ser-
vicepartner durchfiihren lassen.

Zahler fir Messerservice zurlicksetzen:

1. @ oder@ Bestdtigen B'

Hardware

Zeigt Informationen Uber das Gerat, wie z. B.
Typ, Herstellungsjahr, Betriebsstunden, Serien-
nummer, Anzahl der Maheinsatze, Gesamte
Mahzeit, Anzahl der Ladezyklen, Gesamte Lade-
zeit, Lange der Schleife des Begrenzungskabels.

Software
Zeigt die Software-Version.

H HINWEIS Halten Sie die Software des Ro-
bolinho Mahroboters immer aktuell. Priifen Sie
regelmagig die Firmware-Version und aktualisie-
ren Sie diese falls nétig. Die Robolinho Updater
Software finden Sie im Internet unter:
www.al-ko.com/shop/de/robolinho-autoupdater

Programminfo

Zeigt aktuelle Einstellungen, wie z. B. die gesam-
te wochentliche Mahzeit.

Stérungen

Zeigt die zuletzt aufgetretenen Stérungsmeldun-
gen mit Datum, Uhrzeit und Fehlercode.

9 WARTUNG UND PFLEGE

/\ VORSICHT! Verletzungsgefahr. Scharf-

kantige und sich bewegende Geréateteile konnen

zu Verletzungen fiihren.

®  Tragen Sie bei Wartungs-, Pflege- und Reini-
gungsarbeiten immer Schutzhandschuhe!

9.1 Reinigung

ACHTUNG! Gefahr durch Wasser. Wasser
im Roboter-Rasenmaher und in der Basisstation
fiihrt zu Schaden an elektrischen Bauteilen.

®m  Spritzen Sie Roboter-Rasenmaher und Ba-
sisstation nicht mit Wasser ab.

Roboter-Rasenmaher reinigen

/\ VORSICHT! Verletzungsgefahr durch

Schneidmesser. Die Schneidmesser sind sehr

scharf und kénnen Schnittverletzungen hervorru-

fen.

®  Tragen Sie Schutzhandschuhe!

B Achten Sie darauf, dass Korperteile nicht in
die Schneidmesser geraten.

Einmal in der Woche durchfiihren:

1. Mit Gerat ausschalten.

2. Gehauseoberflache mit einem Handfeger, ei-
ner Birste, einem feuchten Lappen oder ei-
nem feinen Schwamm abwischen.

3. Unterboden, Mahdeck und Schneidmesser
mit einer Blrste abblrsten.

4. Schneidmesser auf Beschadigungen priifen.
Ggf. austauschen: siehe Kapitel 9.3
"Schneidmesser wechseln”, Seite 28.
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Wartung und Pflege

Basisstation reinigen

1. Grasreste und Laub oder andere Gegenstan-
de regelmaRig aus der Basisstation entfer-
nen.

2. Oberflache der Basisstation mit einem feuch-
ten Lappen oder einem feinen Schwamm ab-
wischen.

9.2 RegelmaBige Priifung

Allgemeine Priifung

1. Prifen Sie einmal in der Woche die gesamte
Installation auf Beschadigungen:

m Gerat
®  Basisstation
®  Begrenzungskabel
m Netzteil
2. Defekte Teile durch Original-Ersatzteile von

AL-KO ersetzen bzw. durch AL-KO Service-
stelle ersetzen lassen.

Freilauf der Rollen priifen
Einmal in der Woche durchflihren:

1. Die Bereiche um die Rollen griindlich von
Grasresten und Verschmutzungen befreien.
Dabei einen Handfeger und einen Lappen
benutzen.

2. Prufen, ob die Rollen frei laufen und ob sie
lenkbar sind.
Hinweis: Wenn die Rollen schwergéngig
oder nicht lenkbar sind, von AL-KO Service-
stelle austauschen lassen.

Kontaktflichen am Roboter-Rasenmaher
prifen

1. Verschmutzungen mit einem Lappen reinigen
und dann mit Kontaktfett geringfligig einfet-
ten.

Ladekontakte der Basisstation priifen
1. Netzstecker ziehen.

2. Ladekontakte in Richtung Basisstation dri-
cken und loslassen. Die Ladekontakte mus-
sen wieder in die Ausgangsstellung zuriickfe-
dern.

Hinweis: Wenn die Ladekontakte nicht zu-
riickfedern, von AL-KO Servicestelle austau-
schen lassen.

9.3 Schneidmesser wechseln

/\ VORSICHT! Verletzungsgefahr durch
Schneidmesser. Die Schneidmesser sind sehr
scharf und kdnnen Schnittverletzungen hervorru-
fen.

B Tragen Sie Schutzhandschuhe!

B Achten Sie darauf, dass Korperteile nicht in
die Schneidmesser geraten.

ACHTUNG! Geratebeschadigung durch un-
sachgemaéaRe Reparatur. Durch das Ausrichten
verbogener, eingebauter Schneidmesser kann
der Messerteller beschadigt werden.

B Richten Sie verbogene Schneidmesser nicht
aus.

B Ersetzen Sie verbogene Schneidmesser
durch Original-Ersatzteile von AL-KO.

Abgenutzte oder verbogene Schneidmesser
mussen ausgewechselt werden.

1. Mit Gerat ausschalten.

2. Gerat mit den Schneidmessern nach oben
ablegen.

3. Befestigungsschrauben herausdrehen.

4. Schneidmesser aus dem Messersitz heraus-
nehmen.

5. Messersitz mit einer weichen Blrste reinigen.

H HINWEIS Die Schneidmesser sind auf der
gesamten Lange angeschliffen und kénnen daher
auch um 180° gedreht montiert werden, wodurch
sich ihre Laufzeit verdoppelt.

6. Schneidmesser wechseln:

®  Falls Schneidmesser seit der Erstmonta-
ge noch nicht gedreht wurden: Schneid-
messer um 180° drehen und mit der an-
geschliffenen Seite zum Gerat zeigend
wieder in den Messersitz einsetzen und
Befestigungsschrauben wieder handfest
eindrehen.

B Falls Schneidmesser seit der Erstmonta-
ge schon einmal gedreht wurden: Neue
Schneidmesser mit der angeschliffenen
Seite zum Geréat zeigend in den Messer-
sitz einsetzen und neue Befestigungs-
schrauben handfest eindrehen.
Hinweis: Es diirfen nur Original-Ersatz-
teile von AL-KO verwendet werden.

Bei starken, mit einer Birste nicht entfernbaren
Verschmutzungen muss der Messerteller ge-
wechselt werden, da eine Unwucht zu erhéhter
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Transport

Gerauschentwicklung, zu erhéhtem Verschleifl
und zu Funktionsstérungen fuihren kann.

Die RGummesser missen in der Regel nicht ge-
wechselt werden.

10 TRANSPORT

Gehen Sie zum Transportieren des Gerats wie
folgt vor:

1. Mit @ oder der Stopptaste Gerat stoppen.

2. Mit u Gerat ausschalten.
3. Gerat beidhandig am Gehause anheben:

®  Schneidmesser dirfen nicht bertihrt wer-
den.

B Schneidmesser missen immer vom Kor-
per wegzeigen.

11 LAGERUNG

11.1 Roboter-Rasenmaéher einlagern

Das Geréat tber den Winter, bzw. wenn es vor-
aussichtlich langer als 30 Tage auler Betrieb ist,
einlagern.

1. Akku vollstandig aufladen (siehe Kapitel 5.1
"Akku laden (08)", Seite 22)

2. Gerat grundlich reinigen (siehe Kapitel 9.1
"Reinigung", Seite 27).

3. Gerat aufbewahren:
®  stehend auf allen Radern

B an einem trockenen, abschlielbaren und
frostgeschitzten Platz

B aulerhalb der Reichweite von Kindern

11.2 Ladesaule einlagern
Die Ladesaule uber den Winter, bzw. wenn sie
voraussichtlich langer als 30 Tage aul3er Betrieb
ist, einlagern.
1. Netzteil vom Netz trennen und von der Basis-
station abstecken.
2. Ladesaule abbauen:
®  Beide Schrauben der Ladesaule (08/5)
herausdrehen.
B | adesaule durch Kippen von der Basis-
station l6sen.
®  Steckverbindung der Kabel von Basissta-
tion und Ladeséule I6sen.
= Offnung des Sockels (08/6) mit beiliegen-
der Winterabdeckung (08/7) verschlie-
Ren.

3. Ladesaule aufbewahren:

B an einem trockenen, abschlieBbaren und
frostgeschutzten Platz

B aulerhalb der Reichweite von Kindern

11.3 Begrenzungskabel iiberwintern

Das Begrenzungskabel kann im Boden verblei-
ben und muss nicht entfernt werden.

12 ENTSORGUNG
Hinweise zum Elektro- und
Elektronikgerategesetz (ElektroG)

®m  Elektro- und Elektronik-Altgerate geho-
E\/ ren nicht in den Hausmdill, sondern

— sind einer getrennten Erfassung bzw.
Entsorgung zuzufiihren!

m  Altbatterien oder -akkus, welche nicht fest im
Altgerat verbaut sind, missen vor der Abga-
be entnommen werden! Deren Entsorgung
wird Uber das Batteriegesetz geregelt.

®m  Besitzer bzw. Nutzer von Elektro- und Elekt-
ronikgeraten sind nach deren Gebrauch ge-
setzlich zur Ruickgabe verpflichtet.

®  Der Endnutzer tragt die Eigenverantwortung
fur das Loschen seiner personenbezogenen
Daten auf dem zu entsorgenden Altgerat!

Das Symbol der durchgestrichenen Milltonne be-
deutet, dass Elektro- und Elektronikaltgerate
nicht tber den Hausmuill entsorgt werden durfen.

Elektro- und Elektronikaltgerate kénnen bei fol-
genden Stellen unentgeltlich abgegeben werden:

= Offentlich-rechtliche Entsorgungs- bzw. Sam-
melstellen (z. B. kommunale Bauhdfe)

®m  Verkaufsstellen von Elektrogeraten (stationar
und online), sofern Handler zur Riicknahme
verpflichtet sind oder diese freiwillig anbieten.

Diese Aussagen gelten nur fur Gerate, die in den
Landern der Europaischen Union installiert und
verkauft werden und die der Europaischen Richt-
linie 2012/19/EU unterliegen. In Landern aulier-
halb der Européischen Union kénnen davon ab-
weichende Bestimmungen fir die Entsorgung
von Elektro- und Elektronik-Altgeraten gelten.

Hinweise zum Batteriegesetz (BattG)
®  Altbatterien und -akkus gehdren nicht
in den Hausmdill, sondern sind einer
getrennten Erfassung bzw. Entsorgung
zuzuflhren!
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Hilfe bei Stérungen

. Zur sicheren Entnahme von Batterien oder
Akkus aus dem Elektrogerat und fur Informa-
tionen Uber deren Typ bzw. chemisches Sys-
tem beachten Sie die weiteren Angaben in-
nerhalb der Bedienungs- bzw. Montageanlei-
tung.

®  Besitzer bzw. Nutzer von Batterien und Ak-
kus sind nach deren Gebrauch gesetzlich zur
Ruckgabe verpflichtet. Die Rickgabe be-
schrankt sich auf die Abgabe von haushalts-
Ublichen Mengen.

Altbatterien kénnen Schadstoffe oder Schwerme-
talle enthalten, die der Umwelt und der Gesund-
heit Schaden zufiigen kénnen. Eine Verwertung
der Altbatterien und Nutzung der darin enthalte-
nen Ressourcen tragt zum Schutz dieser beiden
wichtigen Giiter bei.

Das Symbol der durchgestrichenen Milltonne be-

deutet, dass Batterien und Akkus nicht Uiber den

Hausmiill entsorgt werden duirfen.

Befinden sich zudem die Zeichen Hg, Cd oder Pb

unterhalb der Mulltonne, so steht dies fiir Folgen-

des:

®  Hg: Batterie enthalt mehr als 0,0005 %
Quecksilber

. Cd: Batterie enthalt mehr als 0,002 % Cadmi-
um

®  Pb: Batterie enthalt mehr als 0,004 % Blei

Akkus und Batterien knnen bei folgenden Stel-
len unentgeltlich abgeben werden:

= Offentlich-rechtliche Entsorgungs- bzw. Sam-
melstellen (z. B. kommunale Bauhdfe)

Verkaufsstellen von Batterien und Akkus

Rucknahmestellen des gemeinsamen Rick-
nahmesystems fiir Gerate-Altbatterien

B Ricknahmestelle des Herstellers (falls nicht
Mitglied des gemeinsamen Ricknahmesys-
tems)

Diese Aussagen sind nur gultig fir Akkus und
Batterien, die in den Landern der Europaischen
Union verkauft werden und die der Europaischen
Richtlinie 2006/66/EG unterliegen. In Landern au-
Rerhalb der Européaischen Union kénnen davon
abweichende Bestimmungen fiir die Entsorgung
von Akkus und Batterien gelten.

Hinweise zur Verpackung

&y Die Verpackungsmaterialien sind recycle-
%69 bar. Bitte Verpackungen umweltgerecht
entsorgen.

Akku vor der Entsorgung des Gerats
ausbauen

Der integrierte Akku muss vor der Entsorgung
des Gerats ausgebaut und gesondert umweltge-
recht entsorgt werden.

@

Schrauben (1) herausdrehen.
Deckel des Akkufachs (2) abnehmen.
Akku (3) abstecken und herausnehmen.

Deckel wieder aufsetzen und Schrauben wie-
der eindrehen.

Pobd=

13 HILFE BEI STORUNGEN

13.1 Geréate- und Handhabungsfehler
korrigieren

/\ VORSICHT! Verletzungsgefahr. Scharf-
kantige und sich bewegende Gerateteile konnen
zu Verletzungen fihren.

B Tragen Sie bei Wartungs-, Pflege- und Reini-

gungsarbeiten immer Schutzhandschuhe!

H HINWEIS Wenden Sie sich bei Stérungen,
die nicht in dieser Tabelle aufgefihrt sind oder
nicht selbst behoben werden kénnen, an unseren
Kundendienst.

30

Robolinho



Hilfe bei Stérungen

Storung
Gerat startet nicht.

Gerat fahrt sich fest und
grabt sich ein. Die Rader
drehen sich weiter.

Gerat maht zur falschen
Zeit.

Motor bleibt wahrend des
Mahens stehen.

Mahergebnis ist ungleich-
mafig.

Akku-Betriebszeit fallt deut-
lich ab.

Gerat vibriert oder Laut-
starke ist zu hoch.

Ursache
Akku ist leer.

StoRsensoren I6sen nicht
aus.

Gras ist zu hoch.

Geréat setzt auf einer Une-
benheit der Rasenflache auf.

Gerat hat die falsche Uhrzeit.

Mahdauer ist falsch einge-
stellt.

Gerat verliert die Zeiteinstel-
lungen.

Motor ist Uberlastet.

Akku ist leer.

Schneidmesser sind stumpf.

Mahzeit ist zu kurz.
Mahbereich ist zu grof3.

Schnitthdhe ist auf zu niedri-
ger Stufe.

Schneidmesser sind stumpf.

Schnitthdhe ist auf zu niedri-
ger Stufe.

Gras ist zu hoch oder zu
feucht.

Unwucht im Schneidmesser
oder im Schneidmesseran-
trieb

Beseitigung
Geréat in der Basisstation laden.

AL-KO Servicestelle aufsuchen.

®  Schnitthéhe erhéhen, danach zur
gewinschten Hohe stufenweise ab-
senken.

B Gras mit einem Rasenmaher kurz
mahen.

Unebenheit beseitigen.

Uhrzeit einstellen.

Mahzeiten einstellen.

Akku ist defekt. AL-KO Servicestelle
aufsuchen.

Gerat ausschalten, auf ebenen Grund
oder niedriges Gras stellen und erneut
starten.

Akku laden.

Schneidmesser wenden oder ggf. aus-
tauschen.

Langere Mahzeiten programmieren.
Mahbereich verkleinern.

Schnitthdhe erhdhen, danach zur ge-
wiinschten Hohe stufenweise absenken.

Schneidmesser wenden oder ggf. aus-
tauschen.

Schnitthdhe erhdhen, danach zur ge-
wiinschten Hohe stufenweise absenken.
Gras trocknen lassen.
Schnitthéhe auf héhere Stufe stel-
len.
Mahdeck reinigen.
B AL-KO Servicestelle aufsuchen.
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ﬂ Hilfe bei Stérungen

Storung Ursache Beseitigung
Akku lasst sich nicht laden ® Ladekontakte der Basis- Ladekontakte und Kontaktflachen reini-
bzw. niedrige Akkuspan- station sind verschmutzt. gen.
nung m  Kontaktflachen am Gerat
sind verschmutzt.
Basisstation hat keinen Basisstation an Stromversorgung an-
Strom. schlieRen.
Gerét trifft die Ladekontakte ~®  Gerat in die Basisstation stellen und
nicht. prifen, ob die Ladekontakte anlie-
gen.

B AL-KO Servicestelle aufsuchen.

Lebensdauer des Akkus ist AL-KO Servicestelle aufsuchen.
abgelaufen.

Ladeelektronik ist defekt. AL-KO Servicestelle aufsuchen.

13.2 Fehlercodes und —beseitigung

EH HINWEIS Wenden Sie sich bei Stérungen,
die nicht in dieser Tabelle aufgeflhrt sind oder
nicht selbst behoben werden kénnen, an unseren
Kundendienst.

Fehlercode Ursache Beseitigung
CNOO1: Tilt sensor Neigungssensor wurde aus-  Gerat auf eine ebene Flache stellen und
gelost: den Fehler quittieren.
®  max. Neigung Uberschrit-
ten

®  Gerat wurde getragen
B Hang zu steil

CN002: Lift sensor Hebesensor wurde ausge- Hindernis entfernen.
|6st:

®  Geratehllle wurde durch
Anheben oder Hindernis
nach oben ausgelenkt.

CNOO5: Bumper de- Gerat ist auf ein Hindernis m  Gerat auf die freie, eingegrenzte
flected aufgefahren und kann sich Rasenflache stellen.
nicht befreien (z. B. Kollision  m | age des Begrenzungskabels korri-
nahe an der Basisstation). gieren.
CNOO7: No loop sig- ®m Kein Schleifensignal ®  LEDs an der Basisstation kontrollie-
nal ®m  Begrenzungskabel ist ren.
defekt. ®m  Stromversorgung der Basisstation
m  Schleifensignal ist zu kontrollieren. Netzteil aus- und ein-
schwach. stecken.

®  Begrenzungskabel auf Beschadi-
gungen kontrollieren. Defektes Ka-
bel reparieren.
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Hilfe bei Stérungen

Fehlercode Ursache

CNO008: Loop signal ®  Schleifensignal zu
weak schwach
®  Begrenzungskabel zu tief
eingegraben

CN010: Bad position = GeratistauBerhalb der
eingegrenzten Rasenfla-
che.

®  Begrenzungskabel wur-
de uber Kreuz verlegt.

CNO11l: Escaped robot Gerét ist auRerhalb der ein-
gegrenzten Rasenflache.

CNO12: cal: no loop Fehler wahrend der Kalibrie-

CNO15: cal: outside Tung:
®  Gerat kann das Begren-
zungskabel nicht finden.

CNO17: cal: signal Fehler wahrend der Kalibrie-

weak rung:
m  Schleifensignal zu
schwach

Kein Schleifensignal

Begrenzungskabel ist
defekt.

CNO18: cal: collisi- Fehler wahrend der Kalibrie-
on rung:
®m  Geratist an ein Hinder-
nis gestoflen.

Beseitigung

LEDs an der Basisstation kontrollie-
ren.

Stromversorgung der Basisstation
kontrollieren. Netzteil aus- und ein-
stecken.

Begrenzungskabel auf die vorge-
schriebene Hohe anheben, evitl. di-
rekt auf dem Rasen befestigen.

Geréat auf die freie, eingegrenzte
Rasenflache stellen.

Lage des Begrenzungskabels um
Kurven und Hindernisse korrigieren.
Kabelkreuzung beseitigen.

Lage des Begrenzungskabels um Kur-
ven und Hindernisse korrigieren.

LEDs an der Basisstation kontrollie-
ren.

Stromversorgung der Basisstation
kontrollieren. Netzteil aus- und ein-
stecken.

Gerat auf die vorgeschriebene Kali-
brierposition stellen, genau recht-
winklig ausrichten. Gerat muss das
Begrenzungskabel Uberfahren kon-
nen.

Gerat auf die vorgeschriebene Kali-
brierposition stellen, genau recht-
winklig ausrichten.
Stromversorgung der Basisstation
kontrollieren. Netzteil aus- und ein-
stecken.

Begrenzungskabel auf Beschadi-
gungen kontrollieren.

Hindernis entfernen.
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Hilfe bei Stérungen

Fehlercode

CNO38: Battery

CN099: Recov escape

CN104: Battery over
heating
CN110: Blade motor

over heating

CN119: R-Bumper de-
flected

CN120: L-Bumper de-
flected

Ursache
Akku ist leer:

Schleife des Begrenzungska-

bels ist zu lang, zu viele In-
seln.

Beim Aufladen kein Kontakt
an den Ladekontakten

Hindernisse nahe an der Ba-

sisstation

Gerat hat sich festgefahren.

Geréat findet die Basisstation
nicht.

Akku ist verbraucht.

Ladeelektronik ist defekt.

Automatische Fehlerbehe-
bung nicht méglich

®  Akku ist uberhitzt (mehr
als 60 °C). Es ist keine
Entladung méglich.

®  Notabschaltung durch

Uberwachungselektronik

Mahmotor ist Uberhitzt (mehr

als 80 °C).

Gerat ist auf ein Hindernis
aufgefahren und kann sich
nicht befreien.

Beseitigung

Lage des Begrenzungskabels korrigie-

ren.

Ladekontakte reinigen.

Geréat in die Basisstation stellen und
prifen, ob die Ladekontakte anlie-
gen.

Ladekontakte von Servicestelle des
Herstellers prifen und erneuern las-
sen.

Hindernisse entfernen.

Geréat auf die freie, eingegrenzte Rasen-
flache stellen.

Begrenzungskabel auf Beschadi-
gungen kontrollieren.
Begrenzungskabel von Servicestelle
des Herstellers durchmessen las-
sen.

Akku von Servicestelle des Herstellers
austauschen lassen.

Ladeelektronik von Servicestelle des
Herstellers prifen lassen.

Stérungsmeldung manuell quittie-
ren.

Im Wiederholungsfall: Gerat von
Servicestelle des Herstellers liber-
prufen lassen.

Gerat ausschalten und Akku abkiih-
len lassen.

Geréat nicht auf die Basisstation set-
zen.

Geréat ausschalten und abkihlen
lassen.

Im Wiederholungsfall: Gerat von
Servicestelle des Herstellers Uber-
prifen lassen.

Hindernis entfernen.
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Kundendienst/Service

Fehlercode Ursache Beseitigung
CN128: Recov Impos-  Geratist auf ein Hindernis Hindernis entfernen.
sible aufgefahren und kann sich

nicht befreien.

Gerat ist auRerhalb der ein-  ®  Gerat auf die freie, eingegrenzte

gegrenzten Rasenflache. Rasenflache stellen.
B |age des Begrenzungskabels korri-
gieren.
CN129: Blocked wL Linker Radmotor ist blockiert. Blockierung entfernen.
CN130: Blocked WR Rechter Radmotor ist blo- Blockierung entfernen.
ckiert.
Die Beschreibung weiterer Fehlercodes finden gene AL-KO Servicestelle. Diese finden Sie im
Sie auf der AL-KO Homepage. Internet unter folgender Adresse:

www.al-ko.com/service-contacts

14 KUNDENDIENST/SERVICE

Bei Fragen zu Garantie, Reparatur oder Ersatz-
teilen wenden Sie sich bitte an Ihre nachstgele-

15 GARANTIE

Etwaige Material- oder Herstellungsfehler am Gerat beseitigen wir wahrend der gesetzlichen Verjah-
rungsfrist fir Mangelanspriiche entsprechend unserer Wahl durch Reparatur oder Ersatzlieferung. Die
Verjahrungsfrist bestimmt sich jeweils nach dem Recht des Landes, in dem das Gerat gekauft wurde.

Unsere Garantiezusage gilt nur bei: Die Garantie erlischt bei:

®  Beachten dieser Betriebsanleitung ®  Eigenmachtigen Reparaturversuchen

®  SachgemaRer Behandlung B Eigenmachtigen technischen Veranderungen
®  Verwenden von Original-Ersatzteilen = Nicht bestimmungsgemafier Verwendung

Von der Garantie ausgeschlossen sind:
B |ackschaden, die auf normale Abnutzung zurlckzufiihren sind

®  VerschleiRteile, die auf der Ersatzteilkarte mit Rahmen gekennzeichnet sind

Die Garantiezeit beginnt mit dem Kauf durch den ersten Endabnehmer. MaRgebend ist das Datum auf
dem Kaufbeleg. Wenden Sie sich bitte mit dieser Erklarung und dem Original-Kaufbeleg an Ihren
Handler oder die nachste autorisierte Kundendienststelle. Die gesetzlichen Mangelanspriiche des
Kaufers gegenuber dem Verkaufer bleiben durch diese Erklarung unberihrt.
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1 ABOUT THESE OPERATING
INSTRUCTIONS

B The German version is the original operating
instructions. All additional language versions
are translations of the original operating in-
structions.

®  Always safeguard these operating instruc-
tions so that they can be consulted if you
need any information about the appliance.

B Only pass on the appliance to other persons
together with these operating instructions.

®  Comply with the safety and warning informa-
tion in these operating instructions.

1.1 Symbols on the title page

Symbol

Meaning

It is essential to read through these
operating instructions carefully be-
fore start-up. This is essential for
safe working and trouble-free han-
dling.

Symbol

i

Handle Li-lon rechargeable batter-
’ ies with care! In particular, observe
Ll the notes on transport, storage and

disposal in these operating instruc-
tions!

Meaning

Operating instructions

1.2 Legends and signal words

/\ DANGER! Denotes an imminently danger-
ous situation which will result in fatal or serious
injury if not avoided.

/\ WARNING! Denotes a potentially danger-
ous situation which can result in fatal or serious
injury if not avoided.

/\ CAUTION! Denotes a potentially dangerous
situation which can result in minor or moderate
injury if not avoided.

IMPORTANT! Denotes a situation which can
result in material damage if not avoided.

EHI NOTE Special instructions for ease of un-
derstanding and handling.

2 PRODUCT DESCRIPTION

This document describes a fully automatic, bat-
tery operated automatic lawn mower which
moves freely on a grass surface. The cutting
height can be adjusted.

442811 _a
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Product description

Scope of supply

The items listed here are part of the scope of
supply. Check that all items are included:

Component

Automatic lawn mower
Quick-start guide
Operating instructions
Lawn pegs *

Power supply

Base station incl. screw nails (5 pcs.),
wrench and winter cover

Boundary cable **

* Robolinho 500: 90 pcs., Robolinho 1150:

180 pcs., Robolinho 700/1200/2000: Not included
in the scope of delivery

** Robolinho 500: 100 m, Robolinho 1150:

150 m, Robolinho 700/1200/2000: Not included in
the scope of delivery

N

0o N o o b~ W

1"
12

2.2 Automatic lawn mower

Component
Control panel with display (interior)

STOP key (stops the appliance immedi-
ately and the cutting blade within 2 s)

Charging contacts

Height adjustment (interior)
Front rollers (steering)
Mower deck

Drive wheel

Blade plate

Fastening screw

Clearer blade

Cutting blade

Rechargeable battery compartment
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Product description

2.3 Symbols on the appliance

Symbol

A

A

Meaning

Keep other people out of the danger
areal!

Pay special attention when handling
this product!

Keep your hands and feet away
from the blade system!

Maintain a safety distance!

Read the operating instructions be-
fore starting operation!

Enter the PIN in order to start the
appliance!

Do not ride on the appliance!

24

®

Control panel

q O ¢
AT
@

=
Ty [
®® ©

9

* Robolinho 700/1200/2000 only

No.

1

Component

(home button): Cancel mowing, the
appliance returns to its base station. It
starts on the next day automatically
again at the set mowing time.

Rain sensor (Robolinho 700/1200/2000):
Registers if it rains (see chapter 7.4
"Setting the rain sensor (Robolinho
700/1200/2000)", page 52).

Display: Shows the current operating
status of the appliance, the name of the
selected menu, its menu items and the
functions to be selected. (see chapter
2.5 "Display”, page 40).

@ E] (arrow keys): Select the menu
items, increase and decrease numerical
values, select between settings.

@ (start/pause button): Start mowing
manually and stop mowing or immedi-
ately resume it again after pressing .
‘[E] [E]' (function keys): Call up the

function that is displayed directly above
the button on the display.

(On/Off button): Switch the appli-
ance on and off.

E] (menu button): Call up the main
menu.

442811 _a
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Product description

2.5 Display

4

@

*Settings

—
Main Menu

Information
Back confirm

@

No.

® ®

Display

Name of the selected menu (here: Main
Menu)

Menu items in the menu: Only two menu
items are ever displayed (here: Set-
tings and Information). Further

menu items can be displayed with @
and E]

Functions for the selected menu item
(here: Settings). Further functions

can be called up with ‘B and E]'.

Asterisk for marking the displayed menu
item (here: Settings)
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2.6 Menu structure

Main Menu Programs

Settings

Informa-
tion

* Robolinho 700/1200/2000

weekly Program see chapter 7.5 "Setting the mowing program",
page 52

Entry Point see chapter 7.5.2 "Setting the start points", page 52
Program Info see chapter 8 "Displaying information”, page 54
Time see chapter 5.2 "Making the basic settings", page 50

Date see chapter 5.2 "Making the basic settings”, page 50
Language see chapter 5.2 "Making the basic settings", page 50
PIN-Code see chapter 5.2 "Making the basic settings", page 50

Key clicks see chapter 7.2 "Activating/deactivating the button
tones", page 52

EcoMode see chapter 7.3 "Activating/deactivating Eco mode (Robolin-
ho 700/1200/2000)", page 52 *

Rain sensorsee chapter 7.4 "Setting the rain sensor (Robolinho
700/1200/2000)", page 52 *

After rain delay see chapter 7.4 "Setting the rain sensor
(Robolinho 700/1200/2000)", page 52*

Rain sensitive see chapter 7.4 "Setting the rain sensor (Robolin-
ho 700/1200/2000)", page 52*

iNnTOUCH see chapter 7.6 "inTOUCH", page 53

Margin mowing see chapter 7.7 "Edge mowing with a manual start",
page 54

Sub zone active/disabled see chapter 7.8 "Setting the second-
ary area mowing", page 54

Display contrast see chapter 7.9 "Setting the display contrast”,
page 54

Safety settings see chapter 7.10 "Setting lock", page 54
Reset calibration see chapter 7.11 "Recalibrating”, page 54

Factory reset see chapter 7.12 "Restoring factory settings”,
page 54

Blades service see chapter 8 "Displaying information", page 54
Hardware see chapter 8 "Displaying information”, page 54
Software see chapter 8 "Displaying information”, page 54
Program Info see chapter 8 "Displaying information”, page 54

Failures see chapter 8 "Displaying information", page 54
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2.7 Base station

No. Component

1
2
3
4

Base plate
LEDs for status display

Charging contact

Home button () *
Charging station
Cable shaft

Wheel recess

0 N o O

Hole for screw nails (9)
9  Screw nails
* Robolinho 700/1200/2000

2.8 Rechargeable battery

The rechargeable battery can be changed by the
user.

EH NOTE Fully charge the rechargeable bat-
tery before using it for the first time. The re-
chargeable battery can be charged in any charge
status. Interrupting charging does not damage
the rechargeable battery. The rechargeable bat-
tery can only be charged after the appliance has
been switched on.

B The rechargeable battery is partially charged
on delivery. The rechargeable battery is regu-
larly recharged during normal operation. The
appliance returns to its base station for this.

B The integrated electronic control unit with a
monitoring function terminates the charging

procedure when a 100% charge status is
reached.

B The charging process only functions with per-
fect contact of the charging contacts on the
base station with the contact surfaces of the
appliance.

B The built-in protection circuit prevents the re-
chargeable battery from being charged at
temperatures above 45 °C. This prevents ir-
reparable damage to the rechargeable bat-
tery.

®  |f the operating time of the battery is reduced
in spite of it being fully charged, have the bat-
tery replaced by a new genuine battery. This
task should be carried out by an AL-KO deal-
er, technician or service partner.

®  |f the battery charge level has dropped below
the threshold set by the manufacturer as a
result of ageing or excessively long storage,
this means it can no longer be recharged.
Have the battery and the monitoring electron-
ic control unit checked by an AL-KO dealer,
technician or service partner, and replace
them if necessary.

B The rechargeable battery status is shown on
the display. Check the rechargeable battery
status after about 3 months in storage. To do
s0, switch on the appliance and read off the
rechargeable battery status. If the recharge-
able battery is now only charged to approx.
30 % or less, place the appliance in the base
station and switch it on so the rechargeable
battery is charged. If the charging station was
removed to store the base station (see chap-
ter 11.2 "Storing the charging pole”,
page 56), first mount it again in reverse or-
der and connect the base station to the
mains supply again.

®  |f electrolyte has escaped into the appliance:
Have the appliance repaired by an AL-KO
service centre.

®  |f the rechargeable battery has been re-
moved from the appliance: If the eyes or
hands have come into contact with escaped
electrolyte, flush them immediately with wa-
ter. Immediately consult a doctor.

2.9 Functional description

Moving on the grass surface

The appliance moves freely in a mowing area de-
limited by a boundary cable. The appliance is ori-
ented by sensors that detect the magnetic field of
the boundary cable.
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Safety

If the appliance encounters an obstacle, it stops
and then continues in another direction. If the ap-
pliance gets into a situation where it cannot oper-
ate, this is indicated by a message on the dis-
play.

Robolinho 700/1200/200: If the appliance de-
tects moisture when the rain sensor is switched
on, it automatically returns to the base station.

Mowing and charging

The mowing phases alternate constantly with the
charging phases. If the charge of the recharge-
able battery drops to a specific value (display:

0 %) during mowing, the appliance returns to the
base station along the boundary cable.

Mowing programs are preset and can be custom-
ised on the appliance or in the app.

Each time the mowing motor is started, its direc-
tion of rotation is changed which doubles the ser-
vice life of the cutting blades.

2.10 WLAN radio module and AL-KO
inTOUCH app

The robot lawn mower is equipped with a WiFi ra-
dio module. This allows convenient control, set-
ting and monitoring via app from a mobile device
(smartphone, tablet, etc.).

H NOTE The mobile device being used re-
quires an Internet connection in order to use the
inTOUCH app.

H NOTE In order to ensure that the latest
software version is always installed on the robot
lawn mower, it must be connected to the Internet
via a WiFi network. The AL-KO inTOUCH app
provides notification when there are new software
updates for the robot lawnmower. They are
downloaded automatically.

AL-KO inTOUCH app

The AL-KO inTOUCH app can be downloaded for
Android-based devices from the Google Play
Store and for iOS-based devices from the Apple
App Store:

# Available on the
[ ¢ App Store

GETITON
" Google Play

After installing the app, the user must first log in.
The Quick Installation Guide is automatically
called up the first time the app is started. Follow
the instructions to install the robot lawn mower in
the garden, and then to connect it to the AL-KO
inTOUCH app.

H NOTE The robot lawnmower connects to a
2.4 GHz WLAN only.
5 GHz WLAN networks are not supported.

To connect to the AL-KO inTOUCH app, the ro-

bot lawnmower and smartphone must be within

range of a router with sufficient signal strength

(recommendation: min. 50%).

1. Start the AL-KO inTOUCH app.

2. Create a user account with "REGISTER". En-
ter the user name and password.

3. Log in with the previously created user ac-
count.

4. Start the connection wizard via "APPLIANC-
ES" and "NEW APPLIANCE".

5. Follow the further instructions.

H NOTE If the robot lawnmower moves into
an area of the garden with a poor or no WLAN
connection, the settings of the AL-KO inTOUCH
app will only be carried out when the robot lawn-
mower returns to an area with a good signal. If
the local WLAN strength of the router does not
cover the entire garden, its range can be extend-
ed with a standard repeater.

In the event of malfunctions, a dealer with the AL-
KO inTOUCH app installed can help you. The ro-
bot lawnmower must be enabled for the dealer
via the AL-KO inTOUCH app.

Besides remote access to connected robot lawn
mowers, the AL-KO inTOUCH app offers other
functions such as product registration, gardening
tips, gardening manual or push notifications in
the event of a fault.

3 SAFETY

3.1 Intended use

This appliance is intended solely
for use in non-commercial appli-
cations. Any other use (as well
as unauthorised conversions or
add-ons) are regarded as con-
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trary to the intended use and will
result in exclusion of the warran-
ty as well as loss of conformity
(CE mark); the manufacturer will
thus decline any responsibility
for damage and/or injury suf-
fered by the user or third parties.

The application limits of the ap-
pliance are:

® Max. area:
Robolinho 500: 500 m?
Robolinho 700: 700 m?
Robolinho 1150: 1200 m?
Robolinho 1200: 1200 m?
Robolinho 2000: 2000 m?
® Max. upward/downward
slope: 45 % (24°)
® Max. lateral inclined angle:
45 % (24°)
® Temperature:
Charging: 0 — 45 °C
Mowing: 0 — 55 °C
3.2 Possible misuse

This machine is not suitable for
use in public gardens, parks,
sports stadiums, and in agricul-
ture and forestry.

3.3 Safety and protective
devices

/\ WARNING! Risk of injury.

Defective and disabled safety

and protective devices can result

in serious injury.

® Have any defective safety and
protective devices repaired.

m Never disable safety and pro-
tective devices.

3.3.1 PIN and PUK input

The appliance can only be start-
ed by entering a PIN (Personal
Identification Number). This pre-
vents the appliance from being
switched on by unauthorised
persons. The factory setting of
the PIN is 0000. The PIN can
be changed, see chapter 5.2
"Making the basic settings”,
page 50.
If the PIN is entered incorrectly 3
times, the PUK (Personal Un-
locking Key) must be entered. If
this is also entered incorrectly,
the user must wait 24 hours until
entering it again.
m Keep the PIN and PUK so
that they are inaccessible to
unauthorised persons.

3.3.2 Sensors

The appliance is provided with
several safety sensors. It does
not restart automatically after be-
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ing switched off by a safety sen-
sor. The error message is shown
on the display and must be ac-
knowledged. The reason for the
triggering of the sensor must be
resolved.

Lifting sensor

If the appliance is raised by the
housing during operation, the
travel drive switches off and the
cutting blades are stopped.

Bump sensors for obstacle
detection

The appliance is equipped with
sensors that ensure it changes
its direction of travel if it encoun-
ters obstacles. When it encoun-
ters an obstacle, the top part of
the deck is shifted slightly and
the shock sensor triggered.

Tilt sensor in direction of
travel/sideways

If an upward or downward slope
or a laterally inclined angle of
24° (45 %) is reached in the di-
rection of travel, the appliance is
turned or the appliance changes
its direction of travel.

Rain sensor (Robolinho
700/1200/2000)

The appliance is equipped with a
rain sensor that (when activated)
interrupts the mowing procedure
in case of rain, and ensures that

the appliance returns to the base
station.

EH NOTE The appliance can

be operated reliably in the imme-
diate vicinity of other automatic
lawn mowers. The signal used in
the boundary cable corresponds
to the standard defined by the
European Garden Machinery In-
dustry Federation (EGMF) with
regard to electromagnetic emis-
sions.

3.4 Safety instructions

3.4.1 Operator

® Young people under 16 years
of age, persons with limited
physical, sensory or mental
abilities or with a lack of expe-
rience and knowledge and
persons who do not know the
operating instructions must
not use the device. Heed any
country-specific safety regula-
tions concerning the minimum
age of the user.

® Do not operate the appliance
if you are under the influence
of alcohol, drugs or medica-
tion.
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3.4.2 Personal protective
equipment
m Wear clothing and protective
equipment in accordance with
the regulations in order to
avoid injury.
® The personal protective
equipment comprises:
Long trousers and sturdy
shoes.
During maintenance and
care: Protective gloves.

3.4.3 Safety of persons and
animals

®m |n areas accessible to the
public, affix warning informa-
tion with the following content
around the mowing area:

/\ IMPORTANT! Automatic
lawn mower in operation! Do
not approach the appliance! Su-
pervise children.

m Make sure that children and
other persons are not present
in the vicinity of the appliance
when it is operating or climb
onto the appliance and do not
play with the appliance.

m Sitting on the appliance and
reaching into the cutting blade
is forbidden.

m Keep body and clothes away
from the cutting unit.

3.4.4 Appliance safety

m Before working, make sure
that there are no objects (e.g.
branches, glass or metal piec-
es, and items of clothing,
stones, garden furniture, gar-
den utensils or toys) in the
work area of the appliance.
They can damage the cutting
blade of the appliance or can
be damaged by the appliance.

® Only use the appliance under
the following conditions:

The appliance is not soiled.

The appliance shows no
damage or wear.
All controls function proper-
ly.
The base station and pow-
er supply as well as their
electrical supply cables are
undamaged and function
properly.
m Always replace defective
parts with original spare parts
from the manufacturer.

m Have the appliance repaired if
it has been damaged.

m The user of the appliance is
responsible for accidents of
the appliance involving other
persons or their property.

3.4.5 Electrical safety

® Never operate the appliance
when a lawn sprinkler is oper-
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ating on the mowing area at
the same time.

® Do not spray the appliance
with water.

® Do not open the appliance.

ASSEMBLY

4.1 Unpacking the machine
1. Open the packaging carefully.

2. Carefully remove all components from the
packaging and check for transport damage.
Note: Notify your AL-KO dealer or service
partner immediately if any transport damage
is discovered.

3. Check the scope of supply, see chapter 2.1
"Scope of supply”, page 38.

If the appliance is going to be sent on, retain the
original packaging and accompanying docu-
ments. They will also be required for return ship-
ment.

4.2 Planning the mowing areas (01)

Location of the base station (01/1)

B Shortest possible distance to the largest
mowing area

Level surface

Protected against direct sunlight and harsh
weather conditions

B Connection option for power source

B Free accessibility to the robot lawn mower
Routing the boundary cable (01)

The boundary cable must be laid in a continuous
loop in a clockwise direction.

Corridors between mowing areas (01/h)

A corridor is a narrow section in the grass surface

and can be used to connect two mowing areas.

Main area and secondary area(s) (01)

®  Main area (01/HF): This is the grass surface
on which the base station is located and
whose entire surface can be mowed auto-
matically by the appliance.

®  Secondary area (01/NF): If a grass surface
cannot be reached by the appliance from the
main area, carry the appliance to the second-
ary area by hand if necessary. Secondary ar-
eas can be processed using manual opera-
tion.

The main area and secondary areas are bounded
by the same continuous boundary cable, howev-
er.

Location of start points (01/X0 — 01/X3)

At the specified mowing time, the appliance
moves along the boundary cable to the specified
start point and begins to mow there.

The start points can be used to specify which ar-
eas of the mowing area are to be mowed several
times.

4.3 Preparing the mowing areas

1. Check that the grass surface is larger than
the area covered by the appliance. If the
grass surface is too large, an irregularly
mown lawn will result. Reduce the size of the
grass surface to be mowed if necessary.

2. Before installation of the base station and
boundary cable or start-up of the appliance:
Use a lawn mower to mow the grass surface
to a low cutting height.

3. Remove any obstacles on the grass surface
or exclude them with the boundary cable (see
chapter 4.5.3 "Excluding obstacles”,
page 48):
®  Flat obstacles that will be run over and
could damage the cutting blade (e.g. flat
stones, transitions from the grass surface
to the terrace or paths, plates, kerb-
stones, etc.)

®  Holes and protrusions in the grass sur-
face (e.g. molehills, burrowing holes, pine
cones, fallen fruit, etc.)

®m  Steep ascents and descents of more
than 45 % (24°)

®  Bodies of water (e.g. ponds, streams,
swimming pools, etc.) and their demarca-
tion to the grass surface

®  Shrubs and hedges that can become
broader

4.4 Setting up the base station (03/a)

1. Place the base station (01/1) at right angles
to the planned location of the boundary cable
as described below:
®  Level (check with spirit level)
®  Straight and level entrance and exit
®  Not arched (the charging station must not

bend or tilt during subsequent tightening
of the screw nails)

2. Fix the base station (03/2) to the floor with

four screw nails (03/1).

442811 _a

47



Assembly

4.5 Installing the boundary cable

H NOTE Robolinho 500/1150: If the sup-
plied boundary cable is too short, an extension
cable can be obtained from your AL-KO dealer or
service partner.

4.5.1 Connecting the boundary cable to the

base station (03/b)
1. Pull the boundary cable (03/4) out of the
packaging.
2. Remove the cover of the cable shaft (03/3)
on the connection (03/A).
3. Insulate the end of the boundary cable (03/6)
and insert into the terminal (03/7).

4. Close the terminal.

5. Lead the boundary cable through the strain
relief (03/5) out of the cable shaft with cable
reserve.

H NOTE The cable reserve allows smaller
corrections to be carried out on the cable guide
later.

6. Place the cover on the cable shaft.

4.5.2 Routing the boundary cable (01)

The boundary cable can be laid on the lawn and
as much as 10 cm under the turf. The laying un-
der the turf can be carried out by the dealer.

Both variants can be combined with one another.

IMPORTANT! Danger of damaging the
boundary cable. If the boundary cable is dam-
aged or cut, the transmission of the control sig-
nals to the appliance is no longer possible. In this
case, the boundary cable must be repaired or re-
placed. The boundary cables are available from
AL-KO.

®  Always route the boundary cable directly on
the ground. If necessary, secure with an ad-
ditional lawn peg.

B When laying the boundary cable and during
operation, protect the boundary cable from
damage.

® Do not dig or scarify in the vicinity of the
boundary cable.

1. Attach the boundary cable at regular intervals
with lawn pegs or route it underground (at a
max. depth of 10 cm).

2. Route the boundary cable around obstacles:
see chapter 4.5.3 "Excluding obstacles”,
page 48.

3. Create corridors between individual mowing
areas: see chapter 4.5.4 "Enclosing corridors
(01/h)", page 49.

4. Exclude excessive upward or downward
slopes: see chapter 4.5.5 "Excluding down-
ward slopes (11)", page 49.

5. Create loops of cable: see chapter 4.5.6
"Creating loops of cable (07)", page 49.

6. After completing the routing of the boundary
cable, connect to the connector (03/B) of the
base station: see chapter 4.5.1 "Connecting
the boundary cable to the base station (03/
b)", page 48.

4.5.3 Excluding obstacles

Depending on the surroundings of the working ar-
ea, the boundary cable must be routed at differ-
ent distances to obstacles. Use the ruler that can
be removed from the packaging to determine the
correct distance.

EHI NOTE Exclusions are only necessary if
they cannot be detected by the bump sensors of
the appliance. Avoid too many or unnecessary
exclusions. Recesses that are smaller than 6 cm
must be excluded, otherwise the appliance may
cause damage.

Distance from walls, fences, beds:
min. 20 cm (01)

The appliance moves along the boundary cable
with an offset of 20 cm to the outside. Therefore,
route the boundary cable at a distance of at least
20 cm from walls, fences, beds, etc.

Distance from terrace edges and paved
paths (05)

If the terrace or path edge is higher than the
grass surface, a distance of at least 20 cm must
be complied with. If the edge of the terrace or
path is at the same height as the grass surface,
the cable can be routed exactly along the edge.

Distance of obstacles from the boundary
cable (01)

If the boundary cables are precisely folded up
away from the obstacle or towards the obstacle,
i.e. distance 0 cm, the appliance moves beyond
the boundary cable. Do not cross the boundary
cables (02/c), but lay them parallel (01/e).

Routing the boundary cable around

corners (06)

®  Forinwards going corners (06/a): Route the
boundary cable diagonally to avoid the appli-
ance becoming caught in the corner.
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B For outside corners with obstacles (06/b):
Route the boundary cable in a point in order
to avoid a collision of the appliance with the
corner.

B For outside corners without obstacles: Route
the boundary cable at an angle of 90°.

4.5.4 Enclosing corridors (01/h)

In the corridor the following distances must be
complied with:

B Total width: min. 60 cm

®  Distance of the boundary cable to the edge:
20 cm

®  Distance between the boundary cables: min.
20 cm

4.5.5 Excluding downward slopes (11)

Downward slopes that are greater than 45 %
must be excluded with the boundary cable (45 %
=45 cm downward slopes per 1 m horizontally).

The boundary cable must not be laid over a gra-
dient of more than 20%. In order to avoid prob-
lems when turning, maintain a distance of 50 cm
to the 20% gradient. If the gradient at the outer
edge of the working area is more than 20% at
any point, lay the boundary cable on the flat
ground at a distance of 20 cm from the start of
the gradient.

4.5.6 Creating loops of cable (07)

Spare loops of cable should be incorporated at
regular intervals in order to reposition the base
station or to extend the mowing area even after
the mowing area has been laid out.

Select the number of spare cable loops according
to your own judgement.

EI NOTE In the case of spare cable loops, do
not form open loops.

1. Lead the boundary cable around the current
lawn peg (07/1) and then back to the previ-
ous lawn peg (07/3).

2. Then lead the boundary cable to the current
lawn peg again. This creates a loop. The ca-
bles must be close together.

3. If necessary, attach the loop to the ground in
the middle with an additional lawn peg (07/2).

4.5.7 Typical faults in cable routing (02)

B Spare cable loops of the boundary cable are
not laid in an even, elongated loop (02/a).

B The boundary cable is not routed properly
around corners (02/b).

B The boundary cable is crossed over or not
routed clockwise (02/c).

®  The boundary cable is routed too imprecisely
so that edge areas of the grass surface can-
not be mowed (02/d).

®  The boundary cable is not routed lying direct-
ly next to itself when guided towards and
back from the edge to an obstacle inside the
lawn (02/e).

®  The start points are set too far away from the
base station (02/f).

B The boundary cable is routed beyond the
edge of the grass surface (02/g).

®  When routing the boundary cable, the mini-
mum distance for corridors of 20 cm is under-
cut (02/h).

B The boundary cable is routed too close (i.e.
at a distance of less than 20 cm) to obstacles
that cannot be driven over (02/i).

4.6 Connecting the base station to the
power source (04)

1. Place the power supply (04/4) in a dry loca-
tion that is protected against direct sunlight
and sufficiently close to the base station
(04/1).

2. Connect the low voltage cable of the power
supply (04/5) and the cable of the base sta-
tion (04/6) with each other.

3. Plug the power plug of the power supply
(04/2) into a power socket (04/3).

EHI NOTE We recommend connecting the
power supply to the mains supply via an earth
leakage circuit breaker (ELCB) with a rated leak-
age current < 30 mA.

4.7 Checking the connections on the base
station (04)
1. Check that both LEDs on the front side of the
charging station (09/1) light. If not:
®  Disconnect the mains plug.
®  Check that all plug connectors of the
power source and the boundary cable
are positioned correctly and check for
damage.

Status indications of the LEDs

LEDs Operating states

Green = Lights up when the boundary
cable is laid correctly and the

loop is intact.
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LEDs Operating states
Yellow ®  Lights up if the power source is
intact.
5 START-UP

This chapter describes the activities and settings
that are necessary to put the appliance into oper-
ation for the first time. For all further settings, re-

fer to see chapter 7 "Settings", page 51.

5.1 Charging the rechargeable battery (08)
During normal operation, the battery of the appli-
ance is regularly charged automatically.

H NOTE Fully charge the rechargeable bat-
tery before using it for the first time. The re-
chargeable battery can be charged in any charge
status. Interrupting charging does not damage
the rechargeable battery. The rechargeable bat-
tery can only be charged after the appliance has
been switched on.

1. Place the appliance (08/1) in the base station
(08/3) so the contact surfaces of the appli-
ance touch the charging contacts of the base
station.

2. Switch on the appliance with .

3. The display on the appliance shows Bat-
tery is being recharged. If not: see
chapter 13 "Help in case of malfunction”,
page 58.

5.2 Making the basic settings

1. Open the cover flap.

2. Switch on the appliance with . Firmware,
code and type are displayed.

3. In the menu for language selection, select the

language with @ or E] and accept with
|4

4. Inthe Login > Enter PIN menu, enter the
preset PIN 0000. To do so, select the digit O

with E] or E] in sequence and always ac-

cept with [3'. After entering the PIN, access
is enabled.

5. Inthe Change PIN menu:

B Under Enter new PIN, enter a self-se-
lected new four-digit PIN. To do so, se-

lect one digit in sequence with @ or E]
and respectively confirm with E]'.

B Under Reenter new PIN, enter the
new PIN again. If both entries are identi-
cal, PIN changed is displayed.

6. Inthe Enter date menu, set the current
date (format: DD.MM. 20YY). To do so, select

one digit in sequence with @ or @ and re-

spectively confirm with B'.
7. Inthe Enter time > HH:MM menu, set the
current time (format: HH:MM). To do so, se-

lect one digit in sequence with [Z] or E] and

respectively confirm with BY.
The basic settings have been completed. The
Not calibrated Press Start key status
is displayed.

5.3 Setting the cutting height

The cutting height can be manually adjusted con-
tinuously between 25 — 55 mm.

EHI NOTE A cutting height of 55 mm is recom-
mended for the calibration movement (see chap-
ter 5.4 "Carrying out an automatic calibration
movement”, page 50) and for teaching-in the
starting points (see chapter 7.5.2 "Setting the
start points”, page 52).

1. Open the cover (10/1).

2. Set the cutting height (the current cutting
height is displayed in the window (10/3) in
millimetres):

B |ncrease the cutting height (i.e. lawn
height): Turn the rotary knob (10/2) clock-
wise (10/+).

®  Decrease the cutting height (i.e. lawn
height): Turn the rotary knob (10/2) anti-
clockwise (10/-).

3. Close the cover.

5.4 Carrying out an automatic calibration
movement

H NOTE Before commissioning, carry out the
calibration movement (see chapter 5.4 "Carrying
out an automatic calibration movement”,
page 50) or teaching-in of the starting points
(see chapter 7.5.2 "Setting the start points”,
page 52).
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Place the appliance at the starting position
(09)
1. Place the appliance at the starting position in-
side the mowing area:
®  Atleast 1 mleft and 1 min front of the
base station

®  Aligned with the front side to the bound-
ary cable

Starting the calibration movement

1. Check that there are no obstacles in the ex-
pected movement area of the appliance. The
appliance must be able to move over the
boundary cable with both front wheels. If nec-
essary, remove obstacles or lay the cable
temporarily inwards (min. 35 cm required).

2. Start the appliance with [E] The following is
shown on the display:

® | Caution ! Starting Motors
m  cCalibration, Phase [1]

During the calibration movement

To determine the signal strength inside the

boundary cable, the appliance first moves twice

straight beyond the boundary cable and then into

the base station and comes to a stop there.

®  The Calibration completed message is
shown on the display.

B The rechargeable battery is being charged.

H NOTE The appliance must come to a stop
when it moves into the base station. If the appli-
ance does not touch the contacts when it moves
into the base station, it moves further along the
boundary cable. If the appliance moves through
the base station, the calibration procedure has
failed. In this case, the base station must be bet-
ter aligned and the calibration procedure repeat-
ed.

After the calibration movement
The preset current mowing duration is displayed.

For all further settings, refer to see chapter 7
"Settings", page 51.

Robolinho 700/1200/2000

H NOTE To ensure proper operation and re-

duce error messages, the loop length must be
measured.

See also
B Setting the start points [ 52]

6 OPERATION
6.1 Starting the appliance manually

1. Switch on the appliance with .
For unscheduled edge mowing: see chapter
7.7 "Edge mowing with a manual start”,
page 54.

2. Start the appliance manually with @
6.2 Cancelling mowing

= Robolinho 500/1150: Press on the appli-
ance.

®  Robolinho 700/1200/2000: Press on the
base station (08/4) or on the appliance.

The appliance moves automatically into the base
station. It deletes the mowing plan of the current
day and starts again the next day for the set time.

®  Press @ on the appliance.
The mowing is interrupted for half an hour.

®m  Press on the appliance.
The appliance is switched off.

EHI NOTE In dangerous situations, the appli-
ance can be stopped with the STOP but-
ton (08/2).

6.3 Mowing the secondary area (01/NF)

1. Lift the appliance and place in the secondary
area by hand.

2. Switch on the appliance with .

3. Call up the main menu with @

4. @or@ *Settings E]'

5. @ or@ *Sub zone mowing E]'
6. Select the mowing time with @ or @
7.

Start the appliance manually with @

Depending on the setting: The appliance mows
for the set time period and then switches off or
mows until the rechargeable battery is flat.

After mowing the secondary area, place the ap-
pliance in the base station again by hand.

7 SETTINGS
7.1 Calling up the setting — General

1. Call up the main menu with E]
Note: The asterisk * in front of the menu item
indicates that it has just been selected.
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2. @or@ *Settings E]'

3. Select the required menu item with ‘Z] or E]

and accept with B'.

4. Make the settings.
Note: The menu items are described in the
following sections.

5. Return to the main menu with E]

H NOTE Further menu items: see chapter
5.2 "Making the basic settings", page 50.

7.2 Activating/deactivating the button tones

1. @or@ *Key clicks B'

2. Activating/deactivating the button tones:

u @ or@ Activate E]':

Activate the button tones.

u @ or@ Deactivate E]':

Deactivate the button tones.

7.3 Activating/deactivating Eco mode
(Robolinho 700/1200/2000)

In Eco mode, the appliance switches to energy-
saving mode. This reduces the energy consump-
tion and noise emissions.

H NOTE With high and thick grass and for
thick rolled turf, this is not recommended or may
not be possible.

1. @or@ * EcoMode E]'

2. Activating/deactivating Eco mode:

= Activate E]':
Activate Eco mode.

. \4
B  Deactivate E] :
Deactivate Eco mode.

7.4 Setting the rain sensor (Robolinho
700/1200/2000)

H NOTE Mowing when the grass is dry re-
duces soiling. By activating the rain sensor and
setting a delay time, it is possible to prevent the
appliance mowing when the grass is wet.

If the rain sensor is activated, the appliance
moves back into the base station when the rain
begins. It remains there until the rain sensor has
dried. Then it waits for the time period that is set
as the delay before it continues mowing. The
sensitivity of the rain sensor is adjustable.

1. @or@*Ra‘in sensor E]'

2. Activating/deactivating the rain sensor:

u @ or@ Activate E]V:

Activate the rain sensor.

u @ or@ Deactivate BV:

Deactivate the rain sensor.
3. Setting the delay of the rain sensor:

L @or@*m‘ter rain delay E]'

®  xx hours xx minutes
Select the required value for the delay

with @ or E] and accept with BY.

4. Setting the sensitivity of the rain sensor:

L @or@ *Rain sensitive E]'

B Select the required value for the sensitivi-
ty with @ or E] and accept with B'.
7.5 Setting the mowing program
7.5.1 Setting the mowing program — General

1. Call up the main menu with @

2. @ or@ * Programs BY
3. Select the menu item with @ or @ and ac-

cept with E]'.

4. Carry out the settings.
Note: The menu items are described in the
following sections.

7.5.2 Setting the start points

Teaching-in start points
1. Place the appliance in the base station.

Switch on the appliance with .

Call up the main menu with E]

[Z] or@ * Programs E]'

@ or@ *Entry Point B'

@ or@ *Interactive teach E]'

@or@ *Start interactive entry
point teaching

L] @ or@ Start E]'. The appliance

moves along the boundary cable.

L] @ or @ Set B' when the appliance

has reached the required start point. The
start point is stored.

N o g~ DN
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8. @or@ Set entry point 1E]' if no

start point has been specified during the
teaching-in movement. If no start point has
been specified here, the start points are auto-
matically specified.

9. @or@ Entry point x: XXm E]' if
the last start point has been reached.

Manually specifying start points (01)

The first start point (01/X0) is pre-set and is 1 m

to right of the base station. Other start points can

be defined after this point:

B Robolinho 500/700/1150: Up to three start
points
(X1 -=X3)
B Robolinho 1200: up to six start points
(X1 —X6)
= Robolinho 2000: up to nine start points
(X1 =X9)
When specifying the start points, heed the follow-
ing:
® Do not set start points too far from the base
station or too close to one another (02/f).

B Only use as many start points as necessary.
1. @or@*Entr‘y Point E]'
2. @or@ *pPoint X1 at [020m] E]'

Select one digit in sequence with @ or E]
and always accept with E]'.

3. @or@ *Point X2 at [075m] [3'
Select one digit in sequence with @ or @

and always accept with E]'.
4. If necessary, specify further start points.

5. Return to the main menu with E]
7.5.3 Setting the mowing times

EHI NOTE There must be at least 30 min. be-
tween programming the mowing times and the
mowing start. If not, the appliance starts 30 min
after the last press of the button at the earliest.

In the weekly Program menu item, the days of
the week and time periods when the appliance
should mow are set. Adapt these settings to the
size of your garden if necessary. If unmown ar-
eas are still visible after approx. one week, in-
crease the mowing periods.

1. @or@ *Weekly Program E]'

u @ or@ *Al1 Days [X]: The appli-
ance mows every day at the set times. If
All Days [ ] is shown, the appliance
only mows on the set days of the week.

u @ or@ *Monday [X]...* Sunday
[X]: The appliance mows for the set
time periods on the set day of the week.
If Monday [ 1] is shown, for example,
the appliance does not mow on the re-
spective day.

u @ or@ Change B’: Activate the re-

spective day [X] or deactivate it [ ],
and set the time periods, type of mowing
and the start points.
2. Make the settings for every day or the re-
spective day:

® eg. *[M] 07:00-10:00 [?]: Normal
mowing [M] from 07:00 — 10:00 am with
automatically changing start point 0 — 9
[7]1.

m eg. *[R] 16:00-18:00 [1]: The ap-
pliance starts with edge mowing [R] at 4
pm and moves along the entire boundary
cable. The area mowing then begins at
start point 1 [1]. At 6 pm or as soon as
the rechargeable battery is discharged,
the appliance moves back to the base
station.

u @ or@ Change BV: Change the se-

lected setting.

u @ or@ Continue BY: Confirm the

changes setting and continue to the next
setting.

3. @ or@ Save E]': Save all changed set-
tings of the menu item.

7.6 inTOUCH

An existing connection to a gateway can be dis-
connected. This means the appliance is ready to
establish a new connection for 30 minutes.

H NOTE To establish a connection later, the
connection must first be disconnected again,
even if the appliance was not previously connect-
ed with a gateway.

1. @ or@ *inTOUCH BY

2. Reset connection B'
Appliance reports: Done.

3. Confirm with E]' and return to the menu.
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7.7 Edge mowing with a manual start

For a manual start, the setting can be made here
that the appliance begins with edge mowing.
Carrying out the edge mowing at the pro-
grammed mowing time periods: see chapter 7.5.3
"Setting the mowing times", page 53.

1. @or@ *Margin mowing B'
2. @or@*at manual start B'

7.8 Setting the secondary area mowing

1. @or@ *Sub zone mowing BV

2. Setting the mowing time periods:

u E] orE] inactive E]':
Secondary area mowing is switched off.
= @or@ active E]':
The appliance mows until the recharge-
able battery is flat.

u @or@ Mowing time in min B’:
The appliance mows the secondary area
for the set time period. The following
mowing time periods can be set:
30/60/90/120/until rechargeable battery
flat.

7.9 Setting the display contrast

If the display is difficult to read, e.g. in sunlight,
the display can be improved by changing the dis-
play contrast.

1. @or@ *Display contrast B'

2. Increasel/decrease the display contrast with

@ or E] and accept with B’.

7.10 Setting lock

If the setting lock is deactivated, the PIN must on-
ly be entered when acknowledging safety-rele-
vant faults.

1. @or@ *Safety settings E]'
2. Activating/deactivating the setting lock:

u E] orE] Activate E]':

Activate the setting lock.

u E] orE] Deactivate E]V:
Deactivate the setting lock.

7.11 Recalibrating

If the position or length of the boundary cable has
been changed or the appliance no longer finds
the boundary cable, recalibration is necessary.

1. @or@ Reset calibration [E]'

2. Reset loop calibration data? EV

3. Carrying out a calibration movement: see
chapter 5.4 "Carrying out an automatic cali-
bration movement", page 50.

7.12 Restoring factory settings

The factory settings of the appliance can be re-
stored, e.g. before selling the appliance.

1. [Z]or@ * Factory reset E]V

Appliance reports: Factory reset com-
pleted

8 DISPLAYING INFORMATION

The Information menu is used for displaying
machine data. No settings can be made in this
menu.

1. Call up the main menu with @

2. @ or@ * Information B'
3. Select the menu item with @ or @ and ac-

cept with E]'.
Note: The menu items are described in the
following sections.

4. Return to the main menu with @

Blades service

Shows in how many operating hours a blade ser-
vice is required. The counter can be reset manu-
ally. Have the blade service carried out by an AL-
KO dealer, technician or service partner.

Reset the counter for blade service:

1. @or@ confirm E]'

Hardware

Shows information on the appliance, such as
type, year of manufacture, operating hours, serial
number, number of mowing operations, total
mowing time, number of charging cycles, total
charging time, length of the loop of the boundary
cable.

Software
Shows the software version.

H NOTE Keep the software of the Robolinho
automatic lawn mower up to date at all times.
Check the firmware version at regular intervals
and update it as necessary. The Robolinho up-
dater software can be found on the Internet at:
www.al-ko.com/shop/de/robolinho-autoupdater
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Program Info

Shows current settings such as the total weekly
mowing time.

Failures

Shows the fault messages that last occurred with
date, time and fault code.

9 MAINTENANCE AND CARE

/\ CAUTION! Risk of injury. Sharp-edged
and moving appliance parts can lead to injury.

®  Always wear protective gloves during mainte-
nance, care and cleaning work.

9.1 Cleaning

IMPORTANT! Danger from water. \Water in
the automatic lawn mower and in the base station
leads to damage on electrical components.

® Do not spray the automatic lawn mower and
base station with water.

Clean the automatic lawn mower

/\ CAUTION! Danger of injury due to the
cutting blade. The cutting blades are very sharp
and can cause cutting injuries.

®  Wear protective gloves.

B Make sure that parts of the body do not get
into the cutting blade.

Once a week, carry out the following:

1. Switch off the appliance with .

2. Wipe off the surface of the housing with a
broom, a brush, a damp cloth or a fine
sponge.

3. Brush off the underside, mower deck and cut-
ting blade with a brush.

4. Check the cutting blade for damage. If neces-
sary, replace the following: see chapter 9.3
"Replacing the cutting blades”, page 55.

Cleaning the base station

1. Regularly remove grass residues and leaves
or other objects out of the base station.

2. Wipe off the surface of the base station with
a damp cloth or a fine sponge.

9.2 Regular checks

General checks

1. Once a week, check the whole Installation for
damage:

®  Machine

®m  Base station
®  Boundary cable
®  Power supply
2. Replace defective parts by original spare

parts from AL-KO or have them replaced by
an AL-KO service centre.

Check the rollers can move freely
Once a week, carry out the following:
1. Carefully remove grass residues and soiling

from the areas around the rollers. Use a
broom and cloth for this.

2. Check that the rollers run freely and that they
can be steered.

Note: If the rollers do not move freely or can-
not be steered, have them replaced by an
AL-KO service centre.

Check the contact surfaces on the automatic

lawn mower

1. Use a cloth to remove soiling and then lightly
grease with contact grease.

Check the charging contacts of the base

station

1. Disconnect the mains plug.

2. Press the charging contacts in the direction
of the base station and release them. The
charging contacts must spring back into the
initial position.

Note: If the charging contacts do not spring

back, have them replaced by the AL-KO ser-
vice centre.

9.3 Replacing the cutting blades

/\ CAUTION! Danger of injury due to the
cutting blade. The cutting blades are very sharp
and can cause cutting injuries.

®  Wear protective gloves.

®  Make sure that parts of the body do not get
into the cutting blade.

IMPORTANT! Damage to the appliance due
to incorrect repair. The blade plate can be dam-
aged by the alignment of a bent, built-in cutting
blade.

® Do not align bent cutting blades.

®  Replace bent cutting blades by original spare
parts from AL-KO.

Worn or bent cutting blades must be replaced.

1. Switch off the appliance with .
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2. Put down the appliance with the cutting
blades pointing upwards.

3. Unscrew the fastening screws.
4. Take the cutting blade out of the blade seat.
5. Clean the blade seat with a soft brush.

EH NOTE The cutting blades are sharpened
along the entire length and can therefore also be
mounted rotated by 180°, which doubles their
runtime.

6. Replacing the cutting blades:
®  |f cutting blades have not been rotated
since the initial mounting: Rotate the cut-
ting blades by 180° and insert into the
blade seat again with the sharpened side
pointing towards the appliance, and tight-
en the fastening screws again by hand.
= |f the cutting blades have already been
rotated once since the initial mounting:
Insert new cutting blades into the blade
seat again with the sharpened side point-
ing towards the appliance, and tighten
the new fastening screws by hand.
Note: It is only allowed to use original
spare parts from AL-KO.
In case of stubborn dirt that cannot be removed
with a brush, the blade plate must be replaced
because an imbalance can lead to increased
noise levels, greater wear and malfunctions.

As a rule, the clearer blades do not need to be
replaced.

10 TRANSPORT
To transport the appliance, proceed as follows:

1. Stop the appliance with @ or the stop but-
ton.

2. Switch off the appliance with .

3. Lift the appliance with both hands on the
housing:
® Do not touch the cutting blades.

B The cutting blades must always point
away from the body.

11 STORAGE

11.1 Storing the automatic lawn mower
The appliance must be stored over winter or
when it is to be taken out of service for an ex-
pected duration of longer than 30 days.

1. Fully charge the rechargeable battery (see
chapter 5.1 "Charging the rechargeable bat-
tery (08)", page 50)

2. Thoroughly clean the appliance (see chapter
9.1 "Cleaning", page 55).

3. Store the appliance:
= upright on all wheels

B at adry, lockable location protected from
frost

B out of the reach of children

11.2 Storing the charging pole

The charging pole must be stored over winter or
when it is expected to be out of service for an ex-
pected duration of longer than 30 days.

1. Disconnect the power supply from the mains
supply and unplug from the base station.

2. Removing the charging pole:
®  Unscrew both screws of the charging sta-
tion (08/5).
B Remove the charging station from the
base station by tilting.
®  Undo the plug connection of the cables
from the base station and charging sta-
tion.
B Close the opening of the base (08/6) with
the included winter cover (08/7).
3. Storing the charging pole:
®  atadry, lockable location protected from
frost
®m out of the reach of children

11.3 Winter storage of the boundary cable

The boundary cable can remain in the ground
and does not need to be removed.

12 DISPOSAL

Information on the German Electrical and

Electronic Equipment Act (ElectroG)

E m  Electrical and electronic appliances do
not belong in household waste, but

— should be collected and disposed of
separately.

®  Used batteries or rechargeable batteries that
are not installed permanently in the old appli-
ance must be removed before disposal. Their
disposal is regulated by the battery law.

B Owners or users of electrical and electronic
appliances are obliged by law to return them
after use.
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B The end user bears personal responsibility
for deleting his personal data from the old ap-
pliance to be disposed of.

The symbol of the crossed-through rubbish bin

means that electrical and electronic appliances

may not be disposed of in the household rubbish.

Electrical and electronic appliances can be hand-

ed in at the following places at no charge:

B Public service disposal or collection points
(e.g. municipal building yards)

B Points of sale of electrical appliances (sta-
tionary and online) provided traders are
obliged to take them back or offer this volun-
tarily.

These statements only apply to appliances that

are installed and sold in the countries of the Eu-

ropean Union and are subject to European Direc-
tive 2012/19/EU. Different provisions may apply
to the disposal of electrical and electronic appli-
ances in countries outside the European Union.

Information on the German Battery Act
(BattG)

7

®  For safe removal of batteries or rechargeable
batteries from the electrical appliance and for
information on their type or chemical system,
follow the further information within the oper-
ating or installation instructions.

®  Owners or users of batteries and recharge-
able batteries are obliged by law to return
them after use. Return is limited to the han-
dover of customary household quantities.

Used batteries can contain harmful substances or

heavy metals that can cause damage to the envi-

ronment and human health. Reuse of the used

batteries and use of the resources contained

therein contributes to the protection of these two

essential commodities.

The symbol of the crossed-through rubbish bin

means that batteries and rechargeable batteries

may not be disposed of in household rubbish.

In addition, if the symbol Hg, Cd or Pb appears

under the rubbish bin, this stands for the follow-

ing:

®  Hg: Battery contains more than 0.0005 %
mercury

®  (Cd: Battery contains more than 0.002 % cad-
mium

Used batteries and rechargeable bat-
teries do not belong in household
waste, but should be collected and dis-
posed of separately.

®  Pb: Battery contains more than 0.004 % lead

Rechargeable batteries and batteries can be

handed in at the following places at no charge:

®  Public service disposal or collection points
(e.g. municipal building yards)

®  Points of sale of batteries and rechargeable
batteries

®m  Disposal points of the common take-back

system for the used batteries of appliances
®  Disposal point of the manufacturer (if not a

member of the common take-back system)
These statements apply only to rechargeable bat-
teries and batteries that are sold in the countries
of the European Union and that are subject to
European Directive 2006/66/EU. Different provi-
sions can apply to the disposal of rechargeable
batteries and batteries in countries outside the
European Union.

Information on packaging

&y The packaging materials are recyclable.
%69 Please dispose of packaging in an environ-
mentally friendly manner.

Remove the rechargeable battery before
disposing of the appliance

The integrated rechargeable battery must be re-
moved before disposal of the device and disposed of
separately in an environmentally friendly manner.

1. Undo the screws (1).
2. Take off the cover of the rechargeable bat-
tery compartment (2).

3. Unplug the rechargeable battery (3) and take
it out.
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4. Put the cover back on and fasten the screws.

13 HELP IN CASE OF MALFUNCTION

13.1 Correcting appliance and handling

faults

/\ CAUTION! Risk of injury. Sharp-edged

H NOTE For malfunctions that are not listed

in this table or that you cannot resolve yourself,

and moving appliance parts can lead to injury.

®  Always wear protective gloves during mainte-
nance, care and cleaning work.

Malfunction

The appliance does not
start.

The appliance gets stuck
and has dug itself in. The
wheels continue to turn.

The appliance mows at the
wrong time.

Motor stops during mow-
ing.

Mowing result is uneven.

Cause

Rechargeable battery is flat.

Bump sensors do not trigger.

The grass is too high.

The appliance sits on an un-
evenness of the grass sur-
face.

The appliance has the incor-
rect time.

The mowing duration is in-
correctly set.

The appliance loses the time
settings.

Motor is overloaded.

Rechargeable battery is flat.

The cutting blades are blunt.

Mowing time is too short.
Mowing area is too large.

Cutting height level is too
low.

The cutting blades are blunt.

please contact our customer service.

Remedy

Charge the appliance in the base sta-
tion.

Contact an AL-KO service centre.

®  |ncrease the cutting height, then
lower in stages to the required
height.

®  Mow the grass short with a lawn
mower.

Eliminate the unevenness.

Set the time.

Set the mowing times.

The rechargeable battery is defective.
Contact an AL-KO service centre.

Switch off the appliance, set on level
ground or shorter grass and restart.

Charge the rechargeable battery.

Turn over or replace cutting blades if
necessary.

Program longer mowing times.
Reduce the mowing area.

Increase the cutting height, then lower
in stages to the required height.

Turn over or replace cutting blades if
necessary.
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Malfunction

Rechargeable battery oper-
ating time is significantly
shorter.

Appliance vibrates or the
volume is too high.

Rechargeable battery can-
not be charged or low bat-
tery voltage

Cause

Cutting height level is too
low.

Grass is too long or too wet.

Imbalance on the cutting
blade or in the cutting blade
drive

®  The charging contacts of

the base station are dirty.

B The contact surfaces on
the appliance are soiled.

Base station has no power.

The appliance does not
touch the charging contacts.

The service life of the re-
chargeable battery has ex-
pired.

The charging electronics are
faulty.

13.2 Fault codes and troubleshooting

H NOTE For malfunctions that are not listed
in this table or that you cannot resolve yourself,
please contact our customer service.

Fault code
CNOO1: Tilt sensor

CN002: Lift sensor

CNOO5: Bumper de-
flected

Cause

The inclination sensor has

been triggered:

®  Max. tilt exceeded

®  The appliance has been
carried

®m  Slope too steep

The lift sensor has triggered:

®  The appliance cover has
been deflected upwards
by lifting or by an obsta-
cle.

The appliance has driven in-
to an obstacle and cannot
free itself (e.g. collision close
to the base station).

Remedy

Increase the cutting height, then lower
in stages to the required height.
Let the grass dry.
Set the cutting height to a higher
level.
Clean the mower deck.
Contact an AL-KO service centre.

Clean the charging contacts and contact
surfaces.

Connect the base station to the power
source.

®  Place the appliance in the base sta-
tion and check that the charging
contacts make contact.

®  Contact an AL-KO service centre.

Contact an AL-KO service centre.

Contact an AL-KO service centre.

Remedy

Place the appliance on a flat surface
and acknowledge fault.

Remove the obstacle.

®  Place the appliance on the free,
designated grass surface.

®  Correct the location of the boundary
cable.
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Fault code

CNOO7: No loop sig-
nal

CNOO08: Loop signal
weak

CN010: Bad position
CNO11l: Escaped robot
CNO12: cal: no loop
CNO15: cal: outside

CNO17: cal: signal
weak

CN018: cal: colli-

sion

Cause

= No loop signal

The boundary cable is
faulty.

B Loop signal is too weak.

® | oop signal too weak

Boundary cable buried
too deep

B The appliance is outside
the designated grass
surface.

®  The boundary cable has
been routed in a criss-
cross pattern.

The appliance is outside the
designated grass surface.
Fault during the calibration:

B The appliance cannot
find the boundary cable.

Fault during the calibration:
® | oop signal too weak
= No loop signal

B The boundary cable is
faulty.

Fault during the calibration:

The appliance has
bumped into an obstacle.

Remedy

Check the LEDs on the base sta-
tion.

Check the power source of the base
station. Disconnect and reconnect
the power supply.

Check the boundary cable for dam-
age. Repair the defective cable.

Check the LEDs on the base sta-
tion.

Check the power source of the base
station. Disconnect and reconnect
the power supply.

Raise the boundary cable to the
prescribed height; attach directly on
the grass if necessary.

Place the appliance on the free,
designated grass surface.

Correct the location of the boundary
cable around curves and obstacles.
Eliminate the criss-crossing of the
cable.

Correct the location of the boundary ca-
ble around curves and obstacles.

Check the LEDs on the base sta-
tion.

Check the power source of the base
station. Disconnect and reconnect
the power supply.

Place the appliance at the pre-
scribed calibrating position; align
precisely at right angles. Appliance
must be able to drive over the
boundary cable.

Place the appliance at the pre-
scribed calibrating position; align
precisely at right angles.

Check the power source of the base
station. Disconnect and reconnect
the power supply.

Check the boundary cable for dam-
age.

Remove the obstacle.
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Fault code
CNO38: Battery

CN099: Recov escape

CN104: Battery over
heating

CN110: Blade motor
over heating

CN119: R-Bumper de-
flected
CN120: L-Bumper de-
flected

Cause

The rechargeable battery is
flat:

Loop of the boundary cable
is too long, too many islands.

When charging, no contact to
the charging contacts

Obstacles close to the base
station

The appliance has got stuck.

The appliance does not find
the base station.

The rechargeable battery is
depleted.

The charging electronics are
faulty.

Automatic fault rectification
not possible

®  Rechargeable battery
has overheated (more
than 60 °C). No dis-
charging is possible.

= Emergency switch-off by
monitoring electronic
control unit

Mowing motor has overheat-
ed (more than 80 °C).

The appliance has moved
onto an obstacle and cannot
free itself.

Remedy

Correct the location of the boundary ca-
ble.

Clean the charging contacts.

Place the appliance in the base sta-
tion and check that the charging
contacts make contact.

B Have the charging contacts checked
and replaced by a service centre of
the manufacturer.

Remove the obstacles.

Place the appliance on the free, desig-
nated grass surface.

®  Check the boundary cable for dam-
age.

®  Have the boundary cable repaired
by a service centre of the manufac-
turer.

Have the rechargeable battery replaced
by a service centre of the manufacturer.

Have the charging electronics checked
by a service centre of the manufacturer.

®  Manually acknowledge the malfunc-
tion message.

m  |f the fault reoccurs: Have the appli-
ance checked by a service centre of
the manufacturer.

®m  Switch off the appliance and let the
rechargeable battery cool down.

® Do not place the appliance on the
base station.

®  Switch off the appliance and let it
cool down.

m  |f the fault reoccurs: Have the appli-
ance checked by a service centre of
the manufacturer.

Remove the obstacle.
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ﬂ After-Sales / Service

Fault code Cause Remedy
CN128: Recov Impos- The appliance has moved Remove the obstacle.
sible onto an obstacle and cannot
free itself.
The appliance is outside the ®  Place the appliance on the free,
designated grass surface. designated grass surface.
®  Correct the location of the boundary
cable.
CN129: Blocked wL Left wheel motor is blocked.  Remove blockage.
CN130: Blocked WR Right wheel motor is Remove blockage.
blocked.
The description of other error codes can be found KO Service Centre. These can be found on the
on the AL-KO homepage. Internet at:

www.al-ko.com/service-contacts

14 AFTER-SALES / SERVICE

In the event of questions of warranty, repair or
spare parts, please contact your nearest AL-

15 GUARANTEE

We will resolve any material or manufacturing faults on the appliance during the legal warranty period
for claims relating to faults, in accordance with our choice either to repair or replace. The legal warran-
ty period is determined by the legislation of the country in which the appliance was purchased.

Our warranty promise applies only if: The warranty becomes void in the case of:
B These operating instructions are heeded B Unauthorised repair attempts

B The appliance is handled correctly ®  Unauthorised technical modifications
®  Original spare parts have been used ®  Non-intended use

The guarantee excludes:
B Paint damage that can be attributed to normal wear and tear

B Wear parts that are marked with a frame on the spare parts card

The guarantee period commences with purchase by the first end user. The date on the proof of pur-
chase is decisive. In the event of a guarantee claim, please take this guarantee declaration and the
original proof of purchase, and contact your dealer or the nearest authorised customer service centre.
This statement does not affect the purchaser's statutory claims for defects against the vendor.
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1 OVER DEZE
GEBRUIKERSHANDLEIDING

®  De Duitse versie is de originele gebruiksaan-
wijzing. Alle andere taalversies zijn vertalin-
gen van de originele gebruiksaanwijzing.

B Bewaar deze gebruiksaanwijzing goed zodat
u erin het antwoord op uw vragen kunt terug-
vinden wanneer u informatie over het appa-
raat nodig heeft.

B Draag het apparaat alleen samen met deze
gebruiksaanwijzing aan andere personen
over.

B |ees en neem de veiligheids- en waarschu-
wingsinstructies in deze gebruiksaanwijzing
in acht.

1.1 Symbolen op de titelpagina

Betekenis

Symbool

Lees voor de ingebruikname deze
gebruiksaanwijzing absoluut zorg-
vuldig door. Dit is de voorwaarde
voor veilig werken en een storings-
vrij gebruik.

Symbool Betekenis

i

Ga voorzichtig met Li-lon accu’s
f om! Neem met name de aanwijzin-
Ll gen voor transport, opslag en afval-
verwijdering in acht!

Gebruiksaanwijzing

1.2 Verklaring van pictogrammen en
signaalwoorden

/\ GEVAAR! Wijst op een direct gevaarlijke si-
tuatie, die, wanneer ze niet vermeden wordt, tot
de dood of tot een ernstig letsel leidt.

/\ WAARSCHUWING! Wijst op een potentieel
gevaarlijke situatie, die, wanneer ze niet verme-
den wordt, tot de dood of tot een zwaar letsel kan
leiden.

/\ VOORZICHTIG! Wijst op een potentieel ge-
vaarlijke situatie, die, wanneer ze niet vermeden
wordt, tot een licht of middelzwaar letsel kan lei-
den.

LET OP! Wijst op een situatie, die, wanneer ze
niet vermeden wordt, tot materiéle schade kan
leiden.

El OPMERKING Speciale aanwijzingen voor
meer duidelijkheid en een beter gebruik.

2 PRODUCTOMSCHRIJVING

Deze documentatie beschrijft een volautomati-
sche, met een accu gevoede robot-grasmaaier
die zich op een gazon vrij beweegt. De snijhoog-
te kan versteld worden.

64

Robolinho



Productomschrijving

21 Leveringsomvang 2.2 Robot-grasmaaier

Bij de leveringsomvang horen de hier vermelde
posities. Controleer of alle posities aanwezig zijn:

Nr. Component
1

Robot-grasmaaier

Beknopte handleiding

Nr. Component

Gebruiksaanwijzing

1 Bedieningsveld met display (inwendig)
Gazonpennen *

2  STOP-toets (stopt het apparaat meteen

Voeding en de snijmessen binnen de 2 s)
Basisstation incl. schroefnagels (5 st.),
moersleutel en winterafdekking

(220NN, BN VI \V]

Aansluitcontacten voor opladen

_ Hoogteverstelknop (verzonken)
7  Begrenzingskabel **

* Robolinho 500: 90 stuks, Robolinho 1150: 180
stuks, Robolinho 700/1200/2000: niet in de leve-
ringsomvang inbegrepen
** Robolinho 500: 100 m, Robolinho 1150: 150
m, Robolinho 700/1200/2000: niet in de levering-
somvang inbegrepen 9

3
4
5  Voorste wielen (stuurbaar)
6  Maaidek

7 Aandrijfwiel

8  Messenschijf
Bevestigingsbout

10  Wegruimmes

11 Snijblad

12 Accuschacht
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2.3 Symbolen op het apparaat

Symbool

B-F

Betekenis

Houd anderen uit de buurt van de
gevarenzone!

Vereist extra voorzichtigheid tijdens
gebruik!

Blijf met uw handen en voeten bij
het maaimechanisme vandaan!

Houd voldoende afstand!

Lees voor ingebruikname de ge-
bruiksaanwijzing!

Voer voor het starten van het appa-
raat het PIN in!

Rijd niet op het apparaat mee!

24

®

Bedieningsopperviak

o o
AT

¥

=
cplp e
©® ©

* alleen Robolinho 700/1200/2000

Nr.

1

Component

(Home-toets): Maaiwerking staken,
het apparaat rijdt terug naar het basis-
station. Het start de volgende dag weer
automatisch op de ingestelde maaitijd.

Regensensor (Robolinho
700/1200/2000): Stelt vast of het regent
(zie Hoofdstuk 7.4 "Regensensor instel-
len (Robolinho 700/1200/2000)", pagi-
na 79).

Display: Toont de huidige bedrijfsstatus
van het apparaat, de naam van het ge-
selecteerde menu, de menupunten en
de functies die geselecteerd kunnen
worden (zie Hoofdstuk 2.5 "Display”, pa-
gina 67).

@ @ (pijltiestoetsen): Selecteer de
menupunten, verhoog en verlaag de ge-
talwaarden en kies tussen de instellin-
gen.

E] (Start/pauze-toets): Maaiwerking
met de hand starten en onderbreken of

maaiwerking na het indrukken van
meteen weer voortzetten.

‘B E]' (functietoetsen): De functie
oproepen die zojuist boven de toets op
het display wordt weergegeven.

(On/Off-toets): Apparaat in- en uit-
schakelen.
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Nr. Component

8 E] (Menutoets): Hoofdmenu oproepen.
2.5 Display
4 (p

Hoomeenu
*Instellingen
Informatie
Terug Beves‘tigen

Nr. Indicatie

1 Naam van het geselecteerde menu
(hier: Hoofdmenu)

2 Menupunten in het menu: Er worden tel-
kens slechts twee menupunten weerge-
geven (hier: Instellingen en In-

formatie). Met @ en E] kunnen er
verdere menupunten worden weergege-
ven.

3 Functies voor het geselecteerde menu-
punt (hier: Instellingen). Met ‘B

en BY kunnen de functies worden op-
geroepen.

4 Sterretje voor de markering van het ge-
selecteerde menupunt (hier: Instel-
Tingen)
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2.6 Menustructuur

Hoofdmenu Programma

Instel-
Tingen

Informa-
tie

* Robolinho 700/1200/2000

weekprogramma zie Hoofdstuk 7.5 "Maaiprogramma instellen", pagi-
na 80

Startpunten zie Hoofdstuk 7.5.2 "Startpunten instellen”, pagina 80

Programma-info zie Hoofdstuk 8 "Informatie weergeven", pagi-
na 82

Tijdstip zie Hoofdstuk 5.2 "Basisinstellingen uitvoeren”, pagina 77
Datum zie Hoofdstuk 5.2 "Basisinstellingen uitvoeren", pagina 77
Taal zie Hoofdstuk 5.2 "Basisinstellingen uitvoeren", pagina 77

PIN code zie Hoofdstuk 5.2 "Basisinstellingen uitvoeren", pagina 77

Geluidssignaal knopbediening zie Hoofdstuk 7.2 "Geluidssig-
naal knopbediening activeren/deactiveren", pagina 79

EcoMode zie Hoofdstuk 7.3 "Eco-Mode activeren/deactiveren (Robo-
linho 700/1200/2000)", pagina 79 *

Regensensorzie Hoofdstuk 7.4 "Regensensor instellen (Robolinho
700/1200/2000)", pagina 79 *

Regensensor vertrag. zie Hoofdstuk 7.4 "Regensensor instellen
(Robolinho 700/1200/2000)", pagina 79*

Regengevoelig zie Hoofdstuk 7.4 "Regensensor instellen (Robolin-
ho 700/1200/2000)", pagina 79*

iNTOUCH zie Hoofdstuk 7.6 "inTOUCH", pagina 81

Randen maaien zie Hoofdstuk 7.7 "Randen maaien bij handmatige
start", pagina 81

Nevenoppervlak actief/inactief zie Hoofdstuk 7.8 "Maaien
van nevenoppervlakken instellen", pagina 81

Displaycontrast zie Hoofdstuk 7.9 "Displaycontrast instellen”, pa-
gina 81

Instellingsbescherming zie Hoofdstuk 7.10 "Instellingsbescher-
ming", pagina 81

opnieuw kalibreren zie Hoofdstuk 7.11 "Opnieuw kalibreren”, pa-
gina 82

Fabrieksinstellingen zie Hoofdstuk 7.12 "Terugzetten op fa-
brieksinstellingen"”, pagina 82

Messenservice zie Hoofdstuk 8 "Informatie weergeven", pagina 82
Hardware zie Hoofdstuk 8 "Informatie weergeven", pagina 82
Software zie Hoofdstuk 8 "Informatie weergeven", pagina 82

Programma-info zie Hoofdstuk 8 "Informatie weergeven", pagi-
na 82

Storingen zie Hoofdstuk 8 "Informatie weergeven", pagina 82
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2.7 Basisstation

Nr. Component

Bodemplaat
Leds voor statusweergave

1
2
3 Laadcontact
4 Home-toets () *

5  Laadzuil

6  Kabelschacht

7 Wielkuip

8  Boring voor schroefspijkers (9)
9  Schroefspijkers

* Robolinho 700/1200/2000

2.8 Accu

De accu kan door de gebruiker worden vervan-
gen.

EH OPMERKING De accu moet voor het eerste
gebruik compleet worden opgeladen. De accu kan
in elke willekeurige laadtoestand worden opgela-
den. Het is niet slecht voor de accu als het opladen
wordt onderbroken. De accu kan alleen worden
opgeladen als het apparaat is ingeschakeld.

B De accu is bij oplevering gedeeltelijk opgela-
den. Bij normaal gebruik wordt de accu regel-
matig opgeladen. Het apparaat rijdt hiervoor
terug naar het basisstation.

®  De geintegreerde bewakingselectronica be-
eindigt het opladen automatisch als er een
oplaadstatus van 100 % is bereikt.

®  Het opladen werkt alleen bij een onberispelijk
contact van de laadcontanten van het basis-
station met de contactoppervlakken van het
apparaat.

®  Bij een temperatuur hoger dan 45 °C blok-
keert de ingebouwde beveiliging het opladen
van de accu. Op deze wijze wordt een ac-
custoring voorkomen.

®  Als de bedrijfsduur van de accu ondanks een
volledige oplading duidelijk korter is gewor-
den, moet hij bij een AL-KO dealer, technicus
of AL-KO servicepartner door een originele
accu worden vervangen.

®m  Als de accu door veroudering of een te lange
opslagduur ontladen raakt tot beneden de
door de fabrikant vastgelegde drempelwaar-
de, kan hij niet meer worden opgeladen. Laat
de accu en de controle-elektronica controle-
ren door uw AL-KO dealer, technicus of ser-
vicepartner.

®  De laadconditie van de accu wordt getoond
op het display. De accustatus na ca. 3 maan-
den opslag controleren. Schakel hiervoor het
apparaat in en lees de accustatus af. Als de
accu slechts nog maar voor ca. 30 % of min-
der is geladen moet het apparaat in het ba-
sisstation geplaatst en ingeschakeld worden
zodat de accu wordt opgeladen. Als de laad-
zuil voor het opbergen van het basisstation
werd verwijderd (zie Hoofdstuk 11.2 "Laad-
paal opbergen”, pagina 84), moet die eerst
weer in omgekeerde volgorde gemonteerd en
het basisstation weer op het stroomnet aan-
gesloten worden.

®  Als er elektrolyt uit het huis is vrijgekomen:
Apparaat door een AL-KO servicepunt laten
repareren!

®  |ndien de accu uit het apparaat werd verwij-
derd: Als er ogen of handen met het vrijgeko-
men elektrolyt in aanraking zijn gekomen
moeten die onmiddellijk met water worden
gespoeld. Daarna onmiddellijk een arts raad-
plegen!

2.9 Beschrijving van de werking

Bewegen op het gazon

Het apparaat beweegt zich vrij op een door een
begrenzingskabel afgezet gebied. De oriéntatie
van het apparaat gebeurt met sensoren die het
magneetveld van de begrenzingskabel herken-
nen.

Als het apparaat tegen een obstakel stoot blijft
het staan en beweegt verder in een andere rich-
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ting. Als het apparaat in een situatie komt waarin
er geen werking mogelijk is, wordt dit met en mel-
ding op het display aangegeven.

Robolinho 700/1200/200: Als het apparaat bij
een ingeschakelde regensensor vocht herkent,
gaat het automatisch terug naar het basisstation.

Maaiwerking en laadwerking

De maaifasen worden afgewisseld door laadfa-
sen. Als de lading van de accu bij het maaien tot
een bepaalde waarde (weergave: 0 %) is ge-
daald, gaat het apparaat langs de begrenzings-
kabel terug naar het basisstation.

Maaiprogramma’s zijn vooraf ingesteld en kun-
nen op het apparaat of in de app aangepast wor-
den.

Bij elke start van de maaimotor wordt zijn draai-
richting omgekeerd, waardoor de levensduur van
de maaimessen wordt verdubbeld.

2.10 Wifi-module en AL-KO inTOUCH app

De robot-grasmaaier is uitgevoerd met een wifi-
module. Dit maakt een comfortabele bediening,
instelling en bewaking via een app vanaf een mo-
biel apparaat (smartphone, tablet) mogelijk.

H OPMERKING Het gebruikte mobiele appa-
raat heeft een internetverbinding nodig voor ge-
bruik van de inTOUCH app.

H OPMERKING Om de robot-grasmaaier up-
to-date te houden, moet hij via een wifi-netwerk
met het internet verbonden zijn. De AL-KO in-
TOUCH app geeft informatie als er nieuwe soft-
ware updates voor de robot-grasmaaier zijn. Die
worden automatisch gedownload.

AL-KO inTOUCH app

De AL-KO inTOUCH app is voor Android-geba-
seerde apparaten verkrijgbaar in de Google Play
Store en voor iOS-gebaseerde apparaten in de
Apple App Store:

£ Available on the
[ ¢ App Store

GETITON
P Google Play

Na het installeren van de app moet u zich eerst
aanmelden.

De eerste keer dat de app wordt gestart, wordt
de beknopte installatiehandleiding;snelle installa-
tiehandleiding automatisch opgeroepen. Volg de
instructies op om de robot-grasmaaier in de tuin
te installeren en vervolgens met de AL-KO in-
TOUCH app te verbinden.

H OPMERKING De robot-grasmaaier maakt
uitsluitend verbinding met een 2,4 GHz wifi.
5GHz wifi-netwerken worden niet ondersteund.

Om een verbinding te maken met de AL-KO in-
TOUCH app moeten de robot-grasmaaier en de
smartphone zich binnen het bereik van een rou-
ter met voldoende signaalsterkte (aanbeveling:

min. 50%) bevinden.

1. AL-KO inTOUCH app starten.

2. Gebruikersaccount aanmaken met ,REGIS-

TREREN?". Gebruikersnaam en wachtwoord
invoeren.

3. Aanmelden met het tevoren aangemaakte
gebruikersaccount.

4. Verbindingsassistent starten via ,APPARA-
TEN® en ,NIEUW APPARAAT".

5. Volg de verdere instructies.

H OPMERKING Als de robot-grasmaaier

zich in een gedeelte van de tuin met een slecht of
zonder wifi-ontvangst bevindt, worden de instel-
lingen van de AL-KO inTOUCH app pas uitge-
voerd als de robot-grasmaaier binnen een ge-
deelte met een goed signaal terugkomt. Als de
plaatselijke wifi-sterkte van de router niet de hele
tuin afdekt, kan de reikwijdte ervan met een ge-
bruikelijke repeater uitgebreid worden.

Bij functiestoringen kan een dealer u met de ge-
installeerde AL-KO inTOUCH app behulpzaam

zijn. De robot-grasmaaier moet via de AL-KO in-
TOUCH app voor de dealer vrijgegeven worden.

Naast de toegang op afstand tot geintegreerde
robot-grasmaaiers biedt de AL-KO inTOUCH App
nog andere functies zoals productregistratie, tuin-
tips, plantadviezen of pushmeldingen in geval
van een storing.

3 VEILIGHEID

3.1 Beoogd gebruik

Dit apparaat is uitsluitend be-
doeld voor particulier gebruik. El-
ke andere toepassing, alsook
een verboden om- of aanbouw,
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worden beschouwd als niet be-
oogd gebruik en leiden tot uit-
sluiting van de garantie, het ver-
lies van de conformiteit (CE-mar-
kering) en de afwijzing van elke
verantwoordelijkheid vanwege
de fabrikant wat betreft schade
aan de gebruiker of derden.
De toepassingsgrenzen van het
apparaat zijn:
B max. opperviak:
Robolinho 500: 500 m?
Robolinho 700: 700 m?
Robolinho 1150: 1200 m?
Robolinho 1200: 1200 m?
Robolinho 2000: 2000 m?
m max. helling/daling:
45 % (24°)
® max. zijwaartse helling: 45 %
(24°)
® Temperatuur:
Opladen: 0 —45 °C
Maaien: 0 — 55 °C
3.2 Mogelijk foutief gebruik
Dit apparaat is niet geschikt voor
gebruik in een openbare omge-
ving, parken, op sportterreinen
of in de land- en bosbouw.

3.3 Veiligheids- en beveili-
gingsvoorzieningen

/\ WAARSCHUWING! Gevaar
voor letsel. Defecte en buiten
werking gestelde veiligheids- en
beschermingsapparatuur kunnen
ernstig letsel veroorzaken.

m | aat defecte veiligheids- en
beschermingsapparatuur re-
pareren.

®m De veiligheids- en bescher-
mingsuitrusting nooit buiten
werking stellen.

3.3.1 PIN-en PUK-invoer

Het apparaat kan alleen door in-
voeren van een PIN (personal
Identification Number) worden
gestart. Daardoor wordt het in-
schakelen door onbevoegde per-
sonen voorkomen. De PIN-code
is in de fabriek ingesteld op
0000. De PIN-code kan worden
gewijzigd, zie Hoofdstuk 5.2 "Ba-
sisinstellingen uitvoeren"”, pagi-
na’77.
Als de pincode 3 keer verkeerd
wordt ingevoerd, is de invoer
van de PUK (Personal Unlocking
Key) noodzakelijk. Als die ook
verkeerd wordt ingevoerd moet
er 24 uur voor de volgende in-
voer worden gewacht.
m Bewaar de PIN- en PUK-code
ontoegankelijk voor onbe-
voegde personen.
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3.3.2 Sensoren

Het apparaat heeft meerdere
veiligheidssensoren. Hij schakelt
na het uitschakelen door een
veiligheidssensor niet automa-
tisch weer in. De foutmelding
wordt op het display weergege-
ven en moet bevestigd worden.
De reden voor de activering van
de sensor moet worden verhol-
pen.

Hefsensor

Als het apparaat tijdens de wer-
king aan het huis wordt opgetild,
wordt de rijaandrijving uitgescha-
keld en de snijmessen worden
gestopt.

Stootsensoren voor
obstakelherkenning

Het apparaat is uitgevoerd met
sensoren die er bij contact met
een obstakel voor zorgen dat de
rijrichting wordt aangepast. Wan-
neer het apparaat tegen een ob-
stakel aanstoot, verschuift het
bovendeel van de behuizing iets
en de stootsensor wordt geacti-
veerd.

Hellingsensor in rijrichting/
zijkant

Als er in rijrichting een helling of
een daling of een schuine zij-
waartse stand van 24° (45 %)
wordt bereikt, keert het apparaat
om of verandert van rijrichting.

Regensensor (Robolinho
700/1200/2000)

Het apparaat is uitgevoerd met
een regensensor die in geacti-
veerde hoedanigheid bij regen
de maaibeurt onderbreekt en er-
voor zorgt dat het apparaat te-
rugrijdt naar het basisstation.

El OPMERKING Het apparaat
kan betrouwbaar in de buurt van
andere robot-grasmaaiers wor-
den gebruikt. Het in de begren-
zingskabel gebruikte signaal vol-
doet aan de door EGMF (Euro-
pean Garden Machinery Federa-
tion) vastgelegde standaards
wat betreft de elektromagneti-
sche emissies.

3.4 Veiligheidsinstructies

3.4.1 Gebruiker

® Jongeren van jonger dan 16
jaar, personen met lichamelij-
ke, sensorische of geestelijke
beperkingen of met onvol-
doende ervaring en kennis en
personen die de gebruiksaan-
wijzing niet kennen, mogen
het apparaat niet gebruiken.
Neem eventueel van toepas-
sing zijnde nationale veilig-
heidsvoorschriften omtrent de
minimum leeftijd van de ge-
bruiker in acht.
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m Bedien het apparaat niet als u
onder invloed bent van alco-
hol, drugs of geneesmiddelen.

3.4.2 Persoonlijke
beschermingsmiddelen

® Om letsel te voorkomen moet
er doelmatige kleding en moe-
ten er persoonlijke bescher-
mingsmiddelen worden gedra-
gen.

m De persoonlijke bescher-
mingsmiddelen bestaan uit:

lange broek en stevige
schoenen.

bij onderhoud en verzor-
ging: Veiligheidshand-
schoenen.

3.4.3 Veiligheid van personen
en dieren

m Op openbaar toegankelijke
terreinen moeten rondom het
maaigebied waarschuwings-
borden met het volgende op-
schrift aangebracht worden:

/\ LET OP! Automatische
grasmaaier in werking! Kom
niet in de buurt van het appa-
raat! Houd kinderen onder toe-
zicht!

m Zorg er tijdens de werking
voor dat er geen kinderen of
personen in de buurt van het
apparaat komen of zijn en dat

ze niet met het apparaat spe-
len.

®m Het is verboden om op het ap-
paraat te gaan zitten of om in
de snijmessen te grijpen!

m Blijf met lichaam en kleding uit
de buurt van het maaimecha-
nisme.

3.4.4 Veiligheid van het
apparaat

m Zorg er voor het begin van de
werkzaamheden voor dat er
geen voorwerpen (takken,
glazen of metalen voorwer-
pen, kledingstukken, stenen,
tuinmeubelen, tuingerei of
speelgoed) in het werkgedeel-
te van het apparaat liggen.
Die kunnen de snijmessen
van het apparaat beschadigen
of door het apparaat bescha-
digd worden.

m Gebruik het apparaat alleen
onder de volgende voorwaar-
den:

Het apparaat is niet ver-
vuild.

Het apparaat vertoont geen
beschadigingen of slijtage.
Alle bedieningselementen
werken.

Basisstation en voeding en
de elektrische voedingska-
bels zijn niet beschadigd
en werken.
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m Vervang defecte onderdelen
altijd door originele reserve-
onderdelen van de fabrikant.

m Laat het apparaat repareren

wanneer het beschadigd raak-

te.

m De gebruiker van het appa-
raat is verantwoordelijk voor

letsel bij derden of voor mate-

riéle schade.
3.4.5 Elektrische veiligheid

B Vrije toegankelijkheid voor de robot-gras-
maaier

Leggen van de begrenzingskabel (01)

De begrenzingskabel moet in een doorlopende
lus rechtsom worden gelegd.

Doorgangen tussen de maaigebieden (01/h)

Een doorgang is een nauwe strook op het gazon
en kan ertoe dienen om twee maaigebieden te
verbinden.

Hoofdoppervlak en nevenopperviak(ken) (01)

®  Hoofdoppervlak (01/HF): Is het gazon waar-
op zich het basisstation bevindt en dat door
het apparaat over het gehele oppervlak auto-
matisch gemaaid kan worden.

®  Nevenopperviak (01/NF): Is een gazon dat
door het apparaat vanaf het hoofdopperviak

m Gebruik het apparaat nooit als

er tegelijkertijd een tuinsproei-
er in het maaigebied in bedrijf

niet kan worden bereikt; apparaat indien no-
dig met de hand naar het nevenopperviak
dragen. Nevenoppervlakken kunnen met
handmatige werking worden bewerkt.

IS.

m Spuit het apparaat niet met
water af.

® Open het apparaat niet.
MONTAGE

Hoofd- en nevengebied zijn echter alleen door
dezelfde, ononderbroken begrenzingskabel om-
heind.

Positie van de startpunten (01/X0 — 01/X3)

Het apparaat beweegt op de vastgelegde maai-
tijd langs de begrenzingskabel tot aan het vast-
gelegde startpunt en begint daar met maaien.

Met de startpunten kan er vastgelegd worden

3.

Apparaat uitpakken
Open de verpakking voorzichtig.
Haal alle componenten voorzichtig uit de ver-
pakking en controleer ze op transportschade.
Opmerking: Neem bij transportschade direct
contact op met uw dealer of servicepartner
van AL-KO.
Controleer de leveringsomvang, zie Hoofd-
stuk 2.1 "Leveringsomvang", pagina 65.

Indien het apparaat wordt doorverzonden moeten
de originele verpakking en de meegeleverde do-
cumenten worden bewaard. Die zijn tevens bij re-
tourzending vereist.

4.2 Maaigebieden plannen (01)

Locatie van het basisstation (01/1)

Kortste mogelijke afstand naar het grootste
maaigebied

Vlakke ondergrond

Tegen direct zonlicht en sterke weersinvloe-
den beschermd

aansluitmogelijkheid voor voeding

welke gedeeltes van het maaiopperviak er meer
worden gemaaid.

4.3 Maaigebieden voorbereiden

1.

Controleer of het gazon groter is dan de op-
pervlaktecapaciteit van het apparaat. Bij een
te groot gazon ontstaat er een onregelmatig
gemaaid gazon. Verklein het te maaien ge-
bied indien nodig.

2. Voor de montage van basisstation en be-
grenzingskabel en voor de inbedrijfstelling
van het apparaat: Het gazon met een gras-
maaier op een kleine snijhoogte maaien.

3. Obstakels op het gazon verwijderen of met

de begrenzingskabel afzetten (zie Hoofdstuk
4.5.3 "Obstakels afzetten", pagina 75):

®  Vlakke obstakels waar overheen kan
worden bewogen en die de snijmessen
kunnen beschadigen (bijv. viakke stenen,
overgangen van gazon naar terras of pa-
den, tegels, stoepranden enz.)
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®  Gaten in en verheffingen op het gazon
(bijv. molshopen, woelgaten, dennenap-
pels, gevallen fruit enz.)
Steile hellingen van meer dan 45 % (24°)
Water (bijv. vijvers, beken, zwembaden
enz.) en de afzetting ervan t.o.v. het ga-
zon

®  Struiken en heggen die breder kunnen
worden

4.4 Basisstation opbouwen (03/a)
1. Basisstation (01/1) haaks t.o.v. de positie van
de begrenzingskabel als volgt plaatsen.
®  Vlak op de gron (met een waterpas con-
troleren)
Rechte en vlakke in- en uitrit
Niet overhellend (bij het aansluiten en in-
draaien van de schroefspijkers mag de
laadzuil niet gebogen raken of hellen)
2. Basisstation (03/2) met vier schroefspijkers
(03/1) op de grond vastzetten.

4.5 Begrenzingskabel installeren

H OPMERKING Robolinho 500/1150: Als

de meegeleverde begrenzingskabel te kort is,
kan bij de AL-KO dealer of de servicepartner een
verlengkabel verkregen worden.

4.5.1 Begrenzingskabel op het basisstation

aansluiten (03/b)

1. Begrenzingskabel (03/4) uit de verpakking
trekken.

2. Afdekking van de kalbelschacht (03/3) aan
de aansluiting (03/A) verwijderen.

3. Isolatie van het uiteinde van de begrenzings-
kabel (03/6) een stuk verwijderen en in de
klem (03/7) steken.

4. Klem sluiten.

5. Begrenzingskabel door de trekontlasting
(03/5) met kabelreserve uit de kabelschacht
leiden.

H OPMERKING Met de kabelreserve kunnen
ook op een later tijdstip nog kleine correcties aan
de kabelgeleiding uitgevoerd worden.

6. Afdekking van de kabelschacht weer plaat-
sen.

4.5.2 Begrenzingskabel leggen (01)

De begrenzingskabel kan zowel op het gazon
worden gelegd of kan 10 cm onder het gazonop-
pervlak worden ingewerkt. Het inwerken onder

het gazonoppervlak kan door uw dealer uitge-
voerd worden.

Beide varianten kunnen met elkaar gecombi-
neerd worden.

LET OP! Gevaar voor beschadiging van de
begrenzingskabel. Als de begrenzingskabel be-
schadigd of doorgesneden wordt is de overdracht
van de besturingssignalen naar het apparaat niet
meer mogelijk. In dat geval moet de begrenzings-
kabel gerepareerd of vervangen worden. Begren-
zingskabels zijn verkrijgbaar bij AL-KO.
®  |eg de begrenzingskabel altijd direct op de
grond. Bevestig hem indien nodig met een
extra gazonpen.

®  Bescherm de begrenzingskabel bij het leg-
gen en tijdens de werking tegen beschadigin-
gen.

®  Graaf en verticuteer niet in de buurt van de

begrenzingskabel.

1. Bevestig de begrenzingskabel met regelmati-
ge afstanden met gazonpennen of leg hem
ondergronds (max. 10 cm diep).

2. Begrenzingskabel om obstakels heen leggen:
zie Hoofdstuk 4.5.3 "Obstakels afzetten"”, pa-
gina 75.

3. Doorgangen tussen de afzonderlijke maaige-
bieden aanleggen: zie Hoofdstuk 4.5.4
"Doorgangen afzetten (01/h)", pagina 76.

4. Te grote stijgingen of dalingen afzetten: zie
Hoofdstuk 4.5.5 "Hellingen afzetten (11)", pa-
gina 76.

5. Kabelreserves aanleggen: zie Hoofdstuk
4.5.6 "Kabelreserves aanleggen (07)", pagi-
na 76.

6. Sluit de begrenzingskabel na het leggen aan
op de aansluiting (03/B) van het basisstation:
zie Hoofdstuk 4.5.1 "Begrenzingskabel op
het basisstation aansluiten (03/b)", pagi-
na 75.

4.5.3 Obstakels afzetten

Afhankelijk van de omgeving van het werkge-
deelte moet de begrenzingskabel met verschil-
lende afstanden t.o.v. de obstakels worden ge-
legd. Gebruik voor de bepaling van de juiste af-
stand de liniaal die van de verpakking afgehaald
kan worden.
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H OPMERKING Afzettingen zijn alleen nood-
zakelijk als ze door de stootsensoren van het ap-
paraat niet kunnen worden herkend. Vermijd te
veel of onnodige afzettingen. Niveauverschillen
die kleiner zijn dan 6 cm, moeten worden uitge-
sloten, omdat het apparaat anders schade kan
veroorzaken.

Afstand t.o.v. muren, hekken, bloembedden:
min. 20 cm (01)

Het apparaat beweegt met een afstand naar bui-
ten van 20 cm langs de begrenzingskabel. Leg
daarom de begrenzingskabel met een afstand
van ten minste 20 cm t.o.v. muren, hekken of
bloembedden.

Afstand t.o.v. terrasranden en verharde

paden (05)

Als de rand van het terras of het pad hoger is dan
het gazon moet er een afstand van ten minste

20 cm aangehouden worden. Als de rand van het
terras of het pad op gelijke hoogte van het gazon
ligt kan de kabel precies op de rand worden ge-
legd.

Afstand van obstakels t.o.v. de
begrenzingskabel (01)

Als de begrenzingskabels van het obstakel weg
of naar het obstakel toe precies samenvallen,
d.w.z. met een afstand van 0 cm, beweegt het
apparaat over de begrenzingskabels heen. De
begrenzingskabels hierbij niet over elkaar heen
(02/c), maar evenwijdig leggen (01/e).

Leggen van de begrenzingskabel rond

hoeken (06)

®  Bij naar binnen verlopende hoeken (06/a):
Begrenzingskabel diagonaal leggen om te
voorkomen dat het apparaat in de hoek vast
komt te zitten.

®  Bij buitenhoeken met obstakels (06/b): Be-
grenzingskabel in een punt leggen om te
voorkomen dat het apparaat tegen de hoek
aan botst.

®  Bij buitenhoeken zonder obstakels: Begren-
zingskabel met een hoek van 90° leggen.
4.5.4 Doorgangen afzetten (01/h)

De volgende afstanden moeten in de doorgang
aangehouden worden:

®  Totale breedte: min. 60 cm
®  Afstand van de begrenzingskabel t.o.v. de
rand: 20 cm

®m  Afstand tussen de begrenzingskabels: min.
20 cm

4.5.5 Hellingen afzetten (11)

Hellingen van meer dan 45 % moeten met de be-
grenzingskabel afgezet worden (45 % = 45 cm
helling per 1 m horizontaal).

De begrenzingskabel mag niet over een helling
van meer dan 20 % worden gelegd. Om proble-
men bij het keren te vermijden moet er een af-
stand van 50 cm tot 20 % helling worden nage-
leefd. Als de helling aan de buitenrand van het
werkgedeelte op een punt meer dan 20 % is,
moet de begrenzingskabel met een afstand van
20 cm op het vlakke terrein voor het begin van de
helling worden gelegd.

4.5.6 Kabelreserves aanleggen (07)

Om na de inrichting van het maaibereik het ba-
sisstation nog te kunnen verplaatsen of het maai-
bereik te vergroten, moet er op regelmatige af-
standen een reservelengte in de begrenzingska-
bel worden ingebouwd.

Kies het aantal kabelreservelengtes naar eigen
goeddunken.

H OPMERKING Vorm bij reservelengtes
geen open lussen.

1. Leg de begrenzingskabel rond de actuele ga-
zonpen (07/1) en weer terug naar de vorige
gazonpen (07/3).

2. Leid de begrenzingskabel dan weer terug
naar de actuele gazonpen. Er ontstaat een
lus. De kabels moeten bij elkaar liggen.

3. Indien nodig de lus in het midden met een
extra gazonpen (07/2) aan de grond bevesti-
gen.

4.5.7 Typische fouten bij het leggen van de
kabel (02)

B De reserves van de begrenzingskabel wor-
den niet in een gelijkmatige, langgerekte lus
gelegd (02/a).

®  De begrenzingskabel wordt niet deskundig
rond de hoeken gelegd (02/b).

B De begrenzingskabel wordt gekruist of niet
rechtsom gelegd (02/c).

®  De begrenzingskabel wordt te onnauwkeurig
gelegd, zodat randgedeeltes van het gazon
niet gemaaid kunnen worden (02/d).

B De begrenzingskabel wordt bij het heen- en
terugleiden van de rand naar een obstakel
binnen het gazon niet direct naast elkaar lig-
gend gelegd (02/e).

®  De startpunten worden te ver weg van het
basisstation vastgelegd (02/f).
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®  De begrenzingskabel wordt over de rand van
het gazon heen gelegd (02/g).

= Bij het leggen van de begrenzingskabel wordt
de minimum afstand voor doorgangen van
20 cm onderschreden (02/h).

B De begrenzingskabel wordt te dicht, d.w.z.
met een afstand van minder dan 20 cm t.o.v.
niet te passeren obstakels gelegd (02/i).

4.6 Basisstation op voeding aansluiten (04)

1. Voeding (04/4) op een droge en tegen zon-
licht beschermde plek voldoende in de buurt
van het basisstation (04/1) plaatsen.

2. Laagspanningskabel van de voeding (04/5)
en kabel van het basisstation (04/6) met el-
kaar verbinden.

3. Netstekker van de voeding (04/2) in een
stopcontact (04/3) steken.

H OPMERKING Wij adviseren om de voe-
ding op het spanningsnet via een aardlekschake-
laar met een nominale lekstroom van < 30 mA
aan te sluiten.

4.7 Verbindingen aan het basisstation
controleren (04)

1. Controleer of beide leds aan de voorkant van
de laadzuil (09/1) branden. Indien niet:

®  Trek de voedingskabel los.

®  Controleer alle stekkerverbindingen van
de voeding en van de begrenzingskabel
op juiste montage en beschadigingen.

Toestandsweergaven van de leds

Leds Bedrijfstoestanden

groen = Brandt als de begrenzingskabel
correct is gelegd en de lus in or-
de is.

geel B Brandt als de voeding in orde

IS.

5 INBEDRIJFSTELLING

Dit hoofdstuk beschrijft de handelingen en instel-
lingen die nodig zijn om het apparaat voor de
eerste keer in bedrijf te stellen. Voor alle andere
instellingen zie Hoofdstuk 7 "Instellingen”, pagi-
na 79.

5.1 Accu opladen (08)

Bij normaal gebruik wordt de accu van het appa-
raat regelmatig opgeladen.

H OPMERKING De accu moet voor het eer-
ste gebruik compleet worden opgeladen. De accu
kan in elke willekeurige laadtoestand worden op-
geladen. Het is niet slecht voor de accu als het
opladen wordt onderbroken. De accu kan alleen
worden opgeladen als het apparaat is ingescha-
keld.

1. Apparaat (08/1) zodanig in het basisstation
(08/3) plaatsen dat de contactoppervlakken
van het apparaat de laadcontacten van het
basisstation raken.

2. Met apparaat inschakelen.

3. Het display op het apparaat toont Accu
wordt geladen. Indien niet: zie Hoofdstuk
13 "Hulp bij storingen”, pagina 85.

5.2 Basisinstellingen uitvoeren

1. Afdekkap openen.

2. Met apparaat inschakelen. Firmware, co-
de en type worden weergegeven.

3. In het menu taalkeuze met@ of@ taal se-

lecteren en met B' overnemen.

4. In het menu Aanmelding > PIN invoe-
ren het vooraf ingestelde PIN 0000 invoe-
ren. Hiervoor na elkaar met @ of@ het cij-

fer O selecteren en telkens met B' overne-
men. Na de invoer van het PIN wordt de toe-
gang vrijgeschakeld.

5. Inhetmenu PIN wijzigen:

®m  Bij Nieuwe PIN invoeren een zelf
gekozen nieuw PIN van vier plaatsen in-

voeren. Hiervoor na elkaar met @ of@

. 4
een cijfer selecteren en telkens met E]
overnemen.

®m  Bij Nieuwe PIN herh. het nieuwe PIN
opnieuw invoeren. Als beide invoeren
identiek zijn, wordt PIN met succes
gewijzigd weergegeven.

6. Inhet menu Datum invoeren de actuele

datum instellen (formaat: DD-MM-2033).
Hiervoor na elkaar met @ of E] een cijfer

\4
selecteren en telkens met B overnemen.

7. Inhetmenu Tijdstip invoeren > 24h-
formaat de actuele tijd instellen (for-

maat: HH:MM). Hiervoor na elkaar met @ of

N \4
E] een cijfer selecteren en telkens met B
overnemen.
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De basisinstellingen zijn voltooid. De status On-
gekalibreerd starttoets indrukken
wordt weergegeven.

5.3 Maaihoogte instellen

De maaihoogte kan traploos tussen de 25 -
55 mm met de hand worden versteld.

H OPMERKING Voor de kalibratierit (zie
Hoofdstuk 5.4 "Automatische kalibratierit uitvoe-
ren", pagina 78) en voor het leren van de start-
punten (zie Hoofdstuk 7.5.2 "Startpunten instel-
len", pagina 80) wordt een maaihoogte van
55 mm aanbevolen.

1. Afdekking (10/1) openen.

2. De maaihoogte instellen (de actuele maai-
hoogte wordt op het scherm (10/3) in millime-
ter aangegeven):

B Maaihoogte (d.w.z. gazonhoogte) verho-
gen: Draaiknop (10/2) rechtsom (10/+)
draaien.

B Maaihoogte (d.w.z. gazonhoogte) verla-
gen: Draaiknop (10/2) linksom (10/-)
draaien.

3. Afdekking sluiten.
5.4 Automatische kalibratierit uitvoeren

H OPMERKING Voer voor de inbedrijfstelling
een kalibratie uit (zie Hoofdstuk 5.4 "Automati-
sche kalibratierit uitvoeren", pagina 78) of voer
het teachen van de stanrtpunten uit (zie Hoofd-
stuk 7.5.2 "Startpunten instellen”, pagina 80).

Zet het apparaat op de beginstand (09)
1. Zet het apparaat binnen het maaigebied op
de startpositie:
®  min. 1 mlinks en 1 m voor het basisstati-
on
B met de voorkant op de begrenzingskabel
uitgelijnd
Kalibratierit starten

1. Controleer dat er binnen het te voorspellen
bewegingsgedeelte van het apparaat geen
obstakels aanwezig zijn. Het apparaat moet
met beide voorwielen over de begrenzingska-
bel heen kunnen rijden. Indien nodig obsta-
kels verwijderen of kabel tijdelijk naar binnen
leggen (min 35 cm noodzakelijk).

2. Met@ apparaat starten. Op het display
wordt weergegeven:
m | waarschuwing! Aandrijving
start

m  Kalibreren, Fase [1]

Tijdens de kalibratierit

Het apparaat rijdt voor de bepaling van de sig-

naalsterkte binnen de begrenzingskabel eerst

twee keer over de begrenzingskabel heen en ver-

volgens naar het basisstation en blijft daar stil-

staan.

= Op het display wordt de melding Kalibra-
tie voltooid gegeven.

= De accu wordt opgeladen.

EH OPMERKING Het apparaat moet bij het
binnenrijden in het basisstation blijven staan. Als
het apparaat bij het binnenrijden in het basisstati-
on de contacten niet raakt, rijdt het verder langs
de begrenzingskabel. Als het apparaat niet door
het basisstation rijdt is de kalibratieprocedure
mislukt. In dat geval moet het basisstation beter
uitgelijnd en de kalibatieprocedure herhaald wor-
den.

Na de kalibratie

De vooraf ingestelde actuele maaitijd wordt aan-
gegeven.

Voor alle andere instellingen zie Hoofdstuk 7 "In-
stellingen", pagina 79.

Robolinho 700/1200/2000

H OPMERKING Om voor een correcte wer-

king te zorgen en foutmeldingen te reduceren
moet de lengte van de lus worden gemeten.

Zie ook
Startpunten instellen [ 80]

6 BEDIENING
6.1 Apparaat met de hand starten

1. Met apparaat inschakelen.
Voor randen maaien buiten de planning: zie
Hoofdstuk 7.7 "Randen maaien bij handmati-
ge start", pagina 81.

2. Met @ apparaat met de hand starten.
6.2 Maaiwerking staken

= Robolinho 500/1150: op het apparaat in-
drukken.

= Robolinho 700/1200/2000: () op het basis-
station (08/4) of op het apparaat indrukken.

Het apparaat rijdt automatisch naar het basissta-
tion. Het wist het maaischema van de actuele

78

Robolinho



Instellingen

dag en start de volgende dag weer op het inge-
stelde tijdstip.

L] @ op het apparaat indrukken.
De maaiwerking wordt gedurende een half
uur onderbroken.

L] op het apparaat indrukken.
Het apparaat wordt uitgeschakeld.

H OPMERKING In gevaarlijke situaties kan
het apparaat met de STOP-toets (08/2) worden
gestopt.

6.3 Nevenoppervlak maaien (01/NF)

1. Apparaat optillen en met de hand op het ne-
venoppervlak plaatsen.

Met apparaat inschakelen.

Met E] hoofdmenu oproepen.

E] of@ *Instellingen E]V

@ of@ * Nevenoppervlak maaien
E]v

6. Met @ of@ maaitijd selecteren.

7. Met [E] apparaat met de hand starten.
Afhankelijk van de instelling: Het apparaat maait
gedurende de ingestelde tijd en schakelt vervol-
gens uit of maait verder tot de accu leeg is.

Na het maaien van het nevenopperviak het appa-
raat weer met de hand in het basisstation plaat-
sen.

o M N

7 INSTELLINGEN
7.1 Instelling oproepen - Algemeen

1. Met E] hoofdmenu oproepen.
Opmerking: Het sterretje * voor het menu-
punt geeft aan dat het zojuist is geselecteerd.

2. @ of@ *Instellingen E]'

3. Met [Z] of@ het gewenste menupunt selec-

v
teren en metB overnemen.

4. Instellingen uitvoeren.
Opmerking: De menupunten worden in de
paragrafen hierna beschreven.

5. Met E] teruggaan naar het hoofdmenu.

El OPMERKING Verdere menupunten: zie
Hoofdstuk 5.2 "Basisinstellingen uitvoeren", pagi-
na77.

7.2 Geluidssignaal knopbediening
activeren/deactiveren

1. @ of@ *Geluidssignaal knopbe-
diening

2. Geluidssignaal knopbediening activeren/de-
activeren:

u @ of@ Activeren E]':

toetstonen activeren.

u @of@ gedeact. [3':

toetstonen deactiveren.

7.3 Eco-Mode activeren/deactiveren
(Robolinho 700/1200/2000)

In de Eco-modus schakelt het apparaat om naar
de energie besparende modus. Daardoor wordt
het energieverbruik en de geluidsemissie geredu-
ceerd.

EH OPMERKING In hoog en dicht gras even-
als dichte grasmat niet aanbevolen of eventueel
niet mogelijk.

1. @ of@ * EcoMode E]'

2. Eco-Mode activeren/deactiveren:

®m  Activeren BV:
Eco-Mode activeren.

= gedeact. E]':
Eco-Mode deactiveren.

7.4 Regensensor instellen (Robolinho
700/1200/2000)

H OPMERKING Maaien van een droog ga-
zon vermindert vervuiling. Door het activeren van
de regensensor en het instellen van een vertra-
gingstijd kan er worden voorkomen dat het appa-
raat bij een nat gazon maait.

Als de regensensor geactiveerd is, rijdt het appa-
raat terug naar het basisstation als het begint te
regenen. Daar blijft het tot de regensensor is ge-
droogd. Vervolgens wacht het nog de tijd af die
als vertraging is ingesteld voordat het doorgaat
met maaien. De gevoeligheid van de regensen-
sor is instelbaar.

1. @ of@ * Regensensor B'

2. Regensensor activeren/deactiveren:

u @ of@ Activeren [E]':

Regensensor activeren.
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u @of@ gedeact. E]':

Regensensor deactiveren.
3. Vertraging van de regensensor instellen:

u @of@ * Regensensor vertrag.
=

B XX uur xx minuten
Met @ of E] de gewenste waarde voor

de vertraging selecteren en met BV be-
vestigen.

4. Gevoeligheid van de regensensor instellen:

u @ of@ * Regengevoelig B'
= Met @ of E] de gewenste waarde voor

de gevoeligheid instellen en met E]' be-
vestigen.

7.5 Maaiprogramma instellen

7.5.1 Maaiprogramma instellen - Algemeen

1. Met E] hoofdmenu oproepen.

2. @ of@ * Programma B'
3. Met @ of@ menupunt selecteren en met
[3' overnemen.

4. Instellingen uitvoeren.
Opmerking: De menupunten worden in de
paragrafen hierna beschreven.

7.5.2 Startpunten instellen

Startpunten teachen
1. Apparaat in het basisstation plaatsen.

8. @of@ Stel startpunt 1 in E]',

als bij de teachrun geen startpunt is vastge-
legd. Als er hier geen startpunt wordt vastge-
legd, worden de startpunten automatisch
vastgelegd.

9. @of@ Startpunt x: XXm E]', als

het laatste startpunt is bereikt.

Startpunten met de hand vastleggen (01)

Het eerste startpunt (01/X0) is vooraf ingesteld
en bevindt zich 1 m rechts naast het basisstation.
Achter dit punt kunnen verdere startpunten wor-
den gedefinieerd:

®  Robolinho 500/700/1150: maximaal drie
startpunten
(X1 -X3)

B Robolinho 1200: maximaal zes startpunten
(X1 —X6)

B Robolinho 2000: maximaal negen startpunten
(X1 -X9)

Houd bij het vastleggen van de startpunten reke-

ning met het volgende:

®  Stel de startpunten niet te ver verwijderd van
het basisstation en niet te dicht bij elkaar in
(02/f).

B Gebruik slechts zoveel startpunten als nodig.
1. [Z] of@ *Startpunten E]V
2. [AJof (W) *punt X1 bij [020m] (=)

Met @ of E] na elkaar een cijfer selecteren
\4
en telkens met E] overnemen.

3. [A)of(W) *punt x2 bij [075m] (=]”

2. Met apparaat inschakelen. Met @ of E] na elkaar een cijfer selecteren
|4
3. Met E] hoofdmenu oproepen. en telkens met E] overnemen.
4 @ of@ * programma BY 4. Verdere startpunten vastleggen indien nodig.
5. @ of@ * Startpunten BY 5. Met@ teruggaan naar het hoofdmenu.
7.5.3 Maaitijden instellen
6. @of@ *Startpunten teachen E]V
H OPMERKING Tussen de programmering
7. @ Of@ *Start teachrun voor van de maaitijden en het starten van het maaien
startpunten . moeten 30 minuten liggen. Indien niet start het
apparaat op zijn vroegst 30 min na de laatste
u @ of@ Start B’. Het apparaat be- toetsbediening.
| ingskabel.
weegt langs de begrfnzmgs abe In het menupunt weekprogramma worden de
u @ of@ Hier B , als het apparaat dagen van de week en de tijdstippen ingesteld
het gewenste startpunt heeft bereikt. Het waarop het apparaat moet maaien. Pas deze in-
startpunt wordt opgeslagen. stellingen indien nodig aan op de afmetingen van
het gazon. Als er na ongeveer een week nog on-
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gemaaide gebieden te zien zijn moeten de maai-
tijden verlengd worden.

1. @ of@ *Weekprogramma E]'

L @ of@ *Elke dag [X]:Hetappa-
raat maait iedere dag op de ingestelde
tijdstippen. Als Elke dag [ ] wordt
aangegeven, maait het apparaat alleen
op de ingestelde weekdagen.

] @ of@ *Maandag [X]...* Zondag
[X] : Het apparaat maait op de ingestel-
de weekdag op de ingestelde tijdstippen.
Als bijv. Maandag [ ] wordt weergege-
ven, maait het apparaat op de betreffen-
de dag niet.

u IZ] of@ wijzigen B’: De betreffen-
de dag activeren [X] of deactiveren
[ 1, tijden, manier van maaien en start-
punten instellen.

2. Instellingen voor alle dagen of de betreffende

dag uitvoeren:

= bijv. *[M] 07:00-10:00 [?]: Nor-
maal maaien [M] van 07:00 — 10:00 uur
met automatisch wisselend startpunt 0 —
9 [?7].

®  bijv. *[R] 16:00-18:00 [1]: Het ap-
paraat start om 16:00 uur met het maaien
van randen [R] en beweegt langs de
gehele begrenzingskabel. Daarna begint
het maaien van het oppervlak op start-
punt 1 [1]. Om 18:00 uur of zodra de
accu leeg is, rijdt het apparaat terug naar
het basisstation.

u @ of@ wijzigen BY: Geselecteer-

de instelling wijzigen.

u @ of@ Verder B’: Gewijzigde in-
stelling bevestigen en verder naar de vol-
gende instelling.

3. @ of@ opslaan BV: Alle gewijzigde in-
stellingen van het menupunt opslaan.

7.6 inTOUCH

Een bestaande verbinding met een gateway kan
verbroken worden. Daardoor staat het apparaat
gedurende 30 minuten open voor een nieuwe
verbindingsopbouw.

EH OPMERKING Om later een verbinding op
te bouwen moet de verbinding eerst opnieuw
worden verbroken, ook als het apparaat vooraf
niet met een gateway was verbonden.

1. @ of@ *inTOUCH BY

2. Verbinding verbreken E]'
apparaat meldt: Voltooid.

3. Met E]' bevestigen en teruggaan naar het
menu.

7.7 Randen maaien bij handmatige start

Voor de handmatige start kan hier ingesteld wor-
den dat het apparaat met het maaien van de ran-
den begint.

Randen op de geprogrammeerde maaitijden
maaien: zie Hoofdstuk 7.5.3 "Maaitijden instel-
len”, pagina 80.

1. @ of@ *Randen maaien B'

2. @of@ *bij handmatige start E]'

7.8 Maaien van nevenoppervlakken
instellen

1. @ of@ * Nevenoppervlak maaien
(=
2. Maaitijden instellen:

u @ of@ inactief E]r:

Maaien van nevenoppervlakken is uitge-
schakeld.

u @ of@ actief B’:

Het apparaat maait tot de accu leeg is.

u @of@ Mdhzeit in min B’:
Het apparaat maait gedurende de inge-
stelde tijd het nevenoppervilak. De vol-
gende maaitijden kunnen ingesteld wor-
den:
30/60/90/120/tot accu leeg.

7.9 Displaycontrast instellen

Als het display bijv. in zonlicht slecht af te lezen
valt, kan de weergave door wijziging van het dis-
playcontrast verbeterd worden.

1. @of@ *Displaycontrast B'
2. Met @ of@ het displaycontrast verhogen/
verlagen en met B' overnemen.

7.10 Instellingsbescherming

Als de instellingsbescherming gedeactiveerd is
hoeft alleen bij het bevestigen van voor de veilig-
heid belangrijke fouten de PIN-code ingevoerd te
worden.
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1. @ of@ * Instellingsbescherming
=

2. Instellingsbescherming activeren/deactive-
ren:

u @ of@ Activeren E]':

Instellingsbescherming activeren.

u @of@ gedeact. E]':

Instellingsbescherming deactiveren.

7.11 Opnieuw kalibreren

Als de positie of de lengte van de begrenzingska-
bel werd gewijzigd of het apparaat de begren-
zingskabel niet meer kan vinden, moet er op-
nieuw gekalibreerd worden.

1. @of@ opnieuw kalibreren B'

. . \4
2. Kalibratie ter‘ugzetten?E]

3. Kalibratierum uitvoeren: zie Hoofdstuk 5.4
"Automatische Kalibratierit uitvoeren”, pagi-
na 78.

7.12 Terugzetten op fabrieksinstellingen

De fabrieksinstelling van het apparaat kunnen
bijv. voor een doorverkoop teruggezet worden.

1. @of@ * Fabrieksinstellingen BY
apparaat meldt: Instellingen met suc-

ces hersteld

8 INFORMATIE WEERGEVEN

Het menu Informatie dient voor de weergave
van de apparaatgegevens. In dit menu kunnen
verder geen instellingen worden gedaan.

1. Met E] hoofdmenu oproepen.

2. @of@ *Informatie B'
3. Met @ of@ menupunt selecteren en met

(=
overnemen.

Opmerking: De menupunten worden in de
paragrafen hierna beschreven.

4. Met @ teruggaan naar het hoofdmenu.

Messenservice

Geeft aan over hoeveel bedrijfsuren er een mes-
senservice noodzakelijk is. De teller kan met de
hand teruggezet worden. De messenservice van
een AL-KO dealer, technicus of een servicepart-
ner uit laten voeren.

Teller voor de messenservice terugzetten:

1. @of@ Bevestigen E]'

Hardware

Geeft informatie weer over het apparaat, als bijv.
type, fabricagejaar, bedrijfsuren, serienummer,
aantal maaibeurten, totale maaitijd, aantal laad-
cycli, totale oplaadtijd, lengte van de lus van de
begrenzingskabel.

Software
Geeft de software-versie aan.

H OPMERKING Houd de software van de
Robolinho maairobot altijd actueel. Controleer re-
gelmatig de firmwareversie en actualiseer die in-
dien nodig. De Robolinho Updater Software vindt
u op internet op:
www.al-ko.com/shop/de/robolinho-autoupdater

Programma-info

Toont actuele instellingen als bijv. de totale we-
kelijkse maaitijd.

Sstoringen

Geeft de als laatste opgetreden storingsmeldin-
gen met datum, tijd en foutcode weer.

9 ONDERHOUD EN VERZORGING

/\ VOORZICHTIG! Gevaar voor letsel. On-
derdelen met scherpe randen en draaiende on-
derdelen kunnen letsel veroorzaken.

®  Draag bij onderhouds- en reinigingswerkzaam-
heden altijd beschermende handschoenen!

9.1 Reiniging

LET OP! Gevaar door water. Water in de ro-
bot-grasmaaier en in het basisstation leidt tot
schade aan elektrische componenten.

®  Spuit de robot-grasmaaier en het basisstation
niet met water af.

Robot-grasmaaier reinigen

/\ VOORZICHTIG! Kans op letsel door snij-
messen. De snijmessen zijn erg scherp en kun-
nen snijwonden veroorzaken.

®  Draag veiligheidshandschoenen!

B |et erop dat lichaamsdelen niet in de snij-
messen terechtkomen.

Een keer per week uitvoeren:

1. Met apparaat uitschakelen.

2. Oppervlak van het huis met een stoffer, een
borstel, een vochtige doek of een fijne spons
afvegen.
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Onderhoud en verzorging

3. Onderkant, maaidek en snijmessen met een
borstel afborstelen.

4. Snijmessen op beschadigingen controleren.
Indien nodig vervangen: zie Hoofdstuk 9.3
"Messen vervangen", pagina 83.

Basisstation reinigen

1. Grasrestanten en loof of andere voorwerpen
regelmatig uit het basisstation verwijderen.

2. Oppervlak van het basisstation met een
vochtige doek of een fijne spons afvegen.

9.2 Regelmatige controle

Algemene controle

1. Controleer één keer per week de gehele in-
stallatie op beschadigingen:

®  Apparaat
B Basisstation
= Begrenzingskabel
= Voeding
2. Vervang defect onderdelen door originele on-

derdelen van AL-KO of door een servicepunt
van AL-KO.

Wielen controleren op vrije beweging
Een keer per week uitvoeren:

1. De omgeving van de rollen grondig van gras-
restanten en vervuiling ontdoen. Gebruik
hiervoor een stoffer en een doek.

2. Controleer of de rollen soepel draaien en of
ze gestuurd kunnen worden.
Opmerking: Als de rollen stroef draaien of
niet gestuurd kunnen worden moeten ze door
een servicepunt van AL-KO worden vervan-
gen.

Contactopperviakken aan de robot-
grasmaaier controleren

1. Vervuiling met een doek verwijderen en dan
iets met contactvet insmeren.

Laadcontacten van het basisstation
controleren

1. Trek de voedingskabel los.

2. De laadcontacten richting basisstation druk-
ken en loslaten. De laadcontacten moeten
weer terugveren in de uitgangspositie.
Opmerking: Als de laadcontacten niet terug-
veren moeten ze door een servicepunt van
AL-KO worden vervangen.

9.3 Messen vervangen

/\ VOORZICHTIG! Kans op letsel door snij-
messen. De snijmessen zijn erg scherp en kun-
nen snijwonden veroorzaken.

®  Draag veiligheidshandschoenen!

®m | et erop dat lichaamsdelen niet in de snij-
messen terechtkomen.

LET OP! Beschadiging van het apparaat
door ondeskundige reparatie. Door het recht-
buigen van verbogen gemonteerde snijmessen
kan de messenschijf beschadigd raken.
®  Buig verbogen snijmessen niet recht.
®  Vervang verbogen snijmessen door originele

reserveonderdelen van AL-KO.

Versleten snijmessen of verbogen snijmessen
moeten worden vervangen.

1. Met apparaat uitschakelen.

2. Apparaat omkeren met de messen naar bo-
ven toe.

3. Bevestigingsbouten losdraaien.

De snijmessen uit de meszitting halen.

5. De meszitting reinigen met een zacht borstel-
tje.

[ OPMERKING De snijmessen zijn over de
gehele lengte geslepen en kunnen daarom 180°
gedraaid gemonteerd worden, waardoor de
draaitijd verdubbeld wordt.

»

6. Messen vervangen:

®  Als de snijmessen sinds de eerste mon-
tage nog niet zijn gedraaid: Snijmessen
180° draaien en met de geslepen kant
naar het apparaat toe wijzend weer in de
meszitting plaatsen en de bevestigings-
bouten weer handvast aandraaien.

®  Als de snijmessen sinds de eerste mon-
tage al eens zijn gedraaid: Nieuwe snij-
messen met de geslepen kant naar het
apparaat toe wijzend in de meszitting
plaatsen en nieuwe bevestigingsbouten
handvast aandraaien.
Opmerking: Er mogen uitsluitend origi-
nele reserveonderdelen van AL-KO wor-
den gebruikt.

Als ernstige vervuiling niet met een borstel kan
worden verwijderd, moet de messenschijf worden
vervangen, omdat er anders onbalans kan zor-
gen voor meer geluid, meer slijtage en functiesto-
ringen.
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De wegruimmessen hoeven normaal gesproken
niet te worden vervangen.

10 TRANSPORT

Ga voor het transport van het apparaat als volgt
te werk:

1. Met @ of met de stoptoets het apparaat
stoppen.

2. Met apparaat uitschakelen.
3. Til het apparaat met beide handen aan het

huis op:
B De snijmessen mogen niet aangeraakt
worden.

B De snijmessen moeten altijd van het li-
chaam weg wijzen.

11 OPSLAG

11.1 Robot-grasmaaier opbergen

Berg het apparaat op als het gedurende de win-
ter of waarschijnlijk voor langer dan 30 dagen
niet wordt gebruikt.

1. Accu geheel opladen (zie Hoofdstuk 5.1 "Ac-
cu opladen (08)", pagina 77)

2. Apparaat grondig reinigen (zie Hoofdstuk 9.1
"Reiniging", pagina 82).

3. Apparaat bewaren:
®  staand op alle wielen

B op een droge, afsluitbare en tegen vorst
beveiligde plek

B buiten het bereik van kinderen

11.2 Laadpaal opbergen
Berg de laadpaal op als hij gedurende de winter
of waarschijnlijk voor langer dan 30 dagen niet
wordt gebruikt.
1. Voeding van het net scheiden en van het ba-
sisstation losnemen.
2. Laadpaal verwijderen:
®  Beide bouten van de laadzuil (08/5) los-
draaien.
® | aadpaal door kantelen van het basissta-
tion losnemen.
m  Stekkerverbinding van basisstation en
laadzuil losmaken.
B Opening van de basis (08/6) afsluiten

met de bijgevoegde winterafdekking
(08/7).

3. Laadpaal opbergen:

B op een droge, afsluitbare en tegen vorst
beveiligde plek

B buiten het bereik van kinderen

11.3 Begrenzingskabel overwinteren

De begrenzingskabel kan in de grond blijven zit-
ten en hoeft niet verwijderd te worden.

12 VERWIJDEREN

Advies over de wetgeving inzake elektrische

en elektronische apparaten (ElektroG)

E ®  Qude elektrische en elektronische ap-
paraten horen niet thuis bij het huis-

— houdelijke afval, maar moeten geschei-
den worden aangeboden of verwijderd!

B Gebruikte batterijen of accu’s, die niet vast in
het apparaat ingebouwd zijn, moeten voor de
verwijdering worden gedemonteerd! De recy-
cling ervan wordt door de batterijwetgeving
beheerst.

®  Bezitters of gebruikers van elektrische en
elektronische apparatuur zijn wettelijk tot te-
ruggave na gebruik verplicht.

®  De eindgebruiker is verantwoordelijk voor het
wissen van zijn persoonlijke gegevens op het
te verwijderen gebruikte apparaat!

Het symbool van de afvalemmer met de schuine
streep erdoor betekent, dat elektrische en elek-
tronische gebruikte apparaten niet via het ge-
woon afval mogen worden verwijderd.

Elektrische en elektronische apparaten kunnen

op de volgende verzamelpunten gratis worden af-

gegeven:

B Openbare recycling- en verzamelpunten (bijv.
milieuparken)

®  Verkooppunten van elektrische apparatuur
(vast en online), voor zover handelaren tot te-
rugname verplicht zijn of deze vrijwillig aan-
bieden.

Deze voorschriften zijn alleen voor toepassing op
apparaten die in landen van de Europese Unie
geinstalleerd en verkocht werden en die beant-
woorden aan de Europese richtlijn 2012/19/EU.
In landen buiten de Europese Unie kunnen afwij-
kende voorschriften gelden voor het verwijderen
van afgedankte elektrische en elektronische ap-
paraten.
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Over de batterijwetgeving (in Duitsland:
BattG)

A
®  Zie de gebruikershandleiding om tot een veili-
ge verwijdering van batterijen of accu’s uit

het elektrische apparaat over te kunnen gaan
en voor informatie over het type of het che-
misch systeem.
®  Bezitters of gebruikers van batterijen en ac-
cu’s zijn wettelijk tot teruggave na gebruik
verplicht. De teruggave is beperkt tot de nor-
male huishoudelijke hoeveelheden.
Gebruikte batterijen kunnen schadelijke stoffen of
zware metalen bevatten, die het milieu en de ge-
zondheid schade kunnen toebrengen. Het herge-
bruiken van gebruikte batterijen en het opnieuw
gebruiken van de grondstoffen draagt bij tot het
behoud van deze belangrijke goederen.
Het symbool van de afvalemmer met de schuine
streep erdoor betekent, dat gebruikte batterijen
en accu’s niet via het gewoon afval mogen wor-
den verwijderd.
Wanneer ook de vermelding Hg, Cd of Pb onder
de afvalemmer is aangebracht, betekent dit het
volgende:
B Hg: de batterij bevat meer dan 0,0005 % kwik
B Cd: de batterij bevat meer dan 0,002 % cad-
mium
B Pb: de batterij bevat meer dan 0,004 % lood
Accu’s en batterijen kunnen op de volgende ver-
zamelpunten gratis worden afgegeven:
®  Openbare recycling- en verzamelpunten (bijv.
milieuparken)
Verkooppunten van batterijen en accu’s

Een verzamelpunt van het gemeenschappe-
lijke recycling systeem voor gebruikte appa-
raten en batterijen
B Een verzamelpunt van de fabrikant (indien hij
geen lid is van het gemeenschappelijke recy-
cling systeem)
Deze voorschriften zijn alleen voor toepassing op
accu’s en batterijen die in landen van de Europe-
se Unie verkocht werden en die beantwoorden
aan de Europese richtlijn 2006/66/EU. In landen
buiten de Europese Unie kunnen afwijkende be-
palingen voor de recycling van accu’s en batterij-
en gelden.

Gebruikte batterijen en accu’s horen
niet bij het gewone afval, maar moeten
afzonderlijk worden weggedaan!

Aanwijzingen voor de verpakking

&y Het verpakkingsmateriaal is herbruikbaar.
%69 Doe de verpakking milieubewust weg.

Demonteer de accu voordat het apparaat
wordt weggedaan.

De geintegreerde accu moet gedemonteerd en
apart weggedaan worden voordat het apparaat
wordt afgedankt.

Bouten (1) losdraaien.

Deksel van het accuvak (2) afnemen.
Accu (3) loskoppelen en verwijderen.

Deksel weer plaatsen en bouten weer aan-
draaien.

13 HULP BIJ STORINGEN

13.1 Apparaat- en bedieningsfouten
verhelpen

/\ VOORZICHTIG! Gevaar voor letsel. On-
derdelen met scherpe randen en draaiende on-
derdelen kunnen letsel veroorzaken.
®  Draag bij onderhouds- en reinigingswerk-

zaamheden altijd beschermende handschoe-
nen!

Ll

H OPMERKING Neem contact op met onze
klantenservice bij storingen die niet in deze tabel
staan vermeld of die u niet zelf kunt oplossen.
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Storing
Apparaat start niet.

Apparaat komt klem te zit-
ten en graaft zich vast. De
wielen draaien verder.

Apparaat maait op verkeer-
de tijdstippen.

Motor blokkeert tijdens het
maaien.

Maairesultaat is ongelijk-
matig.

Het vermogen van de accu
neemt duidelijk af.

Apparaat trilt of het ge-
luidsvolume is te hoog.

Oorzaak
Accu is leeg.

Stootsensoren worden niet
geactiveerd.

Gras is te hoog.

Apparaat blijft op een onef-
fenheid van het gazon han-
gen.

Apparaat heeft de verkeerde
tijd.

Maaiduur is verkeerd inge-
steld.

Apparaat verliest de tijdin-
stellingen.

Motor is overbelast.

Accu is leeg.

Snijmessen zijn stomp.

Maaitijd is te kort.
Maaigebied is te groot.

De maaihoogte is te laag in-
gesteld.

Snijmessen zijn stomp.

De maaihoogte is te laag in-
gesteld.

Gras te hoog of te nat.

Onbalans in het snijmes of in
de aandrijving van het snij-
mes

Maatregel
Apparaat in het basisstation opladen.

Bezoek een AL-KO service centre.

®  De maaihoogte hoger instellen,
daarna lager instellen tot de ge-
wenste hoogte.

®  Gras met een grasmaaier maaien.

Oneffenheid verwijderen.

Tijd instellen.
Maaitijden instellen.

Accu is defect. Bezoek een AL-KO ser-
vice centre.

Apparaat uitschakelen, op effen onder-
grond of laag gras plaatsen en opnieuw
starten.

Accu opladen.

Snijmessen omkeren of indien nodig
vervangen.

Langere maaitijden programmeren.
Maaigebied verkleinen.

De maaihoogte hoger instellen, daarna
lager instellen tot de gewenste hoogte.

Snijmessen omkeren of indien nodig
vervangen.

De maaihoogte hoger instellen, daarna
lager instellen tot de gewenste hoogte.

®  Gazon laten drogen.
Maaihoogte hoger instellen.

= Maaidek reinigen.
®  Bezoek een AL-KO service centre.
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Storing

Accu kan niet opgeladen
worden resp. te lage ac-
cuspanning

Oorzaak
B |[aadcontacten van het
basisstation zijn vervuild.

®m  Contactoppervlakken
aan het apparaat zijn
vervuild.

Basisstation heeft geen
stroom.

Apparaat raakt de laadcon-
tacten niet.

Levensduur van de accu is
afgelopen.

Oplaadelektronica is defect.

13.2 Foutcodes en -oplossing

H OPMERKING Neem contact op met onze
klantenservice bij storingen die niet in deze tabel
staan vermeld of die u niet zelf kunt oplossen.

Foutcode

CNOO1l: Tilt sensor

CN0OO2: Lift sensor

CNOOS5: Bumper de-

flected

CNOO7: No loop sig-
nal

Oorzaak

Kantelsensor is geactiveerd:

®  Max. hellingshoek over-
schreden

®  Apparaat werd gedragen

®  Helling te stell

De hefsensor is geactiveerd:

®m  De afdekking van het ap-
paraat werd door optillen
of door een obstakel
naar boven toe wegge-
drukt.

Apparaat is tegen een obsta-
kel gereden en kan zich niet
losmaken (bijv. botsing in de
buurt van het basisstation).

Geen circuitsignaal

Begrenzingskabel is de-
fect.

m  Circuitsignaal is te zwak.

Maatregel

Laadcontacten en contactoppervlakken
reinigen.

Basisstation op voeding aansluiten.

Apparaat in het basisstation plaat-
sen en controleren of de laadcon-
tacten contact maken.

Bezoek een AL-KO service centre.

Bezoek een AL-KO service centre.

Bezoek een AL-KO service centre.

Maatregel

Apparaat op een horizontale onder-
grond plaatsen en de fout bevestigen.

Obstakel verwijderen.

Apparaat op een vrij, omheind ga-
zon plaatsen.

Positie van de begrenzingskabel
corrigeren.

LEDs aan het basisstation controle-
ren.

Voeding van het basisstation con-
troleren. Voeding losnemen en weer
aansluiten.

Begrenzingskabel op beschadigin-
gen controleren. Defecte kabel re-
pareren.
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Foutcode Oorzaak

CNOO08: Loop signal m  Circuitsignaal te zwak

weak

ingegraven
CNO10: Slechte posi- ® Apparaat bevindt zich
tie
zonoppervlak.
B Begrenzingskabel werd
gekruist.

CNO11l: Escaped robot Apparaat bevindt zich buiten
het omheinde gazonopper-
vlak.

CNO12: cal: no loop  Storing tijdens de kalibratie:

CNO15: cal: outside ® Apparaatkan de begren-

zingskabel niet vinden.

CN017: cal: signal Storing tijdens de kalibratie:

weak m  Circuitsignaal te zwak
®  Geen circuitsignaal
®  Begrenzingskabel is de-

fect.

CNO18: cal: collisi- Storing tijdens de kalibratie:

on

Begrenzingskabel te diep

buiten het omheinde ga-

®  Apparaat is tegen een
obstakel aan gereden.

Maatregel

LEDs aan het basisstation controle-
ren.

Voeding van het basisstation con-
troleren. Voeding losnemen en weer
aansluiten.

Begrenzingskabel tot de voorge-
schreven hoogte verhogen, evt. di-
rect op het gazon bevestigen.

Apparaat op een vrij, omheind ga-
zon plaatsen.

Positie van de begrenzingskabel om
bochten en obstakels corrigeren.
Kruising van de kabel opheffen.

Positie van de begrenzingskabel om
bochten en obstakels corrigeren.

LEDs aan het basisstation controle-
ren.

Voeding van het basisstation con-
troleren. Voeding losnemen en weer
aansluiten.

Apparaat op de voorgeschreven ka-
libratiepositie zetten, precies haaks
uitlijnen. Apparaat moet over de be-
grenzingskabel heen kunnen rijden.

Apparaat op de voorgeschreven ka-
libratiepositie zetten, precies haaks
uitlijnen.

Voeding van het basisstation con-
troleren. Voeding losnemen en weer
aansluiten.

Begrenzingskabel op beschadigin-
gen controleren.

Obstakel verwijderen.
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Foutcode
CNO38: Battery

CN099: Recov escape

CN104: Battery over
heating

CN110: Blade motor
over heating

CN119: R-Bumper de-
flected

CN120: L-Bumper de-
flected

Oorzaak
Accu is leeg:

Circuit van de begrenzings-
kabel is te lang, te veel eilan-
den.

Bij het opladen geen contact
met de laadcontacten

Obstakels in de buurt van het
laadstation

Apparaat heeft zich vastge-
reden.

Apparaat vindt het basisstati-
on niet.

Accu is opgebruikt.

Oplaadelektronica is defect.

Automatisch verhelpen van
storing niet mogelijk

®  Accu is oververhit (meer
dan 60 °C). Er is geen
ontlading mogelijk.

= Noodstop door controle-
elektronica

Maaimotor is oververhit
(meer dan 80 °C).

Apparaat is tegen een obsta-
kel gereden en kan zich niet
losmaken.

Maatregel

Positie van de begrenzingskabel corri-
geren.

® | aadcontacten reinigen.

B Apparaat in het basisstation plaat-
sen en controleren of de laadcon-
tacten contact maken.

B [aadcontacten laten controleren
door een servicepunt van de fabri-
kant en laten vernieuwen.

Obstakels verwijderen.

Apparaat op een vrij, omheind gazon
plaatsen.

®  Begrenzingskabel op beschadigin-
gen controleren.

B Begrenzingskabel door een service-
punt van de fabrikant laten doorme-
ten.

Accu door een servicepunt van de fabri-
kant laten vervangen.

Laadelektronica door een servicepunt
van de fabrikant laten vervangen.

®  Storingsmelding met de hand be-
vestigen.

®  Als dit weer optreedt: Apparaat door
een servicepunt van de fabrikant la-
ten controleren.

B Apparaat uitschakelen en accu laten
afkoelen.

B Apparaat niet in het basisstation
plaatsen.

B Apparaat uitschakelen en laten af-
koelen.

®  Als dit weer optreedt: Apparaat door
een servicepunt van de fabrikant la-
ten controleren.

Obstakel verwijderen.
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Klantenservice/service centre

Foutcode Oorzaak Maatregel
CN128: Recov Impos- Apparaatis tegen een obsta- Obstakel verwijderen.
sible kel gereden en kan zich niet

losmaken.

Apparaat bevindt zich buiten ®  Apparaat op een vrij, omheind ga-

het omheinde gazonopper- zon plaatsen.
viak. ®  Positie van de begrenzingskabel
corrigeren.
CN129: Blocked wL Motor van linkerwiel is ge- Blokkering verwijderen.
blokkeerd.
CN130: Blocked wR Motor van rechterwiel is ge-  Blokkering verwijderen.
blokkeerd.
De beschrijving van verdere foutcodes staat op dichtstbijzijnde AL-KO service centre. Deze vindt
de AL-KO homepage. u op internet op het volgende adres:

www.al-ko.com/service-contacts

14 KLANTENSERVICE/SERVICE
CENTRE

Voor vragen over garantie, reparatie of reserve-
onderdelen kunt u contact opnemen met het

15 GARANTIE

Eventueel binnen de wettelijke termijn voor aansprakelijkheid optredende materiaal- of fabricagefou-
ten van het apparaat worden naar eigen oordeel door ons verholpen, hetzij door reparatie of door le-
vering van een vervangend apparaat. De geldende termijn voor aansprakelijkheid hangt in elk geval af
van de wetgeving in het land waarin het apparaat werd aangeschaft.

Onze garantie geldt alleen bij: De garantie vervalt bij:
B naleving van deze gebruikershandleiding ®  Eigenhandig uitgevoerde reparatiepogingen
®  Deskundig gebruik ®m  Eigenhandig aangebrachte technische wijzi-
B Gebruik van originele reserveonderdelen gingen
®  Gebruik voor andere doeleinden dan het ge-
bruiksdoel

Van de garantie zijn uitgesloten:
®m  |akschade opgetreden als gevolg van normaal gebruik

®  Slijtageonderdelen die op de reserveonderdelenkaart met een kader zijn aangeduid

De garantietermijn begint bij de aanschaf door de eerste eindgebruiker. Maatgevend is daarbij de da-
tum op de kassabon. Ga met deze garantieverklaring en de originele kassabon naar uw dealer of naar
de dichtstbijzijnde klantenservice. Deze verklaring laat het vorderingsrecht van de koper jegens de
verkoper wegens defecten aan het apparaat onverlet.
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A propos de cette notice
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1 A PROPOS DE CETTE NOTICE

B |a version originale du manuel est la version
allemande. Toute autre version linguistique
est une traduction du manuel original.

®  Conserver toujours cette notice de maniere a
pouvoir la consulter facilement si vous avez
besoin d’informations sur I'appareil.

B Sjvous cédez I'appareil a un tiers, remettez-
lui impérativement cette notice.

B |isez et respectez les consignes de sécurité
et les avertissements de la présente notice.

1.1 Symboles sur la page de titre

Symbole Signification

Lire impérativement la présente no-
tice avec attention avant la mise en
service. Ceci constitue une condi-
tion préalable a un travail sar et une
bonne maniabilité.

Notice d'utilisation

Manipuler les batteries li-ion avec
prudence ! Respecter notamment
les consignes de transport, de stoc-
kage et d’élimination figurant dans
la présente notice d'utilisation !

1.2 Explications des symboles et des
mentions

/\ DANGER! Indique une situation de danger
immédiat qui, si elle n’est pas évitée, entraine la
mort, ou des blessures graves.

/N\ AVERTISSEMENT ! Indique une situation
de danger potentiel qui, si elle n’est pas évitée,
peut entrainer la mort, ou des blessures graves.

/N ATTENTION ! Indique une situation de dan-
ger potentiel qui, si elle n’est pas évitée, peut en-
trainer des blessures légéres a moyennes.

ATTENTION ! Indique une situation qui, si elle
n’est pas évitée, peut entrainer des dégats mate-
riels.

H REMARQUE Instructions spéciales pour
une meilleure compréhension et maniabilité.

2 DESCRIPTION DU PRODUIT

La présente documentation décrit un robot de
tonte a batterie entierement automatique, qui se
déplace de fagon autonome sur une surface de
pelouse. La hauteur de coupe est réglable.
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Description du produit

2.1 Contenu de la livraison

La Livraison comprend tous les articles énumé-
rés ci-dessous. Vérifier si tous les articles sont
fournis :

N° Piece

Robot de tonte

Notice succincte
Notice d'utilisation
Piquets de jardin*

Bloc d’alimentation

oo a b~ W0 N =

Station de base avec clous tarau-
deurs (5 pcs), clé plate et cache pour
I'hiver

7  Cable périphérique **
* Robolinho 500 : 90 pcs, Robolinho 1150 : 180
pcs, Robolinho 700/1200/2000 : non fourni

** Robolinho 500 : 100 m, Robolinho 1150 : 150
m, Robolinho 700/1200/2000 : non fourni

© 0o N o o b~ W

-
- O

2.2 Robot de tonte

Piéce

Champ de commande avec écran (inté-
rieur)

Touche STOP (arréte immédiatement
I'appareil et les lames de coupe en
moins de 2 s)

Contacts de charge

Réglage (intérieur) de la hauteur
Roulettes avant (orientables)
Plateau de coupe

Roue d’entrainement

Disque de coupe

Vis de fixation

Lames de brochage

Lame de coupe

442811 _a

93



Description du produit

N° Piece

12 Logement de la batterie

2.3 Symboles sur I'appareil

Symbole

B-F

Signification

Eloigner les tierces personnes de la
zone a risques !

Une prudence particuliére est re-
quise lors de la manipulation !

Maintenir a distance les mains et
les pieds de I'outil de coupe !

Garder une distance de sécurité !

Lire la notice d’utilisation avant la
mise en service !

Pour démarrer I'appareil, entrer le
code PIN !

Ne pas monter sur I'appareil !

24

®

Panneau de commande

o o
AT

¥

=
cplp e
©® ©

* uniqguement Robolinho 700/1200/2000

N°
1

Piéce

(Touche Home) : Interrompre le
mode tonte, I'appareil rejoint la station
de base. Il redémarre automatiquement
le jour suivant a I'heure de tonte réglée.

Capteur de pluie (Robolinho
700/1200/2000): Enregistre s'il pleut
(voir chapitre 7.4 "Régler le capteur de
pluie (Robolinho 700/1200/2000)",
page 108).

Ecran : Affiche I'état de fonctionnement
actuel de 'appareil, le nom du menu sé-
lectionné, ses éléments ainsi que les
fonctions a sélectionner (voir chapitre
2.5 "Ecran", page 95).

(A W] (Touches fléchees) : Sélection-
ner les éléments du menu, augmenter et
réduire les valeurs chiffrées, sélection-
ner entre les réglages.

@ (Touche démarrage/pause) : Démar-
rer et arréter manuellement le mode
tonte ou reprendre le mode tonte immé-

diatement aprés avoir appuyé sur .

‘[E] E]V (touches de fonction) : Accé-
der aux fonctions qui sont affichées ac-
tuellement au-dessus de la touche a
I'écran.

(Touche On/Off) : Allumer et
éteindre I'appareil.
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N° Piéece
8 E] (Touche de menu) : Accéder au me-
nu principal.
2.5 Ecran
4

@

Menu pr%ncipa1
* Réglages
Informations
Retour Confirmer

@

N°

® @

Affichage
Nom du menu sélectionné (ici : Menu
principal)

Eléments dans le menu : Le systéme af-
fiche toujours seulement deux éléments
de menu (ici : Réglages et Informa-

tions). @ et @ permettent d’afficher
d’autres éléments de menu.

Fonctions pour I'élément de menu sélec-

tionné (ici : Réglages). ‘E et E]'
permettent d’accéder aux fonctions.

Astérisque en vue du marquage de I'élé-
ment de menu affiché (ici : Réglages)
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2.6 Structure de menu

Menu Pro-
principal grammes

Réglages

Informa-
tions

* Robolinho 700/1200/2000

Programme hebdomadaire voir chapitre 7.5 "Régler le programme
de tonte", page 108

Points d'entrée voir chapitre 7.5.2 "Régler les points de départ”,
page 109

Infos sur le programme voir chapitre 8 "Afficher les informa-
tions", page 111

Heure voir chapitre 5.2 "Effectuer les réglages de base", page 106
Date voir chapitre 5.2 "Effectuer les réglages de base", page 106
Langue voir chapitre 5.2 "Effectuer les réglages de base", page 106
Code PIN voir chapitre 5.2 "Effectuer les réglages de base", page 106

Son des touches voir chapitre 7.2 "Activer/désactiver les sons des
touches”, page 108

EcoMode voir chapitre 7.3 "Activer/désactiver le mode Eco (Robolinho
700/1200/2000)", page 108 *

Capteur de pluievoir chapitre 7.4 "Régler le capteur de pluie (Ro-
bolinho 700/1200/2000)", page 108 *

Tempor. capteur pluie voir chapitre 7.4 "Régler le capteur de
pluie (Robolinho 700/1200/2000)", page 108*

Sensib. a la pluie voir chapitre 7.4 "Régler le capteur de pluie
(Robolinho 700/1200/2000)", page 108*

inTOUCH voir chapitre 7.6 "inTOUCH", page 110

Tondre Tles bordures voir chapitre 7.7 "Tonte des bordures en
cas de démarrage manuel”, page 110

Surface secondaire actif/inactif voir chapitre 7.8 "Régler
la tonte des surfaces secondaires”, page 110

Contraste de 1’écran voir chapitre 7.9 "Réglage du contraste de
I'écran”, page 110

Protection du réglage voir chapitre 7.10 "Protection du ré-
glage", page 110

Nouvel étalonnage voir chapitre 7.11 "Nouvel étalonnage”, page 110

Réglages d'usine voir chapitre 7.12 "Retour aux parametres
d’usine”, page 111

Entretien Tames voir chapitre 8 "Afficher les informations”, page 111
Matériel voir chapitre 8 "Afficher les informations”, page 111
Logiciel voir chapitre 8 "Afficher les informations", page 111

Infos sur le programme voir chapitre 8 "Afficher les informa-
tions", page 111

Pannes voir chapitre 8 "Afficher les informations”, page 111
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2.7 Station de base

N° Piéce

1 Plaque de fond

2 LED pour 'affichage de I'état
3  Contact de charge

4

Touche Home () *
Borne de charge
Puits a cébles

Auge de roue

o N o O

Alésage pour clous taraudeurs (9)
9  Clous taraudeurs
* Robolinho 700/1200/2000

2.8 Batterie

Un remplacement de la batterie par l'utilisateur
est possible.

EH REMARQUE Charger entierement la bat-
terie avant la premiére utilisation. La batterie peut
étre rechargée a partir de n'importe quel niveau
de charge. Le chargement peut étre interrompu
sans endommager la batterie. La batterie peut
uniquement étre chargée lorsque I'appareil est al-
lumé.

B | a batterie n’est pas fournie totalement char-
gée. En mode de fonctionnement normal, la
batterie est rechargée régulierement. Pour ce
faire, I'appareil rejoint la station de base.

® | e dispositif de surveillance électronique inté-
gré met fin au processus de chargement de

maniere automatique une fois I'état de
charge 100 % atteint.

®  |e chargement fonctionne uniguement en
cas de contact impeccable des contacts de
charge de la station de base avec les sur-
faces de contact de I'appareil.

B En cas de températures supérieures a 45 °C,
le circuit de protection intégré empéche tout
chargement de la batterie. Cela empéche
tout endommagement de la batterie.

® S la durée de fonctionnement de la batterie
diminue de maniére importante malgré un
chargement complet, il convient de la faire
remplacer par une nouvelle batterie d’origine
aupres d’un revendeur spécialisé, d’un tech-
nicien ou d’un concessionnaire AL-KO.

®  Sila batterie s’est déchargée en raison de
son ancienneté ou en cas de stockage trop
long par rapport a la limite fixée par le fabri-
cant, celle-ci ne se charge plus. Faire vérifier
et le cas échéant, remplacer la batterie et le
dispositif de surveillance électronique par un
revendeur spécialisé, un technicien ou un
concessionnaire AL-KO.

m | ’état de la batterie apparait sur I'afficheur.
Contréler I'état de la batterie au bout d’env. 3
mois de stockage. Pour cela, allumer I'appa-
reil et relever 'état de la batterie sur I'affi-
cheur. Si la batterie n’est plus chargée qu’a
env. 30 % ou moins, mettre I'appareil dans la
station de base et I'allumer afin de charger la
batterie. Si la borne de charge a été retirée
pour stocker la station de base (voir chapitre
11.2 "Ranger la borne de chargement”,
page 113), commencer par remonter celle-ci
en sens inverse et rebrancher la station de
base au réseau électrique.

®  Side I'électrolyte s’est échappée de I'appa-
reil : faire réparer I'appareil par un service de
maintenance AL-KO.

Si la batterie a été démontée de I'appareil :
En cas de contact des yeux ou des mains
avec de I'électrolyte s’étant échappée, les
rincer immédiatement a I'eau. Consulter au
plus vite un médecin.

2.9 Description des fonctions

Déplacement sur la surface de la pelouse

L’appareil se déplace librement dans une zone
de tonte délimitée par un cable périphérique.
L’orientation de I'appareil s’effectue par des cap-
teurs, qui reconnaissent le champ magnétique du
cable périphérique.
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Si 'appareil se heurte a un obstacle, il s'arréte et
il continue sa course dans une autre direction. Si
I'appareil parvient dans une situation dans la-
quelle le fonctionnement n’est pas possible, ceci
est indiqué par un message a I'écran.
Robolinho 700/1200/200 : Si 'appareil détecte
de I'humidité alors que le capteur de pluie est ac-
tif, il rejoint automatiquement la station de base.

Mode tonte et mode charge

Les phases de tonte alternent constamment avec
les phases de charge. Si pendant la tonte, la
charge de la batterie baisse jusqu’a une certaine
valeur (affichage : 0 %), 'appareil rejoint la sta-
tion de base le long du cable périphérique.

Des programmes de tonte sont préconfigurés et
peuvent étre réglés sur I'appareil ou dans I'appli.

A chaque démarrage du moteur de tonte, son
sens de rotation change, ce qui double la durée
de vie des lames de coupe.

2.10 Module radio WLAN et appli AL-KO
inTOUCH

Le robot de tonte est équipé d’'un module radio
WLAN. Il permet la commande, le réglage et la
surveillance conviviales par appli a partir d’'un ap-
pareil mobile (smartphone, tablette).

H REMARQUE L’appareil mobile utilisé a be-
soin d’une liaison Internet pour I'utilisation de
I'appli inTOUCH.

H REMARQUE Afin que le logiciel du robot
de tonte soit toujours le plus récent, le robot de
tonte doit étre connecté par réseau WLAN a I'In-
ternet. L’appli AL-KO inTOUCH signale la dispo-
nibilité de nouvelles mises a jour logicielles pour
le robot de tonte. Ces mises a jour sont téléchar-
gées automatiquement.

Appli inTOUCH d’AL-KO

L’appli inTOUCH d’AL-KO est disponible pour les
appareils Android dans le Google Play Store et
pour les appareils iOS dans I'’Apple App Store :

Available on the
. App Store

GETITON

Google Play

Aprés l'installation de I'appli, il faut tout d’abord
s’enregistrer.

Au premier démarrage de I'appli, la notice d’ins-
tallation abrégée s’ouvre automatiquement. Sui-
vez les instructions pour installer le robot de tonte
dans le jardin et ensuite pour le connecter a I'ap-
pli inTOUCH d’AL-KO.

H REMARQUE Le robot de tonte se
connecte uniquement a un WLAN de 2,4 GHz.
Les réseaux WLAN de 5GHz ne sont pas pris en
charge.

En vue d’'une connexion a I'appli AL-KO in-
TOUCH, le robot de tonte et le smartphone
doivent étre a portée d’un routeur avec une inten-
sité de signal suffisante (recommandation : au
moins 50%).

1. Démarrer I'appli AL-KO inTOUCH.

2. Créer un compte utilisateur via « SSENRE-
GISTRER ». Saisir un nom d’utilisateur et un
mot de passe.

3. Se connecter a I'aide du compte utilisateur
créé auparavant.

4. Démarrer I'assistant de connexion via « AP-
PAREILS » et « NOUVEL APPAREIL ».

5. Suivre les autres instructions.

H REMARQUE Si le robot de tonte se dé-
place dans une zone du jardin présentant une
mauvaise liaison WLAN ou pas de liaison du tout,
les réglages de I'appli AL-KO inTOUCH ne sont
exécutés que lorsque le robot de tonte se trouve
a nouveau dans une zone ayant une bonne quali-
té de signal. Si l'intensité locale du WLAN ne
couvre pas tout le jardin, un répéteur en vente
dans le commerce permet d’améliorer la portée
de ce réseau.

En présence d’interférences radio, un revendeur
avec appli AL-KO inTOUCH installée peut vous
aider. Un partage du robot de tonte pour le re-
vendeur doit étre activé via I'appli AL-KO in-
TOUCH.

Outre I'acceés a distance a des robots de tonte
connectés, I'appli AL-KO inTOUCH prévoit
d’autres fonctions, comme par ex. I'enregistre-
ment du produit, des conseils de jardinage, des
conseils botaniques, ou des notifications de type
Push en cas défaillance.
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3 SECURITE

3.1 Utilisation conforme
Le présent appareil est exclusi-
vement destiné a une utilisation
privée. Toute autre utilisation
ainsi que toute forme de modifi-
cation non autorisée est consi-
dérée comme un détournement
de I'objet initial, avec pour
conséquences la perte de garan-
tie et de la conformité (mar-
quage CE) ainsi que le refus de
toute part de responsabilité du
constructeur en cas de dom-
mages causés a l'utilisateur ou a
un tiers.
Voici les limites d’utilisation de
'appareil :
m Surface max. :
Robolinho 500 : 500 m?
Robolinho 700 : 700 m?
Robolinho 1150 : 1200 m?
Robolinho 1200 : 1200 m?
Robolinho 2000 : 2000 m?

m Pentes ascendantes / descen-
dantes max. : 45 % (24°)

m Position inclinée latérale
max. : 45 % (24°)
® Température :
Chargement : 0 — 45 °C
Tonte : 0-55 °C

3.2 Eventuelles utilisations
erronées

Cet appareil n’est pas congu
pour une utilisation dans les
aires publiques, les parcs, les
centres sportifs ou pour les acti-
vités agricoles et forestiéres.

3.3 Dispositifs de sécurité et
de protection

/\ AVERTISSEMENT ! Risque
de blessures. Des dispositifs de
sécurité et de protection défec-
tueux et hors service risquent
d’entrainer des blessures
graves.

m Faites réparer des dispositifs
de sécurité et de protection
défectueux.

® Ne mettez jamais les disposi-
tifs de sécurité et de protec-
tion hors service.

3.3.1 Entrée des codes PIN et
PUK

L’appareil peut uniquement étre
démarré par I'entrée d’un code
PIN (numéro d’identification per-
sonnel). Ceci empéche une mise
en marche par des personnes
non autorisées. Le PIN par dé-
faut est 0000. Un changement
de PIN est possible, voir chapitre
5.2 "Effectuer les réglages de
base”, page 106.
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Si le code PIN est entré 3 fois in-
correctement, la saisie du code
PUK (Personal Unlocking Key,
en frangais code de déblocage
personnel) est nécessaire. Si ce-
lui-ci est également entré incor-
rectement, il faut attendre 24
heures jusqu’a I'entrée suivante.

®m conservez les codes PIN et
PUK hors de portée de toutes
personnes non autorisées.

3.3.2 Capteurs

L’appareil est équipé de plu-
sieurs capteurs de sécurité.
Apres avoir été mis hors service
par un capteur de sécurité, il ne
redémarre pas automatique-
ment. Le message d’erreur est
affiché a I'écran et il doit étre ac-
quitté. Il faut éliminer le motif de
déclenchement du capteur.

Capteur de levage

Si 'appareil est soulevé pendant
le fonctionnement, I'entraine-
ment est éteint et les lames de
coupe sont arrétées.

Capteurs de choc pour la
détection d’obstacle
L’appareil est équipé de cap-
teurs, qui, en cas de contact
avec un obstacle, font en sorte
de modifier la trajectoire de 'ap-
pareil. En cas de heurt avec un
obstacle, la partie supérieure du

boitier se décale légerement et
le capteur de choc se déclenche.

Capteur d’inclinaison de la
trajectoire/latérale

Si dans le sens de la marche,
une pente ascendante / descen-
dante ou une position inclinée la-
térale de 24° (45 %) est atteinte,
I'appareil fait demi-tour ou il mo-
difie sa trajectoire.

Capteur de pluie (Robolinho
700/1200/2000)

L’appareil est équipé d’un cap-
teur de pluie qui, a I'état activé,
interrompt le processus de tonte
en cas de pluie et veille a ce que
I'appareil rejoigne la station de
base.

EH REMARQUE L’appareil
peut fonctionner de maniére
fiable a proximité immédiate
d’autres robots de tonte. Le si-
gnal utilisé dans le cable péri-
phérique correspond au stan-
dard défini par la Fédération eu-
ropéenne des fabricants d’appa-
reils de jardin (EGMF) en ma-
tiere d’émissions électromagné-
tiques.
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3.4 Consignes de sécurité

3.4.1 Opérateurs

® |es jeunes de moins de 16
ans, les personnes ayant des
capacités physiques, senso-
rielles ou mentales diminuées
ou ne possédant pas I'expé-
rience ou le savoir-faire ainsi
que les personnes n'ayant
pas lu la notice d’utilisation ne
sont pas autorisées a utiliser
I'appareil. Respectez I'éven-
tuelle réglementation de sécu-
rité nationale sur I'age mini-
mum de l'opérateur.

m [’appareil ne doit pas étre uti-
lisé sous I'emprise de I'alcooal,
de drogues ou de médica-
ments.

3.4.2 Equipement de
protection individuel
m Pour éviter les blessures, por-
ter des vétements et un équi-
pement de protection
conformes.
m | ’équipement de protection in-
dividuelle est composeé de :
pantalon long et chaus-
sures rigides.
Pour la maintenance et
I'entretien : gants de pro-
tection.

3.4.3 Sécurité des personnes
et des animaux

® En cas de zones accessibles
publiqguement, il convient de
placer autour de la zone de
tonte des avertissements do-
tés du contenu suivant :

/\ ATTENTION ! Tondeuse
automatique en service ! Ne
pas s’approcher de I'appareil !
Surveiller les enfants !

m Pendant le fonctionnement,
assurez que des enfants et
des personnes ne séjournent
pas a proximité de I'appareil
ou sur celui-ci et ne jouent
pas avec I'appareil.

m || est interdit de s’asseoir sur
I'appareil et de passer la main
dans la lame de coupe !

m Eloignez le corps et les véte-
ments de I'outil de coupe.

3.4.4 Sécurité de I'appareil

® Avant le travail, assurez
gu’aucun objet (par ex. des
branches, des débris de
verre, des piéces métalliques
et des vétements, des pierres,
du mobilier de jardin, des us-
tensiles de jardin ou des
jouets) ne se trouvent pas
dans la zone de travail de
I'appareil. Ceux-ci peuvent
endommager les lames de
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coupe de I'appareil ou étre
endommagés par l'appareil.

m Utilisez 'appareil uniguement
dans les conditions suivantes :

L’appareil n’est pas encras-
sé.

L’appareil ne présente au-
cun dommage ni usure.
Tous les éléments de com-
mande fonctionnent.

La station de base et le
bloc d’alimentation ainsi
que leurs cables d’alimen-
tation sont intacts et ils
fonctionnent.

® Remplacez toujours les
pieces défectueuses par des
pieces de rechange d’origine
du fabricant.

m Faites réparer I'appareil s'il a
eté endommage.

m ['utilisateur de I'appareil est
responsable en cas d’acci-
dents de I'appareil avec
d’autres personnes ou de dé-
géats liés a leurs biens.

3.4.5 Sécurité électrique
m N'utilisez jamais 'appareil si
en méme temps, un arroseur

est en service sur la surface
de tonte.

m Ne projetez pas d’eau sur
I'appareil.

®m Ne pas ouvrir 'appareil.

4 MONTAGE

4.1 Déballage de I'appareil

1. Ouvrir 'emballage avec précaution.

2. Retirer avec précaution tous les composants
de I'emballage et vérifier 'absence de dom-
mages survenus durant le transport.
Remarque: En cas d’avaries survenues du-
rant le transport, veuillez le signaler inmédia-
tement a votre revendeur spécialisé ou
concessionnaire AL-KO.

3. Controler le contenu de la livraison, voir cha-
pitre 2.1 "Contenu de la livraison", page 93.

Si vous réexpédiez I'appareil, conservez I'embal-

lage original et les papiers d’accompagnement.

Ceux-ci sont également nécessités pour le retour

de I'appareil.

4.2 Planifier les zones de tonte (01)

Emplacement de la station de base (01/1)

B Chemin le plus court possible vers la plus
grande surface de tonte

Sol plat

Protégé contre le rayonnement direct du so-
leil et les fortes intempéries

B Possibilités de branchement pour I'alimenta-
tion électrique

®  Accessibilité libre pour le robot de tonte
Pose du cable périphérique (01)

Le cable périphérique doit étre posé en une
boucle ininterrompue dans le sens des aiguilles
d’'une montre.

Corridors entre les zones de tonte (01/h)

Un corridor est une zone étroite dans la surface
de pelouse, qui peut servir a relier deux zones de
tonte.

Surface principale et surface(s) secondaire(s)

(01)

m  Surface principale (01/HF) : Est la surface de
pelouse dans laquelle la station de base se
trouve et qui peut étre tondue automatique-
ment sur toute la surface par I'appareil.

®m  Surface secondaire (01/NF) : Si une surface
de pelouse a laquelle I'appareil ne peut pas
accéder a partir de la surface principale, por-
ter alors I'appareil le cas échéant a la main
sur la surface secondaire. Les surfaces se-
condaires peuvent étre tondues en fonction-
nement manuel.
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La surface principale comme la secondaire sont
cependant délimitées par le méme cable périphé-
rique ininterrompu.

Position des points de départ (01/X0 — 01/X3)
L’appareil se déplace a I'heure de tonte détermi-
née le long du cable périphérique jusqu’au point
de départ déterminé, ou il commence a tondre.
Des points de départ vous permettent de définir
quelles zones de la surface de tonte doivent étre
tondues de maniére accrue.

4.3 Préparer les zones de tonte

1. Controbler si la surface de pelouse est plus
grande que la puissance surfacique de I'ap-
pareil. En cas de surface de pelouse trop
grande, on obtient une pelouse tondue de
maniére irréguliére. Le cas échéant, réduire
la surface de pelouse a tondre.

2. Avant le montage de la station de base et du
cable périphérique ainsi que la mise en ser-
vice de I'appareil : Tondre la surface de pe-
louse avec une tondeuse a basse hauteur de
coupe.

3. Supprimer les obstacles sur la surface de pe-
louse ou les délimiter avec le cable périphé-
rique (voir chapitre 4.5.3 "Délimiter les obsta-
cles"”, page 104) :

B obstacles plats sur lesquels I'appareil
roule et qui peuvent endommager les
lames de coupe (par ex. pierres plates,
passages de la surface de pelouse a la
terrasse ou allées, plaques, bordures
etc.)

B Trous et bosses dans la surface de pe-
louse (par ex. taupiniéres, trous de fouis-
sement, pommes de pin, fruits tombés
etc.)

B Pentes montantes ou descendantes es-
carpées de plus de 45 % (24°)

B Points d’eau (par ex. étangs, ruisseaux,
piscines etc.) et leur délimitation par rap-
port a la surface de pelouse

®  Buissons et haies pouvant devenir plus
large

4.4 Mise en place de la station de base (03/
a)

1. Placer la station de base (01/1) perpendicu-
lairement a la position prévue du cable péri-
phérique et de la maniére suivante :

m A plein-pied (& contréler avec un niveau
a bulle)

Entrée et sortie droite et plane
Non cintré excessivement (en cas de vis-
sage des clous taraudeurs, la borne de
chargement ne doit pas se couder ni s'in-
cliner)
2. Fixer la station de base (03/2) au sol avec
quatre clous taraudeurs (03/1).

4.5 Installer le cable périphérique

H REMARQUE Robolinho 500/1150 : Sile
cable périphérique compris dans la livraison est
trop court, vous pouvez acheter un cable de ral-
longe aupres de votre revendeur spécialisé ou
concessionnaire AL-KO.

4.51 Raccordement du cable périphérique

a la station de base (03/b)

1. Oter le cable périphérique (03/4) de 'embal-
lage.

2. Oter le capot du puits & cables (03/3) sur la
connexion (03/A).

3. Dénuder I'extrémité du cable périphé-
rique (03/6) et I'introduire dans la
borne (03/7).

4. Fermer la borne.

5. Guider le cable périphérique a travers la dé-
charge de traction (03/5) avec une réserve
de cable hors du puits a cables.

H REMARQUE La réserve de cable permet
de réaliser aussi encore des petites corrections
ultérieurement sur le guidage de cable.

6. Mettre en place le capot du puits a cables.

4.5.2 Pose du cable périphérique (01)

Le cable périphérique peut aussi bien étre posé
sur la pelouse qu’a 10 cm sous le gazon. La pose
sous le gazon peut étre réalisée par le revendeur
spécialisé.

Les deux variantes peuvent étre combinées I'une
avec l'autre.
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ATTENTION ! Danger d’endommagement
du cable périphérique. Si le cable périphérique
est endommagé ou sectionné, la transmission
des signaux de commande vers I'appareil n’est
plus possible. Dans ce cas, il faut réparer ou
remplacer le cable périphérique. Les cables péri-
phériques sont disponibles chez AL-KO.

B Posez le cable périphérique toujours directe-
ment sur le sol. Si nécessaire, le fixer avec
un piquet de jardin supplémentaire.

B Protégez le cable périphérique contre les dé-
tériorations lors de la pose et lors du fonc-
tionnement.

B Ne creusez pas et ne verticoupez pas a
proximité du cable périphérique.

1. Fixer le cable périphérique a espaces régu-
liers a I'aide de piquets de jardin ou le poser
de maniére enterrée (a 10 cm de profondeur
max.).

2. Poser le cable périphérique autour des obs-
tacles : voir chapitre 4.5.3 "Délimiter les obs-
tacles”, page 104.

3. Etablir des corridors entre les différentes sur-
faces de tonte : voir chapitre 4.5.4 "Délimiter
des corridors (01/h)", page 104.

4. Délimiter par rapport aux grandes pentes as-
cendantes ou descendantes : voir chapitre
4.5.5 "Délimiter les pentes (11)", page 104.

5. Etablir des réserves de cable : voir chapitre
4.5.6 "Etablir des réserves de cable (07)",
page 105.

6. Apres la pose compléte, raccorder le cable
périphérique au branchement (03/B) de la
station de base : voir chapitre 4.5.1 "Raccor-
dement du cable périphérique a la station de
base (03/b)", page 103.

4.5.3 Délimiter les obstacles

Selon I'environnement de la zone de travail, le
cable périphérique doit étre posé a des écarts dif-
férents des obstacles. Pour calculer I'écart cor-
rect, utilisez la regle détachable de I'emballage.

H REMARQUE Les délimitations sont seule-
ment nécessaires si elles ne peuvent pas étre re-
connues par les capteurs de choc de I'appareil.
Eviter trop de délimitations ou celles superflues.
Les contreforts de moins de 6 cm doivent étre
délimités, car ils risquent de provoquer des en-
dommagements de I'appareil.

Ecart par rapport aux murs, aux clétures, aux
parterres : 20 cm min. (01)

L’appareil se déplace avec un décalage vers I'ex-
térieur de 20 cm le long du cable périphérique.
Pour cette raison, poser le cable périphérique par
rapport aux murs, aux clétures, aux parterres etc.
avec un écart d’au moins 20 cm.

Ecarts par rapport aux bordures de terrasse
et aux allées pavées (05)

Lorsque la bordure de terrasse ou d’allée est plus
haute que la surface de pelouse, il faut respecter
un écart d’au moins 20 cm. Si la bordure de ter-
rasse ou d’allée est a la méme hauteur que la
surface de pelouse, le cable peut étre posé exac-
tement sur la bordure.

Ecart des obstacles par rapport au cable
périphérique (01)

Si les cables périphériques sont posés regroupés
exactement en partant de I'obstacle ou vers ce-
lui-ci, c.-a-d. a un écart de 0 cm, I'appareil roule
sur le cable périphérique. Ne pas croiser alors les
cables périphériques (02/c), mais les poser en
paralléle (01/e).

Pose du cable périphérique autour des angles

(06)

B Dans le cas des angles allant vers l'intérieur
(06/a) : Poser le cable périphérique en diago-
nale, afin d’éviter un empétrement de I'appa-
reil dans I'angle.

®  En présence d’angles extérieurs présentant
des obstacles (06/b) : Poser le cable périphé-
rique en pointe, afin d’éviter une collision de
I'appareil avec I'angle.

B En présence d’angles extérieurs sans obsta-
cles : Poser le cable périphérique en angle a
90°.

4.5.4 Délimiter des corridors (01/h)

Les écarts suivants doivent étre respectés dans

le corridor :

B Largeur globale : au moins 60 cm

®  Ecart du cable périphérique par rapport au
bord : 20 cm

m  Ecart entre les cables périphériques : au
moins 20 cm

4.5.5 Délimiter les pentes (11)

Les pentes qui sont supérieures a 45 % doivent

étre délimitées avec le cable périphérique (45 %

=45 cm de pente par 1 m a I'horizontale).

Le cable périphérique ne doit pas étre posé sur

un versant incliné a plus de 20 %. Afin d’éviter

104

Robolinho



Mise en service

des problémes lors d’un demi-tour, il est impératif
de respecter un écart de 50 cm jusqu’a une décli-
vité de 20 %. Si la pente au niveau d’un bord ex-
térieur de la zone de travail est supérieure a

20 % a un endroit, le cable périphérique doit étre
posé a une distance de 20 cm sur terrain plat
avant 'amorce de la pente.

4.5.6 Etablir des réserves de cable (07)

Pour pouvoir déplacer la station méme aprés
'agencement de la zone de tonte ou pour pouvoir
élargir celle-ci, il convient de prévoir des réserves
de cables a des intervalles réguliers du cable pé-
riphérique.

Le nombre de réserves de cable peut varier se-
lon I'appréciation de chacun.

H REMARQUE Ne pas créer de boucles ou-
vertes pour les réserves de cables.

1. Guider le cable périphérique autour du piquet
de jardin actuel (07/1), puis en le faisant re-
tourner vers le piquet de jardin précédent
(07/3).

2. Guider ensuite le cable périphérique a nou-
veau vers le piquet de jardin actuel. Une
boucle se crée. Les cables doivent étre po-
sés étroitement les uns aupres des autres.

3. Le cas échéant, fixer au sol la boucle en utili-
sant un piquet de jardin supplémentaire
(07/2) au milieu.

4.5.7 Erreurs typiques lors de la pose de
cable (02)

B |es réserves de cable périphérique ne sont
pas posées en une boucle oblongue régu-
liere (02/a).

B |e cable périphérique n’est pas posé de ma-
niére adéquate autour des angles (02/b).

B |e cable périphérique est croisé et/ou non
posé dans le sens des aiguilles d’'une montre
(02/c).

B |e cable périphérique est posé de maniére
trop imprécise, de sorte que les zones de
bord de la surface de pelouse ne peuvent
pas étre tondues (02/d).

®  |ors du guidage a partir du bord vers un obs-
tacle et de retour vers celui-ci, le cable péri-
phérique n’est pas posé en position couchée
directement juxtaposée a l'intérieur de la sur-
face de pelouse (02/e).

B |es points de départ sont définis trop loin de
la station de base (02/f).

e cable périphérique est posé au-dela de la
bordure de la surface de pelouse (02/g).

®  Ala pose du cable périphérique, celui-ci est
installé a 20 cm au-dessous de I'écart mini-
mal pour les corridors (02/h).

B |e cable périphérique est posé trop pres,
c’est-a-dire avec un écart inférieur a 20 cm,
par rapport aux obstacles infranchissables
(02/i).

4.6 Brancher la station de base a
I’alimentation électrique (04)

1. Placer le bloc d’alimentation (04/4) dans un
endroit sec et protégé contre le rayonnement
direct du soleil a proximité suffisante de la
station de base (04/1).

2. Relier le cable basse tension du bloc d’ali-
mentation (04/5) et le cable de la station de
base (04/6) I'un avec l'autre.

3. Brancher la fiche du bloc d’alimentation
(04/2) dans une prise (04/3).

H REMARQUE Nous recommandons de
brancher le bloc d’alimentation au réseau élec-
trique via un disjoncteur de protection Fl avec un
courant de fuite nominal < 30 mA.

4.7 Controler les connexions a la station de
base (04)
1. Controler si les deux LED sont allumées a
'avant de la borne de charge (09/1). Dans le
cas contraire :

®  Débrancher la fiche secteur.

®m  Controler I'assise correcte de toutes les
jonctions de branchement de 'alimenta-
tion électrique et du cable périphérique
ou I'absence de détériorations.

Affichages d’état des LED

LED Etats de service

Vert ®  S’allume lorsque le cable péri-
phérique est correctement ins-
tallé et que la boucle est in-
tacte.

Jaune ®  S’allume si I'alimentation élec-

trique est intacte.

5 MISE EN SERVICE

Ce chapitre décrit les actions et les réglages qui
sont nécessaires pour mettre I'appareil en ser-
vice pour la premiere fois. Pour tous les autres
réglages voir chapitre 7 "Réglages”, page 108.
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5.1 Charger la batterie (08)

En mode de fonctionnement normal, la batterie
de I'appareil est rechargée régulierement de ma-
niére automatique.

H REMARQUE Charger entiérement la bat-
terie avant la premiére utilisation. La batterie peut
étre rechargée a partir de n’importe quel niveau
de charge. Le chargement peut étre interrompu
sans endommager la batterie. La batterie peut
uniquement étre chargée lorsque I'appareil est al-
lumé.

1. Poser I'appareil (08/1) dans la station de
base (08/3) de sorte que les surfaces de
contact de I'appareil touchent les contacts de
charge de la station de base.

2. Allumer I'appareil avec .

3. L’écran sur I'appareil affiche Batterie en
charge. Sinon : voir chapitre 13 "Aide en
cas de pannes", page 114.

5.2 Effectuer les réglages de base
1. Ouvrir le capot de protection.

2. Allumer l'appareil avec . Le firmware, le
code et le modeéle s’affichent.

3. Dans le menu pour la sélection de la langue,
sélectionner la langue a l'aide de @ ou de

@ et valider avec B'.

4. Dansle menu Se connecter > Saisir
code PIN, saisir le code PIN prédéfini
0000. Pour ce faire, sélectionner le chiffre 0

successivement a |'aide de @ ou de @
puis les valider respectivement a I'aide de

|4 o . s
B . Apres I'entrée du code PIN, I'accés est
libéré.
5. Dansle menu Modifier le code PIN :
®  sous Saisir le nouveau code
PIN, saisir un nouveau code PIN a
quatre caractéres de votre choix. Pour ce
faire, sélectionner I'un apres 'autre un

chiffre avec @ ou E] puis les valider

) v
respectivement avec B .

®  Sous Répéter le nouveau code
PIN, saisir une nouvelle fois le nouveau
code PIN. Lorsque les deux saisies sont
identiques, Modification code PIN
OK s’affiche.

6. Dansle menu Saisir la date, saisirla
date actuelle (format : 3J.MM. 20AA). Pour

ce faire, sélectionner I'un apres I'autre un
chiffre avec @ ou E] puis les valider res-

) 4
pectivement avec B .

7. Dansle menu Saisir 1’heure > Format
24 h, saisir 'heure actuelle (for-
mat : HH:MM). Pour ce faire, sélectionner I'un

aprés l'autre un chiffre avec E] ou E] puis

) . 4
les valider respectivement avec E] .

Les réglages de base sont terminés. L’état Non
étalonné. Appuyer sur Tla touche
START s’affiche.

5.3 Réglage de la hauteur de coupe

La hauteur de coupe est réglable manuellement
progressivement de 25 a 55 mm.

H REMARQUE Une hauteur de coupe de

55 mm est recommandée pour la course d’éta-
lonnage (voir chapitre 5.4 "Effectuer une course
d’étalonnage automatique"”, page 106) ainsi que
pour la programmation des points de départ (voir
chapitre 7.5.2 "Régler les points de départ”,
page 109).

1. Ouuvrir le capot (10/1).

2. Régler la hauteur de coupe (la hauteur de
coupe actuelle est indiquée en millimetres
dans la fenétre d’inspection (10/3)) :

®  Augmenter la hauteur de coupe (c.-a-d.
la hauteur de pelouse) : Tourner le bou-
ton tournant (10/2) dans le sens des ai-
guilles d’'une montre (10/+).

B Reéduire la hauteur de coupe (c.-a-d. la
hauteur de pelouse) : Tourner le bouton
tournant (10/2) dans le sens inverse des
aiguilles d’'une montre (10/-).

3. Fermer le capot.

5.4 Effectuer une course d’étalonnage
automatique

H REMARQUE Préalablement & la mise en
service, exécutez une course d’étalonnage (voir
chapitre 5.4 "Effectuer une course d’étalonnage
automatique”, page 106) ou I'apprentissage des
points de départ (voir chapitre 7.5.2 "Régler les
points de départ”, page 109).

Mettre I’appareil en position initiale (09)
1. Alintérieur de la surface de tonte, mettre
I'appareil sur la position initiale :
B au moins 1 m a gauche et 1 m devant la
station de base
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®  orienté avec la face avant vers le cable
périphérique

Démarrer la course d’étalonnage

1. Veérifier qu’aucun obstacle ne se trouve dans
la zone de mouvement prévue de I'appareil.
L’appareil doit pouvoir rouler sur le cable pé-
riphérique avec les deux roues avant. Elimi-
ner d’éventuels obstacles ou poser temporai-
rement les cables vers I#intérieur (au moins
35 cm nécessaire).

2. Démarrer I'appareil avec @ A lécran s'af-
fiche le message :
m | Avertissement ! L’entraine-
ment démarre

= Etalonnage, Phase [1]

Pendant la course d’étalonnage

Afin de calculer l'intensité du signal dans le cable

périphérique, I'appareil se déplace tout d’abord

deux fois de maniére droite sur le cable périphé-

rique, pour rejoindre ensuite la station de base et

s’y arréter.

m A Jécran s'affiche le message Etalonnage
terminé.

B | a batterie est chargée.

EH REMARQUE L’appareil doit s’arréter a son
entrée dans la station de base. Si a I'entrée dans
la station de base, I'appareil ne touche pas les
contacts, il continue de rouler sur le cable péri-
phérique. Lorsque I'appareil roule a travers la
station de base, I'opération d’étalonnage a
échoué. Dans ce cas, il faut mieux aligner la sta-
tion de base et répéter I'opération d’étalonnage.

Apreés la course d’étalonnage

La durée de tonte actuelle préréglée s’affiche.
Pour tous les autres réglages voir chapitre 7 "Ré-
glages”, page 108.

Robolinho 700/1200/2000

H REMARQUE Afin d’assurer un fonctionne-
ment correct et réduire les messages d’erreur,
une mesure de la longueur de boucle est néces-
saire.

A ce sujet, voir également
Régler les points de départ [ 109]

6 UTILISATION
6.1 Démarrer manuellement I'appareil

1. Allumer I'appareil avec .
Pour une tonte imprévue : voir chapitre 7.7
"Tonte des bordures en cas de démarrage
manuel”, page 110.

2. Démarrer manuellement I'appareil avec @
6.2 Interrompre le mode tonte

®  Robolinho 500/1150 : Enfoncer sur I'ap-
pareil.

= Robolinho 700/1200/2000 : Enfoncer Q) sur
la station de base (08/4) ou sur I'appareil.

L’appareil rejoint automatiquement la station de
base. Il efface le plan de tonte de la journée ac-
tuelle et il redémarre le jour suivant a I'heure ré-
glée.

m  Enfoncer @ sur I'appareil.
Le mode tonte est interrompu pendant une
demi-heure.

®  Enfoncer sur l'appareil.
L’appareil s’éteint.

H REMARQUE Dans les situations dange-
reuses, I'appareil peut étre arrété avec la touche
STOP (08/2).

6.3 Tondre la surface secondaire (01/NF)
1. Soulever I'appareil et le poser a la main sur
la surface secondaire.

Allumer I'appareil avec .

Accéder au menu principal avec E]

@ ou E] * Réglages E]'

@ ou @ *Tondre Ta surface secon-
daire B'

6. Sélectionner le temps de tonte avec @ ou

(V.

7. Démarrer manuellement I'appareil avec @
Selon le réglage : L’appareil tond pendant le
temps réglé et il s’arréte ensuite ou il tond jusqu’a
ce que la batterie soit vide.

Aprés la tonte de la surface secondaire, remettre
I'appareil a la main dans la station de base.

o > N
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7 REGLAGES
7.1 Accéder au réglage — Généralités

1. Accéder au menu principal avec E]
Remarque: L’astérisque * devant I'élément
du menu indique qu’il est sélectionné actuel-
lement.

2. @ ou @ *Réglages [3'
3. Avec @ ou @ sélectionner un élément de

" . |4
menu souhaité et valider avec B .

4. Effectuer les réglages.
Remarque: Les éléments de menu sont dé-
crits aux sections ci-apres.

5. Avec E] revenir au menu principal.

H REMARQUE Autres éléments de menu :
voir chapitre 5.2 "Effectuer les réglages de base”,
page 106.

7.2 Activer/désactiver les sons des touches

1. @ou@ *son des touches E]'

2. Activer/désactiver les sons des touches :

u @ou@ Activer E]':

Activer les sons des touches.

u @ou @ Désactiver B' :

Désactiver les sons des touches.

7.3 Activer/désactiver le mode Eco
(Robolinho 700/1200/2000)

Au mode Eco, 'appareil passe au mode écono-

mique en énergie. Ceci réduit la consommation

en énergie et les émissions de bruit.

H REMARQUE Déconseillé et/ou éventuelle-
ment impossible en cas d’herbe haute et dense
ainsi qu’en cas de gazon épais.

1. @ ou @ * EcoMode B'

2. Activer/désactiver le mode Eco :

= Activer E]': )
Activer le mode Eco.

P . \4
B  Desactiver E] 5
Désactiver le mode Eco.

7.4 Régler le capteur de pluie (Robolinho
700/1200/2000)

H REMARQUE Une tonte effectuée lorsque
I'herbe est séche réduit les saletés. En activant le
capteur de pluie et en réglant une temporisation,
il est possible d’empécher que I'appareil tonde
alors que I'herbe est mouillée.

Si le capteur de pluie est activé, I'appareil rejoint
la station de base lorsqu’il commence a pleuvoir.
Il'y reste jusqu’a ce que le capteur de pluie soit
séché. Il attend encore le temps réglé comme
temporisation avant de poursuivre le mode tonte.
La sensibilité du capteur de pluie est réglable.

1. @ou[i] * Capteur de pluie E]'
2. Activer/désactiver le capteur de pluie :

u @ou@ Activer E]':

Activer le capteur de pluie.
u @ ou E] Désactiver E]V :
Désactiver le capteur de pluie.
3. Réglage de la temporisation du capteur de
pluie :
L @ ou @ * Tempor. capteur pluie
=
®  xx heures xx minutes
Sélectionner la temporisation souhaitée a
l'aide de @ ou de @ et valider avec
=
4. Reéglage de la sensibilité du capteur de pluie :
u @ou@ *Sensib. a la pluie
=
®  Sélectionner la sensibilité souhaitée a
I'aide de @ ou de @ et valider avec
\4

7.5 Régler le programme de tonte

7.5.1 Régler le programme de tonte —

Généralités
1. Accéder au menu principal avec E]

2. @ ou [i] * Programmes E]'

3. Avec @ ou Ii] sélectionner un élément de

. |4
menu et valider avec E] .
4. Effectuer les réglages.
Remarque: Les éléments de menu sont dé-
crits aux sections ci-apres.
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7.5.2 Régler les points de départ
Apprentissage des points de départ
1. Mettre I'appareil dans la station de base.

Allumer I'appareil avec .

Accéder au menu principal avec @

E] ou E] * Programmes E]V

@ ou @ *Points d'entrée B'

@ ou E] * Apprentissage des points
. \4

de départ B

7. @ou@*Démarrer une course
d’apprentissage des points de dé-

part [E]' :
L] ‘Z] ou [i] Démarrer E]r. L’appareil

roule le long du cable périphérique.

L] E] ou E] Ici E]', lorsque I'appareil
est arrivé au point de départ souhaité. Le
point de départ est enregistré.

8. @ou@DéF‘inition du point de

départ 1 E]', lorsqu’aucun point de dé-
part n’a été déterminé lors de la course
d’étude. Si aucun point de départ n’a été dé-
terminé ici, les points de départ sont détermi-
nés automatiquement.

9. @ou@ Point de départ x :

E]', lorsque le dernier point de départ a été
atteint.

o o M 0N

XX m

Déterminer manuellement des points de

départ (01)

Le premier point de départ (01/X0) est préréglé et

il se trouve 1 m a droite de la station de base.

Apres ce point, il est possible de programmer

d’autres points de départ :

®  Robolinho 500/700/1150 : jusqu’a 3 points de
départ
(X1 -=X3)

®  Robolinho 1200 : jusqu’a 6 points de départ
(X1 —X6)

B Robolinho 2000 : jusqu’a 9 points de départ
(X1 =X9)

En déterminant les points de départ, il convient

de veillera :

B Ne pas définir les points de départ trop loin
de la station de base et/ou trop pres les uns
des autres (02/f).

m  Utiliser uniquement autant de points de dé-
part que nécessaire.

1. @ou@ *Points d'entrée E]'
2. [AJou(¥)*point x1 a [020m] (=)

Sélectionner I'un aprés I'autre un chiffre avec
@ ou E] et valider respectivement avec

BY
3. @ou@ *Point X2 a [075m] E]'

Sélectionner I'un aprés I'autre un chiffre avec
@ ou @ et valider respectivement avec
=

4. Sinécessaire, définir d’autres points de dé-
part.

5. Avec @ revenir au menu principal.
7.5.3 Régler les temps de tonte

H REMARQUE Entre la programmation des
temps de tonte et le démarrage de la tonte
doivent s’écouler au moins 30 min. Si ce n’est
pas le cas, I'appareil ne redémarre pas avant
30 min aprés le dernier actionnement d'une
touche.

Les jours et les heures auxquels I'appareil doit
tondre sont réglés a I'élément de menu Pro-
gramme hebdomadaire. Le cas échéant,
adaptez ces réglages a la taille de votre jardin. Si
au bout d’environ une semaine, des zones non
tondues sont encore visibles, augmentez les
temps de tonte.

1. @ ou @ * Programme hebdomadaire
=
u @ou@ *Tous les jours [X]

L’appareil tond chaque jour aux heures

indiquées. Si « Tous les jours

[ 1 » est affiché, I'appareil tond alors

uniquement les jours de la semaine défi-
nis.

u @ ou @ *Lundi [X]...* Dimanche
[X] : L'appareil tond le jour réglé de la
semaine aux heures indiquées. Si par ex.
Lundi [ ] est affiché, 'appareil ne
tond pas ce jour-la.

u @ ou @ Modifier E]' : Activer [X]
ou désactiver [ ] le jour respectif, régler
les temps, le type de tonte et les points
de départ.
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2. Réaliser les réglages pour tous les jours ou
pour la journée respective :

m p.ex. *[M] 07:00-10:00 [?] : Tonte
normale [M] de 07h00 a 10h00 avec
point de départ 0 a 9 [?] variant auto-
matiquement.

® p.ex. *[R] 16:00-18:00 [1] :L’ap-
pareil démarre la tonte des bordures [R]
a 16h00 et il roule le long de la totalité du
cable périphérique. Ensuite commence la
tonte de surfaces au point de départ 1
[1]. A 18h00 et/ou dés que la batterie
est déchargée, I'appareil rejoint la station
de base.

= [A)ou(V¥]modifier (=] : Modifier le

réglage sélectionné.

u @ ou @ Suivant E]' : Valider le ré-
glage modifié et passer au réglage sui-
vant.

3. @ ou @ Enregistrer [3' : Enregistrer
tous les réglages de I'élément de menu.

7.6 inTOUCH

Une connexion existante vers une passerelle
peut étre coupée. L’appareil est ainsi disponible
pendant 30 minutes pour un nouvel établisse-
ment de la connexion.

H REMARQUE Afin d’établir ultérieurement
une connexion, il faut commencer par couper de
nouveau la connexion méme si I'appareil n’était
pas connecté auparavant avec une passerelle.

1. @ou@ *inTOUCH E]'

2. Couper la connexion E]V
L’appareil indique : Terminé.

3. Valider avec E]' et retourner au menu.
7.7 Tonte des bordures en cas de

démarrage manuel
Pour le démarrage manuel, vous pouvez régler
ici que I'appareil commence par tondre les bor-
dures.
Effectuer la tonte des bordures aux heures de
tonte programmées : voir chapitre 7.5.3 "Régler
les temps de tonte", page 109.

1. @ou@*Tondre Tes bordures B'
2. @ou@ *En cas de démarrage ma-

nuel E]'

7.8 Régler la tonte des surfaces
secondaires

1. @ou@*Tondre Ta surface secon-

daire E]'
2. Régler les temps de tonte :
u @ou@ inactif B’:
La tonte des surfaces secondaires est
désactivée.

u @ ou E] actif B’:
L’appareil tond jusqu’a ce que la batterie
soit épuisée.

L @ou@Temps de tonte en min
4

L’appareil tond la surface secondaire
pour le temps réglé. Les temps de tonte
suivants sont réglables :
30/60/90/120/jusqu’a batterie vide.

7.9 Réglage du contraste de I’écran

Si I'écran est mal lisible, par ex. a cause des
rayons du soleil, I'affichage peut étre amélioré en
modifiant le contraste de I'écran.

1. [Z]ou @ * Contraste de 1’écran
=

2. Avec @ ou E] augmenter/réduire le
contraste de 'écran et valider avec B’.

7.10 Protection du réglage

Lorsque la protection du réglage est désactivée,
il faut saisir le code PIN uniquement a I'acquitte-
ment des défauts importants pour la sécurité.

1. @ou@ *Protection du réglage
=r
2. Activer/désactiver la protection du réglage :

u @ ou @ Activer B’:

Activer la protection du réglage.

u @ ou @ Désactiver B' :

Désactiver la protection du réglage.

7.11 Nouvel étalonnage

Si la position ou la longueur du cable périphé-
rique ont été modifiées, ou si I'appareil ne trouve
plus le cable périphérique, un nouvel étalonnage
est nécessaire.

1. @ ou E] Nouvel étalonnage B'

2. Réinitialiser 1’étalonnage ?E]'
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3. Effectuer une course d’étalonnage : voir cha-
pitre 5.4 "Effectuer une course d’étalonnage
automatique”, page 106.

7.12 Retour aux paramétres d’usine

Les parametres d’usine de I'appareil peuvent étre
restaurés, par ex. avant une vente.

1. @ou E] *Réglages d'usine B'
L’appareil indique : Restauration réus-
sie des réglages

8 AFFICHER LES INFORMATIONS
Le menu Informations sert a I'affichage des

données de I'appareil. Aucun réglage ne peut
étre effectué dans ce menu.

1. Accéder au menu principal avec @

2. E] ou E] *Informations E]'

3. Avec @ ou @ sélectionner I'élément de

. \4
menu et valider avec E] .

Remarque: Les éléments de menu sont dé-
crits aux paragraphes ci-apres.

4. Avec E] revenir au menu principal.

Entretien Tames

Affiche dans combien d’heures de service un en-
tretien des lames est nécessaire. Le compteur
peut étre réinitialisé manuellement. Faire effec-
tuer I'entretien des lames par un revendeur spé-
cialisé, un technicien ou un concessionnaire AL-
KO.

Reéinitialiser le compteur pour I'entretien des
lames :

1. E] ou E] Confirmer E]V

Matériel

Affiche des informations sur I'appareil, par ex. le
type, 'année de fabrication, les heures de ser-
vice, le numéro de série, le nombre des tontes, le
temps de tonte total, le nombre des cycles de
chargement, le temps de chargement total, la
longueur de la boucle du céble périphérique.

Logiciel
Affiche la version logicielle.

EH REMARQUE Veuillez a ce que le logiciel

de la tondeuse robotisée Robolinho soit toujours
actuel. Vérifiez régulierement la version de micro-
logiciel et mettez-la a jour, le cas échéant. Le lo-
giciel de mise a jour du Robolinho est disponible
dans I'Internet a I'adresse suivante :
www.al-ko.com/shop/de/robolinho-autoupdater

Infos sur le programme

Affiche les réglages actuels, par ex. le temps de
tonte hebdomadaire total.

Pannes

Affiche les derniers messages de dérangement
survenus avec leur date, leur heure et leur code
d’erreur.

9 MAINTENANCE ET ENTRETIEN

/\ ATTENTION ! Risque de blessures. Les

parties de I'appareil a arétes vives et mobiles

peuvent provoquer des blessures.

®  Pour les travaux de maintenance, d’entretien
et de nettoyage, portez toujours des gants de
protection.

9.1 Nettoyage

ATTENTION ! Danger da a I’eau. L'infiltration
d’eau dans le robot de tonte et dans la station de
base entraine des détériorations sur les compo-
sants électriques.
®  Narrosez pas le robot de tonte ni la station

de base a I'eau.

Nettoyer le robot de tonte

/\ ATTENTION ! Risque de blessures dii
aux lames de coupe. Les lames de coupe sont
trés tranchantes, elles peuvent entrainer des
coupures.
®  Portez des gants de protection !
®m  Veillez a ce que des parties du corps ne par-

viennent pas dans les lames de coupe.

A effectuer une fois par semaine :

1. Eteindre I'appareil avec .

2. Essuyer la surface du boitier avec une ba-
layette, une brosse, un chiffon humide ou
une éponge fine.

3. Brosser le dessous de caisse, le plateau de
coupe et les lames de coupe avec une
brosse.

4. Vérifier 'absence de détériorations sur les
lames. Remplacer le cas échéant : voir cha-
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pitre 9.3 "Remplacer les lames de coupe”,
page 112.

Nettoyage de la station de base

1. Retirer régulierement les résidus d’herbe et
les feuilles ou les autres corps étrangers de
la station de base.

2. Essuyer la surface de la station de base avec
un chiffon humide ou une éponge fine.

9.2 Controle régulier

Contréle général

1. Vérifiez une fois par semaine I'absence de
détériorations sur I'installation compléte :

®  Appareil

®m  Station de base

®m  Cable périphérique
®  Bloc d’alimentation

2. Remplacer les piéces défectueuses par des
piéces de rechange d’AL-KO et/ou les faire
remplacer par le service de maintenance
d’AL-KO.

Vérification du bon fonctionnement des
roulements

A effectuer une fois par semaine :

1. Dégager soigneusement les zones autour
des roues des résidus d’herbe et des saletés.
Utiliser ici une balayette et un chiffon.

2. Controler si les roulettes tournent librement
et si elles sont maniables.
Remarque: Si les roues sont grippées ou
non maniables, les faire remplacer par le ser-
vice de maintenance d’AL-KO.

Controler les zones de contact sur le robot de
tonte

1. Nettoyer les saletés a I'aide d’un chiffon puis
graisser légérement avec de la graisse de
contact.

Controler les contacts de charge de la station
de base

1. Débrancher la fiche secteur.

2. Poussez les contacts de charge dans la di-
rection de la station de base puis relachez.
Les contacts de charge doivent a nouveau
rebondir dans la position initiale.
Remarque: Si les contacts de recharge ne
rebondissent pas, les faire remplacer par le
service de maintenance d’AL-KO.

9.3 Remplacer les lames de coupe

/\ ATTENTION ! Risque de blessures dii
aux lames de coupe. Les lames de coupe sont
trés tranchantes, elles peuvent entrainer des
coupures.

®  Portez des gants de protection !

®  Veillez a ce que des parties du corps ne par-
viennent pas dans les lames de coupe.

ATTENTION! Toute réparation inappro-
priée est susceptible d’endommager I’'appa-
reil. L’alignement des lames de coupe gauchies
montées peut endommager le plateau de lames.

®  Nalignez pas les lames de coupe gauchies.

B Remplacer les lames de coupe gauchies par
des piéces de rechange originales d’AL-KO.

Les lames de coupe usées ou gauchies doivent
étre remplacées.

1. Eteindre I'appareil avec .

2. Retourner I'appareil avec les lames de coupe
tournées vers le haut.

3. Dévisser les vis de fixation.
4. Retirer les lames de coupe du logement.

5. Nettoyer le logement des lames de coupe a
I'aide d’une brosse souple.

H REMARQUE Les lames de coupe sont af-
fatées sur 'ensemble de la longueur, c’est pour-
quoi elles peuvent également étre montées tour-
nées de 180°, ce qui en double la durée de fonc-
tionnement.

6. Remplacer les lames de coupe :

B Sjles lames de coupe n'ont pas encore
été tournées depuis le premier montage :
Tourner les lames de coupe de 180° et
avec le coté affaté tourné vers I'appareil,
les remettre en place dans le logement
de lame et resserrer les vis de fixation a
la main.

®  Siles lames de coupe ont déja été tour-
nées une fois depuis le premier mon-
tage : Remettre les nouvelles lames de
coupe en place dans le logement de
lame avec le coté affité tourné vers I'ap-
pareil et resserrer les nouvelles vis de
fixation a la main.
Remarque: Il est uniquement autorisé
d’utiliser des piéces de rechange origi-
nales d’AL-KO.

En cas de saletés tenaces impossibles a éliminer
a l'aide d’'une brosse, il faut remplacer le plateau
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de lames, car un déséquilibre peut entrainer une
formation accrue de bruits, une augmentation de
I'usure et des dysfonctionnements.

En regle générale, il n’est pas nécessaire de
remplacer les lames de brochage.

10 TRANSPORT

Pour transporter I'appareil, veuillez procéder de
la maniére suivante :

1. Arréter 'appareil avec @ ou la touche d’'ar-
rét.

2. Eteindre 'appareil avec .
3. Soulever I'appareil par les deux mains sur le

boitier :
® || est interdit de toucher les lames de
coupe.

B | es lames de coupe doivent toujours étre
orientées dans la direction opposée au
corps.

11 STOCKAGE

11.1 Ranger le robot de tonte

Pendant I'hiver ou lorsqu’il est mis hors service
pendant une période prévue supérieure a
30 jours, il faut ranger I'appareil.

1. Recharger complétement la batterie (voir
chapitre 5.1 "Charger la batterie (08)",
page 106)

2. Nettoyer soigneusement I'appareil (voir cha-
pitre 9.1 "Nettoyage", page 111).

3. Conserver I'appareil :
®  debout sur toutes ses roues
B dans un endroit sec, verrouillable et a

I'abri du gel

B hors de portée des enfants

11.2 Ranger la borne de chargement
Ranger la borne de chargement pendant I'hiver
ou lorsqu’une non utilisation de plus de 30 jours
est prévue.
1. Couper le bloc d’alimentation du secteur et le
débrancher de la station de base.
2. Démonter la borne de chargement :
®  Dévisser les deux vis de la borne de
chargement (08/5).
= Oter la borne de chargement de la sta-
tion de base en la faisant basculer.
= Oter le connecteur du cable de la station
de base et de la borne de chargement.

®  Fermer 'ouverture du (08/6) a I'aide du
cache pour 'hiver (08/7) ci-joint.
3. Remiser la borne de chargement :
®  dans un endroit sec, verrouillable et a
I'abri du gel
B hors de portée des enfants

11.3 Hibernation du cable périphérique

Le cable périphérique peut demeurer dans le sol
et il n’est pas nécessaire de le retirer.

12 ELIMINATION

Indications de la loi allemande sur les
appareils électriques et électroniques

(ElektroG)

E/ B |es appareils électriques et électro-
niques ne doivent pas étre jetés aux

— ordures ménageres, mais étre triés
avant leur mise au rebut.

®m  Les piles ou batteries usagées qui ne sont
pas fixées a demeure dans I'appareil usagé
doivent étre retirées avant d’éliminer I'appa-
reil. Leur élimination est régie par la loi sur
les piles.

®  |es détendeurs et utilisateurs d’appareils
électriques et électroniques sont Iégalement
tenus de les rapporter aprés utilisation.

m | 'utilisateur final porte seul la responsabilité
de la suppression de ses données person-
nelles sur I'appareil usagé a éliminer.

Le symbole de la poubelle barrée signifie que les
appareils électriques et électroniques ne doivent
pas étre jetés aux ordures ménageéres.

Les appareils électriques et électroniques
peuvent étre déposés gratuitement aux endroits
suivants :

®  points de collecte ou centres de tri publics
(p.ex. déchetteries communales)

B points de vente d’appareils électroniques
(magasins ou en ligne) si le revendeur est
obligé de rependre I'appareil ou s'il le pro-
pose.

Ces déclarations ne s’appliquent qu’aux appa-

reils installés et vendus dans les pays de I'Union

européenne et soumis a la directive européenne

2012/19/UE. Dans les pays en dehors de I'Union
européenne, des dispositions différentes peuvent
étre applicables en matiére d’élimination des ap-

pareils électriques et électroniques.
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Indications de la loi allemande sur les piles
(BattG)

"

B Pour retirer en toute sécurité les piles et bat-
teries de I'appareil électronique et pour toute
information sur le type ou le systéeme
chimique, reportez-vous aux informations
données dans le manuel d'utilisation et/ou de
montage.

m  |es propriétaires et utilisateurs de piles et de
batteries sont Iégalement tenus de les rap-
porter apres utilisation. La reprise de ces pro-
duits est limitée a une quantité estimée nor-
male pour un ménage.

Les piles usagées peuvent contenir des subs-

tances nocives ou des métaux lourds qui peuvent

nuire a 'environnement et a la santé. Le retraite-
ment des piles usagées et I'utilisation des res-
sources qu’elles contiennent contribuent a la pro-
tection de ces deux ressources vitales.

Le symbole de la poubelle barrée signifie que les

piles et les batteries ne doivent pas étre jetées

aux ordures ménageres.

En outre, s’il y a sous la poubelle les mentions

Hg, Cd ou Pb, cela signifie que :

B Hg: la batterie contient plus de 0,0005 % de

Les piles et batteries usagées ne
doivent pas étre jetées aux ordures
ménageres, mais étre triées avant leur
mise au rebut.

mercure

B Cd: la batterie contient plus de 0,002 % de
cadmium

B Pb: la batterie contient plus de 0,004 % de
plomb

Les batteries et les piles peuvent étre déposées

gratuitement aux endroits suivants :

B points de collecte ou centres de tri publics
(p.ex. déchetteries communales)

points de vente de piles et de batteries

points de reprise du réseau national de récu-
pération des piles usagées des appareils

B point de reprise du fabricant (s’il n’est pas
membre du réseau national de récupération)

Ces déclarations ne s’appliquent qu’aux piles et
batteries vendues dans les pays de I'Union euro-
péenne et soumises a la directive européenne
2006/66/CE. Dans les pays en dehors de 'Union
européenne, des dispositions différentes peuvent
étre applicables en matiére d’élimination des
piles et batteries.

Consignes concernant ’emballage

&y Les matériaux d’emballage sont recy-
%69 clables. Eliminer les emballages d’'une ma-
niére respectant I'environnement.

Démonter la batterie avant de mettre
I'appareil au rebut

Un démontage de la batterie intégrée est néces-
saire avant la mise au rebut de I'appareil et son
recyclage de maniére écologique.

1. Desserrer les vis (1).

2. Enlever le cache du compartiment a batterie
).

3. Débrancher la batterie et I'enlever (3).

4. Remettre le cache en place et resserrer les
vis.

13 AIDE EN CAS DE PANNES

13.1 Corriger les défauts d’appareil et de
manipulation

/\ ATTENTION ! Risque de blessures. Les
parties de I'appareil a arétes vives et mobiles
peuvent provoquer des blessures.

B Pour les travaux de maintenance, d’entretien
et de nettoyage, portez toujours des gants de
protection.

H REMARQUE En cas de pannes ne figurant
pas dans ce tableau ou ne pouvant pas étre éli-
minées, contacter notre service apres-vente com-
pétent.
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Panne

L’appareil ne démarre pas.

L’appareil s’enlise et s’en-
terre. Les roues continuent
a tourner.

L’appareil tond a la mau-
vaise heure.

Le moteur s'immobilise
pendant la tonte.

Le résultat de la tonte est
irrégulier.

La durée d'utilisation de la
batterie baisse considéra-
blement.

L’appareil vibre ou I'intensi-
té sonore est trop élevée.

Cause

La batterie est vide.

Les capteurs de choc ne se
déclenchent pas.

L’herbe est trop haute.

L’appareil s’accroche a une
aspérité de la surface de pe-
louse.

L’appareil est réglé a la mau-
vaise heure.

La durée de tonte est réglée
incorrectement.

L’appareil perd les réglages
de temps.

Surcharge du moteur.

La batterie est vide.

Les lames sont usées.

Le temps de tonte est trop
court.

La zone de tonte est trop
grande.

La hauteur de coupe est trop
basse.

Les lames sont usées.

La hauteur de coupe est trop
basse.

L’herbe est trop haute ou
trop humide.

Charge déséquilibrée dans
les lames de coupe ou dans
'entrainement des lames de
coupe

Elimination

Charger I'appareil dans la station de
base.

Faire appel au service de maintenance
AL-KO.

®  Augmenter la hauteur de coupe puis
la diminuer progressivement jusqu’a
obtention de la hauteur souhaitée.

®  Tondre brievement I'herbe avec une
tondeuse.

Eliminer l'aspérité.

Régler I'heure.
Régler les temps de tonte.

La batterie est défectueuse. Faire appel
au service de maintenance AL-KO.

Eteindre 'appareil, le placer sur un sol
plan ou une herbe basse et redémarrer.

Charger la batterie.

Retourner les lames ou les remplacer le
cas échéant.

Programmer des temps de tonte plus
longs.

Réduire la zone de tonte.

Augmenter la hauteur de coupe puis la
diminuer progressivement jusqu’a ob-
tention de la hauteur souhaitée.

Retourner les lames ou les remplacer le
cas échéant.

Augmenter la hauteur de coupe puis la
diminuer progressivement jusqu’a ob-
tention de la hauteur souhaitée.
Laisser sécher 'herbe.
Augmenter la hauteur de coupe.

Nettoyer le plateau de coupe.

Faire appel au service de mainte-
nance AL-KO.
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Panne

Impossible de charger la
batterie et/ou tension de
batterie basse

Cause

B Les contacts de la sta-
tion de base sont encras-
sés.

B Les zones de contact sur
I'appareil sont encras-
sées.

La station de base n’a pas
de courant.

L’appareil ne touche pas les
contacts de charge.

La batterie a atteint sa durée
de vie utile.

L’équipement électronique
de charge est défectueux.

13.2 Codes d’erreur et leur élimination

H REMARQUE En cas de pannes ne figurant
pas dans ce tableau ou ne pouvant pas étre éli-
minées, contacter notre service aprés-vente com-

pétent.

Code d’erreur

CNOO1 : Tilt sensor

CN002 Lift sensor

CNOO5
flected

Bumper de-

Cause

Le capteur d’inclinaison s’est
déclenché :

B |nclinaison max. dépas-
sée

®m  |’appareil a été porté
®  Pente trop abrupte

Le capteur de levage s’est
déclenché :

B Lagaine de 'appareil a
été déviée vers le haut
par un obstacle ou une
personne soulevant I'ap-
pareil.

L’appareil a roulé sur un obs-
tacle et ne peut pas s’en dé-
gager (par ex. collision pres
de la station de base).

Elimination

Nettoyer les contacts de charge et les
zones de contact.

Brancher la station de base a I'alimenta-
tion électrique.

®  Poser I'appareil sur la station de
base et vérifier si les contacts de
charge adhérent bien.

®  Faire appel au service de mainte-
nance AL-KO.

Faire appel au service de maintenance
AL-KO.

Faire appel au service de maintenance
AL-KO.

Elimination
Poser I'appareil sur une surface plane et
acquitter le défaut.

Retirer I'obstacle.

®  Poser I'appareil sur la zone de pe-
louse libre et délimitée.

m  Corriger la position du cable péri-
phérique.
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Code d’erreur Cause Elimination
CNOO7 No Toop si- ® Aucunsignal de boucle ® Controler les LED sur la station de
gnal Le cable périphérique est base.
défectueux. . Contréler I'alimentation électrique
® Le signal de boucle est de la station de base. Débrancher et
trop faible. rebrancher le bloc d’alimentation.
®  Controler 'absence de détériora-
tions sur le cable périphérique. Ré-
parer le cable défectueux.
CNOO8 Loop signal = Signal de boucle trop ®  Controler les LED sur la station de
weak faible base.
. Cable périphérique en- ®  Contréler I'alimentation électrique
terré trop profondément de la station de base. Débrancher et
rebrancher le bloc d’alimentation.
®  Lever le cable périphérique a la
hauteur prescrite, le fixer éventuel-
lement directement sur I'herbe.
CNO10 : Bad position = L'appareil estendehors ® Poser I'appareil surla zone de pe-
de la zone de pelouse louse libre et délimitée.
délimitée. m  Corriger la position du cable péri-
B |e cable périphérique a phérique autour des courbes et des
été posé en croix. obstacles. Supprimer le croisement
de cables.
CNO11l : Escaped ro- L’appareil esten dehors de  Corriger la position du cable périphé-
bot la zone de pelouse délimitée. rique autour des courbes et des obsta-
cles.
CN012 : cal no Erreur pendant I'étalonnage : ®  Contrdler les LED sur la station de
Toop ® | ’appareil ne peut pas base.
CNO15 : cal : out- trouver le cable périphé- ®  Contréler I'alimentation électrique
side rique. de la station de base. Débrancher et
rebrancher le bloc d’alimentation.
®  Poser I'appareil sur la position d’éta-
lonnage prescrite, I'aligner exacte-
ment a angle droit. L’appareil doit
pouvoir rouler sur le cable périphé-
rique.
CNO17 : cal signal Erreur pendant I'étalonnage : ® Poser I'appareil sur la position d’éta-
weak = Signal de boucle trop lonnage prescrite, I'aligner exacte-
faible ment a angle droit.
Aucun signal de boucle ™  Contréler I'alimentation électrique
A S de la station de base. Débrancher et
Le cable périphérique est - .
défectueux. rebrancher le bloc d allmentgtlon.
®  Contréler 'absence de détériora-
tions sur le cable périphérique.
CN018 : cal : colli- Erreur pendant I'étalonnage : Retirer 'obstacle.
sion ®  [’appareil s’est heurté a
un obstacle.
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Code d’erreur

CNO38 Battery
CNO099 Recov escape
CN104 Battery over
heating

CN110 Blade motor

over heating

Cause
La batterie est vide :

La boucle du cable périphé-
rique est trop longue, trop
d’flots.

Lors du chargement, pas de
contact avec les contacts de
charge

Obstacles a proximité de la
station de base

L’appareil s’est enlisé.

L’appareil ne trouve pas la
station de base.

La batterie est usée.

L’équipement électronique
de charge est défectueux.

La résolution automatique du
défaut est impossible

B |a batterie est surchauf-
fée (plus de 60 °C). Au-
cun déchargement n’est
possible.

= Arrét d'urgence via le
dispositif électronique de
surveillance

Le moteur de tonte est sur-
chauffé (plus de 80 °C).

Elimination

Corriger la position du cable périphé-
rique.

Nettoyer les contacts de charge.
Poser I'appareil sur la station de
base et vérifier si les contacts de
charge adhérent bien.

®m  Faire vérifier et remplacer les
contacts de charge par le service de
maintenance du fabricant.

Retirer les obstacles.

Poser I'appareil sur la zone de pelouse
libre et délimitée.

®m  Controler 'absence de détériora-
tions sur le cable périphérique.

B Faire mesurer le cable périphérique
par le service de maintenance du
fabricant.

Faire remplacer la batterie par le service
de maintenance du fabricant.

Faire controler I'équipement électro-
nique de charge par le service de main-
tenance du fabricant.

®  Acquitter manuellement le message
de dérangement.

®  En cas de récidive : Faire examiner
I'appareil par le service de mainte-
nance du fabricant.

m  Mettre I'appareil hors service et lais-
ser refroidir la batterie.

®  Ne pas poser I'appareil sur la sta-
tion de base.

m  Mettre I'appareil hors service et lais-
ser refroidir.

B En cas de récidive : Faire examiner
I'appareil par le service de mainte-
nance du fabricant.
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Code d’erreur

Cause

Elimination

CN119 : R-Bumper de- L’appareil aroulé sur un obs- Retirer I'obstacle.
flected tacle et ne peut pas s’en dé-
CN120 : L-Bumper de- 9ager.
flected
CN128 Recov Impos- L’appareil aroulé sur un obs- Retirer I'obstacle.
sible tacle et ne peut pas s’en dé-
gager.
L’appareil est en dehors de ®  Poser I'appareil sur la zone de pe-
la zone de pelouse délimitée. louse libre et délimitée.
®  Corriger la position du cable péri-
phérique.
CN129 : Blocked wL Le moteur de roue gauche Retirer le blocage.
est bloqué.
CN130 : Blocked wR Le moteur de roue droite est  Retirer le blocage.

bloqué.

La description d’autres codes d’erreur est dispo-
nible sur la page d’accueil d’AL-KO.

le service de maintenance AL-KO le plus proche
de chez vous. Vous le trouverez a I'adresse sui-
vante sur Internet :

14 SERVICE CLIENTS/APRES-VENTE www.al-ko.com/service-contacts

En cas de questions portant sur la garantie, les
réparations ou les pieces de rechange, contacter

15 GARANTIE

Pendant la période Iégale de garantie contre les vices de fabrication, nous éliminons par réparation ou
remplacement, selon notre choix, tout défaut de matériau ou de fabrication survenu sur I'appareil. La
durée de prescription dépend de la législation respective en vigueur dans le pays ou a été acheté I'ap-
pareil.

Notre garantie s’applique seulement en cas : La garantie ne s’applique pas en cas :

®  de respect du présent manuel d’utilisation, ®  de tentatives de réparation par I'utilisateur,

m  d'utilisation correcte, B de modifications techniques par I'utilisateur,

m  dutilisation de piéces de rechange d’origine. ® d'utilisation non conforme.

Sont exclues de la garantie :
B |es détériorations de la peinture dues a une usure normale,

B |es pieces d’usure qui figurent en encadré sur la carte des piéces de rechange | XXXxxx (X) |.

La période de garantie commence a courir au moment de I'achat par le premier utilisateur final. La
date d’achat figurant sur la preuve d’achat fait foi. Veuillez vous adresser a votre revendeur ou bien au
point de service aprés-vente agréé le plus proche, en présentant cette déclaration et la preuve
d’achat. Les droits Iégaux de I'acheteur vis-a-vis du vendeur en cas de défaut ne sont pas affectés par
cette déclaration.

442811_a 119


http://www.al-ko.com/service-contacts

Traduzione del manuale per l'uso originale

TRADUZIONE DEL MANUALE PER L'USO ORIGINALE

Sommario
1 Istruzioni per I'uSO ......cccoeeiiiieiiiieeieees 121
1.1 Simboli sulla copertina ............c..co..... 121
1.2 Descrizione dei simboli e parole se-
gnaletiche.........ccccoviieiiiiicee 121
2 Descrizione del prodotto...........ccccuvveneen. 121
2.1 Dotazione........cccoviieiiiiiiiiiceiieee 122
2.2 Tosaerba robot.........cccceviiiiiiiiennnnn. 122
2.3 Simboli sull'apparecchio..................... 123
2.4 Pannello di comando...........cccceeeennen. 123
2.5 Display ...cccoooeeiiiiiiiiie 124
2.6 Strutturadelmenu..........ccccoeiiieenn. 125
2.7 Stazione base ........ccccccvviiiieiiiieennn. 126
2.8 Batteria.....ccccooeeviiiiieiieeeee e 126
2.9 Descrizione del funzionamento.......... 126
2.10 Modulo radio WLAN e app AL-KO in-
TOUCH ..ot 127
3 SICUr€ZZa......cccooiiiiiiiiiiiiee e 127

3.1 Utilizzo conforme alla destinazione.... 127
3.2 Possibile uso errato..............ccecuvueeen. 128
3.3 Dispositivi di sicurezza e di protezio-

3.3.1 Inserimento di PIN e PUK............ 128
3.3.2  SeNnSOri...ccccveviiiiieiiieec e 129
3.4 Indicazioni di sicurezza ...................... 129
3.4.1  Operatore .......ccccccvveeeceveeiiieeeanns 129

3.4.2 Dispositivi di protezione persona-
1€ e 130

3.4.3 Sicurezza delle persone e degli

animali......cooveeneiiiieneeee 130
3.4.4 Sicurezza dell'apparecchio.......... 130
3.4.5 Sicurezza elettrica.............cccc..... 131
4 MONtaQgio .....eveveiieeeiiiee e 131
4.1 Disimballo dell'apparecchio................ 131
4.2 Pianificare le aree di taglio (01).......... 131
4.3 Preparare le aree di taglio.................. 131

4.4 Montaggio della stazione base (03/a) 132

4.5 Posa del cavo perimetrale.................. 132

4.5.1 Allacciamento del cavo perime-

trale alla stazione base (03/b)...... 132

4.5.2 Posa del cavo perimetrale (01)....132
4.5.3 Escludere gli ostacoli ................... 132
454 Delimitare i corridoi (01/h)............ 133
4.5.5 Escludere le pendenze (11)......... 133
4.5.6 Creare cavi diriserva (07)............ 133
4.5.7  Errori tipici nella posa dei cavi
(0723 S 133
4.6 Allacciamento della stazione base
allalimentazione (04).........cccccceeevenne. 133
4.7 Verificare gli allacciamenti alla stazio-
ne base (04) ....ccoovvviiiiiiiiieee 134
5 Messain funzione ..........ccccociiiiiiiiennennn. 134
5.1 Caricare la batteria (08)..........ccccceennee 134
5.2 Eseguire le impostazioni..................... 134
5.3 Impostare l'altezza di taglio ................ 134
5.4 Eseguire la corsa di calibratura auto-
MAtiCa ..o 135
6 UtIliZZO...oooiiiiii

6.1 Avviare |'apparecchio a mano
6.2 Interrompere la funzionalita taglio ...... 135
6.3 Tagliare le aree secondarie (01/NF)...136

7 IMpOStazioni ........cceeeiiiiiiiiie e 136

7.1 Richiamare le impostazioni - Genera-
18 e 136

7.2 Attivare/Disattivare i toni dei tasti ....... 136
7.3 Attivare/Disattivare la modalita Eco

(Robolinho 700/1200/2000)................ 136
7.4 Impostare il sensore pioggia (Robo-
linho 700/1200/2000)........ccccveeneereeene 136
7.5 Impostare il programma di taglio ........ 137
7.5.1 Impostare il programma di taglio

-Generale..........ccceeeeiieeeciiieee, 137

7.5.2 Impostazione dei punti di inizio.... 137
7.5.3 Impostazione delle ore di taglio ... 137
7.6 INTOUCH .....cooiiiiiiiiiiiieeee 138
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7.7 Taglio perimetrale con avviamento
Manuale ..........ccooiiieiiiiciies 138

7.8 Impostare il taglio delle superfici se-
CONAANME ..o 138

7.9 Impostazione del contrasto display.... 138
7.10 Protezione delle impostazioni .
7.1
7.12 Ripristino delle impostazioni di fabbri-

Ricalibratura..........ccccocvveeeeiiiine

9 Manutenzione € CUra .........cccecuveeeeueeeenenns
9.1 PuUlizia....cccoooiii
9.2 Controlliregolari.......ccccccooviiiiiiiiannnn.
9.3 Cambio delle lame di taglio

10 Trasporto ...cccvveeveeeeiiiiiiiiee e 141
11 CONSEIVazZIiONE.........ccveeevveeeeiieeeeieeeeenes 141
11.1 Conservare il tosaerba robot.............. 141

11.2 Conservare le colonnine di ricarica.... 141
11.3 Conservazione invernale del cavo

perimetrale ..o 141

12 Smaltimento........cccoviiiiiiiiiiieeeees 141

13 Supporto in caso di anomalie .................. 142
13.1 Correggere gli errori dell'apparecchio

edigestione........ccooviiiiiiiiiiiiicie 142

13.2 Caodici di errore ed eliminazione......... 144

14 Servizio clienti/Assistenza ..............c........ 147

15 Garanzia .....ccceeeeveeeeeiiee e 147

1 ISTRUZIONI PER L'USO

B |e istruzioni per I'uso originali sono quelle in
tedesco. Tutte le altri varianti linguistiche so-
no traduzioni delle istruzioni per I'uso origina-
li.

®  Conservare le presenti istruzioni per |'uso in
maniera da potervi leggere, qualora si ren-
desse necessaria, un'informazione a proposi-
to dell'apparecchio.

®  Consegnare I'apparecchio ad altre persone
solo insieme alle presenti istruzioni per I'uso.

®  Attenersi alle indicazioni di sicurezza e alle
avvertenze contenute nelle presenti istruzioni
per l'uso.

1.1 Simboli sulla copertina

Simbolo

Significato

Prima della messa in funzione, leg-
gere attentamente queste istruzioni
per l'uso. E il presupposto per lavo-
rare in modo sicuro e per una ge-
stione regolare.

Istruzioni per l'uso

Maneggiare con cura la batteria agli
ioni di litio In particolare, osservare
le avvertenze su trasporto, stoccag-
gio e smaltimento delle presenti i-
struzioni per 'uso!

1.2 Descrizione dei simboli e parole
segnaletiche

/N\ PERICOLO! Mostra una situazione perico-
losa imminente che ha come conseguenza la
morte 0 una seria lesione se non viene evitata.

/\ ATTENZIONE! Mostra una situazione po-
tenzialmente pericolosa che, se non viene evita-
ta, ha come conseguenza la morte o una seria le-
sione.

/N\ CAUTELA! Mostra una situazione poten-

zialmente pericolosa che, se non viene evitata,
ha come conseguenza una leggera o media le-
sione.

ATTENZIONE! Mostra una situazione che, se
non viene evitata, potrebbe avere come conse-
guenza dei danni materiali.

H AVVISO Indicazioni speciali volte a miglio-
rare la comprensione e |'uso.

2 DESCRIZIONE DEL PRODOTTO

Questa documentazione descrive un tosaerba ro-
bot totalmente automatico alimentato a batteria
che si sposta liberamente sulla superficie erbosa.
L’altezza di taglio pud essere impostata.
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2.1 Dotazione

Il pacchetto include gli articoli elencati. Controlla-

re se sono inclusi tutti gli articoli:

componente
Tosaerba robot
Guida rapida
Istruzioni per l'uso
Picchetti *

Alimentazione

N.
1
2
3
4
5
6

Stazione base incl. chiodi a vite (5 pz.),
chiave a vite o copertura invernale

7  Cavo perimetrale **

* Robolinho 500: 90 pz, Robolinho 1150: 180 pz,

Robolinho 700/1200/2000: non in dotazione

** Robolinho 500: 100 m, Robolinho 1150: 150
m, Robolinho 700/1200/2000: non in dotazione

© 0 N O 0o b~ W

RN
)

Tosaerba robot

componente

Pannello di comando con display (inter-
no)

tasto STOP (arresta I'apparecchio e le
lame di taglio entro 2 secondi)

Contatti di carica
Regolazione altezza (interna)
Rotelle anteriori (orientabili)
Piatto di taglio

Ruota motrice

Disco a lame

Vite di fissaggio

Lama di sgombero

Lama di taglio
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N. componente

12 Vano batteria

2.3 Simboli sull'apparecchio

Simbolo

Significato

Tenere terzi lontani dalla zona di
pericolo!

Maneggiare con estrema cautela!

Non avvicinare mani e piedi all'ap-
parato di taglio!

Mantenere la distanza di sicurezza!

Prima di mettere in funzione legge-
re le istruzioni per l'uso!

Per avviare I'apparecchio inserire il
PIN!

Non salire sull'apparecchio per farsi
trasportare!

24

Pannello di comando

o o
§ =/

®

=
SN
®® ©

* soltanto Robolinho 700/1200/2000

N.

1

componente

(Tasto HOME): Interrompere la fun-
zionalita taglio, 'apparecchio rientra nel-
la stazione base. Inizia automaticamen-
te il giorno successivo all’'ora di taglio
impostata.

Sensore pioggia (Robolinho
700/1200/2000): Registra se piove (ve-
dere capitolo 7.4 "Impostare il sensore
pioggia (Robolinho 700/1200/2000)", pa-
gina 136).

Display: Il display visualizza lo stato o-
perativo corrente dell’apparecchio, il no-
me del menu selezionato, le voci di me-
nu e le funzioni da selezionare (vedere
capitolo 2.5 "Display", pagina 124).

@ E] (Tasti freccia): Selezionare le vo-
ci di menu, aumentare e ridurre i valori
numerici, scegliere tra le impostazioni.

(I¥] (Tasto START/PAUSE): Awviare e
interrompere a mano la funzionalita ta-
glio o riprendere subito la funzionalita ta-

glio dopo aver premuto .
‘[E] [E]' (Tasti funzione): Chiamare la

funzione visualizzata sopra il tasto sul
display.

(Tasto ON/OFF): Accendere e spe-
gnere 'apparecchio.
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Descrizione del prodotto

componente

E] (Tasto Menu): Richiamo del menu

principale.

Display

@

L
Menu principale

* Impostazioni
Informazioni
Indietro

conferma

@ ®

Visualizzazione

®

Nome del menu selezionato (qui: Menu

principale)

Voci di menu: Vengono visualizzate
sempre soltanto due voci di menu (qui:
Impostazioni e Informazioni).

Con @ e E] € possibile visualizzare al-

tre voci di menu.

Funzioni per la voce di menu seleziona-

ta (qui: Impostazioni). Con ‘B e

v . S
B € possibile visualizzare altre fun-

zioni.

Asterischi per contrassegnare la voce di

menu visualizzata (qui: Impostazio-

ni)
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2.6 Struttura del menu

Menu Programmi

principa-

le
Imposta-
zioni
Informa-
zioni

* Robolinho 700/1200/2000

Programma settimanale vedere capitolo 7.5 "Impostare il pro-
gramma di taglio”, pagina 137

Punti di inizio vedere capitolo 7.5.2 "Impostazione dei punti di i-
nizio", pagina 137

Info programmi vedere capitolo 8 "Visualizzare le informazioni",
pagina 139

Ora vedere capitolo 5.2 "Eseguire le impostazioni”, pagina 134

Data vedere capitolo 5.2 "Eseguire le impostazioni”, pagina 134
Lingua vedere capitolo 5.2 "Eseguire le impostazioni", pagina 134
Codice PIN vedere capitolo 5.2 "Eseguire le impostazioni", pagina 134

Toni tasti vedere capitolo 7.2 "Attivare/Disattivare i toni dei tasti”,
pagina 136

EcoMode vedere capitolo 7.3 "Attivare/Disattivare la modalita Eco
(Robolinho 700/1200/2000)", pagina 136 *

Sensore pioggiavedere capitolo 7.4 "Impostare il sensore pioggia
(Robolinho 700/1200/2000)", pagina 136 *

Ritardo sensore pioggia vedere capitolo 7.4 "Impostare il sen-
sore pioggia (Robolinho 700/1200/2000)", pagina 136*

Sens. alla pioggia vedere capitolo 7.4 "Impostare il sensore
pioggia (Robolinho 700/1200/2000)", pagina 136*

iNTOUCH vedere capitolo 7.6 "inTOUCH", pagina 138

Tosatura Tungo i bordi vedere capitolo 7.7 "Taglio perimetrale
con avviamento manuale”, pagina 138

Superficie secondaria attivo/inattivo vedere capitolo 7.8
"Impostare il taglio delle superfici secondarie”, pagina 138

Contrasto display vedere capitolo 7.9 "Impostazione del contra-
sto display", pagina 138

Protezione delle impostazioni vedere capitolo 7.10 "Prote-
zione delle impostazioni”, pagina 138

Ricalibratura vedere capitolo 7.11 "Ricalibratura", pagina 139

Impostazioni di fabbrica vedere capitolo 7.12 "Ripristino delle
impostazioni di fabbrica", pagina 139

Assistenza lame vedere capitolo 8 "Visualizzare le informazioni”,
pagina 139

Hardware vedere capitolo 8 "Visualizzare le informazioni”, pagina 139
Software vedere capitolo 8 "Visualizzare le informazioni", pagina 139

Info programmi vedere capitolo 8 "Visualizzare le informazioni",
pagina 139

Anomalie vedere capitolo 8 "Visualizzare le informazioni", pagina 139
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2.7 Stazione base

componente
Piastra base
LED per visualizzazione stato

Contatto di carica

Tasto HOME (Q))*

Colonnina di carica

N.
1
2
3
4

Pozzetto cavi

Passaruota

0 N o O

Foro per chiodo a vite (9)
9  Chiodo a vite
* Robolinho 700/1200/2000

2.8 Batteria
La batteria pud essere sostituita dall'utente.

H AVVISO Caricare completamente la batte-
ria prima del primo utilizzo. La batteria puo esse-
re utilizzata in qualsiasi stato di carica a scelta.
Un'interruzione della carica non danneggia la
batteria. La batteria pud essere caricata solo
quando I'apparecchio & acceso.

B La batteria & parzialmente caricata al mo-
mento della consegna. Nel normale eserci-
zio, la batteria viene caricata regolarmente.
L’apparecchio rientra quindi nella stazione
base.

B Quando la carica € completa (100 %), I'elet-
tronica di controllo integrata interrompe auto-
maticamente il processo di carica.

® || processo di carica funziona soltanto se i
contatti di carica della stazione base sono
correttamente agganciati a quelli dell'appa-
recchio.

B A temperature superiori ai 45 °C, il perimetro
di protezione incorporato impedisce il carica-
mento della batteria. per evitarne la distruzio-
ne.

B Se la durata utile della batteria pur completa-
mente carica si riduce notevolmente, far so-
stituire la batteria da un rivenditore specializ-
zato, tecnico o partner di assistenza AL-KO
con una batteria nuova originale.

B Se a causa d'invecchiamento o tempi di rico-
vero o stoccaggio troppo lunghi la carica del-
la batteria dovesse scendere oltre il livello
stabilito dal costruttore, non sara piu possibi-
le ricaricarla. Far controllare ed eventualmen-
te sostituire la batteria e I'elettronica di con-
trollo dal rivenditore specializzato, tecnico o
partner di assistenza AL-KO.

® | o stato della batteria € indicato sul display.
Dopo 3 mesi controllare lo stato della batte-
ria. A tale scopo, accendere |'apparecchio e
leggere lo stato di carica. Se la batteria viene
caricata solo a circa il 30% o meno, posizio-
nare I'apparecchio sulla stazione base e ac-
cenderlo per caricare la batteria. Se la colon-
nina di carica € stata rimossa dalla stazione
di base (vedere capitolo 11.2 "Conservare le
colonnine di ricarica”, pagina 141), montare
di nuovo nella sequenza inversa e collegare
di nuovo la stazione base alla rete.

B Se l'elettrolita e fuoriuscito all'interno dell'uni-
ta: far riparare I'apparecchio da un centro di
assistenza AL-KO.

B Se la batteria € stata estratta dall’apparec-
chio: se gli occhi o le mani sono entrati in
contatto con una perdita di elettrolito, risciac-
quare con acqua. Consultare immediatamen-
te un medico.

2.9 Descrizione del funzionamento

Spostamento sulla superficie erbosa

L’apparecchio si muove liberamente in un’area di
taglio delimitata da un cavo perimetrale. L'orien-
tamento dell’apparecchio avviene tramite sensori
che rilevano il campo magnetico del cavo perime-
trale.

Se l'apparecchio urta un ostacolo, si ferma e con-
tinua in una direzione diversa. Se I'apparecchio
arriva in un punto dove non & possibile operare,
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cio viene visualizzato mediante un messaggio sul
display.

Robolinho 700/1200/200: Se I'apparecchio rileva
I'umidita con il sensore pioggia attivato, torna au-
tomaticamente alla stazione base.

Funzionalita taglio e modalita di ricarica

Le fasi di taglio si alternano costantemente con le
fasi di ricarica. Se durante il taglio la carica della

batteria si riduce fino a un determinato valore (di-
splay: 0 %), I'apparecchio torna alla stazione ba-

se lungo il cavo perimetrale.

| programmi di tosatura sono preimpostati e pos-
sono essere regolati sull’apparecchio o nell'app.

Ogni volta che il motore tosaerba viene avviato,
viene modificata la direzione di rotazione che
raddoppia la durata delle lame di taglio.

2.10 Modulo radio WLAN e app AL-KO
inTOUCH

Il tosaerba robot & equipaggiato con un modulo
radio WLAN. Il modulo consente di comandare,
regolare e monitorare comodamente I'apparec-
chio tramite app da un dispositivo mobile (smar-
tphone, tablet).

H AVVISO |l dispositivo mobile utilizzato ri-
chiede un collegamento Internet per utilizzare
I'app inTOUCH.

H AVVISO Perché il tosaerba robot sia sem-
pre perfettamente aggiornato & necessario che
sia collegato ad Internet tramite rete WLAN.
L'app AL-KO inTOUCH informa quando ci sono
nuovi aggiornamenti software per il tosaerba ro-
bot. Questi vengono scaricati automaticamente.

App AL-KO inTOUCH

L’app AL-KO inTOUCH e disponibile nel Google
Play Store per dispositivi con sistema Android e
nell’Apple App Store per dispositivi con sistema
i0S:

# Available on the

[ ¢ App Store

GETITON
" Google Play

dopo l'installazione dell'applicazione, € necessa-
rio prima eseguire l'accesso.

La prima volta che si avvia I'applicazione, viene
avviata automaticamente la guida all'installazione
rapida. Seguire le istruzioni per montare il tosaer-
ba robot in giardino e infine collegarlo all’app AL-
KO inTOUCH.

E AVVISO i tosaerba robot si collega soltan-
to a una WLAN da 2,4 GHz.
Le reti WiFi a 5 GHz non sono supportate.

Per connettersi all'app AL-KO inTOUCH, il tosa-
erba robot e lo smartphone devono trovarsi nel
raggio di un router con una potenza del segnale
sufficiente (consigliata: min. 50%).

1. Awviare I'app AL-KO inTOUCH.

2. Creare un account utente con "REGISTRA".
Inserire nome utente e password.

3. Accedere con I'account utente creato in pre-
cedenza.

4. Avviare la procedura guidata di connessione
tramite "APPARECCHI" e "NUOVO APPA-
RECCHIO".

5. Seguire ulteriori istruzioni.

H AVVISO Se il tosaerba robot si sposta in
un'area del giardino con una connessione WiFi
scarsa o assente, le impostazioni dell'app AL-KO
inTOUCH vengono eseguite soltanto quando il
tosaerba robot torna in un‘area con un buon se-
gnale. Se la potenza WiFi locale del router non
copre l'intero giardino, la portata pud essere am-
pliata con un ripetitore disponibile in commercio.

In caso di malfunzionamenti, pud fornire aiuto un
rivenditore con I'app AL-KO inTOUCH installata.
Il tosaerba robot deve essere rilasciato tramite
I'app AL-KO inTOUCH per il rivenditore.

Oltre all'accesso remoto a tosaerba robot colle-
gati, I'applicazione AL-KO inTOUCH offre funzio-
nalita aggiuntive quali registrazione del prodotto,
suggerimenti per il giardinaggio, consigli per le
piante o notifiche push in caso di errore.

3 SICUREZZA

3.1 Utilizzo conforme alla
destinazione

Questo apparecchio é progettato

esclusivamente per I'utilizzo in

ambiente privato. Ogni altro uti-

lizzo e modifica o installazione

verranno considerati estranei al-
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la destinazione d'uso e avranno
come conseguenza la decaden-
za della garanzia, oltre alla per-
dita della conformita (marchio
CE) e al rifiuto da parte del co-
struttore di qualsiasi responsabi-
lita rispetto a danni all'utente 0 a
terzi.
I limiti di applicazione dell’appa-
recchio sono:
m Superficie max:
Robolinho 500: 500 m?
Robolinho 700: 700 m?
Robolinho 1150: 1,200 m?
Robolinho 1200: 1,200 m?
Robolinho 2000: 2,000 m?
® max. salita/pendenza:
45 % (24°)
B max. doppia azione di taglio
laterale: 45 % (24°)
® Temperatura:
Carica: 0-45°C
Taglio: 0- 55 °C
3.2 Possibile uso errato
Questo apparecchio non € indi-
cato per l'uso all'interno di im-
pianti pubblici, parchi, strutture

sportive e per lavori paesaggisti-
ci e forestali.

3.3 Dispositivi di sicurezza e
di protezione

/\ ATTENZIONE! Pericolo di

lesioni. Difetti e dispositivi di

protezione e di sicurezza disatti-

vati possono causare lesioni gra-

Vi.

m Far riparare i dispositivi di si-
curezza e di protezione difet-
tosi.

® Non disattivare mai i dispositi-
vi di sicurezza e di protezione.

3.3.1 Inserimento di PIN e

PUK

L’apparecchio pud essere avvia-
to solo inserendo un codice PIN
(Personal Identification Number).
Pertanto, viene impedita I'accen-
sione a persone non autorizzate.
L’'impostazione di fabbrica del
PIN € 0000. Il PIN pud essere
modificato, vedere capitolo 5.2
"Esegquire le impostazioni", pagi-
na 134.
Se il codice PIN viene inserito in
modo errato per 3 volte, &€ ne-
cessario il PUK (Personal
Unblocking Key). Se anche que-
sto viene inserito in modo errato,
€ necessario attendere 24 ore fi-
no al successivo inserimento.
m Conservare il PIN e il PUK in
un luogo inaccessibile alle
persone non autorizzate.
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3.3.2 Sensori

L'apparecchio € dotato di piu
sensori di sicurezza. Viene
spento da un sensore di sicurez-
Za, non si riaccende autonoma-
mente. Viene visualizzato un
messaggio di errore sul display e
deve essere confermato. E ne-
cessario rimuovere il motivo
dell’attivazione del sensore.

Sensore di sollevamento

Se l'apparecchio viene sollevato
durante il funzionamento, il siste-
ma di azionamento viene disin-
serito e le lame vengono arresta-
te.

Sensori antiurto per il
riconoscimento di ostacoli

L’apparecchio & provvisto di sen-
sori che in caso di contatto con
ostacoli fanno invertire la direzio-
ne di marcia all'apparecchio. In
caso di urto contro un ostacolo,
la parte superiore della scocca si
sposta leggermente e attiva il
sensore antiurto.

Sensore antiribaltamento nella
direzione di marcial/laterale

Se nella direzione di marcia in-
contra una salita o una penden-
za o un’inclinazione laterale di
24° (45 %), 'apparecchio cam-
bia la direzione di marcia.

Sensore pioggia (Robolinho
700/1200/2000)

L’apparecchio €& dotato di un
sensore pioggia che, se attivato,
interrompe la tosatura quando i-
nizia a piovere e provvede a far
tornare I'apparecchio nella sta-
zione base.

H AVVISO L’apparecchio puo
essere utilizzato in modo affida-
bile in prossimita di altri tosaerba
robot. Il segnale utilizzato nel ca-
vo perimetrale € conforme allo
standard definito dal’lEGMF (As-
sociazione europea produttori di
apparecchiature da giardino) per
le emissioni elettromagnetiche.

3.4

3.4.1 Operatore

m Divieto di utilizzo dell'apparec-
chio a minori di 16 anni o per-
sone con capacita fisiche,
sensoriali o mentali ridotte o
con mancanza di esperienza
e conoscenza che non abbia-
no letto le istruzioni per l'uso.
Osservare le norme di sicu-
rezza specifiche del Paese
per I'eta minima degli utenti.

® Non utilizzare I'apparecchio
sotto l'effetto di alcol, droghe
o medicinali.

Indicazioni di sicurezza
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3.4.2 Dispositivi di protezione
personale
m Per evitare lesioni agli occhi é
necessario l'uso di abbiglia-
mento ed equipaggiamento
protettivo a norma di legge.
m |'attrezzatura di protezione in-
dividuale ¢ costituita da:
pantaloni lunghi e scarpe
robuste.
durante la manutenzione e
la cura: guanti di protezio-
ne.

3.4.3 Sicurezza delle persone
e degli animali
®m Nelle aree ad accesso pubbli-
CO € necessario installare av-
visi intorno alla zona di taglio
con il seguente contenuto:

/\ ATTENZIONE! Tosaerba

automatico in funzione! Non

avvicinarsi all’apparecchio! Te-
nere lontano i bambini!

® Durante il funzionamento ac-
certarsi che non si trovino
bambini in prossimita dell’ap-
parecchio e che non giochino
con l'apparecchio.

m E vietato sedersi sull’apparec-
chio e toccare la lama di ta-
glio!

®m Tenere corpo e abiti lontani
dall'apparato di taglio.

3.4.4 Sicurezza
dell'apparecchio

® Prima del lavoro accertarsi
che nessun oggetto (ad es.
rami, vetro, metallo, indumen-
ti, pietre, attrezzi da giardino o
giocattoli) si trovi all'interno
dell'area di lavoro dell’appa-
recchio. Tali oggetti possono
danneggiare le lame di taglio
dell’'apparecchio o essere
danneggiati essi stessi
dall’'apparecchio.

m Usare l'apparecchio solo in
presenza delle seguenti con-
dizioni:

L’apparecchio non & spor-
co.

L'apparecchio non presen-
ta alcun danno o usura.
Tutti i comandi funzionano.
La stazione base, I'alimen-
tazione e i conduttori elet-
trici sono integri e funzio-
nanti.

m Sostituire sempre tutte le parti
difettose con pezzi di ricambio
originali del produttore.

m Se l'apparecchio € danneg-
giato provvedere a farlo ripa-
rare.

m | 'utilizzatore dell'apparecchio
é responsabile degli incidenti
dell’apparecchio con altre per-
sone o alla loro proprieta.
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3.4.5 Sicurezza elettrica

® Non operare mai I'apparec-
chio quando ¢ in funzione un
irrigatore sulla zona di taglio.

® Non spruzzare acqua sull'ap-
parecchio.

® Non aprire I'apparecchio.
MONTAGGIO

4.1 Disimballo dell'apparecchio
1. Aprire 'imballaggio con attenzione.

2. Estrarre con cautela tutti i componenti
dall'imballaggio e verificare I'eventuale pre-
senza di danni.

Avviso: Ove fossero presenti danni dovuti al
trasporto, informare immediatamente il pro-
prio rivenditore o il responsabile del servizio
assistenza AL-KO.

3. Controllare gli strumenti in dotazione, vedere
capitolo 2.1 "Dotazione”, pagina 122.

Nel caso in cui lI'apparecchio debba essere nuo-

vamente spedito, conservare |'imballaggio origi-

nale e il documento di accompagnamento. Questi
sono necessari per il trasporto di ritorno.

4.2 Pianificare le aree di taglio (01)

Sede della stazione base (01/1)

B |a via piu breve possibile per una maggiore a-
rea di taglio
sottofondo piano

ombreggiata, in piano e protetta da forti a-
genti atmosferici

®  possibilita di collegamento per I'alimentazio-
ne

B [ibero accesso al tosaerba robot

Posa del cavo perimetrale (01)

Il cavo perimetrale deve essere posato in un peri-
metro continuo in senso orario.

Corridoi tra le aree di taglio (01/h)

Un corridoio € un punto stretto nella superficie er-
bosa e puo essere utilizzato per collegare due a-
ree di taglio.

Aree principali e aree secondarie (01)

®  Aree principali (01/HF): & la superficie erbosa
dove si trova la stazione base e che puo es-

sere tagliata automaticamente dall’apparec-
chio su tutta la superficie.

®  Aree secondarie (01/NF): se la superficie er-
bosa non pud essere raggiunta dall’apparec-
chio dalla superficie principale, sollevare I'ap-
parecchio e posizionarlo a mano sull’area se-
condaria. Le aree secondarie possono esse-
re lavorate in modalita manuale.

Le area principale e secondarie, tuttavia, sono
circoscritte dallo stesso cavo perimetrale conti-
nuo.

Posizione dei punti di inizio (01/X0 — 01/X3)

L'apparecchio si muove all’orario stabilito lungo il
cavo perimetrale fino al punto di inizio specificato
e li inizia a tagliare.

Con i punti di inizio & possibile stabilire quali aree
dell’area di taglio vengono falciate.

4.3 Preparare le aree di taglio

1. Controllare se la superficie erbosa & piu
grande delle capacita dell’apparecchio. Se la
superficie erbosa & troppo grande si crea un
prato tagliato in modo irregolare. Se neces-
sario, ridurre la superficie erbosa da tagliare.

2. Prima dell'installazione della stazione di ba-
se, del cavo perimetrale e della messa in fun-
zione dell'apparecchio: Tagliare la superficie
erbosa con un tosaerba a bassa altezza di
taglio.
3. rimuovere gli ostacoli sulla superficie erbosa
o escluderli con il cavo perimetrale (vedere
capitolo 4.5.3 "Escludere gli ostacoli”, pagi-
na 132):
®  ostacoli piatti sui quali si passa che po-
trebbero danneggiare la lama di taglio
(ad es. pietre piatte, passerelle dalla su-
perficie erbosa a terrazze o viottoli, pia-
stre, cordoli ecc.)

®  Buche e dossi nella superficie erbosa (ad
es. rialzi di talpe, buche di topi, pigne,
frutta caduta ecc.)

®  Ripide salite o discese di oltre il 45 %
(24°%)

®m  Corsid'acqua (ad es. stagni, ruscelli, pi-
scine ecc.) e la delimitazione sulla super-
ficie erbosa

®  Arbusti e siepi che si possono ampliare
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4.4 Montaggio della stazione base (03/a)

1. Posizionare la stazione di base (01/1) ad an-
golo retto rispetto alla posizione prevista del
cavo perimetrale come segue:
®  Alivello (controllare con una livella)

B Entrata e uscita diritta e in piano

®  Non arcuato (durante la successiva avvi-
tatura di chiodi a vite, la colonnina di cari-
ca non puo piegarsi o inclinarsi)
2. Fissare la stazione base (03/2) al corpo con
le viti accluse (03/1).

4.5 Posa del cavo perimetrale

H AVWVISO Robolinho 500/1150: Se il cavo
perimetrale in dotazione € troppo corto, € possibi-
le acquistare una prolunga dal proprio rivenditore
specializzato o partner di assistenza AL-KO.

4.5.1 Allacciamento del cavo perimetrale

alla stazione base (03/b)
1. Estrarre il cavo perimetrale (03/4) dall'imbal-
laggio.
2. Rimuovere il coperchio del pozzetto dei cavi
(03/3) sul collegamento (03/A).
3. lIsolare il cavo perimetrale (03/6) e posizio-
narlo nel morsetto (03/7).

4. Chiudere il morsetto.
5. Passare il cavo perimetrale attraverso il por-

tacavo (03/5) con la riserva del cavo del poz-
zetto dei cavi.

H AVVISO Con la riserva del cavo si posso-
no fare anche piu tardi piccole correzioni al pas-
sacavo.

6. Chiudere il coperchio del pozzetto cavi.

4.5.2 Posa del cavo perimetrale (01)

Il cavo perimetrale pud essere posato sia sul pra-
to che sotto la cotica erbosa fino a una profondita
di 10 cm. Far eseguire la posa sotto la cotica er-
bosa dal rivenditore specializzato.

Entrambe le varianti possono essere combinate
I'una con l'altra.

ATTENZIONE! Pericolo di danneggiamento
del cavo perimetrale. Se il cavo perimetrale &
danneggiato o tagliato, non & piu possibile trasfe-
rire i segnali di controllo all’apparecchio. In que-
sto caso € necessario riparare o sostituire il cavo
perimetrale. | cavi perimetrali sono disponibili
presso AL-KO.

B Posare il cavo perimetrale direttamente sul
terreno. Se necessario, fissare con un pic-
chetto aggiuntivo.

®  Proteggere dai danni il cavo perimetrale du-
rante la posa e il funzionamento.

®  Non scavare e non scarificare nelle vicinanze
del cavo perimetrale.

1. Fissare il cavo perimetrale a intervalli regolari
con picchetti o posarlo sottoterra (a max. 10
cm di profondita).

2. Posare il cavo intorno agli ostacoli: vedere
capitolo 4.5.3 "Escludere gli ostacoli”, pagi-
na 132.

3. Creare dei corridoi tra le singole aree di ta-
glio: vedere capitolo 4.5.4 "Delimitare i corri-
doi (01/h)", pagina 133.

4. Escludere pendenze o discese eccessive:
vedere capitolo 4.5.5 "Escludere le pendenze
(11)", pagina 133.

5. Creare riserve di cavo: vedere capitolo 4.5.6
"Creare cavi di riserva (07)", pagina 133.

6. Dopo la posa completa del cavo perimetrale,
collegarlo al collegamento (03/B) della stazio-
ne base: vedere capitolo 4.5.1 "Allacciamen-
to del cavo perimetrale alla stazione base
(03/b)", pagina 132.

4.5.3 Escludere gli ostacoli

A seconda della zona di lavoro il cavo perimetra-
le deve essere posato a distanze diverse dagli o-
stacoli. Per stabilire la distanza corretta utilizzare
il righello in dotazione.

H AVVISO Le esclusioni sono necessarie so-
lo se non possono essere riconosciute dai senso-
ri d'urto dell’apparecchio. Evitare troppe o inutili
esclusioni. E necessario escludere i supporti di
dimensioni inferiori a 6 cm, altrimenti 'apparec-
chio potrebbe causare danni.

Distanza da muri, recinzioni, orti:

min. 20 cm (01)

L'apparecchio funziona con uno scarto all'esterno
di 20 cm lungo il cavo perimetrale. Pertanto po-
sare il cavo perimetrale a una distanza minima di
20 cm da muri, recinzioni, orti ecc.
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Distanza dai bordi di terrazze e viottoli
pavimentati (05)

Se i bordi di terrazze o di viottoli sono piu alti del-
la superficie erbosa, deve essere mantenuta una
distanza minima di 20 cm. Se i bordi di terrazze o
di viottoli sono alla stessa altezza della superficie
erbosa, il cavo pud essere posato esattamente
sul bordo.

Distanza degli ostacoli dal cavo perimetrale
(01)

Se il cavo perimetrale & lontano dall'ostacolo o ri-
piegato esattamente verso l'ostacolo, ovvero a u-
na distanza di 0 cm, I'apparecchio passa sul cavo
perimetrale. Non incrociare il cavo perimetrale
(02/c) ma posarlo in parallelo (01/e).

Posa del cavo perimetrale agli angoli (06)

®  Negli angoli verso l'interno (06/a): Posare il
cavo perimetrale in diagonale per evitare che
I'apparecchio si impigli nell’angolo.

®  Negli angoli esterni con ostacoli (06/b): Posa-
re il cavo perimetrale in una punta per evitare
la collisione dell’'apparecchio nell’angolo.

®  Negli angoli esterni senza ostacoli: Posare il
cavo a un angolo di 90°.

4.5.4 Delimitare i corridoi (01/h)
Mantenere le distanze seguenti nel corridoio:
®  |arghezza totale: min. 60 cm

®  Distanza dal bordo del cavo perimetrale:
20 cm

®  Distanza tra i cavi perimetrali: min. 20 cm

4.5.5 Escludere le pendenze (11)

Le pendenze superiori al 45 % devono essere e-
scluse con il cavo perimetrale (45 % = 45 centi-
metri di pendenza ogni 1 m orizzontale).

Il cavo perimetrale non deve essere posato su u-
na pendenza con un'inclinazione superiore al
20%. Per evitare problemi durante la svolta, & ne-
cessario mantenere una distanza dal 50 al 20%
di inclinazione. Se la pendenza sul bordo esterno
dell'area di lavoro supera il 20% in un punto, il
cavo perimetrale deve essere posato a una di-
stanza di 20 cm dal terreno pianeggiante prima
dell'inizio della pendenza.

4.5.6 Creare cavi di riserva (07)

Per spostare la stazione base anche dopo aver
allestito I'area da tagliare oppure per ampliarla, &
necessario creare cavi di riserva a distanze rego-
lari lungo il cavo perimetrale.

Il numero di cavi di riserva € a propria discrezio-
ne.

H AVVISO Per i cavi di riserva non formare
perimetri aperti.

1. Far passare il cavo perimetrale intorno al pic-
chetto corrente (07/1) o di nuovo intorno al
picchetto precedente (07/3).

2. Quindi riportare il cavo perimetrale al picchet-
to corrente. Si crea un perimetro. | cavi devo-
no essere vicini l'uno all'altro.

3. Fissare il perimetro a terra possibilmente al
centro con un ulteriore picchetto (07/2).

4.5.7 Errori tipici nella posa dei cavi (02)

® | cavidiriserva non vengono posati in un pe-
rimetro allungato uniforme (02/a).

® || cavo perimetrale non € posato esattamente
intorno agli angoli (02/b).

® || cavo perimetrale & incrociato o non € posa-
to in senso orario (02/c).

® || cavo perimetrale & posato in modo impreci-
so in modo che zone esterne della superficie
erbosa non possono essere tagliate (02/d).

®  Durante il tiraggio dal bordo verso 'ostacolo
allinterno della superficie erbosa il cavo peri-
metrale non € posato direttamente adiacente
I'uno all'altro (02/e).

® | punti di inizio sono troppo lontani dalla sta-
zione base (02/f).

® || cavo perimetrale & posato oltre il bordo del-
la superficie erbosa (02/g).

®  Durante la posa del cavo perimetrale, non
viene raggiunta la distanza minima di 20 cm
per i corridoi (02/h).

® || cavo perimetrale & posato troppo vicino, ov-
vero a una distanza inferiore a 20 cm, agli o-
stacoli sui quali non si puo passare (02/i).

4.6 Allacciamento della stazione base
all’alimentazione (04)

1. Sistemare 'alimentazione (04/4) in un luogo
asciutto al riparo dalla luce solare abbastan-
za vicino alla stazione base (04/1).

2. Collegare il cavo a bassa tensione dell'ali-
mentazione (04/5) e il cavo della stazione ba-
se (04/6).

3. Inserire la spina (04/3) nella presa (04/2).

EH AVVISO Si consiglia di collegare I'alimen-

tazione attraverso un interruttore salvavita dotato
di corrente di guasto nominale < 30 mA.
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4.7 Verificare gli allacciamenti alla stazione
base (04)
1. Verificare se i due LED anteriori sulla colon-
nina di carica (09/1) sono accesi. In caso

contrario:
®  Scollegare la spina dalla presa di alimen-
tazione.

®  Controllare che tutti i collegamenti dell'ali-
mentazione e il cavo perimetrale siano
saldamente in posizione e privi di danni.

Indicatori di stato dei LED

LED Stati di funzionamento

Verde ®  Sjillumina quando il cavo peri-
metrale & posato correttamente
e il perimetro ¢ intatto.

Giallo ®  Sjillumina quando l'alimentazio-

ne & intatta.

5 MESSA IN FUNZIONE

In questo capitolo vengono descritte le azioni e le
impostazioni necessarie per mettere per la prima
volta in funzione I'apparecchio. Per tutte le altre
impostazioni vedere capitolo 7 "Impostazioni”,
pagina 136.

5.1 Caricare la batteria (08)

Nel normale esercizio, la batteria dell’apparec-
chio viene caricata regolarmente.

H AVVISO Caricare completamente la batte-
ria prima del primo utilizzo. La batteria puo esse-
re utilizzata in qualsiasi stato di carica a scelta.
Un'interruzione della carica non danneggia la
batteria. La batteria pud essere caricata solo
quando I'apparecchio & acceso.

1. Collocare I'apparecchio (08/1) nella stazione
base (08/3) in modo che le superfici di con-
tatto dell’apparecchio tocchino i contatti di ca-
rica della stazione base.

2. Accendere I'apparecchio con .

3. Il display sull'apparecchio visualizza Batte-
ria in carica. In caso contrario: vedere
capitolo 13 "Supporto in caso di anomalie”,
pagina 142.

5.2 Eseguire le impostazioni
1. Aprire lo scarico laterale.

’ : 1
2. Accendere I'apparecchio con . Vengono
visualizzati il firmware, il codice e il tipo.

3. Nel menu della scelta della lingua utilizzare
@ o E] per selezionare la lingua e confer-

mare con

4. Nelmenu Login > Inserire PIN inserire
il PIN 0000 preimpostato. Selezionare la ci-
fra O con @ oppure @ e confermare con

\4 ) . ) .

E] . Dopo l'inserimento del PIN viene attiva-
to I'accesso.

5. Nel menu Modifica codice PIN:
m  Allavoce Inserire nuovo PIN inseri-

re un nuovo PIN di quattro lettere di pro-
pria scelta. Selezionare una cifra dopo

I'altra con @ oppure @ e confermare

con
B |n Ripetere nuovo PIN inserire nuo-
vamente il nuovo PIN. Se i due inseri-
menti sono identici viene visualizzato
PIN modificato correttamente.
6. Nel menu Inserire data inserire la data
corrente (formato: GG.MM. 20AA). Seleziona-

re una cifra dopo l'altra con @ oppure @ e

4
confermare con E] .

7. Nelmenu Inserire ora > Formato 24h
inserire |'ora corrente (formato: HH:MM). Se-

lezionare una cifra dopo I'altra con @ oppu-

re @ e confermare con E]'.

L’impostazione di base € terminata. Viene visua-
lizzato lo stato Non calibrato - Premere
il tasto Start.

5.3 Impostare l'altezza di taglio

L'altezza di taglio puo essere regolata manual-
mente da 25 a 55 mm.

El AVVISO Per la corsa di calibratura (vedere
capitolo 5.4 "Esequire la corsa di calibratura au-
tomatica", pagina 135) e per I'apprendimento dei
punti di inizio (vedere capitolo 7.5.2 "Impostazio-
ne dei punti di inizio", pagina 137) si consiglia
un’altezza di taglio di 55 mm.

1. Aprire il coperchio (10/1).

2. Impostare l'altezza di taglio (I'altezza di taglio
corrente viene visualizzata in millimetri nella
finestra di ispezione (10/3)):

B Per alzare I'altezza di taglio (altezza del

prato): Ruotare la manopola (10/2) in
senso orario (10/+).
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B Per abbassare I'altezza di taglio (altezza
del prato): ruotare la manopola (10/2) in
senso antiorario (10/-).

3. Chiudere il coperchio.

5.4 Eseguire la corsa di calibratura
automatica

H AVVISO Eseguire la calibrazione prima
della messa in servizio (vedere capitolo 5.4 "Ese-
guire la corsa di calibratura automatica", pagi-
na 135) o apprendere i punti di partenza (vedere
capitolo 7.5.2 "Impostazione dei punti di inizio",
pagina 137).

Portare I’apparecchio nella posizione di
partenza (09)
1. Portare 'apparecchio nella posizione di par-
tenza all'interno dell'area di taglio:
B min. 1 m a sinistra e 1 m prima della sta-
zione base
= allineato con la parte anteriore al cavo
perimetrale

Avviare la corsa di calibratura

1. Verificare che nella zona di movimento previ-
sta dell’apparecchio non siano presenti osta-
coli. L’apparecchio deve procedere con en-
trambe le ruote anteriori sul cavo perimetrale.
Se necessario, rimuovere gli ostacoli o posa-
re temporaneamente il cavo verso l'interno
(richiesto almeno 35 cm).

2. Avviare I'apparecchio con @ Sul display
viene visualizzato:
m | Attenzione! Avviamento moto-
re in corso

m  cCalibratura, Fase [1]

Durante la corsa di calibratura

L’apparecchio parte per rilevare l'intensita del se-

gnale nel cavo perimetrale procedendo prima

due volte in linea retta sul cavo perimetrale, poi

torna nella stazione base e resta Ii.

®  Sul display viene visualizzato il messaggio
calibrazione terminata.

®  Ein corso il caricamento della batteria.

H AVVISO Entrando nella stazione base,
I'apparecchio deve fermarsi. Se, entrando nella
stazione base, I'apparecchio non aggancia i con-
tatti, continua la marcia lungo il cavo perimetrale.
Se 'apparecchio passa nella stazione base, la
procedura di calibratura non € riuscita. In questo
caso & necessario direzionare meglio la stazione
base e ripetere la procedura di calibratura.

Dopo la corsa di calibratura

Viene visualizzata la durata corrente di taglio
preimpostata.

Per tutte le altre impostazioni vedere capitolo 7
"Impostazioni", pagina 136.

Robolinho 700/1200/2000

H AVVISO Per garantire il corretto funziona-
mento e ridurre i messaggi di errore, € necessa-
rio misurare la lunghezza del circuito.

Vedere anche
Impostazione dei punti di inizio [ 137]

6 UTILIZZO
6.1 Avviare I'apparecchio a mano

1. Accendere I'apparecchio con .
Per il taglio perimetrale fuori programma: ve-
dere capitolo 7.7 "Taglio perimetrale con av-
viamento manuale", pagina 138.

2. Avviare I'apparecchio a mano con @
6.2 Interrompere la funzionalita taglio

= Robolinho 500/1150: Premere [@) il sull'ap-
parecchio.

= Robolinho 700/1200/2000: Premere ()] sul-
la stazione base (08/4) o sull’apparecchio.

L’apparecchio va automaticamente alla stazione
base. Elimina il programma di taglio del giorno
corrente e inizia di nuovo il giorno successivo alla
stessa ora.

®  Premere @ il sul’apparecchio.
La funzionalita taglio viene interrotta per
mezz'ora.

®  Premere il sul’apparecchio.
L'apparecchio si spegne.

H AVVISO Nelle situazioni di pericolo, I'ap-
parecchio pud essere arrestato con il tasto
STOPP (08/2).
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6.3 Tagliare le aree secondarie (01/NF)

1. Sollevare I'apparecchio e posizionarlo a ma-
no sull’'area secondaria.

Accendere I'apparecchio con .

Richiamare il menu principale con E]
; — |4

@ oppure @ * Impostazioni B

@oppure E] *Tosatura area secon-

o r 0D

daria
6. Selezionare I'ora di taglio con @ o @

7. Avviare |'apparecchio a mano con @

A seconda dell'impostazione: L’apparecchio ta-
glia per il tempo impostato e quindi si arresta o
taglia finché la batteria & scarica.

Dopo il taglio dell’area secondaria riportare a ma-
no I'apparecchio nella stazione base.

7 IMPOSTAZIONI
7.1 Richiamare le impostazioni - Generale

1. Richiamare il menu principale con E]
Avviso: L’asterisco * prima della voce di me-
nu indica che la voce e selezionata.

R \4
2. @ oppure @ * Impostazioni B
3. Selezionare la voce di menu desiderata con

@ oppure @ e confermare con B’.

4. Eseguire le impostazioni.
Avviso: Le voci di menu sono descritte nelle
sezioni seguenti.

5. Tornare al menu principale con E]
H AVVISO Altre voci di menu: vedere capito-
lo 5.2 "Eseguire le impostazioni”, pagina 134.

7.2 Attivare/Disattivare i toni dei tasti

1. @oppure@ *Toni tasti BV
2. Attivare/Disattivare i toni dei tasti:

u E] oppure E] Attivare E]V:

attivare i toni dei tasti.

u @oppurei] Disatt. E]':

disattivare i toni dei tasti.
7.3 Attivare/Disattivare la modalita Eco
(Robolinho 700/1200/2000)

In modalita Eco, I'apparecchio passa alla modali-
ta di risparmio energetico. Pertanto, vengono ri-

dotti il consumo energetico e le emissioni di ru-
more.

EH AVVISO Non & consigliato in caso di erba
alta e pesante e un denso tappeto erboso oppure
potrebbe non essere possibile.

1. @ oppure @ * EcoMode B'

2. Attivare/Disattivare la modalita Eco:

®  Attivare B’:
attivare la modalita Eco.

= Dpisatt. (=)
disattivare la modalita Eco.

7.4 Impostare il sensore pioggia (Robolinho
700/1200/2000)

H AVVISO |l taglio quando I'erba & secca ri-
duce l'inquinamento. Attivando il sensore pioggia
e l'impostazione di un tempo di ritardo, si evita
che 'apparecchio tagli 'erba bagnata.

Se si attiva il sensore pioggia, 'apparecchio torna
alla stazione base quando inizia a piovere e i ri-
mane fino a quando il sensore pioggia non si a-
sciuga. Quindi resta in attesa del tempo imposta-
to come ritardo prima di continuare con la funzio-
nalita taglio. E possibile impostare la sensibilita
del sensore pioggia.

1. @ oppure @ *Sensore pioggia E]'
2. Attivare/Disattivare il sensore pioggia:

u @ oppure @ Attivare BY:

attivare il sensore pioggia.

u @oppure@ Disatt. B’:

disattivare il sensore pioggia.
3. Impostazione del ritardo del sensore pioggia:

u @ oppure @ *Ritardo sensore
pioggia E]'

® XX ore XX minuti
Selezionare il valore desiderato con @ o

E] per il ritardo e confermare con BY.
4. Impostazione della sensibilita del sensore
pioggia:
u @ oppure @ *Sens. alla piog-
aia =)
®  Selezionare il valore desiderato con @o
E] per la sensibilita e confermare con

=
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7.5 Impostare il programma di taglio

7.5.1 Impostare il programma di taglio -

Generale

1. Richiamare il menu principale con @

2. @ oppure @ * Programmi B'
3. Selezionare la voce di menu con @ oppure

E] e confermare con E]'.

Avviso: Eseguire le impostazioni.Le voci di
menu sono descritte nelle sezioni seguenti.

7.5.2

Apprendimento dei punti di inizio
1. Ricollocare I'apparecchio nella stazione ba-
se.

Accendere I'apparecchio con .

Impostazione dei punti di inizio

Richiamare il menu principale con E]

@ oppure@ * Programmi B'

@oppure@ *pPunti di inizio [3'

@oppure@ * Apprendimento dei

B 4

punti di 1n1z1oE]

7. @oppure@*Avvio corsa di ap-
prendimento per i punti di inizio
=
u @ oppure @ Avvio E]'. L’apparec-

chio passa lungo il cavo perimetrale.

u @ oppure @ Qui E]', quando I'appa-
recchio ha raggiunto il punto di inizio de-
siderato. Il punto di inizio viene memoriz-

zato.

2 T

8. @ oppure@ Impostazione punto di

inizio 1 E]', quando non e stato impo-
stato alcun punto di inizio nella corsa di ap-
prendimento. Se non é stato stabilito alcun
punto di inizio, i punti di inizio vengono stabi-
liti automaticamente.

9. @ oppure @ Punto di inizio x:
XXm E]', quando é stato raggiunto I'ultimo
punto di inizio.
Stabilire i punti di inizio a mano (01)
Il primo punto di inizio (01/X0) € preimpostato e si
trova a 1 m a destra della stazione base. Dietro a

questo punto si possono definire altri punti di ini-

zio:

®  Robolinho 500/700/1150: fino a tre punti di i-
nizio
(X1 -X3)

B Robolinho 1200: fino a sei punti di inizio
(X1 - X6)

®  Robolinho 2000: fino a nove punti di inizio
(X1 - X9)

Quando si stabiliscono i punti di inizio, tenere

presente quanto segue:

®  |mpostare i punti di inizio non troppo lontano
dalla stazione base né troppo vicini I'un I'altro
(02/f).

m  Utilizzare solo i punti di inizio necessari.

1. @oppure@ *Punti di inizio BV
2. @ oppure @ *Punto X1 presso
ro2om] (="

Selezionare una cifra dopo I'altra con @ op-
\4
pure E] e confermare con B .

3. @oppure@*Punto X2 presso
tozsm] (="

Selezionare una cifra dopo l'altra con IZ] op-

|4
pure @ e confermare con B .
4. Se necessario, stabilire altri punti di inizio.

5. Tornare al menu principale con E]

7.5.3 Impostazione delle ore di taglio

EH AVVISO Tra la programmazione dell’ora di
taglio e I'inizio di taglio devono passare almeno
30 min. In caso contrario, I'apparecchio si avvia
non prima di 30 minuti dopo aver premuto I'ultimo
tasto.

Nella voce di menu Programma settimanale
vengono impostati i giorni e gli orari in cui I'appa-
recchio deve tagliare il prato. Regolare queste
impostazioni, se necessario, alle dimensioni del
proprio giardino. Se dopo una settimana sono vi-
sibili spazi non tagliati, aumentare le ore di taglio.

1. @ oppure @ * Programma settimana-
Te (=)

» [A)o(¥]*Tutti i giorni [X]:
L’apparecchio taglia ogni giorno agli orari
impostati. Se viene visualizzato Tutti
i giorni [ 1] l'apparecchio taglia sol-
tanto nei giorni impostati.
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u @ oppure @ *Lunedi [X]...* Do-
menica [X]: L'apparecchio taglia nel
giorno impostato agli orari impostati. se
ad esempio viene visualizzato Lunedi
[ 1 rapparecchio quel giorno non taglia.

u @ o E] Mod1ifica BY: Attivare [X]
o disattivare [ ] il giorno, impostare
tempi, tipo di taglio e punti di inizio.

2. Eseguire le impostazioni per tutti i giorni o un
determinato giorno:

® ades. *[M] 07:00-10:00 [?]: Ta-
glio normale [M] dalle 07:00 alle
10:00 con punti di inizio a cambio auto-
matico 0 -9 [?7].

® ades. *[R] 16:00-18:00 [1]:L’ap-
parecchio inizia alle 16:00 con il taglio
perimetrale [R] e passa lungo il cavo
perimetrale. Quindi inizia il taglio delle
superfici al punto di inizio 1 [1]. Alle
18:00 o quando la batteria & scarica, I'ap-
parecchio torna alla stazione base.

u @ o E] Modifica B’: Modificare le

impostazioni selezionate.

u @ o E] Avanti B’: Confermare I'im-

postazione modificata e passare all'impo-
stazione successiva.

3. @ o E] Salva B’: Vengono memorizza-
te tutte le impostazioni modificate della voce

di menu.

7.6 inTOUCH

E possibile interrompere una connessione esi-
stente a un gateway. In tal modo il dispositivo si
apre per 30 minuti per una nuova connessione.

H AVVISO Per stabilire una connessione in

un secondo momento, & necessario interrompere
di nuovo la connessione anche se il dispositivo
non é stato precedentemente collegato a un ga-
teway.

1. (AJo (W] *inToucH (=)

. |4
2. Interrompere la conness1one[3
L’apparecchio indica: Pronto.

\4
3. Confermare con E] per tornare al menu
principale.

7.7 Taglio perimetrale con avviamento
manuale

Per I'avviamento manuale € possibile impostare
che I'apparecchio inizi con il taglio perimetrale.

Eseguire il taglio perimetrale negli orari program-
mati: vedere capitolo 7.5.3 "Impostazione delle o-
re di taglio", pagina 137.

1. @oppure@ *Tosatura lungo i

bordi (—]”

2. @ oppure @ *con avviamento ma-
\4
nuale E]

7.8 Impostare il taglio delle superfici
secondarie

1. @ oppure @ *Tosatura area secon-
daria E]'

2. Impostare le ore di taglio:
L @ oder @ inattivo BY:

il taglio delle superfici secondarie € disat-
tivato.

L @ oppure E] attivo E]':
I'apparecchio taglia fino a quando la bat-
teria si scarica.

u @ oppure E] ora di taglio in
min [3':
I'apparecchio taglia la superficie secon-
daria per 'orario impostato. Si possono
impostare le seguenti ore di taglio:
30/60/90/120/fino a batteria scarica.
7.9 Impostazione del contrasto display

Se il display e difficile da leggere, ad es. con luce
solare diretta, € possibile migliorare la lettura mo-
dificando il contrasto del display.

1. @oppure@ *Contrasto display
=
2. Aumentare/Diminuire il contrasto del display

con @ oppure @ e confermare con B’.

7.10 Protezione delle impostazioni

Se la protezione delle impostazione & disattivata,
al momento della conferma dell’errore di sicurez-
za deve essere inserito il PIN.

1. @oppure@ *Protezione delle im-

postazioni

2. Attivare/Disattivare la protezione delle impo-
stazioni:

u @ oppure @ Attivare BV:

attivare la protezione delle impostazioni.
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u @ oppure @ Disatt. BY:
disattivare la protezione delle impostazio-
ni.

7.11 Ricalibratura

Se la posizione o la lunghezza del cavo perime-
trale e stata modificata oppure I'apparecchio non
trova il cavo perimetrale, € necessaria una nuova
calibratura.

1. @ oppure @ Ricalibratura B'

2. Ripristinare la ricalibratura?
=i

3. Eseguire la corsa di calibratura: vedere capi-
tolo 5.4 "Eseguire la corsa di calibratura au-
tomatica", pagina 135.

7.12 Ripristino delle impostazioni di fabbrica

E possibile utilizzare le impostazioni di fabbrica
dell’apparecchio, ad esempio prima della vendita.

1. @oppure@*lmpostaziom’ di fab-

brica E]'
L’apparecchio indica: Impostazioni ri-
pristinate correttamente

8 VISUALIZZARE LE INFORMAZIONI

I menu Informazioni consente di visualizzare
i dati dell'apparecchio. In questo menu non si
possono effettuare impostazioni.

1. Richiamare il menu principale con @

2. @ oppure@ * Informazioni E]'

3. selezionare la voce di menu con @ o E] e

\4
confermare con E] .
Avviso: Le voci di menu sono descritte nelle
sezioni seguenti.

4. Tornare al menu principale con E}

Assistenza Tame

Indica dopo quante ore di lavoro € necessaria
I'assistenza lame. Il contatore pud essere azzera-
to manualmente. Far eseguire I'assistenza lame
da un rivenditore specializzato oppure un tecnico
o un partner dell'assistenza AL-KO.

Azzerare il contatore dell’assistenza lame:

1. @ o @ Conferma E]'

Hardware

Consente di visualizzare informazioni sull'appa-
recchio, ad esempio tipo, anno di produzione, ore
di lavoro, numero di serie, numero di cicli di ta-

glio, ore taglio totali, numero di cicli di carica,
tempo di ricarica totale, lunghezza del perimetro
del cavo perimetrale.

Software
Mostra la versione del software.

H AVVISO Tenere sempre aggiornato il
software del tosaerba robot Robolinho. Controlla-
re regolarmente la versione del firmware e ag-
giornarla se necessario. Il software di aggiorna-
mento di Robolinho € disponibile su Internet
all'indirizzo:
www.al-ko.com/shop/de/robolinho-autoupdater

Info programmi

Indica le impostazioni correnti, ad esempio le ore
di taglio totali settimanali.

Anomalie

Consente di visualizzare gli ultimi messaggi di
malfunzionamento verificatisi con data, ora e co-
dice di errore.

9 MANUTENZIONE E CURA

/N\ CAUTELA! Pericolo di infortunio! Le parti
taglienti e in movimento possono provocare lesio-
ni.

B Durante i lavori di manutenzione, cura e puli-
zia indossare sempre guanti protettivi!

9.1 Pulizia

ATTENZIONE! Pericolo da umidita. L'acqua
nella tosaerba robot e nella stazione base causa
danni ai componenti elettrici.

®  Non spruzzare acqua sul tosaerba robot e
sulla stazione base.

Pulire il tosaerba robot

/\ CAUTELAL! Pericolo di lesioni dovute alle
lame di taglio. Le lame sono molto taglienti e
possono provocare lesioni.

B |ndossare guanti protettivi!

®m  Accertarsi di non avvicinarsi con il corpo alle
lame.

Una volta la settimana eseguire quanto segue:

. 1

1. Spegnere |'apparecchio con .

2. Pulire la superficie dell'alloggiamento con un
pennello a mano, una spazzola, un panno u-
mido o una spugna morbida.

3. Pulire con una spazzola la parte inferiore, il
coperchio e la lama.
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4. Controllare le lame di taglio per rilevare even-
tuali danni. Ev. sostituire: vedere capitolo 9.3
"Cambio delle lame di taglio”, pagina 140.

Pulizia della stazione base

1. Rimuovere regolarmente erba tagliata, foglie
o altri oggetti dalla stazione base.

2. Pulire la superficie della stazione base con
un panno umido o una spugna morbida.

9.2 Controlli regolari

Controllo generale

1. Controllare una volta la settimana l'intero im-
pianto per verificare la presenza di danni:

®  Apparecchio
®m  Stazione base
®  Cavo perimetrale
®  Alimentazione
2. Sostituire le parti difettose con ricambi origi-

nali AL-KO o farli sostituire da un centro di
assistenza AL-KO.

Controllo della libera rotazione delle rotelle

Una volta la settimana eseguire quanto segue:

1. Liberare completamente le aree attorno alle
rotelle da erba tagliata e sporcizia. Utilizzare
un pennello a mano e un panno.

2. Verificare che le rotelle ruotino liberamente e
se sono orientabili.

Avviso: Se le rotelle sono troppo strette o
non orientabili, farle sostituire da un centro di
assistenza AL-KO.

Verificare le superfici di contatto del tosaerba
robot

1. Pulire la sporcizia con un panno e lubrificare
leggermente i contatti.

Verificare i contatti di carica della stazione

base

1. Scollegare la spina dalla presa di alimenta-
zione.

2. Premere e rilasciare i contatti di carica in di-
rezione della stazione di ricarica. | contatti di
carica devono tornare nella posizione iniziale.
Avviso: Se i contatti di carica non tornano in
posizione, farli sostituire da un centro di assi-
stenza AL-KO.

9.3 Cambio delle lame di taglio

/\ CAUTELA! Pericolo di lesioni dovute alle
lame di taglio. Le lame sono molto taglienti e
possono provocare lesioni.

®  |ndossare guanti protettivi!

®  Accertarsi di non avvicinarsi con il corpo alle
lame.

ATTENZIONE! Danni all’apparecchio causa-
ti da riparazione non corretta. L’allineamento di
lame piegate integrate pud danneggiare il disco a
lame.

®  Non allineare lame piegate.

®  Sostituire le lame piegate con pezzi di ricam-
bio originali AL-KO.

Le lame usurate o piegate devono essere sostitu-
ite.

1. Spegnere |'apparecchio con .

2. Appoggiare I'apparecchio con le lame di ta-
glio rivolte verso I'alto.

3. Svitare le viti di fissaggio.
4. Estrarre le lame dalla loro sede.

5. Pulire la sede delle lame con una spazzola
morbida.

H AVVISO Le lame di taglio sono affilate su
tutta la lunghezza e quindi possono essere mon-
tate ruotate di 180°, raddoppiando dunque il tem-
po di funzionamento.

6. Cambio delle lame di taglio:

B Se le lame di taglio non sono state anco-
ra ruotate dopo il primo montaggio: ruota-
re la lama di taglio di 180° e inserirla di
nuovo nella sede con il lato affilato rivolto
verso I'apparecchio e serrare di nuovo le
viti di fissaggio.
®  Se le lame di taglio sono gia state girate
dopo il primo montaggio: inserire la nuo-
va lama di taglio con il lato affilato rivolto
verso I'apparecchio e serrare le nuove vi-
ti di fissaggio.
Avviso: Devono essere utilizzati esclusi-
vamente pezzi di ricambio originali AL-
KO.
In caso di sporcizia intensa non rimovibile con u-
na spazzola, si dovra sostituire il disco a lame
per evitare che uno squilibrio produca una forte
usura e problemi di funzionamento.
Solitamente le lame di sgombero non vanno so-
stituite.
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10 TRASPORTO

Per il trasporto dell’apparecchio procedere come
segue:

1. Arrestare I'apparecchio con @ o con il tasto
di arresto.

2. Spegnere I'apparecchio con .
3. Sollevare I'apparecchio tenendolo per I'allog-
giamento con le due mani:

®  Non toccare le lame.

B Tenere sempre lontano le lame dal cor-
po.

11 CONSERVAZIONE

11.1 Conservare il tosaerba robot

Conservare I'apparecchio durante l'inverno o

quando resta inattivo per piu di 30 giorni.

1. Caricare completamente la batteria (vedere
capitolo 5.1 "Caricare la batteria (08)", pagi-
na 134)

2. Pulire a fondo I'apparecchio (vedere capitolo
9.1 "Pulizia", pagina 139).

3. Conservare |'apparecchio:
B jn piedi su tutte le ruote

B in un locale asciutto, sicuro e protetto dal
gelo

®  fuori dalla portata dei bambini

11.2 Conservare le colonnine di ricarica

Conservare le colonnine di carica durante l'inver-
no o quando resta inattivo per piu di 30 giorni.

1. Separare I'alimentazione dalla rete e scolle-
gare la stazione base.
2. Smontare la colonnina di carica:
B Svitare le due viti della colonnina di cari-
ca (08/5).
®  Allentare le colonnine di carica inclinando
la stazione base.

®  Allentare il collegamento a innesto del
cavo dalla stazione base e dalla colonni-
na di carica.

B Chiudere I'apertura della presa (08/6)
con la copertura invernale (08/7).

3. Conservare la colonnina di ricarica:

® in un locale asciutto, sicuro e protetto dal
gelo

®  fuori dalla portata dei bambini

11.3 Conservazione invernale del cavo
perimetrale

Il cavo perimetrale puo restare a terra e non deve

essere rimosso.

12 SMALTIMENTO

Note sulla legge sulle apparecchiature

elettriche ed elettroniche (ElektroG)

E B | e apparecchiature elettriche ed elet-
troniche non appartengono ai rifiuti do-

— mestici, ma devono essere portati

presso una raccolta o smaltimento dei
rifiuti separati!

B Prima della consegna devono essere rimossi
pile o batterie usati che non sono installati in
modo permanente sulla vecchia unita! Lo
smaltimento & regolato dalla legge sulle bat-
terie.

® | proprietari o gli utilizzatori di apparecchiatu-
re elettriche ed elettroniche sono tenuti per
legge alla restituzione dopo l'uso.

®  E responsabilita dell'utente finale cancellare i
propri dati personali presenti sul vecchio ap-
parecchio da smaltire!

Il simbolo del cestino barrato significa che le ap-

parecchiature elettriche ed elettroniche non pos-

sono essere smaltite insieme ad altri rifiuti.

Le apparecchiature elettriche ed elettroniche pos-

sono essere depositate gratuitamente nei se-

guenti punti:

®  Servizio pubblico di smaltimento o punti di
raccolta (ad es. cantieri comunali)

®  Rivenditori di apparecchiature elettriche (fissi
oppure online), se i gestori sono obbligati ad
accettarli oppure volontariamente il servizio.

Queste affermazioni valgono solo per apparecchi

installati e venduti nei Paesi dell'Unione Europea

e che sono soggetti alla direttiva europea

2012/19/UE. Nei Paesi al di fuori dell'lUnione Eu-

ropea possono valere disposizioni differenti per lo
smaltimento di apparecchi elettrici ed elettronici.

Istruzioni sulla legge sulla batterie (BattG)
A

®  Per la rimozione sicura delle batterie dal di-
spositivo elettrico e per informazioni sul tipo o
sul sistema chimici, tenere presenti le infor-

Le batterie usate non appartengono ai
rifiuti domestici, ma devono essere por-
tate presso una raccolta o smaltimento
dei rifiuti separati!
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mazioni supplementari contenute nelle istru-
zioni d'uso o di installazione.

® | proprietari o gli utilizzatori di batterie sono
tenuti per legge alla restituzione dopo l'uso.
La restituzione si limita alla consegna di pic-
cole quantita.

Le batterie usate possono contenere sostanze

nocive o metalli pesanti che possono danneggia-

re 'ambiente e la salute. Un riciclaggio di batterie

usate e |'uso delle risorse in esse contenute con-

tribuisce alla protezione di questi due beni impor-

tanti.

Il simbolo del cestino barrato significa che le bat-

terie non possono essere smaltite insieme ad altri

rifiuti.

Sotto il cestino sono presenti inoltre dei simboli

Hg, Cd o Pb, con il significato seguente:

®  Hg: La batteria contiene oltre lo 0,0005% di

mercurio

B Cd: La batteria contiene oltre lo 0,002 % di
cadmio

B Pb: La batteria contiene oltre lo 0,004 % di
piombo

Le batterie possono essere depositate gratuita-

mente nei seguenti punti:

B Servizio pubblico di smaltimento o punti di
raccolta (ad es. cantieri comunali)

rivenditori di batterie

punto di conferimento del sistema comune di
restituzione per batterie esauste di apparec-
chi
B punto di conferimento del produttore (se non
membro del sistema comune di restituzione)
Queste affermazioni valgono solo per batterie
vendute nei Paesi dell'Unione Europea e che so-
no soggetti alla direttiva europea 2006/66/CE.
Nei Paesi al di fuori dell'Unione Europea possono
valere disposizioni differenti per lo smaltimento
delle batterie.

Istruzioni per I'imballaggio

&y Il materiale di imballaggio é riciclabile.
%69 Smaltire I'imballaggio in modo ecologico.

Anomalia Causa

L'apparecchio non si avvia.

La batteria € scarica.

Smontare la batteria prima dello smaltimento
dell'apparecchio

Prima di smaltire I'apparecchio, deve essere
smontata la batteria e smaltita in modo ecologico.

Svitare le viti (1).

Togliere il coperchio del vano batteria (2).
Staccare ed estrarre la batteria (3).

4. Ricollocare i coperchio e riavvitare le viti.

@ N~

13 SUPPORTO IN CASO DI ANOMALIE

13.1 Correggere gli errori dell’apparecchio e
di gestione

/\ CAUTELA! Pericolo di infortunio! Le parti
taglienti e in movimento possono provocare lesio-
ni.

®  Durante i lavori di manutenzione, cura e puli-
zia indossare sempre guanti protettivi!

H AVVISO In caso di guasti che non sono e-
lencati in questa tabella o che non si & in grado di
eliminare personalmente, rivolgersi al nostro ser-
vizio clienti.

Eliminazione

Caricare I'apparecchio nella stazione
base.
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Anomalia

L’apparecchio si muove
pesantemente e si affossa.
Le ruote continuano a gira-
re.

L’apparecchio esegue il ta-
glio a un orario errato.

Il motore resta fermo du-
rante la falciatura.

Esito irregolare del taglio.

La durata della batteria ca-
la in modo evidente.

L’apparecchio vibra o il vo-
lume & troppo alto.

Causa

| sensori d'urto non si attiva-
no.

L’erba & troppo alta.

L’apparecchio si poggia su u-
na irregolarita nella superfi-
cie erbosa.

L’ora dell’apparecchio ¢ erra-
ta.

Durata di taglio impostata
male.

L’apparecchio perde le impo-
stazioni orarie.

Il motore & sovraccarico.

La batteria & scarica.

La lama & spuntata.

Tempo di taglio troppo breve.
Area da tosare troppo ampia.

L’altezza di taglio € troppo
bassa.

La lama & spuntata.
L’altezza di taglio € troppo

bassa.

Erba troppo alta o umida.

Squilibrio nella lama di taglio
0 nel suo azionamento.

Eliminazione

Rivolgersi a un centro di assistenza AL-
KO.

B Aumentare l'altezza di taglio per poi
abbassarla gradualmente fino all'al-
tezza desiderata.

B Tagliare brevemente I'erba con un
tosaerba.

Rimuovere lirregolarita.

Impostare l'ora.

Impostare le ore di taglio.

Batteria difettosa. Rivolgersi a un centro
di assistenza AL-KO.

Spegnere |'apparecchio, posizionarlo su
una superficie piana o su erba corta e ri-
avviarlo.

Caricare la batteria.

Girare o sostituire la lama.
Programmare piu ore di taglio.
Ridurre I'area di taglio.

Aumentare l'altezza di taglio per poi ab-
bassarla gradualmente fino all'altezza
desiderata.

Girare o sostituire la lama.

Aumentare I'altezza di taglio per poi ab-
bassarla gradualmente fino all'altezza
desiderata.

Lasciare asciugare il prato.

Alzare il livello dell’altezza di taglio.

Pulire il piatto di taglio.

Rivolgersi a un centro di assistenza
AL-KO.
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Anomalia

Non si riesce a caricare la
batteria o la tensione &
troppo bassa.

Causa

® | contatti di carica della
stazione base sono spor-
chi.

® e superfici di contatto
dell'apparecchio sono
sporche.

La stazione base non ha cor-
rente.

L’apparecchio non risponde
ai contatti di ricarica.

La vita operativa della batte-
ria € terminata.

Elettronica di carica guasta.

13.2 Codici di errore ed eliminazione

H AVVISO In caso di guasti che non sono e-
lencati in questa tabella o che non si & in grado di
eliminare personalmente, rivolgersi al nostro ser-

vizio clienti.

Codice di errore
CNOO1: Tilt sensor

Causa
Il sensore di inclinazione &
stato attivato:

B Superata l'inclinazione
massima.

®m  |’apparecchio € stato
sollevato da terra.

B Pendio troppo ripido.

Eliminazione

Pulire i contatti di carica e le superfici di
contatto.

Allacciare la stazione base all’alimenta-
zione.

®  Rimettere 'apparecchio nella stazio-
ne base e controllare che i contatti
di carica siano collegati.

®  Rivolgersi a un centro di assistenza
AL-KO.

Rivolgersi a un centro di assistenza AL-
KO.

Rivolgersi a un centro di assistenza AL-
KO.

Eliminazione

Posare I'apparecchio su una superficie
piana e resettare I'errore.

CN002: Lift sensor Il sensore di sollevamento €  Eliminare l'ostacolo.
stato attivato:
B |n seguito a sollevamen-
to o a un ostacolo, I'invo-
lucro € stato deviato ver-
so l'alto.
CNOO5: Bumper L’apparecchio ha urtato un o- ® Collocare I'apparecchio su una su-
deflected stacolo e non riesce a libe- perficie erbosa delimitata.
rarsi (urto in prossimita della  m  Correggere la posizione del cavo
stazione base). perimetrale.
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Supporto in caso di anomalie

Codice di errore

CNOO7: No Tloop si-
gnal

CNOO8: Loop signal
weak

CN010: Bad position
CNO11l: Escaped robot
CNO12: cal: no Toop
CNO15: cal: outside

CNO17: cal: signal
weak

CNO018: cal: colli-

sion

Causa

Segnale perimetro as-
sente

Cavo perimetrale difetto-
SO.

Il segnale del perimetro &
debole.

Il segnale del perimetro &
debole

Cavo perimetrale instal-
lato troppo in profondita

L’apparecchio ¢ al di fuo-
ri della superficie erbosa
delimitata.

Il cavo perimetrale € di-
sposto incrociato.

L’apparecchio €& al di fuori
della superficie erbosa deli-
mitata.

Errore durante la calibratura:

L’apparecchio non riesce
a trovare il cavo perime-
trale.

Errore durante la calibratura:

Il segnale del perimetro &
debole

Segnale perimetro as-
sente

Cavo perimetrale difetto-
So.

Errore durante la calibratura:

L’apparecchio ha incon-
trato su un ostacolo.

Eliminazione

Controllare i LED della stazione ba-
se.

Controllare I'alimentazione della sta-
zione base. Disinserire e reinserire
I'alimentazione.

Controllare il cavo perimetrale per
rilevare eventuali danni. Riparare il
cavo difettoso.

Controllare i LED della stazione ba-
se.

Controllare I'alimentazione della sta-
zione base. Disinserire e reinserire
I'alimentazione.

Sollevare il cavo perimetrale all'al-
tezza prescritta, eventualmente fis-
sarlo direttamente sul prato.

Collocare I'apparecchio su una su-
perficie erbosa delimitata.

Correggere la posizione del cavo
perimetrale nelle curve e negli osta-
coli. Eliminare i punti di incrocio del
cavo.

Correggere la posizione del cavo peri-
metrale nelle curve e negli ostacoli.

Controllare i LED della stazione ba-
se.

Controllare I'alimentazione della sta-
zione base. Disinserire e reinserire
I'alimentazione.

Posizionare I'apparecchio sulla po-
sizione di calibratura prescritta, alli-
nearlo esattamente perpendicolare.
L’apparecchio non puo passare sul
cavo perimetrale.

Posizionare I'apparecchio sulla po-
sizione di calibratura prescritta, alli-
nearlo esattamente perpendicolare.
Controllare I'alimentazione della sta-
zione base. Disinserire e reinserire
I'alimentazione.

Controllare il cavo perimetrale per
rilevare eventuali danni.

Eliminare l'ostacolo.
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Supporto in caso di anomalie

Codice di errore

CNO38: Battery

CN099: Recov escape

CN104: Battery over
heating
CN110: Blade motor

over heating

CN119: R-Bumper
deflected
CN120: L-Bumper
deflected

Causa
La batteria & scarica:

Il perimetro del cavo perime-
trale e troppo lungo, troppe i-
sole.

Nessun contatto con i contat-
ti di carica durante la carica

Ostacoli vicino alla stazione
base

L’apparecchio si & incagliato.

L’apparecchio non trova la
stazione base.

Batteria esaurita.

Elettronica di carica guasta.

Impossibile eliminare I'errore
automaticamente

®  Batteria surriscaldata (ol-
tre 60 °C). Impossibile e-
seguire lo scarico.

B Spegnimento d'emergen-
za eseguito dall'elettroni-
ca di controllo

Motore di taglio surriscaldato
(oltre 80 °C).

L’apparecchio ha urtato un o-
stacolo e non riesce a libe-
rarsi.

Eliminazione

Correggere la posizione del cavo peri-
metrale.

Pulire i contatti di carica.

®  Rimettere 'apparecchio nella stazio-
ne base e controllare che i contatti
di carica siano collegati.

B Far controllare e sostituire i contatti
di carica da un centro di assistenza
del produttore.

Rimuovere gli ostacoli.

Collocare I'apparecchio su una superfi-
cie erbosa delimitata.

m  Controllare il cavo perimetrale per
rilevare eventuali danni.

B Far misurare il cavo perimetrale da
un centro di assistenza del produtto-
re.

Far sostituire la batteria da un centro di
assistenza del produttore.

Far controllare I'elettronica di carica da
un centro di assistenza del produttore.

®  Confermare il messaggio di errore
manualmente.

B |n caso si ripeta: Far controllare I'ap-
parecchio da un centro di assisten-
za del produttore.

B Spegnere I'apparecchio e lasciare
raffreddare la batteria.

B Non collocare I'apparecchio sulla
stazione base.

®m  Spegnere I'apparecchio e lasciarlo
raffreddare.

B |n caso siripeta: Far controllare I'ap-
parecchio da un centro di assisten-
za del produttore.

Eliminare l'ostacolo.
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Servizio clienti/Assistenza

Codice di errore Causa Eliminazione
CN128: Recov Impos- L’apparecchio ha urtato un o- Eliminare I'ostacolo.
sible stacolo e non riesce a libe-
rarsi.
L’apparecchio €& al di fuori ®  Collocare I'apparecchio su una su-
della superficie erbosa deli- perficie erbosa delimitata.
mitata. ®  Correggere la posizione del cavo
perimetrale.
CN129: Blocked wL Motore ruota sinistra blocca-  Eliminare il blocco.
to.
CN130: Blocked WR Motore ruota destra bloccato. Eliminare il blocco.

La descrizione di ulteriori codici di errore € dispo- stenza AL-KO piu vicino. Per reperirlo, consultare
nibile sulla homepage di AL-KO. il sito Internet all'indirizzo:
www.al-ko.com/service-contacts

14 SERVIZIO CLIENTI/ASSISTENZA

In caso di domande sulla garanzia, la riparazione
0 i pezzi di ricambio, rivolgersi al centro di assi-

15 GARANZIA

Elimineremo - a nostra discrezione tramite riparazione o consegna sostitutiva - eventuali difetti di pro-
duzione o del materiale dell'apparecchio entro i termini di prescrizione previsti dalla legge per i diritti di
ricorso per vizi della cosa. | termini di prescrizione dipendono dalla normativa in vigore nel paese in
cui I'apparecchio € stato acquistato.

| termini della garanzia valgono solo nei casi se-  La garanzia decade nei casi seguenti:

guenti: B Tentativi di riparazione in proprio
®  Osservare le presenti istruzioni per l'uso = Modifiche tecniche eseguite in proprio
= Trattamento corretto = Uso non conforme alla destinazione

m  Utilizzare parti di ricambio originali

Sono esclusi dalla garanzia:
B danni della vernice da ricondurre alla normale usura

= Parti usurabili che sono contraddistinte sulla scheda ricambi con telaio

Il periodo di garanzia inizia con l'acquisto da parte del primo consumatore finale. Fondamentali sono la
data e la ricevuta di acquisto. Rivolgersi al proprio rivenditore o al centro di assistenza autorizzato piu
vicino presentando la presente garanzia e la ricevuta di acquisto originale. La presente dichiarazione
di garanzia non altera i diritti derivanti da vizi del prodotto spettanti per legge all'acquirente nei con-
fronti del venditore.
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K tem navodilom za uporabo

8 Prikaz informacij ........ccccoeviiiiiinicieen. 166
9 Vzdrzevanje inNega ........cccceeeveevvcreeennnn. 166
9.1 Ci8BeNJE ovveeeeeeeeeeeeeeeeeee e 166
9.2 Redno preverjanje........c.cccccovevriiennnn. 167

9.3 Zamenjava rezalnih nozev ..
10 TranSPOrt ......coovveeeeiiieieee e 168
11 Shranjevanje.......ccccocvrvieniiiiiciiiieee,

11.1 Skladis¢enje robotske kosilnice ...

11.2 Skladi$¢enje polnilnega stebricka
11.3 Shranjevanje omejevalnega kabla

COZ ZIMO .o 168

12 Odstranjevanje..........cccocoeeriiiiieiiiceneene. 168

13 Pomo¢€ primotnjah..........cccceeiiiiiiiiiiiinns 169
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15 GarancCija .......ooeevueeeeiiiiieeee e 174

1 KTEM NAVODILOM ZA UPORABO

®  Nemska razliCica je izvirnik navodil za upora-
bo. Razli¢ice v vseh drugih jezikih so prevodi
originalnih navodil za uporabo.

®  Navodila za uporabo vedno hranite tako, da
jih lahko uporabite, kadar boste potrebovali
informacije o napravi.

®  Napravo izro€ite drugim osebam samo sku-
paj s temi navodili za uporabo.

B Preberite in upostevajte varnostne napotke in
opozorila v teh navodilih za uporabo.

1.1 Simboli na naslovnici

Simbol

Pomen

Pred zagonom obvezno pozorno
preberite ta navodila za uporabo.
To je pogoj za varno delo in nemo-
teno delovanije.

Navodila za uporabo

Pomen

Z litij-ionskimi akumulatorskimi ba-
; terijami delajte previdno! Upostevaj-
Ll te zlasti napotke za transport, skla-

diS€enje in odstranjevanje v teh na-
vodilih za uporabo!

1.2 Razlaga znakov in opozorilne besede

/N NEVARNOST! Oznaduje neposredno ne-
varno situacijo, ki bo ob neupostevanju opozorila
povzrocila smrt ali hude telesne poSkodbe.

/\ OPOZORILO! Oznaduje moZno nevarno si-
tuacijo, ki lahko ob neupoStevanju opozorila
povzro¢i smrt ali hude telesne poskodbe.

/\ PREVIDNO! Oznaduje moZno nevarno situ-
acijo, ki lahko ob neupostevanju opozorila
povzro¢i manjSe ali zmerne telesne poskodbe.

POZOR! Oznacuje situacijo, ki lahko ob neu-
postevanju opozorila povzro¢i materialno $kodo.

EHI NAPOTEK Posebni napotki za bolj$e razu-
mevanije in ravnanje.

2 OPIS IZDELKA

Ta dokumentacija opisuje popolnoma samodejno
delujo€o akumulatorsko robotsko kosilnico, ki se
prosto premika po travni povrsini. ViSina reza je
nastavljiva.
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n Opis izdelka

2.1 Obseg dobave 2.2 Robotska kosilnica

V obseg dobave so vklju¢ene tukaj navedene po-
stavke. Preverite, ali so vsebovane vse postavke:

St.

Sestavni del

1 Robotska kosilnica
2  Kratka navodila =
_ St. Sestavni del
3 Navodila za uporabo
o 1 Upravljalno obmocje s prikazovalnikom
4 Kilini za trato * (notraniji)
5  Napajalnik 2  Tipka za ZAUSTAVITEV (takoj ustavi
6  Osnovna postaja z Zeblji z navoji (5 ko- napravo, rezila pa v roku 2 s)
sov), klju¢ za vijake in zimska ponjava 3 Polnilni kontakti
7 Omejevalni kabel ** 4 Visinska nastavitev (notranje)
* Robolinho 500: 90 kos, Robolinho 1150: 180 5  Sprednja kolesa (zgibna)
kos, Robolinho 700/1200/2000: ni v obsegu do-
bave 6  Kosilni disk
** Robolinho 500: 100 m, Robolinho 1150: 150 7 Pogonsko kolo
m, Robolinho 700/1200/2000: ni v obsegu doba-
ve 8  Rezalni kroznik
9 Pritrdilni vijak
10  Poravnalni noz
11 Noz
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Opis izdelka

S8t. Sestavni del 2.4 Upravljalno obmogje

12 Predal za akumulatorsko baterijo

2.3 Simboli na napravi

Q@ __® ¢
§ =/
!

Poskrbite, da v obmocju nevarnosti J

ne bo drugih oseb! WENU
[ v

Pri ravnanju bodite posebej previd-

7 @
\ [ i/
A" el YEe)
\f
[ A | Zrokamiin nogami ne segajte v bli- @ @ @ @
zino rezil!
A * samo Robolinho 700/1200/2000
BT

Zagotovite varnostno razdaljo! St.  Sestavni del
1

(tipka Home): Kosnja se prekine, na-
prava zapelje nazaj na osnovno postajo.
Naslednji dan se znova samodejno za-
Zene ob nastavljenem ¢asu kosnje.

\ Pred zagonom preberite navodila

/ \ za uporabo!

/L0 2 Tipalo za de (Robolinho
700/1200/2000): Zazna, ali dezuje (glej-

Za zagon naprave vnesite PIN! te Poglavje 7.4 "Nastavitev tipala za dez
(Robolinho 700/1200/2000)", stran 164).

3  Prikazovalnik: Prikazuje trenutno obrato-
valno stanje naprave, imena izbranih
menijev, njihove menijske tocke in izbir-
ne funkcije (glejte Poglavje 2.5 "Prikazo-
valnik", stran 152).

Ne hranite ga na napravi!

4 @ E] (smerne tipke): Izberite menijske
toCke, povecajte ali zmanjsajte Stevilske
vrednosti, izbirajte med nastavitvami.

5

@ (tipka Start/Pause): Ro¢no zazenite
in prekinite ko$njo oz. takoj po pritisku

na znova nadaljujte ko$njo.
6 Y=)[=] (funkciiske tipke): Priklicite

funkcijo, ki se prikaze neposredno nad
tipko na prikazovalniku.

(tipka On/Off): Vklopite in izklopite
napravo.

(=] (tipka Menu): Priklicite glavni meni.
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“ Opis izdelka
2.5 Prikazovalnik
4 (p
-
Main Menu
*Settings
Information
Back Confirm
St. Prikaz

1 Ime izbranega menija (tukaj: Main Me-
nu)

2 Menijska to¢ka v meniju: Prikazani sta
vedno samo dve menijski tocki (tukaj:
Settings in Information). S @ in
@ je mogoce prikazati nadaljnje menij-
ske tocke.

3 Funkcije za izbrane menijske tocke (tu-
kaj: Settings). S ‘B in E]' je mo-
goce priklicati funkcije.

4 Zvezdica oznacuje prikazano menijsko
tocko (tukaj: Settings)
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Opis izdelka

2.6 Zgradba menija

Main Menu Programs

Settings

Informa-
tion

* Robolinho 700/1200/2000

weekly Program glejte Poglavje 7.5 "Nastavitev programa za
ko$njo", stran 164

Entry Point glejte Poglavje 7.5.2 "Nastavitev zacetnih tock", stran 164
Program Info glejte Poglavje 8 "Prikaz informacij", stran 166

Time glejte Poglavje 5.2 "Urejanje osnovnih nastavitev", stran 161
Date glejte Poglavje 5.2 "Urejanje osnovnih nastavitev", stran 161

Language glejte Poglavje 5.2 "Urejanje osnovnih nastavitev”,
stran 161

PIN-Code glejte Poglavje 5.2 "Urejanje osnovnih nastavitev”,
stran 161

Key clicks glejte Poglavje 7.2 "Aktiviranje/dezaktiviranje zvoka
tipk", stran 163

EcoMode glejte Poglavje 7.3 "Aktiviranje/dezaktiviranje varénega naci-
na (Robolinho 700/1200/2000)", stran 163 *

Rain sensorglejte Poglavje 7.4 "Nastavitev tipala za deZ (Robolinho
700/1200/2000)", stran 164 *

After rain delay glejte Poglavje 7.4 "Nastavitev tipala za dez
(Robolinho 700/1200/2000)", stran 164*

Rain sensitive glejte Poglavje 7.4 "Nastavitev tipala za dez
(Robolinho 700/1200/2000)", stran 164*

iNTOUCH glejte Poglavje 7.6 "inTOUCH", stran 165

Margin mowing glejte Poglavje 7.7 "KoSnja roba pri roénem zago-
nu", stran 165

Sub zone active/disabled glejte Poglavje 7.8 "Nastavitev kos-
nje stranske povrSine", stran 165

Display contrast glejte Poglavje 7.9 "Nastavitev kontrasta prika-
zovalnika", stran 165

Safety settings glejte Poglavje 7.10 "Zaklepanje nastavitev",
stran 166

Reset calibration glejte Poglavje 7.11 "Ponovno kalibriranje”,
stran 166

Factory reset glejte Poglavje 7.12 "Ponastavitev na tovarniske na-
stavitve", stran 166

Blades service glejte Poglavje 8 "Prikaz informacij", stran 166
Hardware glejte Poglavje 8 "Prikaz informacij", stran 166
Software glejte Poglavje 8 "Prikaz informacij", stran 166
Program Info glejte Poglavje 8 "Prikaz informacij", stran 166

Failures glejte Poglavje 8 "Prikaz informacij", stran 166
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Opis izdelka

2.7 Osnovna postaja

St.

Sestavni del
Talna plosc¢a
LED-indikatorji za prikaz stanja

Polnilni kontakt

Tipka domov () *

Polnilni stebricek

A WO N -

Kabelski kanal

Zleb za kolo

0 N o O

Luknja za vijak z navojem (9)
9  Vijak z navojem
* Robolinho 700/1200/2000

2.8 Akumulatorska baterija
Akumulatorsko baterijo lahko zamenja uporabnik.

H NAPOTEK Akumulatorsko baterijo pred
prvo uporabo do konca napolnite. Akumulatorsko
baterijo lahko polnite v poljubnem stanju napol-
njenosti. Prekinitev polnjenja ne Skoduje akumu-
latorski bateriji. Akumulatorska baterija se lahko
polni samo, ko je naprava vklopljena.

®  Akumulatorska naprava je ob dobavi deloma
napolnjena. Pri obi¢ajnem delovanju se aku-
mulatorska baterija redno polni. Naprava se v
ta namen zapelje na osnovno postajo.

B Vgrajena nadzorna elektronika samodejno
zakljuci postopek polnjenja, ko je dosezeno
stanje 100-odstotne napolnjenosti.

®  Postopek polnjenja deluje samo pri neovira-
nem kontaktu med polnilnim kontaktom
osnovne postaje in kontaktnimi povr§inami
naprave.

B Pri temperaturah ve¢ kot 45 °C vgrajeno za-
§¢itno stikalo preprecuje polnjenje akumula-
torske baterije. S tem se prepreci okvara aku-
mulatorske baterije.

= Ce se &as delovanja akumulatorske baterije
bistveno zmanjsa kljub popolnemu polnjenju,
mora trgovec, tehnik ali servisni partner pod-
jetja AL-KO zamenjati akumulatorsko baterijo
z originalno novo akumulatorsko baterijo.

= Ce se zaradi staranja ali predolgega shranje-
vanja akumulatorska baterija izprazni pod
prag, ki ga doloca proizvajalec, je ni ve€¢ mo-
goce napolniti. Akumulatorsko baterijo in
nadzorno elektroniko naj preveri trgovec, teh-
nik ali servisni partner podjetja AL-KO in jo
po potrebi zamenja.

®  Stanje akumulatorske baterije je prikazano
na prikazovalniku. Po 3 mesecih shranjeva-
nja preverite stanje akumulatorske baterije. V
ta namen vklopite napravo in odg¢itajte stanje
akumulatorske baterije. Ce je raven napolnje-
nosti akumulatorske baterije samo Se pribl.
30 % ali manj, napravo postavite na osnovno
postajo in vklopite, da se akumulatorska ba-
terija napolni. Ce je bil polnilni stebri¢ek zara-
di shranjevanja osnovne postaje snet (glejte
Poglavje 11.2 "Skladis¢enje polnilnega ste-
bricka", stran 168), ga najprej znova montiraj-
te v obratnem vrstnem redu demontaze in
znova prikljucite polnilno postajo v elektri¢no
omrezje.

m  Ceje v napravo iztekel elektrolit: Napravo
mora popraviti servis AL-KO!

m  Ce je akumulatorska baterija demontirana iz
naprave: Ce pride iztekli elektrolit v stik z o&-
mi ali rokami, jih takoj sperite z vodo. Takoj
poiscite zdravnisko pomog!

2.9 Opis funkcij

Premikanje po travni povrsSini

Naprava se prosto premika v obmocju kosnje, ki
je omejeno z omejevalnim kablom. Usmerjanje
naprave poteka prek tipal, ki zaznavajo magne-
tno polje omejevalnega kabla.

Ce naprava naleti na oviro, se ustavi in nato za-
pelje v drugi smeri naprej. Ce pride naprava v si-
tuacijo, v kateri delovanje ni mogoce, se to prika-
Ze s sporocilom na prikazovalniku.
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Robolinho 700/1200/200: Ce naprava pri vklju-
¢enem tipalu za dez zazna vlago, se samodejno
zapelje nazaj na osnovno postajo.

Kosnja in polnjenje

Faze koSnje se nenehno menjavajo s fazami pol-
njenja. Ce se pri ko$nji raven napolnjenosti aku-
mulatorske baterije zniza na dolo¢eno vrednost
(prikaz: 0 %), se naprava vzdolz omejevalnega
kabla zapelje nazaj na osnovno postajo.
Programi za ko$njo so prednastavljeni in jih je
mogoce prilagoditi na napravi ali v aplikaciji.

Pri vsakem zagonu kosilnega motorja se njegova
smer vrtenja zamenja, s ¢imer se podvoji zivljenj-
ska doba rezalnih nozev.

2.10 Brezziéni modul WLAN in aplikacija AL-
KO inTOUCH

Robotska kosilnica je opremljena z brezZi¢nim
modulom WLAN. Ta omogo¢a udobno upravlja-
nje, nastavitve in nadzor prek aplikacije na mobil-
ni napravi (pametni telefon, tabli¢ni racunalnik).

EH NAPOTEK Uporabliena mobilna naprava
potrebuje povezavo z internetom za uporabo apli-
kacije inTOUCH.

EHI NAPOTEK Za stalno posodabljanje robot-
ske kosilnice na najnovejso programsko opremo,
mora biti ta povezana z internetom prek omrezja
WLAN. Aplikacija AL-KO inTOUCH vas obves¢a,
ko so na voljo nove posodobitve programske
opreme za robotsko kosilnico. Prenesejo se sa-
modejno.

Aplikacija AL-KO inTOUCH

Aplikacija AL-KO inTOUCH je za naprave Andro-
id na voljo v Google Play Store in za naprave iOS
v Apple App Store:

# Available on the
« App Store

GETITON
b Google Play

Po namestitvi aplikacije se je treba najprej prijavi-
ti.

Pri prvem zagonu aplikacije se samodejno pokli-

¢ejo kratka navodila za namestitev. Sledite navo-
dilom za namestitev robotske kosilnice na vrtu in

zatem Se za povezavo z aplikacijo AL-KO inTOU-
CH.

EHI NAPOTEK Robotska kosilnica se povezuje
izkljuéno prek 2,4 GHz WLAN.
Omrezja 5GHz WLAN niso podprta.

Za povezavo z aplikacijo AL-KO inTOUCH mora-

ta biti robotska kosilnica in pametni telefon v do-

segu usmerjevalnika z zadostno mocjo signala

(priporo¢eno: najm. 50 %).

1. Zazenite aplikacijo AL-KO inTOUCH.

2. Ustvarite uporabniski racun z »REGISTRACI-
JA«. Vnesite uporabnisko ime in geslo.

3. Prijavite se s predhodno ustvarjenim uporab-
niskim racunom.

4. Zazenite pomocnika za povezavo v »NA-
PRAVE« in »NOVA NAPRAVA«.

5. Sledite nadaljnjim navodilom.

EHI NAPOTEK Ce se robotska kosilnica pomi-
ka na obmocdju vrta, kjer je povezava WLAN sla-
ba ali neobstojeca, se nastavitve aplikacije AL-
KO inTOUCH izvedejo Sele, ko se robotska kosil-
nica vrne na obmogje z dobrim signalom. Ce lo-
kalni usmerjevalnik WLAN ne pokriva celotnega
vrta, je mogoce doseg povecati z obicajnim oja-
¢evalnikom signala.

V primeru motenj pri delovanju vam lahko poma-
ga trgovec z namesceno aplikacijo AL-KO inTO-

UCH. Robotska kosilnica mora biti prek aplikacije
AL-KO inTOUCH dostopna za trgovca.

Poleg oddaljenega dostopa do vkljucene robot-
ske kosilnice nudi aplikacija AL-KO inTOUCH do-
datne funkcije, kot so registracija izdelka, nasveti
za vrt, svetovalec za rastline ali potisna sporocila
v primeru napake.

3 VARNOST

3.1 Namenska uporaba

Ta naprava je predvidena izkljuc-
no za domaco rabo. Vsaka druga
uporaba, kot tudi nepooblascene
spremembe in dodatki, je upora-
ba v nasprotju z namembnostjo,
ki bo razveljavila garancijo in
povzrocila izgubo skladnosti
(oznaka CE) ter zavrnitev
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vsakrsne odgovornosti za Skodo,
ki jo utrpi uporabnik ali druga
oseba, s strani proizvajalca.
Omejitve uporabe naprave so:
B maks. povrsina:
Robolinho 500: 500 m?
Robolinho 700: 700 m?
Robolinho 1150: 1200 m?
Robolinho 1200: 1200 m?
Robolinho 2000: 2000 m?
m maks. vzpon/padec: 45 % (24°)
® maks. stranski poSevni polo-
Zaj: 45 % (24°)
® Temperatura:
Polnjenje: 0-45 °C
Ko$nja: 0-55 °C
3.2 Mozna napacna raba

Ta naprava ni primerna za upo-
rabo na javnih povrsinah, parkih,
Sportnih objektih in za namene
kmetijstva in gozdarstva.

3.3 Varnostne naprave in

zascita

/\ OPOZORILO! Nevarnost

telesnih poskodb. Okvarjene in

izklopljene varnostne in zascitne
naprave lahko povzrocijo hude
telesne posSkodbe.

m Okvarjene varnostne in zasci-
tne naprave oddajte v popra-
vilo.

® Varnostnih naprav in zascite
nikoli ne izklapljajte.

3.3.1 Vnos kode PIN in PUK
Napravo je mogocCe zagnati sa-
mo z vnosom kode PIN (osebna
identifikacijska Stevilka). S tem
se nepooblasenim osebam pre-
preci vklop. Tovarniska nastavi-
tev kode PIN je 0000. Kodo PIN
je mogoce spremeniti, glejte
Poglavje 5.2 "Urejanje osnovnih
nastavitev”, stran 161.

Ce 3-krat vnesete napaéno kodo
PIN, je potreben vnos kode PUK
(osebnega klju¢a za odklepanje).
Ce je tudi ta vnos napaden, je
treba do naslednjega vnosa po-
Cakati 24 ur.
®m Shranite kodi PIN in PUK ne-
dostopni nepooblas€enim
osebam.

3.3.2 Tipala

Naprava je opremljena z vec
varnostnimi tipali. Po izklopu
prek varnostnega tipala se ne
zazene znova. Na prikazovalniku
se prikaze sporocilo o napaki, ki
ga je treba potrditi. Odpraviti je
treba razlog za sprozitev tipala.
Tipalo dviga

Ce se naprava med delovanjem
dvigne na ohi$je, se vozni pogon
izklopi in rezalni nozi se zausta-
vijo.
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Tipalo trka za prepoznavanje
ovir

Naprava je opremljena s tipali, Ki
ob stiku z ovirami poskrbijo, da
se smer voznje spremeni. Pri
trku ob oviro se zgornji del na-
prave rahlo premakne in sproZi
se tipalo trka.

Tipalo nagiba v smeri voznje/
vstran

Ce je v smeri voZnje dosezen
vzpon ali padec ali stranski po-
Sevni polozZaj pod kotom 24°
(45 %), naprava zavije oz. spre-
meni smer voznje.

Tipalo za dez (Robolinho
700/1200/2000)

Naprava je opremljena s tipalom
za dez, ki v aktiviranem stanju
ob deZju prekine postopek kos-
nje in poskrbi, da naprava zape-
lje nazaj na osnovno postajo.

Kl NAPOTEK Naprava lahko
zanesljivo obratuje v neposredni
blizini drugih robotskih kosilnic.
Signal, ki se uporablja v omeje-
valnem kablu, ustreza standardu
elektromagnetnih emisij, ki ga
dolo¢a Evropsko zdruzenje proi-
zvajalcev vrtnih naprav (EGMF).

3.4 Varnostni napotki

3.4.1 Upravljavec

® Mladostniki, mlajSi od 16 let,
osebe z omejenimi telesnimi,
Cutilnimi ali duSevnimi spo-
sobnostmi ali brez znanja in
izkuSenj ter osebe, ki ne poz-
najo navodil za uporabo, na-
prave ne smejo uporabljati.
Upostevajte morebitne poseb-
ne predpise v drzavi uporabe
glede minimalne starosti upo-
rabnika.

® Naprave ne smete uporabljati,
Ce ste pod vplivom alkohola,
drog ali zdrawvil.

3.4.2 Osebna zascitna

oprema

® Za prepreCevanje telesnih po-
Skodb nosite primerna oblaci-
la in varovalno opremo.

m Osebno zascitno opremo ses-
tavljajo:
dolge hlace in trdi Cevlji.
Pri vzdrzevanju in negi: za-
SCitne rokavice.
3.4.3 Varnost oseb in zivali

® Pri javno dostopnih obmodjih
je treba okrog obmocja kosnje
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namestiti opozorila z nasle-
dnjo vsebino:

/\ POZOR! Samodejna kosil-
nica v obratovanju! Ne priblizu-
jte se napravi! Nadzorujte otro-
ke!

® Med delovanjem poskrbite, da
v blizini naprave in na njej ni
otrok in drugih oseb ter da se
ne igrajo z njo.

® Prepovedano je sedeti na
napravi in segati proti rezal-
nim nozem!

m S telesom in oblacili se ne
priblizujte rezilu.

3.4.4 Varnost naprave

® Pred delom poskrbite, da v
delovnem obmocju naprave ni
nobenih predmetov (kot so
veje, kosi stekla, kosi kovine
in deli oblacil, kamni, vrtno po-
histvo, vrtno orodje ali igrace).
Ti predmeti lahko poSkodujejo
noZe naprave oziroma napra-
va lahko poSkoduje njih.

® Napravo uporabljajte samo v
naslednjih pogojih:

Naprava ni umazana.
Naprava ni poSkodovana
ali obrabljena.

Vsi upravljalni elementi de-
lujejo.

Osnovna postaja in napa-
jalnik ter njuni elektricni vo-

di so neposkodovani in de-
lujejo.

m Okvarjene dele vedno nado-
mestite z originalnimi nado-
mestnimi deli proizvajalca.

m Ce je poskodovana, napravo
oddajte v popravilo.

m Uporabnik naprave je odgovo-
ren za nesrecCe drugih oseb
ter njihove lastnine, ki jih
povzro€i naprava.

3.4.5 Elektricna varnost

® Naprave nikoli ne uporabite,
¢e na povrsini za koSnjo soca-
sno deluje rosilnik.

® Naprave ne prSite z vodo.

® Naprave ne odpirajte.
MONTAZA

4.1 Razpakiranje naprave
1. Previdno odprite embalazo.

2. Previdno vzemite vse komponente iz embala-
Ze in preverite, da med transportom ni prislo
do poskodb.

Napotek: Ce pride med transportom do po-
Skodb, takoj obvestite trgovca ali servisnega
partnerja podjetja AL-KO.

3. Preverite obseg dobave, glejte Poglavje 2.1
"Obseg dobave", stran 150.

Ce napravo poéiljate naprej, shranite originalno

embalazo in spremne dokumente. Potrebujete jih

tudi za posiljanje nazaj.

4.2 Nacrtovanje obmocja kosnje (01)

Mesto postavitve osnovne postaje (01/1)

®  NajkrajSa mozna pot za najvecjo povrsino
kosnje
Ravna podlaga

Zasc¢iteno pred neposrednimi son¢nimi zarki
in mo¢nim vplivom vremenskih razmer

Moznost prikljuitve na napajanje
Prost dostop do robotske kosilnice
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Polaganje omejevalnega kabla (01)

Omejevalni kabel mora biti poloZen v neprekinje-
ni zanki v smeri urinega kazalca.

Koridorji med obmocji koSnje (01/h)

Koridor je ozko mesto na travni povrsini in lahko
sluZi za povezovanje dveh povrsin za kosnjo.

Glavna povrsina in stranska(-e) povrsina(-e)

(01)

B Glavna povrsina (01/HF): To je travna povrsi-
na, na kateri je osnovna postaja in ki jo lahko
naprava v celoti samodejno pokosi.

®  Stranska povrsina (01/NF): To je travna povr-
Sina, ki je naprava ne more doseci z glavne
povrsine, napravo po potrebi v ta namen od-
nesete v rokah do stranske povrsine. Stran-
ske povrSine je mogoce obdelati v roénem
nacinu delovanja.

Tako glavna kot stranske povrsine so vedno
omejene z lastnim, neprekinjenim omejevalnim
kablom.

Lega zacetnih tock (01/X0-01/X3)

Naprava se ob dolo€enem €asu ko$nje premakne
vzdolz omejevalnega kabla do dolo€ene zacetne
tocke in tam zacne kositi.

Z zacCetnimi toCkami lahko dolocite, katera obmo-
¢ja povrsine za kosSnjo boste veckrat kosili.

4.3 Priprava obmocja za kosnjo

1. Preverite, ali je travna povrsina vecja od ma-
ksimalne obdelovalne povrine naprave. Ce
je travna povrSina prevelika, bo trava neena-
komerno pokoSena. Po potrebi zmanjSajte
travno povrsino za kosnjo.

2. Pred montaZo osnovne postaje in omejeval-
nega kabla ter zagonom naprave: Pokosite
travno povrsino s kosilnico na nizjo visino re-
za.

3. Odstranite ovire s travne povrsine ali pa jih
izloCite z omejevalnim kablom (glejte Poglav-
je 4.5.3 "Izlo¢anje ovir", stran 160):
®  Ploske ovire, ki se prevozijo in lahko po-
Skodujejo rezalne noze (npr. ploske kam-
ne, prehode s travne povrSine na teraso
ali pot, plosce, robnike itd.)

®  Luknje in grbine na travni povrsini (npr.
krtine, prekopana mesta, storzi, odpadli
sadezi itd.)
Strmi vzponi ali padci ve¢ kot 45 % (24°)
Vodotoki (npr. ribniki, potoki, plavalni ba-
zeni itd.) ter njihova razmejitev od travne
povrsine

®  Grmovje in Ziva meja, ki se lahko razsiri

4.4 Montaza osnovne postaje (03/a)

1. Osnovno postajo (01/1) postavite pravokotno
na nacrtovan polozaj omejevalnega kabla na
naslednji nacin:
®  \/odoravno poravnano (preverite z vodno

tehtnico)

Naravnost in v ravni uvoza in izvoza
Ne obo¢no (pri naknadnem vstavljanju
Zebljev z navoji se polnilni stebri¢ek ne
sme upogibati ali nagibati)

2. Osnovno postajo (03/2) pritrdite na tla s Stiri-
mi vijaki z navoji (03/1).

4.5 Namestitev omejevalnega kabla

H NAPOTEK Robolinho 500/1150: Ce je
priloZzeni omejevalni kabel prekratek, lahko pri
svojem trgovcu ali servisnem partnerju podjetja
AL-KO narocite podaljSevalni kabel.

4.5.1 Prikljucitev omejevalnega kabla na

osnovno postajo (03/b)

1. Potegnite omejevalni kabel (03/4) iz embala-
Ze.

2. Snemite pokrov kabelskega kanala (03/3) na
priklju¢ku (03/A).

3. Snemite izolacijo s konca omejevalnega ka-
nala (03/6) in ga vtaknite v prikljuéno spon-
ko (03/7).

4. Zaprite prikljuéno sponko.

5. Napeljite omejevalni kabel z rezervno dolzino
skozi uvodnico (03/5) iz kabelskega kanala.

H NAPOTEK Z rezervno dolzino kabla lahko
pozneje naredite manjSe popravke v napeljavi ka-
bla.

6. Namestite pokrov kabelskega kanala.

4.5.2 Polaganje omejevalnega kabla (01)

Omejevalni kabel lahko polozite na travo ali tudi
do 10 cm pod travno ruso. Polaganje pod travno
ruso lahko opravi strokovnjak.

Oba nacina je mogoc¢e kombinirati med seboj.
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POZOR! Nevarnost poskodb omejevalnega
kabla. Ce je omejevalni kabel poskodovan ali
prekinjen, prenos krmilnih signalov na napravo ni
ve¢ mogoc. V tem primeru je treba omejevalni
kabel popraviti ali zamenjati. Omejevalni kabel je
na voljo pri podjetju AL-KO.

B Omejevalni kabel vedno poloZite neposredno
na tla. Po potrebi ga pritrdite z dodatnimi
travnimi klini.

B Pri polaganju in med delovanjem zascitite
omejevalni kabel pred poSkodbami.

BV blizini omejevalnega kabla ne prekopavajte
in ne rahljajte.

1. Omejevalni kabel v enakomernih razmikih
pritrdite s travnimi klini ali polozite pod zemljo
(v globino maks. 10 cm).

2. Omejevalni kabel polozite okrog ovir: glejte
Poglavje 4.5.3 "Izlo¢anje ovir", stran 160.

3. Ustvarite koridorje med posameznimi povrsi-
nami za ko$njo: glejte Poglavje 4.5.4 "Zame-
jitev koridorjev (01/h)", stran 160.

4. lzlocite prevelike vzpone in padce: glejte
Poglavje 4.5.5 "Izloc¢itev padcev (11)",
stran 160.

5. Polozite rezervno dolzZino kabla: glejte Pog-
lavje 4.5.6 "Polaganje rezervne dolzine (07)",
stran 160.

6. Ko je omejevalni kabel popolnoma napeljan,
ga prikljucite na prikljuek (03/B) osnovne po-
staje: glejte Poglavje 4.5.1 "Prikljucitev ome-
jevalnega kabla na osnovno postajo (03/b)",
stran 159.

4.5.3 lzlo€anje ovir

Odvisno od okolice obmocja delovanja je treba
omejevalni kabel poloziti na razli¢nih razdaljah od
ovir. Za dolo¢anje pravilnih razdalj uporabite rav-
nilo, ki ga dobite iz embalaze.

H NAPOTEK Izkljugitve ovir so potrebne sa-
mo, Ce jih tipala trka na napravi ne morejo zazna-
ti. Izogibajte se prepogostemu oz. nepotrebnemu
izloGanju. Obloge, ki so krajSe od 6 cm, je treba
izlogiti, sicer lahko naprava povzro¢i poskodbe.

Razdalja od zidov, ograj, gredic:

min. 20 cm (01)

Naprava se premika vzdolz omejevalnega kabla
z zamikom navzven 20 cm. Omejevalni kabel za-
to polozite z odmikom najmanj 20 cm od zidov,
ograj, gredic itd.

Razdalja od robov terase in tlakovanih

poti (05)

Ce je rob terase ali poti vigji od travne povrsine,
vzdrzujte razdaljo najmanj 20 cm. Ce je rob tera-
se ali poti na isti viSini kot travna povrsina, lahko
kabel polozite natanko na rob.

Razdalja od ovir do omejevalnega kabla (01)
Ce so omejevalni kabli poloZeni natanko enako
stran od ovire in to¢no proti njej, tj. z razdaljo 0
cm, naprava zapelje preko omejevalnega kabla.
Pri tem ne prekrizajte omejevalnega kabla (02/c),
temvec ga polozite vzporedno (01/e).

Polaganje omejevalnega kabla okrog

vogalov (06)

B Pri navznoter obrnjenih vogalih (06/a): Polo-
zite omejevalni kabel diagonalno, da se na-
prava ne zaplete v vogalu.

B Pri zunanjih robovih z ovirami (06/b): Polozite
omejevalni kabel v Spico, da preprecite trk
naprave z vogalom.

B Pri zunanjih robovih brez ovir: PoloZite ome-
jevalni kabel pod kotom 90°.

4.5.4 Zamejitev koridorjev (01/h)

V koridorju upostevajte naslednje razdalje:

B Skupna S$irina: min. 60 cm

B Razdalja omejevalnega kabla od roba: 20 cm

B Razdalja med omejevalnima kabloma: min.
20 cm

4.5.5 lzlocitev padcev (11)

Padce, ki so vecji od 45 %, je treba z omejeval-
nim kablom izlo€iti (45 % = 45 cm padcana 1 m
vodoravne dolzine).

Omejevalnega kabla ne smete poloziti na pobo-
¢&ju z nagibom vec kot 20 %. Da bi se izognili te-
Zavam pri obra¢anju, je treba upostevati razmik
50 cm do 20 % nagiba. Ce je nagib na zunanjem
robu delovnega obmocja na nekem mestu ve¢
kot 20 %, je treba omejevalni kabel poloziti z raz-
mikom 20 cm na ravnem terenu pred zacetkom
padca.

4.5.6 Polaganje rezervne dolzine (07)

Da bi lahko tudi po nastavitvi obmocja za kosnjo
premaknili osnovno postajo ali razsirili obmocje
za ko8njo, v rednih razmikih omejevalnega kabla
pustite nekaj rezervne dolzine kabla.

Stevilo rezervnih dolZin kabla je mogoge dologiti
po lastni presoji.

H NAPOTEK Pri rezervnih dolZinah kabla ne
ustvarjajte odprtih zank.
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1. Napeljite omejevalni kabel okrog trenutnega
travnega klina (07/1) in nato nazaj do prej-
$njega travnega klina (07/3).

2. Omejevalni kabel nato napeljite naprej proti
trenutnemu travnemu klinu. Pri tem nastane
zanka. Kabli morajo lezati tesno skupaj.

3. Po potrebi pritrdite zanko v tla z dodatnim
travnim klinom (07/2) na sredini.

4.5.7 NajpogostejSe napake pri polaganju
kabla (02)

B Rezervne dolzine omejevalnega kabla niso
poloZene v enakomerno dolge zanke (02/a).

B Omejevalni kabel ni pravilno poloZen okrog
vogalov (02/b).

B Omejevalni kabel je prekrizan oz. ni polozen
v smeri urinega kazalca (02/c).

B Omejevalni kabel je preve¢ nepravilno polo-
Zen, tako da obrobnega obmocja travne povr-
Sine ni mogoce pokositi (02/d).

B Omejevalni kabel pri napeljavi proti robu ovi-
re in nazaj ni napeljan tako, da sta obe dolzi-
ni tesno druga ob drugi znotraj travne povrsi-
ne (02/e).

®  Zaletne tocke so postavljene predale¢ od
osnovne postaje (02/f).

®  Omejevalni kabel je polozen ¢ez rob travne
povrsine (02/g).

B Pri polaganju omejevalnega kabla ni uposte-
vana minimalna razdalja 20 cm za koridorje
(02/h).

B Omejevalni kabel je preblizu, tj. kabel je proti
neprehodnim oviram polozen z razdaljo man;j
kot 20 cm (02/i).

4.6 Prikljucitev osnovne postaje na
elektri¢no napajanje (04)

1. Postavite napajalnik (04/4) na suho mesto,
za$c¢iteno pred neposrednimi soncnimi zarki,
dovolj blizu osnovne postaje (04/1).

2. Povezite nizkonapetostni kabel napajalnika
(04/5) in kabel osnovne postaje (04/6).

3. Prikljucite napajalnik (04/2) v vti€nico (04/3).

EHI NAPOTEK Priporodamo, da napajalnik pri-
klju¢ite v elektricno omrezje prek zas¢itnega Fl-
stikala z nazivnim okvarnim tokom < 30 mA.

4.7 Preverjanje povezav na osnovno
postajo (04)

1. Preverite, ali oba LED-indikatorja na spredniji
strani polnilnega stebricka (09/1) svetita. V
nasprotnem primeru:
®  |zvlecite omrezni vtiC.

B Preverite vse povezave elektricnega na-
pajanja in omejevalni kabel glede pravil-
ne namestitve in poskodb.

Prikazi stanja z LED-indikatorji

LED Obratovalna stanja
Zelena ®  Sveti, Ce je omejevalni kabel
pravilno poloZen in je zanka ne-
dotaknjena.
Rumena ® Sveti, Ce je elektriéno napajanje
nemoteno.
5 ZAGON

To poglavje opisuje postopke in nastavitve, ki so
potrebni za prvi zagon naprave. Za vse nadaljnje
nastavitve glejte Poglavje 7 "Nastavitve",

stran 163.

5.1 Napolnite akumulatorsko baterijo (08)

Pri obi¢ajnem delovanju se akumulatorska bateri-
ja naprave redno samodejno polni.

H NAPOTEK Akumulatorsko baterijo pred
prvo uporabo do konca napolnite. Akumulatorsko
baterijo lahko polnite v poljubnem stanju napol-
njenosti. Prekinitev polnjenja ne $koduje akumu-
latorski bateriji. Akumulatorska baterija se lahko
polni samo, ko je naprava vklopljena.

1. Napravo (08/1) postavite na osnovno postajo
(08/3) tako, da se kontaktne povrsine napra-
ve dotikajo polnilnih kontaktov osnovne po-
staje.

S tipko vklopite napravo.

Na prikazovalniku naprave se prikaze Ba-
ttery is being recharged. V naspro-
tnem primeru: glejte Poglavje 13 "Pomoc pri
motnjah", stran 169.

w N

5.2 Urejanje osnovnih nastavitev
1. Odprite za$¢€itni pokrov.

2. Stipko vklopite napravo. Prikazejo se
strojna programska oprema, koda in tip.

3.V meniju za izbiro jezika s tipko [A] ali [W] iz-
berite jezik in s tipko E]V potrdite nastavitev.
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4. V meniju Login > Enter PIN vnesite
vnaprej nastavljeno kodo PIN 0000. V ta na-

men s tipko @ ali @ za eno mesto za dru-
gim izberite 0 in nastavitev vsakokrat potrdite

s tipko E]'. Po vnosu kode PIN se omogoci
dostop.
5.V meniju Change PIN:
BV menijski tocki Enter new PIN vnesite
novo Stirimestno kodo PIN, ki jo sami do-

locite. V ta namen s tipko @ ali @ za
eno mesto za drugim izberite vrednost in

nastavitev vsakokrat potrdite s tipko By.
=V menijski tocki Reenter new PIN po-
novno vnesite novo kodo PIN. Ce sta oba
vnosa enaka, se prikaze PIN changed.
6. V meniju Enter date nastavite tekoéi da-
tum (oblika zapisa: DD.MM. 20LL). V ta na-

men s tipko @ ali @ za eno mesto za dru-
gim izberite vrednost in nastavitev vsakokrat

potrdite s tipko B'.

7. V meniju Enter time > HH:MM vnesite tre-
nutni ¢as (oblika zapisa: HH:MM). V ta namen

s tipko @ ali @ za eno mesto za drugim iz-
berite vrednost in nastavitev vsakokrat potrdi-

te s tipko E]'.

Osnovne nastavitve so zaklju¢ene. Prikaze se
stanje Not calibrated Press Start key.

5.3 Nastavitev viSine reza

Visino reza je mogoce ro¢no brezstopenjsko
nastaviti na 25-55 mm.

EI NAPOTEK Za kalibracijsko voznjo (glejte
Poglavje 5.4 "Samodejno izvajanje kalibracijske
vozZnje", stran 162) ter u¢enje zacetnih tock (glej-
te Poglavje 7.5.2 "Nastavitev zacCetnih tock”",
stran 164) je priporo¢ena visina reza 55 mm.

1. Odprite pokrov (10/1).
2. Nastavite viSino reza (trenutna viSina reza bo
v milimetrih prikazana v kontrolnem oken-
cu (10/3)):
®m  Povecajte viSino reza (tj. viSino trave):
Obrnite vrtljivi gumb (10/2) v smeri urine-
ga kazalca (10/+).
B ZmanjSajte viSino reza (tj. viSino trave):
Obrnite vrtljivi gumb (10/2) v nasprotni
smeri urinega kazalca (10/-).
3. Zaprite pokrov.

5.4 Samodejno izvajanje kalibracijske
voznje

EHI NAPOTEK Pred zagonom izvedite kalibra-

cijsko voznjo (glejte Poglavje 5.4 "Samodejno iz-

vajanje kalibracijske vozZnje", stran 162) ali u¢e-

nje zacetnih tock (glejte Poglavje 7.5.2 "Nastavi-

tev zacetnih tock", stran 164).

Postavite napravo na izhodi$éni polozaj (09)
1. Postavite napravo znotraj povrsine za kosnjo
na izhodis¢ni polozaj:
B min. 1 mlevoin 1 m pred osnovno posta-
10;
B s sprednjo stranjo poravnano proti ome-
jevalnemu kablu.

Zazenite kalibracijsko voznjo

1. Preverite, da v predvidenem obmo¢ju pomi-
kanja naprave ni ovir. Napravi mora biti omo-
goceno, da z obema sprednjima kolesoma
zapelje prek omejevalnega kabla. Po potrebi
odstranite ovire ali kabel zac¢asno polozite
navznoter (potrebno najm. 35 cm).

2. Stipko @ zazenite napravo. Prikazovalnik
prikazuje:
® | Caution ! Starting Motors
m  Calibration, Phase [1]

Med kalibracijsko voznjo

Naprava za dolocCitev jakosti signala v omejeval-
nem kablu najprej dvakrat zapelje naravnost prek
omejevalnega kabla in nato na osnovno postajo,
kjer se ustavi.

B Na prikazovalniku se prikaze sporocilo Ca-
Tibration completed.

®  Akumulatorska baterija se polni.

H NAPOTEK Naprava se mora ustaviti, ko
zapelje na osnovno postajo. Ce se naprava pri
uvozu na osnovno postajo ne dotakne kontaktov,
znova zapelje na omejevalni kabel. Ce naprava
zapelje skozi osnovno postajo, postopek kalibri-
ranja ni uspel. V tem primeru je treba osnovno
postajo bolje poravnati in ponoviti postopek kali-
briranja.

Po kalibracijski voznji

PrikaZejo se vnaprej nastavljena trenutna trajanja
kosnje.

Za vse nadaljnje nastavitve glejte Poglavje 7 "Na-
stavitve”, stran 163.
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Robolinho 700/1200/2000

EH NAPOTEK Za zagotovitev pravilnega delo-
vanja in zmanj$anje napak pri delovanju je treba
izmeriti dolzino zanke.

Glejte tudi
Nastavitev zaCetnih tock [ 164]

6 UPRAVLJANJE
6.1 Rocni zagon naprave

1. Stipko vklopite napravo.
Za nenacrtovano kosnjo robov: glejte Poglav-
je 7.7 "Kosnja roba pri roénem zagonu",
stran 165.

2. Stipko [E ro¢no zazenite napravo.
6.2 Prekinitev kosnje

= Robolinho 500/1150: Pritisnite na napra-
Vi.

= Robolinho 700/1200/2000: Pritisnite Q)] na
osnovni postaji (08/4) ali na napravi.

Naprava se v ta namen samodejno zapelje na
osnovno postajo. Pri tem izbriSe nacrt koSnje tre-
nutnega dne in se znova zazene naslednji dan ob
nastavljenem ¢asu.

= Pritisnite @ na napravi.
Ko$nja se prekine za pol ure.

= Pritisnite na napravi.

Naprava se izklopi.

EH NAPOTEK V nevarnih situacijah je mogo-
¢e napravo ustaviti s tipko za ZAUSTAVI-
TEV (08/2).

6.3 Kosnja stranske povrsine (01/NF)

1. Dvignite napravo in jo ro¢no postavite na
stransko povrsino.

S tipko vklopite napravo.

S tipko @ priklicite glavni meni.

@ ali E] *Settings E]'

‘Z] ali ‘i] *Sub zone mowing E]V

S tipko @ ali E] izberite ¢as kosnje.

N o o b~ DN

S tipko @ ro€no zazenite napravo.

Odvisno od nastavitve: Naprava kosi nastavljeni
¢as in se nato izklopi ali kosi, dokler se akumula-
torska baterija ne izprazni.

Po ko$nji stranske povrSine znova roéno postavi-
te napravo na osnovno postajo.

7 NASTAVITVE
7.1 Priklic nastavitev — splosno

1. S tipko =] priklicite glavni meni.
Napotek: Zvezdica * pred menijsko toc¢ko pri-
kazuje, da je ta tocka trenutno izbrana.

2. @ ali @ *Settings B'
3. Stipko @ ali @ izberite zeleno menijsko

tocko in s tipko E]' potrdite nastavitev.

4. Uredite nastavitve.
Napotek: Menijske tocke so opisane v nas-
lednjih razdelkih.

5. Stipko @ se vrnite v glavni meni.

EHI NAPOTEK Nadaljnje menijske tocke: glej-
te Poglavje 5.2 "Urejanje osnovnih nastavitev",
stran 161.

7.2 Aktiviranje/dezaktiviranje zvoka tipk

1. @ali@ *Key clicks B'
2. Aktiviranje/dezaktiviranje zvoka tipk:

u @ ali @ Activate BY:

Aktivirajte zvok tipk.

u @ ali @ Deactivate B’:

Dezaktivirajte zvok tipk.
7.3 Aktiviranje/dezaktiviranje varénega
nacina (Robolinho 700/1200/2000)

V varénem nacinu naprava preklopi v energijsko
var¢ni nacin. Pri tem se zmanj$ajo poraba energi-
je in emisije hrupa.

EI NAPOTEK Pri visoki in gosti travi ter travni
rusi ni priporogljiv oz. morda niti ni mogo¢.

1. @ ali E] * EcoMode E]'

2. Aktiviranje/dezaktiviranje varénega nacina:

®  Activate E]':
Aktivirajte varéni nacin.

®m  Deactivate E]':
Dezaktivirajte varcni nacin.

442811 _a
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7.4 Nastavitev tipala za dez (Robolinho
700/1200/2000)

EH NAPOTEK Kosnja suhe trave zmanjsuje
umazanijo. Z aktiviranjem tipala za dez in nasta-
vitvijo njegovega €asa zakasnitve je mogoce nap-
ravi prepreciti kosnjo, ko je trava mokra.

Ko se tipalo za dez aktivira, naprava ob zacetku
deZja zapelje nazaj na osnovno postajo. Tam os-
tane tako dolgo, dokler se tipalo za dez ne posu-
Si. Nato pocaka Se toliko €asa, kolikor je nastav-
lieno z zakasnitvijo, preden nadaljuje ko$njo. Ob-
Cutljivost tipala za dez je nastavljiva.

1. @ali@ *Rain sensor E]'

2. Aktiviranje/dezaktiviranje tipala za dez:

u @ ali E] Activate B’:

Aktivirajte tipalo za dez.

u @ ali E] Deactivate B’:

Dezaktivirajte tipalo za dez.
3. Nastavitev zakasnitve tipala za dez:

u @ali@ *After rain delay E]'
®  xx hours xx minutes
S tipko @ ali tipko E] izberite zeleno

vrednost zakasnitve in s tipko [3' potr-
dite nastavitev.

4. Nastavite obcutljivost tipala za dez:

u E] ali E] *Rain sensitive E]'
m S tipko @ ali tipko @ izberite Zeleno

vrednost obdutljivosti in s tipko E]' potr-
dite nastavitev.

7.5 Nastavitev programa za ko$njo

7.5.1 Nastavitev programa za ko$njo —

splosno

1. S tipko =] priklicite glavni meni.

2. @ ali @ * Programs E]'

3. Stipko @ ali E] izberite menijsko tocko in s

tipko B' potrdite nastavitev.

4. Uredite nastavitev.
Napotek: Menijske toCke so opisane v nas-
lednjih razdelkih.

7.5.2 Nastavitev zacetnih tock

Ucenje zacetnih tock
1. Postavitev napravo na osnovno postajo.

S tipko vklopite napravo.

S tipko E] prikli¢ite glavni meni.

@ ali E] * Programs E]'

@ ali E] *Entry Point B'

@ ali E] *Interactive teach E]V

@ali@ *Start interactive entry
. . \4
point teach1ng[3 :

L] @ ali E] Start B’. Naprava vozi

vzdolZz omejevalnega kabla.

L] @ ali E] Set B’, ko naprava doseze

Zeleno zacetno tocko. Zacetna tocka se
shrani.

8. @ali@ Set entry point 1 B’, ce
med u€enjem ni bila dolo¢ena zacetna tocka.
Ce tukaj ni doloéena nobena zadéetna tocka,
se zaCetna to¢ka samodejno dologi.

9. @ali@ Entry point x: XXm B’, ko

je doseZena zadnja zacetna tocka.

N o g~ e Db

Rocna dolocitev zacetnih tock (01)

Prva zacetna tocka (01/X0) je vnaprej dolo¢ena
in se nahaja 1 m desno od osnovne postaje. Za
to tocko je mogoce dologiti ve¢ zacetnih tock:

B Robolinho 500/700/1150: do tri zaCetne tocke

(X1 -X3)
B Robolinho 1200: do Sest zacetnih tock
(X1 —X6)

B Robolinho 2000: do devet zaCetnih to¢k
(X1 =X9)

Pri dolocitvi zaCetne tocke je treba upostevati:

B Zacetnih tock ne dolocajte predale¢ od

osnovne postaje oz. ne preblizu drugo dru-

gi (02/f).

Uporabite le toliko za€etnih tock, kolikor jih

potrebujete.

@ ali E] *Entry Point B'
2. @ ali E] *Point X1 at [020m] E]'
S tipko E] ali E] drugo za drugo izberite Ste-
vilko in jo vsakokrat potrdite s tipko E]'.
3. [AJai[¥)*point x2 at [075m] (=)
S tipko @ ali E] drugo za drugo izberite Ste-
vilko in jo vsakokrat potrdite s tipko B’.

N
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4. Ce je potrebno, dologite dodatne zadetne to¢-
ke.

5. Stipko @ se vrnite v glavni meni.
7.5.3 Nastavitev ¢asov kosnje

EH NAPOTEK Med programiranjem &asov
kosnje in zaetkom kosnje mora preteci najman;
30 min. V nasprotnem se naprava zazene najprej
30 min po zadnjem dotiku tipke.

V menijski tocki weekly Program se nastavijo
dnevi in ¢asi, ko bo naprava kosila. Po potrebi
prilagodite te nastavitve velikosti svojega vrta. Ce
je po pribl. enem tednu Se vidno nepokoseno ob-
mocje, podalj$ajte ¢ase kosnje.

1. @ali@ *Weekly Program BY

] E] ali E] *Al1 Days [X]:Naprava
kosi vsak dan ob nastavljenih &asih. Ce
se prikaze A11 Days [ 1], naprava ko-
si samo ob nastavljenih dnevih v tednu.

u @ ali @ *Monday [X]...* Sunday
[X] : Naprava kosi nastavljeni dan v ted-
nu ob nastavljenih &asih. Ce se prikaZe
npr. Monday [ ], potem naprava ne
kosi vsak dan.

= [A]ali[¥] change (=) Aktiviraite [X]
ali dezaktivirajte [ ] posamezni dan ter
nastavite ¢ase, nacin kosnje in zacetne
tocke.

2. Uredite nastavitve za vse dni ali posamezni
dan:

®  Npr. *[M] 07:00-10:00 [?]: Obicaj-
na kosnja [M] od 07.00-10.00 s samo-
dejnim preklopom zacetnih tock 0-9
[21.

= Npr. *[R] 16:00-18:00 [1]: Napra-
va ob 16.00 zac¢ne s kosnjo roba [R] in
vozi vzdolz celotnega omejevalnega ka-
bla. Nato za¢ne kos$njo povrsine na zace-
tni tocki 1 [1]. Ob 18.00 oz. takoj ko se
akumulatorska baterija izprazni, zapelje
naprava nazaj na osnovno postajo.

u @ ali @ Change E]': Spremenite

izbrano nastavitev.

u @ ali @ Continue E]': Potrdite

spremenjeno nastavitev in nadaljujte na
naslednjo nastavitev.

3. @ ali E] Save BY: Shranite vse spreme-
njene nastavitve menijskih tock.

7.6 inTOUCH

Obstojeco povezavo na vmesnik je treba odklopi-
ti. S tem bo naprava 30 minut odprta za vzposta-
vitev nove povezave.

EHI NAPOTEK Ce Zelite pozneje vzpostaviti
povezavo, je treba povezavo najprej znova odklo-
piti, tudi e naprava predhodno ni bila povezana
z vmesnikom.

1. (A ai(¥] =inToucH ()"

- 4
2. Prekinite povezavo B
Naprava sporoéi: Kon¢ano.

3. Stipko BY potrdite in se vrnite v meni.

7.7 KosSnja roba pri roénem zagonu

Za roc¢ni zagon lahko tukaj nastavite, da naprava
zacne s ko$njo roba.

Opravite ko$njo roba ob programiranih ¢asih ko$-
nje: glejte Poglavje 7.5.3 "Nastavitev ¢asov kos$-

nje", stran 165.

1. @ali@ *Margin mowing E]'
2. @ali@ *at manual start E]V

7.8 Nastavitev koSnje stranske povrsine

1. @ali@ *Sub zone mowing E]'

2. Nastavitev Casov kosnje:

L] @ ali @ inactive B’:

KosSnja stranske povrsine je izklopljena.

u @ ali @ active E]':

Naprava kosi tako dolgo, dokler se aku-
mulatorska baterija ne izprazni.

L] @ali@ Cas kosnje v min E]V:
naprava nastavljen ¢as kosi stransko po-
vrsino. Nastaviti je mogoce naslednje ¢a-
se kosnje:
30/60/90/120/dokler se akumulatorska
baterija ne izprazni.

7.9 Nastavitev kontrasta prikazovalnika

Ce je prikazovalnik, npr. na soncu, slabo ¢itljiv, je
mogoce prikaz izboljSati s spremembo kontrasta.

1. @ ali @ *Display contrast B'
2. Stipko @ ali @ povecajte/zmanjSajte kon-

trast prikazovalnika in s tipko E]' potrdite
nastavitev.
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7.10 Zaklepanje nastavitev

Ce je zaklepanje nastavitev dezaktivirano, je tre-
ba samo pri potrjevanju za varnost pomembnih
napak vnesti kodo PIN.

1. @ali@ *sSafety settings E]'

2. Aktiviranje/dezaktiviranje zaklepanja nastavi-
tev:

u @ ali @ Activate B’:

Aktivirajte zaklepanje nastavitev.

u @ ali @ Deactivate B’:

Dezaktivirajte zaklepanje nastavitev.

7.11 Ponovno kalibriranje

Ce se poloZaj ali dol?ina omejevalnega kabla
spremeni, ali e naprava ne najde ve¢ omejeval-
nega kabla, je potrebno ponovno kalibriranje.

1. @ali@ Reset calibration B'

2. Reset loop calibration data? E]'

3. Opravite kalibracijsko voznjo: glejte Poglavje
5.4 "Samodejno izvajanje kalibracijske vo-
Znje", stran 162.

7.12 Ponastavitev na tovarniske nastavitve

Tovarniske nastavitve naprave je mogoce pona-
staviti, npr. kot pred nakupom.

1. @ali E] * Factory reset E]'

Naprava sporo¢i: Factory reset com-
pleted

8 PRIKAZ INFORMACIJ

Meni Information sluzi prikazu podatkov o
napravi. V tem meniju urejanje nastavitev ni mo-
goce.

1. Stipko E] priklicite glavni meni.

2. @ali @ *Information E]'

3. S tipko [A] ali [W] izberite menijsko tocko in

jo s tipko BV potrdite.
Napotek: Menijske tocke so opisane v nas-
lednjih razdelkih.

4. S tipko @ se vrnite v glavni meni.

Blades service

Prikazuje, ¢ez koliko ur bo potrebno servisirati
noZe. Stevec je mogode roéno ponastaviti. Servis
nozev mora opraviti trgovec, tehnik ali servisni
partner podjetja AL-KO.

Ponastavitev $tevca za servis nozev:

1. @ ali E] Confirm B'

Hardware

Prikazuje informacije o napravi, npr. tip, leto proi-
zvodnje, obratovalne ure, serijsko Stevilko, Stevilo
opravljenih ko$enj, skupni ¢as kosnje, Stevilo ci-
klov polnjenja, skupni ¢as polnjenja, dolzino zan-
ke omejevalnega kabla.

Software
Prikazuje razli¢ico programske opreme.

EHI NAPOTEK Skrbite, da je programska
oprema robotske kosilnice vedno posodobljena.
Redno preverjajte razliico strojne programske
opreme in jo po potrebi posodobite. Pripomocek
za posodobitev programske opreme Robolinho je
na voljo na spletnem naslovu:
www.al-ko.com/shop/de/robolinho-autoupdater

Program Info

Prikazuje trenutne nastavitve, kot je npr. skupni
tedenski ¢as kosnje.

Failures

Prikazuje nazadnje sprozeno sporocilo o napaki z
datumom, uro in kodo napake.

9 VZDRZEVANJE IN NEGA

/\ PREVIDNO! Nevarnost telesnih poskodb.
Predmeti z ostrimi robovi in premikajoci se pred-
meti lahko povzrocijo telesne poSkodbe.

B Pri vzdrzevalnih delih, negi in popravilih ved-
no nosite zascitne rokavice!

9.1 Ciscenje
POZOR! Nevarnost zaradi vode. Voda v

robotski kosilnici in osnovni postaji bo povzrocila
poskodbe elektri¢nih sestavnih delov.

®  Robotske kosilnice in osnovne postaje ne pr-
Site z vodo.

Ciséenje robotske kosilnice

/\ PREVIDNO! Nevarnost telesnih poskodb
zaradi rezalnih nozev. Rezalni noZi so zelo ostri
in lahko povzrocijo ureznine.

®  Nosite zascitne rokavice!

®  Pazite, da se z deli telesa ne priblizujete re-
zalnim noZem.

Opravite enkrat na teden:

1. Stipko izklopite napravo.
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VzdrzZevanje in nega

2. Povrsino ohi$ja obriSite z omelcem, krtaco,
mehko krpo ali fino gobico.

3. Dno, kosilni disk in rezalne nozZe skrtacite s
krtaco.

4. Preglejte rezalne noze glede poskodb. Zame-
njava po potrebi: glejte Poglavje 9.3 "Zame-
njava rezalnih nozev", stran 167.

Ciséenje osnovne postaje

1. Ostanke trave in listje ali druge predmete re-
dno odstranjujte z osnovne postaje.

2. Povrsino osnovne postaje obriSite z vlazno
krpo ali fino gobico.

9.2 Redno preverjanje

Splosno preverjanje

1. Enkrat tedensko preverite celoten sistem gle-
de poskodb:
= Naprava
®  Osnovna postaja
B Omejevalni kabel
= Napajalnik

2. Okvarjene dele zamenjajte z originalnimi na-
domestnimi deli AL-KO oz. to storite pri servi-
su AL-KO.

Preverite prosto premikanje valjev

Opravite enkrat na teden:

1. Z odstranjevanjem trave in umazanije temelji-
to ocistite obmocje okrog valjev. Uporabite
omelce in krpo.

2. Preverite, ali se valji prosto premikajo in krmi-
lijo.
Napotek: Ce valjev ni mogodée krmiliti ali je to
oteZeno, jih je treba zamenjati pri servisu AL-
KO.

Preverite kontaktne povrsine na robotski

kosilnici

1. S krpo odstranite umazanijo in nato nekoliko
namazite kontakte s kontaktno mastjo.

Preverite polnilne kontakte osnovne postaje
1. lzvlecite omrezni vtic.

2. Potisnite polnilne kontakte v smeri osnovne
postaje in jih spustite. Polnilni kontakti se mo-
rajo znova vrniti v izhodiS¢ni polozaj.
Napotek: Ce polnilni kontakti ne odskogijo
nazaj, jih je treba zamenjati pri servisu AL-
KO.

9.3 Zamenjava rezalnih nozev

/\ PREVIDNO! Nevarnost telesnih poskodb
zaradi rezalnih nozZev. Rezalni nozi so zelo ostri
in lahko povzrogijo ureznine.
®  Nosite zascitne rokavice!

B Pazite, da se z deli telesa ne priblizujete re-
zalnim nozem.

POZOR! Poskodba naprave zaradi nestro-
kovnega popravila. Poravnavanje zvitih vgraje-
nih rezalnih nozev lahko po$koduje rezalni kro-
znik.
®  Ne poravnavajte zvitih rezalnih nozev.
®  Zamenjajte zvite rezalne nozZe z originalnimi

nadomestnimi deli AL-KO.

Obrabljene ali zvite rezalne noze je treba zame-

njati.

1. Stipko izklopite napravo.

2. Polozite napravo tako, da so rezalni nozi obr-
njeni navzgor.

3. Odbvijte pritrdilne vijake.

4. lzvlecite rezalne noze iz leziS¢a nozev.

5. Z mehko krtacko ocistite leziS¢e nozZev.

H NAPOTEK Rezalni noZi so bruseni po ce-
lotni dolzini in jih je zato mogoce namestiti obr-
njene za 180°, s ¢imer se njihova Zivljenjska do-
ba podvoiji.

6. Zamenjava rezalnih nozev:
®  Ce rezalni noZi po prvi montazi $e niso
bili obrnjeni: Obrnite rezalne nozZe obrnite
za 180° in jih z naostreno stranjo proti
napravi znova polozite na leziSce nozev
ter znova z roko privijte pritrdilne vijake.
®  Ce so bili rezalni noZi po prvi montazi ze
enkrat obrnjeni: Nove rezalne noze z na-
ostreno stranjo proti napravi polozite na
leziSCe nozev ter z roko privijte nove pritr-
dilne vijake.
Napotek: Uporabljati je dovoljeno samo
originalne nadomestne dele AL-KO.
Pri mo€ni umazaniji, ki je ni mogoce odstraniti s
krtaco, je treba zamenjati rezalni kroznik, sicer
lahko neuravnotezenost povzroci povecanje hru-
pa in obrabe ter motnje delovanja.

Poravnalnih nozZev praviloma ni treba menjavati.
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Transport

10 TRANSPORT
Pri transportiranju naprave naredite naslednje:

1. Stipko @ ali tipko za zaustavitev zaustavite
napravo.

2. Stipko izklopite napravo.
3. Z obema rokama primite ohi$je in dvignite
napravo:

®  Ne dotikajte se rezalnih nozev.

B Rezalni nozi morajo biti vedno obrnjeni
stran od telesa.

11 SHRANJEVANJE

11.1 Skladis€enje robotske kosilnice

Napravo shranite prek zime, oz. kadar predvido-
ma ve¢ kot 30 dni ne bo delovala.

1. Popolnoma napolnite akumulatorsko baterijo
(glejte Poglavje 5.1 "Napolnite akumulatorsko
baterijo (08)", stran 161).

2. Temeljito ocistite napravo (glejte Poglavje 9.1
"Ciscenje", stran 166).

3. Napravo shranite:
®  stojeco na vseh kolesih;

B na suhem mestu, ki ga je mogoce zakle-
niti in kjer ni nevarnosti zmrzali;

B jzven dosega otrok.

11.2 Skladis¢enje polnilnega stebricka

Polnilni stebri¢ek shranite prek zime, oz. kadar
predvidoma ve¢ kot 30 dni ne bo deloval.

1. Odklopite napajalnik iz omreZzja in z osnovne
postaje.
2. Demontaza polnilnega stebricka:
®  QOdvijte oba vijaka polnilnega stebri¢-
ka (08/5).

®m  Sprostite polnilni stebri¢ek tako, da pre-
kucnete osnovno postajo.

®  Odklopite vti¢e kablov z osnovne postaje
in polnilnega stebri¢ka.
B Zaprite odprtino vti¢nice (08/6) s priloze-
nim zimskim pokrovom (08/7).
3. Polnilni stebri¢ek shranite:

B na suhem mestu, ki ga je mogoce zakle-
niti in kjer ni nevarnosti zmrzali;

B jzven dosega otrok.
11.3 Shranjevanje omejevalnega kabla ¢ez
zimo
Omejevalni kabel lahko ostane v tleh in ga ni tre-
ba odstraniti.

12 ODSTRANJEVANJE
Napotki k Uredbi o odpadni elektri¢ni in

elektronski opremi

E ®  Stara elektricna in elektronska oprema
ne sodi med gospodinjske odpadke,

— temvec jo je treba odstraniti lo¢eno!

®  Stare baterije ali akumulatorje, ki niso fiksno
vgrajeni v staro napravo, je treba pred oddajo
odstraniti iz naprave! Njihovo odstranjevanje
urejajo predpisi za baterije.

®  Lastniki oz. uporabniki elektri¢nih in elektron-
skih naprav jih morajo po uporabi skladno z
zakonom vrniti.

®  Konc¢ni uporabnik nosi odgovornost za izbris
osebnih podatkov s stare naprave za odstra-
nitev!

Simbol prekrizanega zabojnika za odpadke po-
meni, da se odpadne elektricne in elektronske

opreme ne sme odvreci med gospodinjske od-
padke.

Odpadno elektri¢no in elektronsko opremo lahko
brezplacno oddate na naslednjih mestih:

B javna komunalna oz. zbirna mesta (npr. ko-
munalni objekti);

®  prodajna mesta elektri¢nih naprav (fizi€na in
spletna), kjer so prodajalci obvezani sprejeti
vracila oziroma kjer to storitev prostovoljno
ponujajo.
Te izjave veljajo samo za naprave, ki so name-
S€ene in kupljene v Evropski uniji in za katere ve-
lja evropska Direktiva 2012/19/EU. V drzavah iz-
ven Evropske unije lahko veljajo druga¢na doloci-
la za odstranjevanje stare elektri¢ne in elektron-
ske opreme.

Napotki k Uredbi o ravnanju z baterijami in
akumulatorji ter odpadnimi baterijami in
akumulatorji

A
B Zavarno odstranitev baterij ali akumulatorjev
iz elektriénih naprav in za informacije o njiho-
vi vrsti 0z. kemi€nem sistemu upostevajte na-

daljnje podatke v navodilih za uporabo in
montazo.

®  Lastniki oz. uporabniki baterij in akumulator-
jev jih morajo po uporabi skladno z zakonom
vrniti. Vracilo je omejeno na oddajo kolicin,
obic¢ajnih za gospodinjstva.

Stare baterije in stari akumulatorji ne
sodijo med gospodinjske odpadke,
temvec jih je treba odstraniti lo¢eno!
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Pomo¢ pri motnjah

Stare baterije lahko vsebujejo Skodljive snovi ali

teZke kovine, ki lahko Skodujejo okolju in zdravju.

Uporaba starih baterij in v njih vsebovanih virov

prispeva k zas¢iti teh pomembnih dobrin.

Simbol prekrizanega zabojnika za odpadke po-

meni, da se baterij in akumulatorjev ne sme

odvreci med gospodinjske odpadke.

Ce so pod zabojnikom za smeti tudi oznake Hg,

Cd ali Pb, velja naslednje:

®  Hg: Baterija vsebuje vec kot 0,0005 % zivega
srebra

®m  Cd: Baterija vsebuje ve¢ kot 0,002 % kadmija

®  Pb: Baterija vsebuje ve¢ kot 0,004 % svinca

Akumulatorje in baterije lahko brezplacno oddate

na naslednjih mestih:

B javna komunalna oz. zbirna mesta (npr. ko-
munalni objekti);
prodajna mesta baterij in akumulatorjev;
zbirna mesta skupnega zbirnega sistema za
stare baterije za naprave;

B zbirna mesta proizvajalca (¢e ni ¢lan skupne-
ga zbirnega sistema).

Te izjave veljajo samo za akumulatorje in bateri-

je, ki so kupljene v Evropski uniji in za katere ve-

lja evropska Direktiva 2006/66/ES. V drzavah iz-

ven Evropske unije lahko veljajo druga¢na dologi-

la za odstranjevanje akumulatorjev in baterij.

Napotki glede embalaze
vy, Embalazni materiali so primerni za recikli-

%69 ranje. EmbalaZo odstranite v skladu z oko-
ljevarstvenimi predpisi.

Motnja Vzrok

Naprava se ne zazene.
prazna.

Akumulatorska baterija je

Pred odstranjevanjem naprave demontirajte
akumulatorsko baterijo

Vgrajeno akumulatorsko baterijo je treba pred
odstranjevanjem naprave demontirati in odstraniti
v skladu z okoljevarstvenimi predpisi.

1. Odvijte in izvlecite vijake (1).

2. Snemite pokrov predala za akumulatorsko
baterijo (2).

3. Odklopite in snemite akumulatorsko baterijo
(3).

4. Znova namestite pokrov in znova privijte vija-
ke.

13 POMOC PRI MOTNJAH

13.1 Odpravljanje napak pri napravi in
ravnanju
/\ PREVIDNO! Nevarnost telesnih poskodb.

Predmeti z ostrimi robovi in premikajoci se pred-
meti lahko povzrocijo telesne poskodbe.

®  Pri vzdrZevalnih delih, negi in popravilih ved-
no nosite zasc¢itne rokavice!

H NAPOTEK Pri motnjah, ki niso navedene v
tej tabeli ali ki jih ne morete sami odpraviti, se
obrnite na naso servisno sluzbo.

Ukrep

Napolnite napravo na osnovni postaji.
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Motnja

Naprava obtici in se zagoz-
di. Kolesa se Se naprej ob-
racajo.

Naprava kosi ob napacnem
casu.

Motor se med koSenjem
ustavi.

Rezultat ko$nje je neena-
komeren.

Cas uporabe akumulator-
ske baterije je znatno kraj-
Si.

Naprava se trese ali je
preglasna.

Vzrok
Tipala trka se ne sprozijo.

Trava je previsoka.

Naprava nasede na neravni-
no na travni povrsini.

Ura naprave je napacno nas-
tavljena.

Nastavitev trajanja kosnje je
napacna.

Naprava izgubi ¢asovne na-
stavitve.

Motor je preobremenjen.

Akumulatorska baterija je
prazna.

Rezalni nozi so topi.

Cas ko$nje je prekratek.
Obmocje kosnje je preveliko.

ViSina reza je na prenizki
stopniji.

Rezalni nozi so topi.

Visina reza je na prenizki
stopniji.

Trava je previsoka ali prevla-
Zna.

NecistoCe na rezalnih nozih
ali v pogonu rezalnih nozev

Ukrep
Obiscite servisno delavnico AL-KO.

®  Povecajte viSino reza, nato jo posto-
poma znizujte do Zelene viSine.
®  Na kratko pokosite travo s kosilnico.

Odstranite neravnine.

Nastavite uro.

Nastavite Case kosnje.

Akumulatorska baterija je okvarjena.
Obiscite servisno delavnico AL-KO.

Izklopite napravo, postavite jo na ravno
podlago ali nizko travo in znova zazeni-
te.

Napolnite akumulatorsko baterijo.

Naostrite ali po potrebi zamenjajte rezal-
ne noze.

Programirajte daljSi ¢as kosnje.
Zmanj8ajte obmocje kodnje.

Povecaijte viSino reza, nato jo postopo-
ma znizujte do Zelene viSine.

Naostrite ali po potrebi zamenjajte rezal-
ne noze.

Povecaijte viSino reza, nato jo postopo-
ma znizujte do Zelene viSine.
Pocakajte, da se trava posusi.
Nastavite vecjo viSino reza.
Ocistite rezalni disk.
Obiscite servisno delavnico AL-KO.
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Motnja

Akumulatorske baterije ni
mogoce napolniti oz. nape-
tost akumulatorske baterije
je prenizka

Vzrok

= Polnilni kontakti osnovne
postaje so umazani.

®m  Kontaktne povrsine na-
prave so umazane.

Osnovna postaja nima elek-
tricnega toka.

Naprava ne doseze polnilnih
kontaktov.

Cas polnjenja akumulatorske
baterije se je iztekel.

Polnilna elektronika je okvar-
jena.

13.2 Kode napak in odpravljanje napak

H NAPOTEK Pri motnjah, ki niso navedene v
tej tabeli ali ki jih ne morete sami odpraviti, se
obrnite na naso servisno sluzbo.

Koda napake
CNOO1: Tilt sensor

CN002: Lift sensor

CNOO5:
cted

Bumper defle-

Vzrok

Tipalo nagiba se je sproZilo:
®  Maks. nagib je presezen
®  Naprava je obrabljena

®  Pobodje je prestrmo
Tipalo dviga se je sprozilo:
®  Ohi$je elektronike se je

zaradi dviga ali ovire za-
sukalo navzgor.

Naprava je naletela na oviro
in se ne more sprostiti (npr.
trk v blizini osnovne postaje).

Ukrep

Ocistite polnilne kontakte in kontaktne
povrsine.

Prikljucite osnovno postajo na elektri¢no
napajanje.

®  Postavite napravo na osnovno po-
stajo in preverite, ali se polnilni kon-
takti prilegajo.

B Obiscite servisno delavnico AL-KO.

Obiscite servisno delavnico AL-KO.

Obiscite servisno delavnico AL-KO.

Ukrep

Postavite napravo na ravno povrsino in
potrdite napako.

QOdstranite oviro.

®  Napravo postavite na prosto, zame-
jeno travno povrsino.

®  Popravite lego omejevalnega kabla.

CNOO7: No loop si- Ni signala zanke m  Preverite LED-indikatorje na osnov-
gnal Omejevalni kabel je ni postaji.
okvarjen. ®  Preverite napajanje osnovne posta-
®  Signal zanke je presibak. je. Izkljucite in vkljucite napajalnik.
®  Preverite, da omejevalni kabel ni
poskodovan. Popravite poSkodovan
kabel.
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Koda napake

CNOO08: Loop signal

weak

CNO10:

CNO11:

CNO12:
CNO15:

CNO17:
weak

CNO18:
on

Bad position

Escaped robot

cal:
cal:

cal:

cal:

no Toop
outside

signal

collisi-

Vzrok

Signal zanke je preSibak

Omejevalni kabel je za-
kopan pregloboko

Naprava je izven zame-
jene travne povrsine.
Omejevalni kabel je
prekrizan.

Naprava je izven zamejene
travne povrsine.

Napaka med kalibriranjem:

Naprava ne najde omeje-
valnega kabla.

Napaka med kalibriranjem:

Signal zanke je preSibak
Ni signala zanke

Omejevalni kabel je
okvarjen.

Napaka med kalibriranjem:

Naprava je trcila ob ovi-
ro.

Ukrep

Preverite LED-indikatorje na osnov-
ni postaji.

Preverite napajanje osnovne posta-
je. Izkljucite in vkljucite napajalnik.
Dvignite omejevalni kabel na predpi-
sano Visino, po potrebi neposredno
na travo.

Napravo postavite na prosto, zame-
jeno travno povrsino.

Popravite lego omejevalnega kabla
ob krivinah in ovirah. Odpravite kri-
Zanje kabla.

Popravite lego omejevalnega kabla ob
krivinah in ovirah.

Preverite LED-indikatorje na osnov-
ni postaji.

Preverite napajanje osnovne posta-
je. Izkljucite in vkljucite napajalnik.
Napravo postavite v predpisani po-
loZaj za kalibriranje in jo natan¢no
poravnajte pravokotno. Napravi mo-
ra biti omogoc¢eno, da zapelje ¢ez
omejevalni kabel.

Napravo postavite v predpisani po-
lozaj za kalibriranje in jo natanéno
poravnajte pravokotno.

Preverite napajanje osnovne posta-
je. Izkljucite in vkljucite napajalnik.
Preverite, da omejevalni kabel ni
poskodovan.

Odstranite oviro.
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Koda napake
CNO38: Battery

CN099: Recov escape

CN104: Battery over
heating

CN110: Blade motor
over heating

CN119: R-Bumper de-
flected
CN120: L-Bumper de-
flected

CN128: Recov Im-
possible

Vzrok

Akumulatorska baterija je
prazna:

Zanka omejevalnega kabla je

predolga, otokov je prevec.

Pri polnjenju ni kontakta s
polnilnimi kontakti

Ovire v blizini osnovne po-
staje

Naprava je obticala.

Naprava ne najde osnovne
postaje.

Akumulatorska baterija je ob-

rabljena.

Polnilna elektronika je okvar-
jena.

Samodejno odpravljanje na-
pak ni mogoce

®  Akumulatorska baterija je

pregreta (vec kot 60 °C).
Praznjenje ni mozno.

®  Zasilni izklop prek nad-
zorne elektronike

Kosilni motor je pregret (ve¢
kot 80 °C).

Naprava je naletela na oviro
in se ne more sprostiti.

Naprava je naletela na oviro
in se ne more sprostiti.

Naprava je izven zamejene
travne povrsine.

Ukrep

Popravite lego omejevalnega kabla.

Ocistite polnilne kontakte.

Postavite napravo na osnovno po-
stajo in preverite, ali se polnilni kon-
takti prilegajo.

B Pri servisu proizvajalca preverite
kontakte in jih obnovite.

QOdstranite ovire.

Napravo postavite na prosto, zamejeno
travno povrsino.

®  Preverite, da omejevalni kabel ni
poskodovan.

B Na servisu proizvajalca izmerite
omejevalni kabel.

Na servisu proizvajalca zamenjajte aku-
mulatorsko baterijo.

Na servisu proizvajalca preverite polnil-

no elektroniko.
Ro¢no potrdite sporocilo o napaki.
Ce se tezava ponovi: Na servisu
proizvajalca preverite napravo.

®  Napravo izklopite in poc¢akajte, da
se akumulatorska baterija ohladi.

®  Naprave ne odlozite na osnovno po-
stajo.

®  Napravo izklopite in pocakajte, da
se ohladi.

= Ce se tezava ponovi: Na servisu
proizvajalca preverite napravo.

QOdstranite oviro.

QOdstranite oviro.

= Napravo postavite na prosto, zame-
jeno travno povrsino.

B Popravite lego omejevalnega kabla.
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“ Servisna sluzba/servis

Koda napake Vzrok Ukrep
CN129: Blocked wL Levi kolesni motor je bloki- Odstranite blokado.
ran.
CN130: Blocked wR Desni kolesni motor je bloki-  Odstranite blokado.
ran.
Opis drugih kod napak najdete na spletni strani visno delavnico AL-KO. Najdete jo na naslednjem
AL-KO. naslovu:

www.al-ko.com/service-contacts

14 SERVISNA SLUZBA/SERVIS

V primeru vpra$anj glede garancije, popravil ali
nadomestnih delov se obrnite na najblizjo ser-

15 GARANCIJA

Morebitne napake materiala ali proizvodne napake na napravi bomo znotraj zakonskega obdobja ve-
ljavnosti, ki velja za garancijske zahtevke, po nasi izbiri opravili s popravilom ali nadomestilom. Obdob-
je veljavnosti garancije je odvisno od veljavne zakonodaje v drZavi, v kateri je bila naprava kupljena.

Na8a garancija velja samo, Ce: Garancija preneha veljati, ¢e:

B so ta navodila za uporabo upostevana, ® 5o bili izvedeni samovoljni poskusi popravila,
B je bila naprava strokovno uporabljena, ® 50 bile izvedene samovoljne tehni¢ne spre-
B so bili uporabljeni originalni nadomestni deli. membe,

®  naprava ni bila uporabljena v skladu z name-
nom uporabe.

Garancija ne velja za:
®  poskodbe laka, ki so posledica normalne uporabe,
®  obrabne dele, ki so na kartici nadomestnih delov oznaceni z okvirjem | xxxxxx (x) |

Garancija zacne veljati, ko napravo kupi prvi kon€ni uporabnik. Velja datum na racunu. S to izjavo in
originalnim potrdilom o nakupu se obrnite na vasega prodajalca ali na najblizjo pooblas¢eno servisno
sluzbo. Ta izjava ne vpliva na zakonske garancijske zahtevke, ki jih ima kupec do prodajalca.
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1 INFORMACIJE O UPUTAMA ZA
UPORABU

®  Kod njemacke verzije radi se o originalnim
uputama za uporabu. Sve ostale jezi¢ne ver-
zije prijevodi su originalnih uputa za uporabu.

®  Ove Upute za uporabu drzite na lako dostu-
pnom mjestu kako bi vam bile pri ruci kada
vam zatrebaju informacije o uredaju.

®  Uredaj prosljedujte drugim osobama samo s
ovim Uputama za uporabu.

®  Procitajte i slijedite sigurnosne napomene i
upozorenja iz ovih Uputa za uporabu.

1.1 Simboli na naslovnoj stranici

Simbol

Znacenje

Prije prvog koristenja obavezno pa-
Zljivo procitajte ove Upute za upora-
bu. To je preduvjet sigurnog rada i
rukovanja bez smetniji.

Upute za uporabu

Simbol

Oprezno rukuijte litij-ionskim puniji-
’ vim baterijama! Posebice napome-
Ll ne o transportu, skladistenju i zbri-

njavanju koje se navode u ovim
Uputama ua uporabul!

Znacenje

1.2 Objasnjenja oznaka i signalnih rijeci
/\ OPASNOST! Pokazuje neposrednu opa-

snost koja — ako se ne izbjegne — uzrokuje smrt
ili teSku ozljedu.

/N UPOZORENJE! Pokazuje potencijalnu opa-
snost koja bi — ako se ne izbjegne — mogla uzro-
kovati smrt ili teSku ozljedu.

/\ OPREZ! Pokazuje potencijalnu opasnost
koja bi — ako se ne izbjegne — mogla uzrokovati
manju ili umjerenu ozljedu.

POZOR! Pokazuje situaciju koja bi — ako se ne
izbjegne — mogla uzrokovati materijalnu Stetu.

EHI NAPOMENA Posebne napomene za bolju
razumljivost i rukovanje.

2 OPIS PROIZVODA

Ova dokumentacija opisuje automatsku, akumu-
latorsku robotsku kosilicu koja se samostalno
krece po travnjaku. Visina reza mozZe se mijenjati.
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21

Opseg isporuke
U opseg isporuke spadaju ovdje navedene stav-
ke. Provjerite jesu li sadrzani svi navedeni ele-
menti:

Dio

Robotska kosilica

Kratke upute
Upute za uporabu
Cavli¢i *

Strujni adapter

Bazna stanica s navojnim ¢avlima
(5 kom.), odvijaCem i zimskim pokrovom

Kabel za ograni¢avanje **

* Robolinho 500: 90 kom., Robolinho 1150: 180
kom., Robolinho 700/1200/2000: nije sadrzano u
opsegu isporuke

** Robolinho 500: 100 m, Robolinho 1150: 150
m, Robolinho 700/1200/2000: nije sadrzano u op-
segu isporuke

2.2 Robotska kosilica

Dio
Upravljacko polje na zaslonu (unutarnje)

Tipka STOP (odmah zaustavlja uredaj i
reza¢ u roku od 2 s)

Kontakti za punjenje
Promjena visine (unutra)
Predniji kotacic¢i (upravljivi)
Plo¢a za kosnju

Pogonski kotaé

Disk s nozevima

Pri¢vrsni vijak

Noz za uklanjanje

Noz za rezanje

Otvor akumulatora

442811 _a
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2.3 Simboli na uredaju

Simbol

B-F

Znacenje

Trece osobe udaljite iz podrucja
opasnosti!

Poseban oprez pri rukovanju!

Ruke i noge drzite podalje od re-
znog mehanizmal!

Odrzavajte sigurnosni razmak!

Prije pokretanja procitajte upute za

uporabu!

Za pokretanje uredaja unesite PIN!

Nemojte se voziti na uredaju!

24

® @

/@/J Ve,

Kontrolna ploéa

@ /T[J

o

* samo Robolinho 700/1200/2000

Br.

1

Dio

(tipka Pocetno): Prekinite pogon
kosnje i uredaj ¢e se vratiti na baznu
stanicu. Sljedeceg dana ponovno se au-
tomatski pokre¢e u namjesteno vrijeme
kosnje.

Senzor za kiSu (Robolinho
700/1200/2000): Registrira pada li kisa
(vidi Poglavije 7.4 "Podesavanje senzo-
ra za kiSu (Robolinho 700/1200/2000)",
stranica 191).

Zaslon: Pokazuje aktualno radno stanje
uredaja, naziv odabranog izbornika, nje-
gove stavke izbornika i funkcije koje tre-
ba odabrati (vidi Poglavije 2.5 "Zaslon",

stranica 179).

@ @ (tipke sa strelicom): Odaberite
stavke izbornika, povecajte i smanijite
brojCane vrijednosti te birajte Zeljene po-
stavke.

E] (tipka Pokreni/zaustavi): Ru¢no po-
krenite pogon kosnje te ga odmah po-

novno pokrenite nakon pritiskanja .

‘[E] E]V (funkcijske tipke): Pokrenite
funkciju koja je upravo prikazana iznad
tipke na zaslonu.

. O) (tipka UkIjuéivanje/iskljuéivanje):
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Br. Dio
8 [E] (tipka izbomika): Otvorite glavni iz-
bornik.
2.5 Zaslon
4 (ri)
—
Main Menu
* Settings
Information
Back Confirm

@ ® @

Br.

Pokazivac¢

Naziv odabranog izbornika (ovdje: Main
Menu)

Stavke izbornika u izborniku: Uvijek su
prikazane samo dvije stavke izbornika
(ovdje: settings i Information).
Pomocu @ i @ mogu se prikazati do-
datne stavke izbornika.

Funkcije odabrane stavke izbornika (ov-
dje: Settings). Pomocu ‘B i E]'
mogu se otvoriti funkcije.

Zvjezdica za oznacavanje prikazane
stavke izbornika (ovdje: Settings)

442811 _a
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2.6 Struktura izbornika

Main Menu Programs

Settings

Informa-
tion

* Robolinho 700/1200/2000

weekly Program vidi Poglavije 7.5 "Namjestanje programa kosnje",
stranica 191

Entry Point vidi Poglavije 7.5.2 "Namje$tanje pocetnih toGaka",
stranica 191

Program Info vidi Poglavije 8 "Prikaz informacija", stranica 193
Time vidi Poglavije 5.2 "Odabir osnovnih postavki", stranica 189
Date vidi Poglavije 5.2 "Odabir osnovnih postavki", stranica 189
Language vidi Poglavije 5.2 "Odabir osnovnih postavki", stranica 189
PIN-Code vidi Poglavije 5.2 "Odabir osnovnih postavki", stranica 189

Key clicks vidi Poglavije 7.2 "Aktivacija/deaktivacija zvukova tipki",
stranica 190

EcoMode vidi Poglavije 7.3 "Aktiviranje / deaktiviranje ekolo$kog naci-
na rada (Robolinho 700/1200/2000)", stranica 190 *

Rain sensorvidi Poglavije 7.4 "Podesavanje senzora za kisu (Robo-
linho 700/1200/2000)", stranica 191 *

After rain delay vidi Poglavije 7.4 "Podesavanje senzora za kisu
(Robolinho 700/1200/2000)", stranica 191*

Rain sensitive vidi Poglavije 7.4 "Podesavanje senzora za kisu
(Robolinho 700/1200/2000)", stranica 191*

iNTOUCH vidi Poglavije 7.6 "inTOUCH", stranica 192

Margin mowing vidi Poglavije 7.7 "Rubna ko$nja kod ru¢nog pokre-
tanja", stranica 192

Sub zone active/disabled vidi Poglavije 7.8 "Namjestanje koSe-
nja sporednih povrsina", stranica 192

Display contrast vidi Poglavije 7.9 "Namjestanje kontrasta zaslo-
na", stranica 193

Safety settings vidi Poglavije 7.10 "Zastita namjestanja”, strani-
ca 193

Reset calibration vidi Poglavije 7.11 "Ponovna kalibracija", stra-
nica 193

Factory reset vidi Poglavije 7.12 "Vratite na tvornicke postavke”,
stranica 193

Blades service vidi Poglavije 8 "Prikaz informacija", stranica 193
Hardware vidi Poglavije 8 "Prikaz informacija", stranica 193
Software vidi Poglavije 8 "Prikaz informacija", stranica 193
Program Info vidi Poglavije 8 "Prikaz informacija”, stranica 193

Failures vidi Poglavije 8 "Prikaz informacija", stranica 193
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2.7 Bazna stanica

Br. Dio

Podna plo¢a
LED lampice prikaza statusa

1
2
3 Kontakt punjenja
4

Tipka za pocetnu stranicu () *

5  Stup za punjenje

6  Prostor za kabel

7 Udubina kotaca

8  Provrt vij¢anih ¢avala (9)

9  Vijéani cavli
* Robolinho 700/1200/2000
2.8 Akumulator
Korisnik moze promijeniti akumulator.
EH NAPOMENA Akumulator potpuno napuni-
te prije prve uporabe. Akumulator se moze puniti
u bilo kojem stanju napunjenosti. Prekidanje pu-

njenja ne Steti akumulatoru. Akumulator se moze
puniti samo kada je uredaj ukljucen.

®  Akumulator je djelomi¢no napunjen kod ispo-
ruke. U normalnom pogonu redovito se puni
akumulator. Uredaj se pomice u baznu stani-
cu.

B |ntegrirana nadzorna elektronika automatski
prekida punjenje kada se dostigne 100 % ra-
zine punjenja.

®  Punjenje funkcionira samo kod besprijekor-
nog kontakta kontakata punjenja bazne stani-
ce s kontaktnim povrSinama uredaja.

m  Kod temperatura preko 45 °C ugradena za-
Stitna sklopka sprje€ava punjenje akumulato-
ra. Tako se sprjeCava unistavanje akumulato-
ra.

®  Ako se vrijeme rada akumulatora znacajno
skrati unato€ potpunom punjenju akumulato-
ra, akumulator ¢e zamijeniti specijalizirani tr-
govac, tehnicar ili servisni partner tvrtke AL-
KO novim originalnim akumulatorom.

®  Ako se starenjem ili predugim skladiStenjem
akumulator isprazni do razine ispod praga
koji je odredio proizvodac, vise se nec¢e moci
napuniti. Pobrinite se da akumulator i nadzor-
nu elektroniku provjeri i po potrebi zamijeni
specijalizirani trgovac, tehnicar ili servisni
partner tvrtke AL-KO.

®  Na zaslonu se prikazuje status akumulatora.
Provijerite stanje akumulatora nakon cca
3 mjeseca skladistenja. Pritom ukljucite ure-
daj i isCitajte stanje akumulatora. Ako je aku-
mulator napunjen jo§ samo cca 30 % ili ma-
nje, stavite uredaj u baznu stanicu i ukljucite
da bi se akumulator napunio. Ako se radi
skladistenja stup za punjenje skine s bazne
stanice (vidi Poglavije 11.2 "SkladiStenje stu-
pa za punjenje”, stranica 195), najprije je po-
novno montirajte obrnutim redom i zatim po-
novno prikljucite baznu stanicu na elektricnu
mrezu.

®m  Ako elektrolit izade iz uredaja: Pobrinite se
da ovlasteni serviser tvrtke AL-KO popravi
uredaj!

®m  Ako je akumulator demontiran iz uredaja: Ka-
da odi ili ruke dodu u kontakt s iscurjelim
elektrolitom, odmah ih operite vodom. Od-
mah posjetite lije¢nika!

2.9 Opis funkcija

Kretanje na travnjaku

Uredaj se krece slobodno unutar podrucja kosnje
koje je ograni¢eno kabelom za ograniavanje.
Usmijeravanje uredaja obavljaju senzori koji pre-
poznaju magnetsko polje kabela za ograni¢ava-
nje.

Ako uredaj udari u prepreku, zaustavit ¢e se i na-
staviti kretati u nekom drugom smjeru. Ako uredaj
dospije u situaciju u kojoj nije mogu¢ njegov rad,
to Ce biti prikazano porukom na zaslonu.

442811 _a
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Robolinho 700/1200/200: Ako uredaj prepozna
vlagu kad je uklju€en senzor za kiSu, automatski
se vraca u baznu stanicu.

Pogon za kos$nju i pogon za punjenje

Faze ko$enja stalno se izmjenjuju s fazama pu-
njenja. Ako se pri koSenju smanijilo punjenje aku-
mulatora do odredene vrijednosti (prikaz: 0 %),
uredaj ¢e se vratiti na baznu stanicu duz kabela
za ograni¢avanje.

Programi ko$nje unaprijed su postavljeni i mogu
se prilagoditi na uredaju ili u aplikaciji.

Kod svakog pokretanja motora za ko$nju mijenja
se njihov smjer okretanja, ¢ime se udvostrucuje
trajnost rezaca.

2.10 WLAN radio modul i aplikacija AL-KO
inTOUCH

Robotska kosilica je opremljena WLAN radio mo-

dulom. To omogucuje prakti¢no upravljanje, po-

deSavanije i nadzor putem aplikacije s mobilnog

uredaja (pametni telefon, tablet).

I NAPOMENA Mobilni uredaj koji se upotre-
bljava mora imati internetsku vezu kako bi se mo-
gla upotrebljavati aplikacija inTOUCH.

Hl NAPOMENA Kako bi se softver robotske
kosilice uvijek bio azuriran na najnoviju verziju,
ona mora biti povezana s internetom putem
WLAN mreze. Aplikacija AL-KO inTOUCH infor-
mira vas kad su dostupna azuriranja za robotsku
kosilicu. Ona se automatski preuzimaju.

Aplikacija AL-KO inTOUCH

Aplikacija AL-KO inTOUCH je za uredaje sa su-
stavom Android dostupna u Google Play trgovini,
a za uredaje sa sustavom iOS u Apple App Sto-

£ Available on the
[ ¢ App Store

GETITON
2 Google Play

Nakon instalacije aplikacije najprije se morate pri-
javiti.

Kod prvog pokretanja aplikacije automatski se
prikazuju kratke upute za instalaciju. Slijedite
upute za instaliranje robotske kosilice u vrtu, a

zatim one za povezivanje s aplikacijom AL-KO in-
TOUCH.

I NAPOMENA Robotska kosilica se spaja
isklju¢ivo s 2,4 GHz WLAN.
5 GHz WLAN-mreZze nisu podrzane.

Kako biste je povezali s aplikacijom AL-KO inTO-

UCH, robotska kosilica i pametni telefon moraju

biti u dosegu usmjernika s dovoljnom snagom si-

gnala (preporuka: min. 50 %).

1. Pokrenite aplikaciju AL-KO in TOUCH.

2. Stvorite korisni¢ki racun pomo¢u ,REGISTRI-
RANJE®. Unesite korisni¢ko ime i lozinku.

3. Prijavite se pomocu prethodno stvorenog ko-
risnickog racuna.

4. Pokrenite pomoénik za povezivanje putem
znacajke ,UREDAJI"i ,NOVI UREDAJ".

5. Slijedite ostale upute.

EH NAPOMENA Ako se robotska kosilica kre-
¢e u podrucju vrta s loSom ili nikakvom WLAN ve-
zom, postavke aplikacije AL-KO inTOUCH izvode
se samo kad se robotska kosilica vrati u podrucje
s dobrim signalom. Ako snaga lokalnog WLAN-a
usmjernika ne pokriva cijeli vrt, njegov se raspon
moze prosiriti komercijalno dostupnim repetito-
rom.

Prodava¢ s instaliranom aplikacijom AL-KO inTO-
UCH moze vam pomoci pri popravku smetnji
funkcija. Robotska kosilica mora se aktivirati za
trgovca putem aplikacije AL-KO inTOUCH.

Osim daljinskog pristupa integriranim robotskim
kosilicama, aplikacija AL-KO inTOUCH nudi i do-
datne funkcije kao $to su npr. registracija proizvo-
da, savjeti za vrtlarstvo, savjetnik za biljke ili brze
obavijesti u slucaju kvara.

3 SIGURNOST

3.1 Namjenska uporaba

Ovaj je uredaj namijenjen za pri-
mjenu u privatnom podrucju.
Svaka druga uporaba i nedozvo-
liene pregradnje ili ugradnje
smatrat ¢e se pogreSnom primje-
nom i bit e temelj za ukidanje
jamstva kao i za gubitak suklad-
nosti (oznake CE) i odbacivanje
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svake odgovornosti proizvodaca
u odnosu na Stete za korisnika ili
treéih strana.

Granice primjene uredaja:

B maks. povrsina:
Robolinho 500: 500 m?
Robolinho 700: 700 m?
Robolinho 1150: 1200 m?
Robolinho 1200: 1200 m?
Robolinho 2000: 2000 m?

® maks. uspon/padina:

45 % (24°)
® maks. bo¢ni kosi polozaj:
45 % (24°)

® Temperatura:
Ucitavanje: 0 — 45 °C
Kosnja: 0 — 55 °C

3.2 Moguca nepravilna
uporaba

Ovaj uredaj nije namijenjen upo-

rabi na javnim povrSinama, par-

kovima, sportskim terenima, u

poljoprivredi i Sumarstvu.

3.3 Sigurnosni i zastitni
uredaji

/\ UPOZORENJE! Opasnost

od ozljeda. Neispravne i deakti-
virane sigurnosne i zastitne na-

prave mogu izazvati teSke ozlje-
de.

®m Pobrinite se za popravak si-
gurnosnih i zastitnih naprava.

m Nikada ne iskljuCujte sigurno-
sne i zastitne naprave.

3.3.1 Unos PIN-a i PUK-a

Uredaj se moze pokrenuti samo
unosom PIN-a (Osobni identifi-
kacijski broj). Time se onemogu-
Cuje uklju€ivanje preko neovla-
Stene osobe. Tvorni¢ka postavka
PIN-a je 0000. PIN se moze mi-
jenjati, vidi Poglavije 5.2 "Odabir
osnovnih postavki", stranica 189.
Ako se PIN 3 puta pogresno
unese, potreban je unos PUK-a
(osobna Sifra za otkljuCavanje).
Ako se takoder pogresSno unese,
treba Cekati 24 sata do sljedeceg
unosa.
® PIN i PUK Cuvajte na mjestu
kojem ne mogu pristupiti neo-
vlastene osobe.

3.3.2 Senzori

Uredaj je opremljen viSestrukim
sigurnosnim senzorima. Nece se
ponovno pokrenuti nakon isklju-
Civanja preko sigurnosnog sen-
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zora. Poruka greske prikazana je
na zaslonu i mora se potvrditi.
Treba ukloniti razlog aktivacije
senzora.

Senzor podizanja

Ako se uredaj tijekom rada podi-
gne na kucistu, iskljucit ¢e se po-
gon voznje i zaustavit e se re-
zaci.

Senzori sudaranja za
prepoznavanje prepreka
Uredaj je opremljen senzorima,
koji u kontaktu s preprekama
omogucavaju promjenu smjera
voznje. Kod sudaranja s prepre-
kom gornji dio kucista lagano se
pomice i aktivira se senzor suda-
ranja.

Senzor nagiba u smjeru
voznje/boéno

Ako se u smjeru voznje dode na
uspon ili padinu ili bo¢nu kosinu
od 24° (45 %), uredaj ¢e se
okrenuti odnosno promijeniti
smjer voznje.

Senzor za kiSu (Robolinho
700/1200/2000)

Uredaj je opremljen senzorom
za kiSu koji, kada se aktivira,
prekida postupak koSenja kada
pada kiSa i osigurava vracanje
uredaja u baznu stanicu.

El NAPOMENA Uredaj se mo-
Ze pouzdano pogoniti u nepo-
srednoj blizini drugih robotskih
kosilica. Signal koriSten u kabelu
za ograni¢avanje odgovara stan-
dardu EGMF (Udruzenje europ-
skih proizvodaca vrtnih uredaja)
u vezi s elektromagnetskim emi-
sijama.

3.4 Sigurnosne napomene

3.4.1 Korisnik

® Mladi ispod 16 godina, osobe
ogranicenih tjelesnih, osjetil-
nih ili duSevnih sposobnosti,
osobe koje nemaju dovoljno
iskustva i znanja te osobe ko-
je nisu upoznate s uputama
za uporabu ne smiju Koristiti
uredaj. Uzmite u obzir posto-
jece nacionalne sigurnosne
propise koji odreduju minimal-
nu dob korisnika.

®m Uredaj ne Koristite pod utjeca-
jem alkohola, droga ili lijeko-
va.

3.4.2 Osobna zastitha oprema

m Kako bi se izbjegle ozljede,
nosite propisanu odjecu i za-
stitnu opremu.
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m Osobna zastitna oprema obu-
hvaca sljedece:
dugacke hlace i ¢vrstu obu-
Cu.
kod odrzavanja i njege: za-
Stitne rukavice.
3.4.3 Sigurnost osoba i
zivotinja
m Kod javno dostupnih podrucja
oko podrucja kosenja treba
staviti upozorenja sljedeceg
sadrzaja:

/\ POZOR! Automatska kosi-
lica u pogonu! Ne priblizavati
se uredaju! Nadzirite djecu!

®m Tijekom pogona provijerite na-
laze li se djeca ili drugi ljudi
blizu uredaja i igraju li se dje-
ca uredajem.

®m Zabranjeno je sjedanje na
uredaju i zahvacanje rezaca!

m Tijelo i odje€u drzite dalje od
reznog mehanizma.

3.4.4 Sigurnost uredaja

® Prije radova se pobrinite za to
da se u radnom podrucju ure-
daja ne nalaze nikakvi pred-
meti (npr. granje, staklo, metal
i komadi odjecCe, kamenije, vrt-
ni namjestaj, vrtni pribor i
igracke). Oni mogu ostetiti re-
zac uredaja ili uredaj moze
ostetiti njih.

m Uredaj koristite samo u sljede-
¢im uvjetima:
Uredaj nije zaprljan.
Uredaj nije oStecen niti
istroSen.
Funkcioniraju svi upravljac-
ki elementi.
Bazna stanica i mrezni is-
pravljac te njihovi elektri¢ni
dovodni kabeli su neoste-
¢eni i ispravni.
® Neispravne dijelove uvijek za-
mijenite originalnim zamjen-
skim dijelovima proizvodaca.
m Osteceni uredaj odnesite na
popravak.

m Korisnik uredaja odgovoran je
za nezgode s uredajem i oz-
ljede drugih osoba ili oStece-
nja imovine.

3.4.5 Elektriéna sigurnost

m Uredaj nikada nemoijte koristiti
ako je istovremeno u uporabi
prskalica travnjaka koji treba
pokositi.

® Uredaj nemojte prskati vo-
dom.

® Ne otvarajte ureda;.
MONTAZA

4.1 Raspakiravanje uredaja

Pazljivo otvorite ambalazu.

2. Sve komponente oprezno izvadite iz ambala-
Ze i provjerite oSte¢enja nastala u transportu.
Napomena: U slucaju oStecenja u transportu
odmah obavijestiti struénog trgovca ili servi-
snog partnera tvrtke AL-KO.

D

N
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3. Provjerite opseg isporuke, vidi Poglavije 2.1
"Opsegq isporuke”, stranica 177.

Ako ponovno $aljete uredaj, saCuvajte originalnu

ambalazu i popratnu dokumentaciju. Oni su po-

trebni i kod povratnog slanja.

4.2 Poravnavanje podrucja kosnje (01)

Lokacija bazne stanice (01/1)

m  Sto kraéa udaljenost od najvece povrsine za
kosnju
Ravna podloga
Zasticeno od izravnog sunéevog zracenja i
intenzivnih vremenskih utjecaja

®  Priklju¢ak za napajanje elektricnom energi-
jom

B Slobodan pristup robotskim kosilicama

Polaganje kabela za ograni¢avanje (01)

Kabel za ograni€avanje mora se poloziti u nepre-
kinutu petlju u smjeru kazaljke sata.

Prolazi izmedu podrucja kosnje (01/h)

Prolaz je suzenje na travnjaku i moze posluziti
kao spoj dviju povrsina za koSnju.

Glavna povrsina i sporedna(e) povrsina(e)

(01)

B Glavna povrsina (01/HF): To je travnjak na
kojem se nalazi bazna stanica i koju uredaj
moze cijelom povrs§inom automatski pokositi.

. Sporedna povrsina (01/NF): To je travnjak
koji uredaj ne moze dostic¢i s glavne povrsine
i stoga uredaj pritom treba nositi u ruci do
sporedne povrsine. Sporedne povrsine mogu
se obradivati ruénim pogonom.

Glavne i sporedne povrsine ograni¢ene su istim
neprekinutim kabelom za ograni¢avanje.

Polozaj pocetne tocke (01/X0 — 01/X3)

Uredaj se u zadano vrijeme pomice duz kabela
za ograni¢avanje do definirane pocetne tocke i

tamo pocinje kositi.

S pomocu pocetnih to¢aka mozete odrediti koja
podrucja kosnje ¢e se pojacano kositi.

4.3 Priprema podrucja koSnje

1. Provjerite je li povrSina koSnje vec¢a od povr-
Sinskog kapaciteta uredaja. Kod prevelike po-
vrSine travnjaka nastaje neravnomjerno koSe-
na trava. Po potrebi smanijite povrsinu trav-
njaka koju treba pokositi.

2. Prije montaze bazne stanice i kabela za
ogranic¢avanije te stavljanja uredaja u pogon:

Povrsinu travnjaka kosite kosilicom na niskoj

visini reza.

3. Uklonite prepreke na povrsini travnjaka ili
ogradite kabelom za ograni¢avanje (vidi Po-
glavije 4.5.3 "Ogranicavanje prepreka", stra-
nica 187):

B Ravne prepreke koje se prelaze i koje bi
mogle ostetiti rezace (npr. ravna kame-
nja, prijelazi s povrsine travnjaka na tera-
su ili staze, ploce, rubnjaci, itd.)

B Rupe i uzviSenja na povrsini travnjaka (n-
pr. krtinjaci, misje rupe, borove Siske,
padajuce voce, itd.)

®  Strme uzbrdice ili nizbrdice kosine preko
45 % (24°)

®  Vode (npr. jezera, potoci, bazeni, itd.) i
njihove granice s travnjakom

B Busenovi i Zivice, koje mogu biti Sire

4.4 Montaza bazne stanice (03/a)

1. Baznu stanicu (01/1) smjestite pod pravim
kutom u odnosu na planirani polozaj kabela
za ograni¢avanje na sljedeci nacin:
® U ravnini s tlom (provjerite vodenom va-

gom)

Ravni i poravnati ulaz i izlaz

Ne zakrivljeno (kod sljedeceg zavrtanja
vij¢anih ¢avala stup za punjenje ne smije
se savijati ni naginjati)

2. Baznu stanicu (03/2) fiksirajte ¢etirima vij¢a-
nim ¢avlima (03/1) na tlu.

4.5 Postavljanje kabela za ograni¢avanje

H NAPOMENA Robolinho 500/1150: Ako je
isporuceni kabel za ograni¢avanje prekratak, mo-
zete kupiti produzni kabel kod specijaliziranog tr-
govca ili servisnog partnera tvrtke AL-KO.

4.5.1 Prikljucivanje kabela za ograni¢avanje

na baznu stanicu (03/b)

1. lzvucite kabel za ogranic¢avanje (03/4) iz am-
balaze.

2. Skinite poklopac otvora kabela (03/3) na pri-
kljucku (03/A).

3. lzolirajte kraj kabela za ograni¢avanje (03/6) i
utaknite u stezaljku (03/7).

4. Zatvorite stezaljku.

5. Provucite kabel za ograni¢avanje kroz dio za
rasterecenje napregnutosti (03/5) s dodatnim
kabelom iz otvora kabela.
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H NAPOMENA Dodatnim kabelom naknadno
se mogu izvrsiti manje ispravke kod provodenja
kabela.

6. Postaviti poklopac otvora kabela.

4.5.2 Polaganje kabela za ograni¢avanje
(01)

Kabel za ograni€avanje moze se poloziti i na

travnjak i do 10 cm ispod busena trave. Specijali-

zirani trgovac moze izvrsiti polaganje ispod buse-

na trave.

Obje varijante mogu se medusobno kombinirati.

POZOR! Opasnost od ostecenja kabela za
ograni¢avanje. Ako se kabel za ograni¢avanje
osteti ili presijeCe, viSe nije mogu¢ prijenos uprav-
ljaCkih signala na uredaj. U tom slu¢aju potrebno
je popraviti ili zamijeniti kabel za ograni€avanje.
Kabeli za ograni¢avanje dostupni su kod tvrtke
AL-KO.

®  Kabele za ograni€avanje uvijek polazite
izravno na tlo. Po potrebi ih uévrstite dodat-
nim ¢avlima za travu.

m  ZaStitite kabele za ograniCavanje od ostece-
nja kod polaganja i tijekom pogona.

= Nemojte kopati ni rahliti blizu kabela za ogra-
nicavanje.

1. Kabel za ogranicavanje redovito ucvrscujte
¢avlima za travu ili polazite ispod zemlje (na
maks. dubini od 10 cm).

2. Kabele za ograni¢avanje polazite oko prepre-
ka: vidi Poglavije 4.5.3 "Ograni¢avanje pre-
preka", stranica 187.

3. Napravite prolaze izmedu pojedinacnih povr-
Sina kosnje: vidi Poglavije 4.5.4 "Ogranic¢ava-
nje prolaza (01/h)", stranica 187.

4. Ogranicite prevelike uspone ili padine: vidi
Poglavije 4.5.5 "Ogranicavanje padina (11)",
stranica 187.

5. Stavljanje dodatnog kabela: vidi Poglavije
4.5.6 "Stavljanje pomocnih kabela (07)", stra-
nica 188.

6. Nakon potpunog polaganja, kabel za ograni-
Gavanje prikljucite na priklju¢ak (03/B) bazne
stanice: vidi Poglavije 4.5.1 "Priklju¢ivanje
kabela za ograni¢avanje na baznu stanicu
(03/b)", stranica 186.

4.5.3 Ogranic¢avanje prepreka

Ovisno o okruzenju radnog podrudja, kabel za
ograni¢avanje treba poloziti na razli¢itim udalje-
nostima od prepreka. Kako biste ustanovili to¢an

razmak koristite ravnalo koje se moze skinuti s
ambalaze.

EH NAPOMENA Ograni¢avanja su potrebna
samo kada ih ne mogu otkriti senzori udaraca
uredaja. Izbjegnite preveliki broj ili nepotrebna
ograni¢avanja. Treba ograniciti pragove manje od
6 cm, jer bi ih uredaj mogao ostetiti.

Razmak od zidova, ograda, gredica:

min. 20 cm (01)

Uredaj se krece s pomakom od 20 cm prema va-
ni duz kabela za ograni¢avanje. Stoga kabel za
ograni¢avanje treba poloziti najmanje 20 cm od
zidova, ograda, gredica, itd.

Razmak od rubova terasa i poploc¢anih

staza (05)

Ako je rub terasa ili staze viSi od povrsine travnja-
ka, treba se odrzavati razmak od barem 20 cm.
Je li rub terase ili staze na istoj visini kao i povrsi-
na travnjaka, kabel se moze poloziti to€no na ru-
bu.

Razmak od prepreka do kabela za
ograni¢avanje (01)

Ako se kabeli za ograni¢avanje poloze prema
prepreci ili okrenu od nje uz razmak od 0 cm, ure-
daj ¢e se kretati preko kabela za ograni¢avanije.
Pritom nemojte unakrsno poloziti kabele za ogra-
ni¢avanje (02/c), nego ih stavite paralelno (01/e).

Polaganje kabela za ograni¢avanje oko

kutova (06)

®m  Kutovi usmjereni prema unutra (06/a): Dija-
gonalno poloZite kabele za ograniCavanje da
biste izbjegli zaplitanje uredaja u kutu.

®  Kod vanjskih uglova s preprekama (06/b):
Polozite kabel za ograni¢avanje pod ostrim
kutom da bi se izbjeglo sudaranje uredaja s
kutom.

®m  Kod vanjskih uglova bez prepreka: Kabel za
ograni¢avanje polozite pod kutom od 90°.

4.5.4 Ogranicavanje prolaza (01/h)

Trebaju se pridrzavati sljedeci razmaci u prolazu:

®  Ukupna Sirina: min. 60 cm

®  Razmak kabela za ograni¢avanje od ruba:
20 cm

B Razmak izmedu kabela za ograni¢avanije:
min. 20 cm

4.5.5 Ogranicavanje padina (11)
Padine vece od 45 % moraju biti ogranic¢ene ka-

belom za ograni¢avanje (45 % = 45 cm vodoravni
pad svakih 1 m).
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Stavljanje u pogon

Kabel za ograni¢avanje ne smije se poloziti preko
padine nagiba veceg od 20 %. Da bi se izbjeglo
okretanje, mora se pridrzavati razmak od 50 cm
do 20 % nagiba. Ako je nagib na vanjskom rubu
radnog podrucja na jednome mijestu veci od

20 %, kabel za ograni¢avanje treba polagati na
razmaku od 20 cm na ravnom terenu ispred padi-
ne.

4.5.6 Stavljanje pomoc¢nih kabela (07)

Da bi se nakon namjestanja podrucja ko$nje po-
makla bazna stanica ili prosirilo podrucje kosnje,
redovito ugradite pomoc¢ne kabele na kabel za
ogranic¢avanje.

Pomoc¢ni kabeli mogu se postaviti prema vlastitoj
procjeni.

H NAPOMENA Kod pomoénih kabela nemoj-
te praviti otvorene petlje.

1. Provucite kabel za ograni¢avanje oko posto-
jecih ¢avala za travu (07/1) i zatim natrag
prema prethodnim €avlima za travu (07/3).

2. Zatim provucite kabel za ograni¢avanje na-
trag prema postoje¢em €avlu za travu. Nasta-
je petlja. Kabeli moraju biti tijesno stavljeni
zajedno.

3. Pricvrstite petlju, po potrebi u sredini, koriste-
¢i dodatni ¢avao za travu (07/2) na tlu.

4.5.7 Standardne greske kod polaganja
kabela (02)

B Dodatni kabeli za ograni¢avanje ne polazu se
u ravnomjerno dugoj petlji (02/a).

®  Kabel za ograni¢avanje ne polaze se pravilno
oko kutova (02/b).

®  Kabel za ograni¢avanje se polaze prekrizeno
ili suprotno smjeru kazaljke sata (02/c).

®  Kabel za ograni€avanje polaze se previSe ne-
precizno tako da se ne mogu kositi rubna po-
drucja povrsine travnjaka (02/d).

®  Kabel za ograni¢avanje polaze se kod vode-
nja i vracanja s ruba do prepreke unutar po-
vrSine travnjaka ne izravno jedan pored dru-
gog (02/e).

®  Pocetne toCke se postavljaju predaleko od
bazne stanice (02/f).

®m  Kabel ograni¢avanja polaze se preko ruba
povrsine travnjaka (02/g).

®  Kod polaganja kabela za polaganje ne dosti-
Ze se minimalni razmak kod prolaza od
20 cm (02/h).

®m  Kabel za ograni¢avanje polaze se preblizu,
odnosno na udaljenosti od najmanje 20 cm
od prepreka koje se ne mogu prijeci (02/i).

4.6 Prikljucivanje bazne stanice na
napajanje (04)

1. Stavite mrezni ispravlja¢ (04/4) na suhom

mjestu zasticenom od izravnog suncevog

zracenja na dovoljnoj blizini od bazne stanice

(04/1).

Medusobno spojite niskonaponski kabel

mreznog ispravljaca (04/5) i kabel bazne sta-

nice (04/6).

Utaknite mrezni utika¢ mreznog ispravljaca

(04/2) u uti¢nicu (04/3).

EH NAPOMENA Preporuéujemo da mrezni is-
pravlja¢ prikljucite na elektricnu mrezu preko za-
§titne fido sklopke nazivne struje kvara < 30 mA.

N

4.7 Provjeriti spojeve na baznoj stanici (04)

1. Provjerite svijetle li obje LED lampice na
prednjoj strani stupa za punjenje (09/1). Ako
to nije slucaj:

B |zvucite mrezni utikac.

B Provjerite ispravno nalijeganje ili ostece-
nja svih utiénih spojeva napajanja i kabe-
la za ograniCavanje.

Pokazivaéi stanja LED lampica

LED- Pogonska stanja

lampice

Zelena ®  Svijetli kada je kabel za ograni-
Cavanije pravilno polozen i petlja
je potpuna.

Zuta ®  Svijetli kada je napajanje nepro-

mijenjeno.

5 STAVLJANJE U POGON

Ovo poglavlje opisuje radnje i postavke potrebne
za prvo stavljanje uredaja u pogon. Za sve dodat-
ne postavke vidi Poglavije 7 "Postavke”, strani-
ca 190.

5.1 Punjenje akumulatora (08)

U normalnom pogonu redovito se automatski pu-
ni akumulator uredaja.

H NAPOMENA Akumulator potpuno napuni-
te prije prve uporabe. Akumulator se moze puniti
u bilo kojem stanju napunjenosti. Prekidanje pu-
njenja ne Steti akumulatoru. Akumulator se moze
puniti samo kada je uredaj ukljucen.
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1. Uredaj (08/1) stavite u baznu stanicu (08/3)
tako da kontaktne povrSine uredaja dodiruju
kontakte punjenja bazne stanice.

2. Ukljugite uredaj koristeci [O).

3. Zaslon na uredaju pokazuje Battery is
being recharged. U protivnom: vidi Po-
glavije 13 "Pomoc u sluc¢aju smetnji", strani-
ca 196.

5.2 Odabir osnovnih postavki
1. Otvoriti poklopac.

2. Ukljugite uredaj koristeci (D). Prikazuju se
ugradeni softver, kod i vrsta.

3. U izborniku odabira jezika koriste¢i [A] ili (W]

odaberite jezik i preuzmite E]'.

4. Uizborniku Login > Enter PIN unesite
zadani PIN 0000. Pritom odaberite uzastop-
ces @ ili @ broj 0 i preuzmite koriste¢i
E]'. Nakon unosa PIN-a odobren je pristup.

5. Uizborniku Change PIN:
®  Pod Enter new PIN unesite samostal-

no odabrani, novi Eetveroznamenkasti
PIN. Pritom odaberite uzastopce s @ ili

@jedan broj i preuzmite koristeci E]'.

B Pod Reenter new PIN ponovno unesi-
te novi PIN. Kada su identi¢na oba uno-
sa, prikazano je PIN changed.

6. Uizborniku Enter date namjestite aktualni
datum (format: TT.MM.2033). Pritom odabe-
rite uzastopce s @ ili E]jedan broj i preuz-
mite koristeci E]'.

7. Uizborniku Enter time > HH:MM unesite
aktualno vrijeme (format: HH:MM). Pritom
odaberite uzastopce s @ ili E] jedan broj i

preuzmite koristeci E]'.

Zavrs$ene su osnovne postavke. Prikazuje se sta-
tus Not calibrated Press Start key.

5.3 Namjestanje visine reza

Ruéno se moze promijeniti visina reza bez prije-
laza od 25 do 55 mm.

EH NAPOMENA Za kalibracijsku voznju (vidi
Poglavije 5.4 "Provodenje automatske kalibracij-
ske voznje", stranica 189) i programiranje pocet-
nih to¢aka (vidi Poglavije 7.5.2 "Namjestanje po-
Cetnih tocaka", stranica 191) preporucuje se visi-
na reza od 55 mm.

-

Otvorite poklopac (10/1).

2. Namjestanje visine reza (aktualna visina reza

prikazana je na kontrolnom staklu (10/3) u

milimetrima):

®  Povecajte visinu reza (odnosno visinu
trave): Okretni gumb (10/2) okrenite u
smjeru kazaljke sata (10/+).

B Smanijite visinu reza (odnosno visinu tra-
ve): Okretni gumb (10/2) okrenite u smje-
ru suprotno kazaljci sata (10/-).

3. Zatvorite poklopac.

5.4 Provodenje automatske kalibracijske
voznje
EI NAPOMENA Prije stavljanja u pogon izvr-
Site kalibracijsku voznju (vidi Poglavije 5.4 "Pro-
vodenje automatske kalibracijske vozZnje", strani-
ca 189) ili programiranje pocetnih tocaka (vidi Po-
glavije 7.5.2 "NamjeS$tanje pocetnih tocaka", stra-
nica 1917).

Namjestanje uredaja u izlazni polozaj (09)
1. Stavljanje uredaja unutar povrsine kosnje u
izlazni polozaj:
B min. 1 mlijevoi 1 mispred bazne stanice
®  usmjereno prednjom stranom prema ka-
belu za ograni¢avanje
Pokretanje kalibracijske voznje

1. Provjerite nalaze li se u predvidenom podruc-
ju kretanja uredaja ikakve prepreke. Uredaj s
oba prednja kotaca moze prelaziti kabel za
ograni¢avanje. Ako je potrebno, uklonite pre-
preke ili kablove privremeno poloZzite iznutra
(potrebno je najmanje 35 cm).

2. Pokrenite uredaj koristeci @ Na zaslonu se
prikazuje:
m | Caution ! Starting Motors
m cCalibration, Phase [1]

Tijekom kalibracijske voznje

Uredaj se pokrece kako bi utvrdio jacinu signala

u kabelu za ograni¢avanje najprije dva puta rav-

no preko kabela za ograniavanje i zatim u baznu

stanicu te ostaje na tom mjestu.

®  Na zaslonu se prikazuje poruka Calibra-
tion completed.

B Akumulator se puni.
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Upravljanje

I NAPOMENA Uredaj mora ostati stajati kod
ulaska u baznu stanicu. Ako kod ulaska u baznu
stanicu uredaj ne dodirne kontakte, nastavit ¢e se
kretati uz kabel za ograni¢avanje. Kada uredaj
prolazi baznu stanicu, nije bi uspjeSan kalibracij-
ski postupak. U tom slu€aju bazna stanica mora
biti bolje usmjerena i treba ponoviti kalibraciju.

Nakon kalibracijske voznje
Prikazano je zadano aktualno trajanje koSenja.

Za sve dodatne postavke vidi Poglavije 7 "Po-
stavke", stranica 190.

Robolinho 700/1200/2000
EH NAPOMENA Kako bi se osigurao pravilan

rad i smanjio se broj poruka o pogreSkama, po-
trebno je izmjeriti duljinu petlje.

Pogledajte i
Namijestanje pocetnih tocaka [ 191]

6 UPRAVLJANJE

6.1 Rucno pokretanje uredaja

1. Ukljucite uredaj koristeci .
Kod neplaniranog rubnog kosenja: vidi Po-
glavije 7.7 "Rubna kosnja kod ru¢nog pokre-
tanja", stranica 192.

2. Rucno pokrenite uredajem @
6.2 Prekid pogona kos$nje

B Robolinho 500/1150: Pritisnite na ureda-
ju.

= Robolinho 700/1200/2000: Pritisnite Q)] na
baznoj stanici (08/4) ili na uredaju.

Uredaj automatski dolazi na baznu stanicu. Brise
plan kosnje aktualnog dana i ponovno ga pokre-
Ce sljede¢eg dana u namjesteno vrijeme.

®  Pritisnite @ na uredaju.
Pogon ko$nje se prekida na pola sata.

®  Pritisnite na uredaju.

Uredaj se iskljucuje.
I NAPOMENA U opasnim situacijama ure-
daj se moze zaustaviti tipkom STOPP (08/2).

6.3 Kosenje sporedne povrsine (01/NF)
1. Podignite uredaj i rukom ga stavite na spo-
rednu povrsinu.

2. Ukljugite uredaj koristeci ().

3. Otvorite glavni izbornik koristeci E]

4. [Z] ili [i] *Settings [E]V

5. @ ili E] *Sub zone mowing B'

6. Koristeci [A]ili [W] odaberite vrijeme kosnje.
7

Ruéno pokrenite uredajem E]

Ovisno o postavci: Uredaj kosi namjesteno vrije-
me te se isklju€uje i kosi dok se ne isprazni aku-
mulator.

Nakon koSenja sporedne povrSine uredaj ponov-
no ruéno stavite u baznu stanicu.

7 POSTAVKE
7.1 Prikaz postavke — Opcenito

1. Otvorite glavni izbornik koristeci E]
Napomena: Zvjezdica * ispred stavke izbor-
nika pokazuje da je upravo odabrana.

2. @ ili E] *Settings E]V
3. Koristeci @ ili E] odaberite Zeljenu stavku

izbornika i preuzmite s E]'.

4. Poduzmite postavke.
Napomena: Stavke izbornika opisane su u
sljede¢im odlomcima.

5. Vratite se na glavni izbornik koristeci E]

H NAPOMENA Dodatne stavke izbornika: vi-
di Poglavije 5.2 "Odabir osnovnih postavki", stra-
nica 189.

7.2 Aktivacija/deaktivacija zvukova tipki

1. @ili@ *Key clicks E]'
2. Aktivacija/deaktivacija zvukova tipki:
L @ ili E] Activate B’:
aktivirati zvukove tipki.

L @ ili E] Deactivate E]':

deaktivirati zvukove tipki.

7.3 Aktiviranje / deaktiviranje ekolo$kog

nacina rada (Robolinho 700/1200/2000)
U ekoloskom nacinu rada uredaj se prebacuje u
modus ustede energije. Time se smanjuje potros-
nja energije i emisija buke.

EHI NAPOMENA Kod visoke i guste trave, kao
i gustih travnjaka nije preporucljivo odn. eventual-
no nije moguce.
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Postavke

1. @ ili E] * EcoMode E]'

2. Aktiviranje / deaktiviranje ekoloSkog nacina
rada:

®  Activate B’:
Aktiviranje ekoloskog nacina rada.

®  Deactivate B’:
Deaktiviranje ekoloskog nacina rada.

7.4 Podesavanje senzora za kiSu
(Robolinho 700/1200/2000)

EH NAPOMENA Kosnja u suhoj travi smanjuje
prljavstinu. Aktiviranjem senzora za kiSu i pode-
Savanjem vremena odgode moze se sprijeiti da
uredaj kosi kada je trava vlazna.

Kada je aktiviran senzor za kiSu, uredaj se vraca
u baznu stanicu kad po¢ne kiSa. Tamo ostaje sve
dok se senzor za kiSu ne osusi. Potom, prije ne-
go $to nastavi ko$nju, ¢eka onoliko vremena koli-
ko je postavljeno za odgodu. Osjetljivost senzora
za kiSu podesiva je.

1. IZ] ili Ii] *Rain sensor [3'

2. Aktiviranje / deaktiviranje senzora za kiSu:

u @ ili @ Activate E]':

aktivirati senzor za kisu.

u IZ] ili Ii] Deactivate E]':

deaktivirati senzor za kisu.
3. Podesite odgodu senzora za kisu:

u E] ili E] *After rain delay E]V
®  xx hours xx minutes
S E] ili E] odaberite Zeljenu vrijednost

za odgodu i preuzmite s E]'.
4. Podesite osjetljivost senzora za kisu:

u @ili@ *Rain sensitive [3'
= S @ ili @ podesite Zeljenu vrijednost za
osjetljivost i preuzmite s B’.
7.5 Namjestanje programa kosnje

7.5.1 Namjestanje programa kosnje —

Opcéenito
1. Otvorite glavni izbornik koriste¢i E]
2. @ ili E] * Programs E]'
3. Koristedi IZ] ili Ii] odaberite stavku izbornika
. . 4
i preuzmite s B .

4. Odaberite postavke.
Napomena: Stavke izbornika opisane su u
sljedec¢im odlomcima.

7.5.2 Namjestanje pocetnih to¢aka
Programiranje pocetnih tocaka

1. Stavljanje uredaja u baznu stanicu.
UKljucite uredaj koristeci [O).

Otvorite glavni izbornik koristeci E]

@ ili @ * Programs B'

@ ili E] *Entry Point B'

@ ili E] * Interactive teach E]'

@ili@ *Start interactive entry
point teaching

u @ ili E] Start E]'. Uredaj se krece

duz kabela za ograni¢avanje.

u @ ili E] Set B’, kada uredaj dosti-
gne Zeljenu pocetnu tocku. Pohranjuje se
pocetna tocka.

8. @ili@ Set entry point 1 E]', kada
kod voznje za programiranje nije utvrdena

pocetna tocka. Ako se ovdje ne odredi pocet-
na tocka, automatski se odreduju pocetne
tocke.

9. @ili@ Entry point Xx: XXm [E]', ka-

da je dostignuta zadnja pocetna tocka.

N o o kw0 N

Rucéno odredivanje pocetnih tocaka (01)

Prva pocetna toc¢ka (01/X0) je unaprijed zadana i

nalazi se 1 m desno od bazne stanice. Nakon

ove to¢ke mogu se defnirati sljiedec¢e tocke pokre-

tanja:

B Robolinho 500/700/1150: do tri pocetne tocke
(X1 -X3)

B Robolinho 1200: do Sest pocetnih tocaka
(X1 - X6)

B Robolinho 2000: do devet pocetnih tocaka
(X1 =X9)

Treba uzeti u obzir kod odredivanja pocetnih to-

caka:

B Pocetne tocke ne postaviti predaleko od ba-
zne stanice ili preblizu jedna drugoj (02/f).

®m  Upotrijebite samo onoliko pocetnih to¢aka ko-
liko je to potrebno.

1. @ ili@ *Entry Point B'
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Postavke

2. @ ili E] *pPoint X1 at [020m] E]'
Koristeci E] ili E] uzastopce odaberite broj-
ku i preuzmite koristeci [E]'.

3. [A)ii(¥]*point x2 at [075m] (=]
Koriste¢i @ ili @ uzastopce odaberite broj-

ku i preuzmite koristeci E]'.
4. Po potrebi odredite dodatne pocetne tocke.

5. Vratite se na glavni izbornik koristeci E]
7.5.3 Namjestanje vremena kosnje

I NAPOMENA Izmedu programiranja vre-
mena ko$nje i pocetka kosnje mora biti min

30 minuta. Ako ne, uredaj se pokrec¢e najranije
30 min. nakon pritiska posljednje tipke.

Pod stavkom izbornika weekly Program na-
mjestaju se dani i vremena kada uredaj treba ko-
siti. Po potrebi prilagodite te postavke veli€ini vr-
ta. Ako se nakon oko jednog tjedna mogu vidjeti
jo$ nepokosena podrucja, povecajte vrijeme kos-
nje.

1. @ili@ *weekly Program E]V

= (A)ii(W)*A171 pays [X]: Uredaj kosi
svakog dana u zadano vrijeme. Ako se
prikaze A11 Days [ 1, uredaj ¢e kositi
samo u zadane dane u tjednu.

L] @ ili @ *Monday [X]...* Sunday
[X] : Uredaj kosi u zadani dan u tiednu i
zadano vrijeme. Ako se prikaze npr.
Monday [ 1], uredajnece kositi na
odredeni dan.

u @ ili @ Change B’: Aktivirajte odre-
deni dan [X] ili ga deaktivirajte [ ], na-
mjestite vremena, nacina kosnje i pocet-
ne tocke.

2. Poduzeti postavke za sve dane ili odredeni
dan:

® npr. *[M] 07:00-10:00 [?]: Normal-
no kosenje [M] od 07:00 do 10:00 sati s
automatski promjenjivoj pocetnoj tocki 0
-9 [?].

®  ppr. *[R] 16:00-18:00 [1]: Uredaj
se pokreée u 16:00 sati s rubnom kos-
njom [R] te se krece duz kabela za
ogranic¢avanje. Zatim povrSinsko koSenje
zapocinje u poc¢etnoj tocki 1 [1]. U
18:00 sati ili ¢im se isprazni akumulator,
uredaj se vraca na baznu stanicu.

u @ ili E] Change BY: Promijenite oda-

branu postavku.

u @ ili E] Continue B’: Potvrdite pro-
mijenjenu postavku i nastavite sa sljede-
¢om postavkom.

3. @ ili E] Save B’: Pohranite sve promije-
njene postavke stavke izbornika.

7.6 inTOUCH

Moze se odvojiti postojeca veza s pristupnikom.
To otvara uredaj na 30 minuta radi uspostavljanja
nove veze.

EH NAPOMENA Kako bi se kasnije uspostavi-
la veza, ponovno treba odvojiti vezu, ¢ak i kada
uredaj prethodno nije spojen na pristupnik.

1. [AJii[W] #inToucH (=)”

2. Prekinuti vezu E]V
Uredaj javlja: Gotovo.

3. Potvrdite s BV i vratite se na izbornik.

7.7 Rubna kosnja kod ruénog pokretanja
Kod ruénog pokretanja ovdje mozete namjestiti
da uredaj poc¢ne kositi rubno.

IzvrSite rubno ko$enje u programiranim terminima
koSenja: vidi Poglavije 7.5.3 "NamjeStanje vreme-
na kosnje", stranica 192.

1. @ili@ *Margin mowing BV
2. @ili@ *at manual start [3'

7.8 Namjestanje kosenja sporednih
povrsina

1. @ili@ *Sub zone mowing [3'

2. Namijestanje vremena kosnje:

u @ ili @ inactive B’:

kosnja sporednih povrsina je iskljucena.

u @ ili @ active B’:
uredaj kosi dok se akumulator ne ispra-
zni.

= Vrijeme kos$nje @ ili E] u min E]':
Uredaj kosi u podeSenom vremenu su-
sjedne povrsine. Moguce je podesiti slje-
deca vremena koSnje:
30/60/90/120/dok se akumulator ne
isprazni.
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Prikaz informacija

7.9 Namjestanje kontrasta zaslona

Ako se zaslon, npr. zbog sunéeva svjetla, teSko
moze procitati, prikaz se moze poboljsati promje-
nom kontrasta zaslona.

1. @ili@ *Display contrast [E]'

2. Koristedi E] ili E] povecavajte/smanjujte
kontrast zaslona i preuzmite s BY.

7.10 Zastita namjestanja

Kada se iskljuci zastita namjestanja, PIN treba
unijeti samo kod potvrde sigurnosnih greSaka.

1. @ili@ *Safety settings E]V

2. Ukljucivanje/iskljucivanje zastite za namjesta-
nje:

u @ ili E] Activate [E]':

aktiviranje zastite namjestanja.

u @ ili E] Deactivate E]':
deaktiviranje zastite namjestanja.

7.11 Ponovna kalibracija

Kada se promijeni poloZaj ili duljina kabela za
ogranic¢avanije, ili kada uredaj viSe ne moze pro-
naci kabel za ograniCavanje, potrebna je nova
kalibracija.

1. @ili@ Reset calibration B'

2. Reset loop calibration data? E]'
3. lzvrsite kalibracijsku voznju: vidi Poglavije 5.4
"Provodenje automatske kalibracijske vo-

Znje", stranica 189.
7.12 Vratite na tvornicke postavke

Tvornicke postavke uredaja mogu se vratiti, pri-
mjerice, prije prodaje.

1. @ ili E] * Factory reset E]'

uredaj javlja: Factory reset completed

8 PRIKAZ INFORMACIJA

Izbornik Information sluzi za prikaz podataka
uredaja. U ovom izborniku ne mogu se poduzeti
nikakve postavke.

1. Otvorite glavni izbornik koristeci E]

2. @ ili E] * Information B'
3. Koriste¢i [A] ili [W] odaberite stavku izbornika

i preuzmite s B’.

Napomena: Stavke izbornika opisane su u
sljedecim poglavijima.

4. Vratite se na glavni izbornik koristeci [E]

Blades service

Pokazuje za koliko radnih sati ¢e biti potrebno
servisiranje noZeva. Broj¢anici se mogu ru¢no re-
setirati. Pobrinite se da servisiranje nozeva izvrsi
stru€an trgovac, tehnicar ili servisni partner tvrtke
AL-KO.

Resetiranje brojaCa servisiranja nozeva:

1. @ ili @ Confirm E]'

Hardware

Pokazuje informacije o uredaju, primjerice tip, go-
dinu proizvodnje, radne sate, serijski broj, broj
kosnji, ukupno trajanje kosnje, broj ciklusa punje-
nja, ukupno vrijeme punjenja, duljinu petlje kabe-
la za ograniCavanje.

Software
Pokazuje verziju softvera.

H NAPOMENA Uvijek aZurirajte softver ro-
botske kosilice Robolinho. Redovito provjeravajte
verziju upravljackog programa i po potrebi je azu-
rirajte. Softver za azuriranje uredaja Robolinho
nalazi se na internetskoj stranici:
www.al-ko.com/shop/de/robolinho-autoupdater

Program Info

Pokazuje trenutacne postavke, primjerice ukupno
tjedno vrijeme kosSenja.

Failures

Pokazuje posljednje poruke smetnje s datumom,
vremenom i Sifrom greske.

9 ODRZAVANJE | NJEGA

/\ OPREZ! Opasnost od ozljeda. Ostri i po-

micni dijelovi uredaja mogu uzrokovati ozljede.

®m  Kod radova odrzavanja, njege i ¢iSéenja uvi-
jek nosite zastitne rukavice!

9.1 Ciséenje

POZOR! Opasnost od vode. Voda u robot-
skoj kosilici i baznoj stanici uzrokuje ostecenja
elektricnih elemenata.

®  Nemojte vodom prskati robotsku kosilicu i ba-
znu stanicu.
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Odrzavanje i njega

Ciséenje robotske kosilice

/\ OPREZ! Opasnost od ozljeda na rezaéi-
ma. Rezadi su vrlo ostri i mogu uzrokovati posje-
kline.

®  Nosite zastitne rukavice!

B Pazite na to da dijelovi tijela ne dospiju medu
rezace.

Izvrsite jednom tjedno:

1. Iskljucite uredaj koristeci [O).

2. Povrsinu kucista obriSite ruénom metlicom,
Setkom, vlaznom krpom i mekanom spu-
Zvom.

3. Cetkom i$&etkajte dno, plocu za koSenije i re-
zace.

4. Provjerite je li o8te¢en reza€. Po potrebi za-
mijeniti: vidi Poglavije 9.3 "Zamjena rezaca",
stranica 194.

Ciséenje bazne stanice

1. Redovito uklanjajte ostatke trave i lisce ili
druge predmete iz bazne stanice.

2. Obrisite povrsinu bazne stanice vlaznom kr-
pom ili mekanom spuzvom.

9.2 Redovito ispitivanje
Opca provjera
1. Jednom tjedno provjerite oSteéenja cjeloku-
pne instalacije:
®  Uredaj
B Bazna stanica
®  Kabel za ograni¢avanje
®  Strujni adapter

2. Pobrinite se za zamjenu neispravnih dijelova
originalnim zamjenskim dijelovima tvrtke AL-
KO ili da to ucini ovlasteni serviser tvrtke AL-
KO.

Provijerite slobodan hod kotaci¢a

IzvrSite jednom tjedno:

1. Podrucja oko kotaci¢a temeljito oc€istite od
ostataka trave i prljavstine. Pritom koristite
ruénu metlicu i krpu.

2. Provjerite vrte li se kotaci slobodno i moze li
se njima manevrirati.

Napomena: Ako se kotaci oteZano krecu ili
se njima ne moZe upravijati, treba ih zamije-
niti ovlasteni serviser tvrtke AL-KO.

Provjera kontaktnih povrsina na robotskoj

kosilici

1. Ocistite prljavstine krpom i zatim ih malo pod-
mazite mazivom za kontakte.

Provjera kontakata punjenja na baznoj stanici

1. lzvucite mrezni utikac.

2. Pritisnite i otpustite kontakte punjenja prema
baznoj stanici. Kontakti punjenja ponovno se
moraju vratiti u pocetni polozaj.

Napomena: Ako se ne vrate kontakti punje-
nja, pobrinite se da ih zamijeni ovlasteni ser-
viser tvrtke AL-KO.

9.3 Zamjena rezaca

/\ OPREZ! Opasnost od ozljeda na rezagéi-
ma. Rezaci su vrlo ostri i mogu uzrokovati posje-
kline.

®  Nosite zastitne rukavice!

B Pazite na to da dijelovi tijela ne dospiju medu
rezace.

POZOR! Ostecenje uredaja zbog nepravil-
nog popravka. Usmjeravanjem savijenih, ugra-
denih rezata moze do¢i do oStecenja diska noze-
va.

= Nemojte usmjeriti savijene nozZeve.

B Zamijenite savijene nozZeve originalnim za-
mjenskim dijelovima tvrtke AL-KO.

Moraju se zamijeniti istro$eni ili savijeni rezaci.

Iskljucite uredaj koristeci .

Odlozite uredaj s rezacima prema gore.

Odvrnite pri¢vrsne vijke.

Izvadite rezac iz sjediSta noza.

Mekanom Cetkom o istite sjediSte noza.

EI NAPOMENA Rezagi su izbrugeni cijelom

duzinom i stoga se mogu montirati zakrenuti za
180°, ¢ime se udvostruéuje njihovo trajanje.

ol wbd=

6. Zamjena rezaca:

®  Ako rezaci nisu okrenuti jos od prve mon-
taze: Okrenite rezace za 180° i izbruSe-
nom stranom okrenutom prema uredaju
ponovno ih stavite u dosjed noza te po-
novno rukom pritegnite pri¢vrsne vijke.

®  Ako su rezaci ve¢ jednom okrenuti od pr-
ve montaze: Umetnite nove rezace izbru-
$enom stranom okrenutom prema ureda-
ju u dosjed noza te ponovno rukom prite-
gnite nove pricvrsne vijke.
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Transport

Napomena: Smiju se Koristiti samo origi-
nalni zamjenski dijelovi tvrtke AL-KO.

Kod velikih prljavstina koje se ne mogu ukloniti
Getkom, potrebno je zamijeniti disk noZeva jer ne-
centriranost moze biti uzrok veéoj buci, ve¢em
troSenju i smetnjama.

U pravilu, nozevi za uklanjanje ne moraju se mi-
jenjati.

10 TRANSPORT

Kod transporta uredaja ucinite sljedece:

1. Koristeci @ ili tipku za zaustavljanje zausta-
vite uredaj.

2. Iskljuéite uredaj koriste¢i (O],

3. Podignite uredaj objema rukama drzeci za
kugiste:
B Zabranjeno je dirati rezace.

®  Rezadi uvijek moraju biti okrenuti dalje od
tijela.

11 SKLADISTENJE

11.1 Skladistenje robotske kosilice

Uskladistite uredaj tijekom zime ili ako ga ne na-
mjeravate koristiti dulje od 30 dana.

1. Akumulator potpuno napunite (vidi Poglavije
5.1 "Punjenje akumulatora (08)", strani-
ca 188)

2. Temeljito ocistite uredaj (vidi Poglavije 9.1
"Ci$cenje", stranica 193).
3. Cuvanje uredaja:
B na svim kotaci¢ima
B na suhom mjestu koje se moze zakljucati
i na kojem ne dolazi do smrzavanja
®  jzvan dohvata djece

11.2 Skladistenje stupa za punjenje
Uskladistite stup za punjenje tijekom zime ili ako ga
ne namjeravate upotrebljavati dulje od 30 dana.
1. Odvojite mrezni ispravlja¢ i odvojite ga s ba-
zne stanice.
2. Demontaza stupa za punjenje:
®  Odvrnite oba vijka stupa za punje-
nje (08/5).
®  Otpustite stup za punjenje naginjanjem
bazne stanice.
®  Otpustite uti¢ne spojeve kabela s bazne
stanice i stupa za punjenje.
®  Zatvorite otvor postolja (08/6) s priloZe-
nim zimskim pokrovom (08/7).

3. Pohranjivanje stupa za punjenje:
B na suhom mjestu koje se moze zakljucati
i na kojem ne dolazi do smrzavanja
B jzvan dohvata djece

11.3 Prezimljavanje kabela za ograni¢avanje

Kabel za ograni¢avanje moze ostati u tlu i ne mo-
ra se uklanjati.

12 ZBRINJAVANJE

Napomene o zakonu za elektri¢ne i
elektronicke uredaje (ElektroG)
Elektri¢ni i elektroni¢ki stari uredaji ne

u
E\/ smiju se bacati u kuéni otpad, nego ih
— treba predati na zasebnu obradu i zbri-
njavanje!

m  Stare baterije ili akumulatori koji nisu fiksno
ugradeni u stari uredaj, moraju se izvaditi pri-
je predaje! Njihovo zbrinjavanje regulira se
putem zakona o baterijama.

® Vlasnike ili korisnike elektri¢nih ili elektronic-
kih uredaja zakon obvezuje na povrat.

®  Krajnji korisnik snosi vlastitu odgovornost za
brisanje osobnih podataka navedenih na sta-
rom uredaju koji se zbrinjava u otpad!

Simbol prekrizene kante za smece znaci da se
elektri¢ni i elektronicki uredaji ne smiju zbrinjavati
putem kuénog otpada.

Elektri¢ni i elektroniCki uredaji mogu se besplatno
predati na sljedeéim mjestima:

B javna, zakonski definirana mjesta za zbrinja-
vanje ili prikupljanje otpada (npr. komunalne
sluzbe)

®  prodavaonice elektri¢nih uredaja (stacionarna
ili internetska), dok god se trgovca obvezuje
za povrat ili je ta usluga dobrovoljno ponude-
na.

Ove izjave vrijede samo za uredaje koji se instali-

raju i prodaju u zemljama Europske unije i na ko-

je se primjenjuje europska direktiva 2012/19/EU.

U zemljama izvan Europske unije mogu se pri-

mjenjivati neke druge odredbe za zbrinjavanje

elektri¢nih i elektronickih starih uredaja.

Napomene zakona o baterijama (BattG)
i@

®  Radi sigurnog vadenja baterija ili akumulato-
ra iz elektricnog uredaja te informiranja o nji-

Stare baterije i akumulatori ne smiju se
bacati u kuéni otpad, nego ih treba pre-
dati na zasebnu obradu i zbrinjavanje!
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hovom tipu ili kemijskom sustavu, uzmite u
obzir sljede¢e podatke navedene u uputama
za uporabu i montazu.

® Vlasnike ili korisnike baterija ili akumulatora
zakon obvezuje na povrat. Povrat se ograni-
€ava na predaju koli¢ina uobi¢ajenih za do-
macinstva.

Stare baterije mogu sadrzavati opasne tvari ili

teSke metale koji mogu Stetiti okoliSu i zdravlju

ljudi. Reciklaza starih baterija i iskoriStenje njiho-
vih resursa doprinose zastiti tih dvaju vaznih ele-
menata.

Simbol prekrizene kante za smece znaci da se

baterije i akumulatori ne smiju zbrinjavati putem

kuénog otpada.

Oznaka Hg, Cd ili Pb ispod kante za smece

oznacava sljedece:

B Hg: baterija sadrzi preko 0,0005% zive

®  Cd: baterija sadrzi preko 0,002% kadmija

®  Pb: baterija sadrzi preko 0,004% olova

Akumulatori i baterije mogu se besplatno predati

na sljede¢im mjestima:

B javna, zakonski definirana mjesta za zbrinja-
vanje ili prikupljanje otpada (npr. komunalne
sluzbe)
prodavaonice baterija i akumulatora

mjesta povrata u sklopu zajednic¢kog sustava
povrata starih baterija za uredaje
B mjesto povrata proizvodaca (ako nije ¢lan za-
jedni¢kog sustava povrata)
Ove izjave vrijede samo za akumulatore i baterije
koji se prodaju u zemljama Europske unije i na
koje se primjenjuje europska direktiva 2006/66/
EZ. U zemljama izvan Europske unije mogu se
primjenjivati neke druge odredbe za zbrinjavanje
akumulatora i baterija.

Napomena za pakovanje

Oy, Pakirni materijal se moze reciklirati. Pakirni
%69 materijal zbrinite na ekoloski prihvatljiv na-
¢in.

Smetnja Uzrok

Uredaj se ne pokrece.

Akumulator je prazan.

Prije odlaganja uredaja u otpad izvadite
akumulator

Integriranu bateriju morate ukloniti prije odlaganja
uredaja u otpad te je zbrinuti na ekoloski prihvat-
ljiv nacin.

Odvrnite vijke (1).

Skinite poklopac pretinca za akumulator (2).
Odspojite i izvadite bateriju (3).

Vratite poklopac na mjesto i ponovo pritegni-
te vijke.

>N =

13 POMOC U SLUCAJU SMETNJI
13.1 Ispravka greske uredaja i rukovanja

/\ OPREZ! Opasnost od ozljeda. Ostri i po-

micni dijelovi uredaja mogu uzrokovati ozljede.

®  Kod radova odrzavanja, njege i €iS¢enja uvi-
jek nosite zastitne rukavice!

EH NAPOMENA Kod smetnii koje nisu nave-
dene u ovoj tablici ili koje ne mozete ukloniti sa-
mi, obratite se nasoj servisnoj sluzbi.

Uklanjanje

Punjenje uredaja u baznoj stanici.
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Smetnja

Uredaj se fiksira i ukopava.
Kotaci se nastavljaju okre-
tati.

Uredaj kosi u pogresno vri-
jeme.

Motor staje tijekom kosnje.

Rezultat koSenja nije rav-
nomjeran.

Radno vrijeme akumulato-
ra znatno je skraceno.

Uredaj vibrira ili je glasno-
¢a prevelika.

Uzrok

Senzori udaraca se ne aktivi-
raju.

Trava je previsoka.

Uredaj se odlaze na neravni-
nu povrsine travnjaka.

Uredaj ima pogresno vrije-
me.

Pogresno je namjesteno tra-
janje koSnje.

Uredaj gubi vremenske po-
stavke.

Motor je preoptereéen.

Akumulator je prazan.
Rezaci su tupi.

Kos$nja traje prekratko.
Preveliko podrucje kosnje.

Visina rezanja je na preniskoj
razini.

Rezadi su tupi.

Visina rezanja je na preniskoj
razini.

Trava je previsoka ili prevlaz-
na.

Necentriranost rezaca ili po-
gona rezaca

Uklanjanje

Potrazite servisera tvrtke AL-KO.

B Povecajte visinu reza, a zatim po-
stupno spustajte na Zeljenu visinu.
®  Nakratko kosite kosilicom.

Uklonite neravninu.

Namijestiti vrijeme.

Namjestite vremena kosSnje.

Akumulator nije ispravan. Potrazite ser-
visera tvrtke AL-KO.

IskljuCite uredaj, postavite ga na ravno
tlo ili nisku travu te ponovno pokrenite.

Napunite akumulator.

Okrenite ili po potrebi zamijenite rezace.
Programirajte dulja koSenja.

Smanjite podrucje koSenja.

Povecaijte visinu reza, a zatim postupno
spustajte na Zeljenu visinu.

Okrenite ili po potrebi zamijenite rezace.

Povecaijte visinu reza, a zatim postupno
spustajte na Zeljenu visinu.
B Pricekajte da se trava osusi.
Visinu rezanja namjestite na viSu ra-
zinu.
m  (Ocistite plo¢u za koSenje.
Potrazite servisera tvrtke AL-KO.
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Smetnja

Akumulator se ne puni ili je
nizak napon akumulatora

Uzrok

B Zaprljani su kontakti pu-
njenja bazne stanice.

®  Zaprljane su kontaktne
povrsine na uredaju.

Osnovna stanica nema stru-
je.

Uredaj ne pogada kontakte
punjenja.

Istekao je vijek trajanja aku-
mulatora.

Elektronika punjenja nije is-
pravna.

13.2 Sifre gresaka i njihovo uklanjanje

) NAPOMENA Kod smetnji koje nisu nave-
dene u ovoj tablici ili koje ne mozete ukloniti sa-
mi, obratite se naSoj servisnoj sluzbi.

Sifra greske

CNOO1: Tilt sensor

CN002: Lift sensor

CN0O5: Bumper defle-
cted

CNOO7: No Toop si-
gnal

Uzrok

Senzor nagiba je aktiviran:
®  prekoracen maks. nagib
®  Uredaj je noSen

®  Preveliki uspon

Aktiviran je senzor podizanja:
®  Obloga uredaja je zbog
podizanja ili prepreke po-
maknuta prema gore.
Uredaj je naiSao na prepreku
i ne moze se osloboditi (npr.

sudaranje blizu bazne stani-
ce).

= Nema signala petlje

®  Kabel za ograni¢avanje
je u kvaru.

B Preslab signal petlje.

Uklanjanje

Ocistite kontakte punjenja i kontaktne
povrsine.

Priklju€ite baznu stanicu na napajanje.

Namijestite uredaj na baznu stanicu i
provjerite nalijezu li kontakti punje-
nja.

Potrazite servisera tvrtke AL-KO.

Potrazite servisera tvrtke AL-KO.

Potrazite servisera tvrtke AL-KO.

Uklanjanje

Stavite uredaj na ravnu povrsinu i potvr-
dite gresku.

Uklonite prepreku.

Postavite uredaj na slobodnu, ogra-
denu povrSinu travnjaka.

Ispravite polozaj kabela za ograni-
cavanje.

Provjerite LED lampice na baznoj
stanici.

Provjerite napajanje bazne stanice.
Iskopcajte i ukop€ajte mrezni isprav-
ljac.

Provjeriti oStecenja kabela za ogra-
ni¢avanje. Popravite neispravan ka-
bel.
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Sifra greske Uzrok Uklanjanje
CNO008: Loop signal ®  Preslab signal petlje B Provjerite LED lampice na baznoj
weak ®  Kabel za ograni¢avanje stanici.
je preduboko ukopan B Provjerite napajanje bazne stanice.
Iskopcajte i ukopCajte mrezni isprav-
ljag.

®  Kabel za ograni¢avanje podignite na
propisanu visinu i po moguc¢nosti ga
pricvrstite izravno na travnjaku.

CN010: Bad position ® Uredajjeizvan ogradene ® Postavite uredaj na slobodnu, ogra-

povrsine travnjaka. denu povrsinu travnjaka.

®m  Kabel za ograni¢avanje ~ ® |spravite polozaj kabela za ograni-
je poloZen tako da je pre- Cavanje oko krivina i prepreka. Uklo-
krizen. nite krizanje kabela.

CNO11l: Escaped robot Uredajje izvan ogradene po- Ispravite polozaj kabela za ograni¢ava-
vrsine travnjaka. nje oko krivina i prepreka.

CN012: cal: no Toop Pogreske tijekom kalibracije: ® Provjerite LED lampice na baznoj
CNO15: cal: outside = Uredajne moze pronaci stanici.
kabel za ogranicavanje. ™ Provjerite napajanje bazne stanice.
Iskopéajte i ukopCajte mrezni isprav-
ljac.
B Namjestite uredaj na propisani polo-
Zaj kalibracije, usmijerite to¢no pod
pravim kutom. Uredaj mora moci
prijeci kabel za ograni€avanje.

CN017: cal: signal Pogreske tijekom kalibracije: ® Namjestite uredaj na propisani polo-

weak ®  Preslab signal petlje Zaj kalibracije, usmijerite to¢no pod
pravim kutom.

B Provjerite napajanje bazne stanice.
Iskop€ajte i ukop&ajte mrezni isprav-
ljac.

®  Provijeriti oSte¢enja kabela za ogra-
ni¢avanje.

= Nema signala petlje

®m  Kabel za ograni¢avanje
je u kvaru.

CN018: Kal: Sudara-  Pogreske tijekom kalibracije: = Uklonite prepreku.

nje ®  Uredaj se sudario s pre-
prekom.
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Sifra greske
CN038: Akumulator

CN099: Recov escape

CN104: Battery over
heating
CN110: Blade motor

over heating

CN119: R-Bumper de-
flected

CN120: L-Bumper de-
flected

Uzrok
Akumulator je prazan:

Preduga petlja kabela za

ogranic¢avanije, previse otoka.

Kod punjenja nema kontakta

na kontaktima punjenja

Prepreke blizu bazne stanice

Uredaj je zaglavljen.

Uredaj ne nalazi baznu stani-

Cu.

Akumulator je potroSen.

Elektronika punjenja nije is-
pravna.

Nije moguce automatsko
uklanjanje greSaka

®  Akumulator je pregrijan
(preko 60 °C). Nije mo-
guce praznjenje.

®  Zurno iskljugivanje preko

nadzorne elektronike

Motor za kos$nju je pregrijan
(preko 80 °C).

Uredaj je naiSao na prepreku

i ne moze se osloboditi.

Uklanjanje

Ispravite polozaj kabela za ograniava-

nje.

m  (Ocistite kontakte punjenja.

®  Namjestite uredaj na baznu stanicu i
provijerite nalijezu li kontakti punje-
nja.

®  Pobrinite se da kontakte punjenja
provijeri i zamijeni ovlasteni serviser
proizvodaca.

Uklonite prepreke.

Postavite uredaj na slobodnu, ogradenu
povrsinu travnjaka.

®  Provjeriti oStecenja kabela za ogra-
ni¢avanje.

®  Pobrinite se da kabel za ograni¢a-
vanje zamijeni ovlasteni serviser
proizvodaca.

Pobrinite se da akumulator zamijeni
ovlasteni serviser proizvodaca.

Pobrinite se da elektroniku punjenja za-
mijeni ovlasteni serviser proizvodaca.

Ruéno potvrditi poruku smetnje.
U slu¢aju ponavljanja: Pobrinite se
da uredaj provjeri ovlasteni serviser
proizvodaca.

®  |skljucite uredaj i pricekajte da se
rashladi akumulator.

®  Uredaj ne stavljajte na baznu stani-
cu.

®m  |skljucite motor i pricekajte da se
rashladi.

® U slu€aju ponavljanja: Pobrinite se
da uredaj provjeri ovlasteni serviser
proizvodaca.

Uklonite prepreku.
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Sifra greske Uzrok Uklanjanje
CN128: Recov Impo- Uredaj je naiSao na prepreku = Uklonite prepreku.
ssible i ne moze se osloboditi.
Uredaj je izvan ogradene po- ® Postavite uredaj na slobodnu, ogra-
vrsine travnjaka. denu povrsinu travnjaka.
®  |spravite polozaj kabela za ograni-
Cavanje.
CN129: Blocked wL Blokiran je motor lijevog ko-  Uklonite blokadu.
taca.
CN130: Blocked WR Blokiran je motor desnog ko-  Uklonite blokadu.
taca.
Opis drugih kodova pogreSaka mozete pronaci tvrtke AL-KO. One su navedene na internetskoj
na pocetnoj stranici tvrtke AL-KO. stranici:

www.al-ko.com/service-contacts

14 KORISNICKA SLUZBA/SERVIS

Kod pitanja o jamstvu, popravku ili zamjenskim
dijelovima obratite se obliznjoj servisnoj lokaciji

15 JAMSTVO

Mozebitne gresSke u materijalu ili proizvodnji na uredaju uklonit ¢emo tijekom zakonskoga roka zastare
za jamstvo na nedostatke prema vlastitom izboru popravljanjem ili zamjenskom dostavom. Rok zasta-
re odreduje se prema pravu drzave u kojoj je uredaj kupljen.

Na$a jamstvena izjava vrijedi samo u slucaju: Jamstvo prestaje vrijediti u slu¢aju:
®  postivanja ovih Uputa za uporabu B samovoljnih poku$aja popravaka
B namjenskog rukovanja B samovoljnih tehnickih izmjena

B uporabe originalnih rezervnih dijelova B nenamjenske uporabe

Jamstvo ne obuhvaca:
®  osteéenja laka koja proizlaze iz normalnog troSenja

B potroSne dijelove koji su na kartici zamjenskih dijelova oznaceni okvirom | xxxxxx (x)

Jamstveni rok pocinje teéi s datumom kupnje od strane prvog krajnjeg korisnika. Mjerodavan je datum
na racéunu. Obratite se svom trgovcu ili najblizoj ovlastenoj servisnoj sluzbi zajedno s ovom jamstve-
nom izjavom i originalnim ra¢unom. Ova izjava ne utje€e na zakonska prava koja kupac ima prema
prodavacu u slu€aju nedostataka.
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1 UHO®OPMALWUJE O YNMNYTCTBUMA 3A
YNOTPEBY

= Kop Hemauke Bep3uje ce paaum o
opvrMHamnHoM ynyTcTBy 3a yrnoTpeoy.
Bepsuje Ha cBMM ocTanum jesnumma cy
npeBoaW OpUrMHasnHor ynyTcTea 3a
ynoTpeoy.

B Oa ynyTcTBa 3a ynotpeby ApXuTe Ha nako
[OCTYNHOM MecTy Aa 6u Bam yBek buna npu
pyum kaga byaete Tpebanu ogpehere
MHdopmauumje o ypehajy.

B Ypehaj npeaajte HOBOM BRacHUKY camo ca
YnyTcTBOM 3a ynotpeby.

B [IpouunTajTe u cnegute cBe 6e3benHocHe
HanomeHe 1 yno3opea 13 oBux Ynytcrea
3a ynoTtpeby.

1.1 CumbGonu Ha HacCNoBHOj CTPaHu

3Haueke

Cumbon

Mpe npBor kopuwheta o6aBe3HO
nNaXry1Bo NpoynTajTe oBa YnyTcrea
3a ynotpeby. To je ycnos 3a
6e3benaH pag 1 HeoMmeTaHo
pyKOBaHe.

YnyTcTBO 3a ynotpeby

OnpesHo pyKoBaTU NIUTUj-MOOHCKMM
akymyantopuma! [MocebHo nasuTe
Ha HanoMeHe 3a TPaHCMopT,
cknaguwhere v bauarse y otnag
13 OBWX ynyTcTaBa 3a ynoTpeby!

1.2 OGjawHeHa 03HaKa U CUTHANTHUX peyn

/\ OMACHOCT! VYkasyje Ha HenocpeaHy
onacHocT koja he — ako ce He n3berHe —
n3as3BaTtu CMPT UMW TELLKY NoBpeay.

/\ YNO3OPEHE! Ykasyje Ha noTeHumjanHy
onacHocCT koja 6y — ako ce He n3berHe — morna
13asBaTi CMPT UNW TeLKy NoBpeay.

/\ OMPE3! Ykasyje Ha noTeHumjanHy
onacHoCT koja 6y — ako ce He n3berHe — morna
n3assaTtu Marne unv 6naxe nospege.

MAXHA! VYkasyje Ha cuTyauujy Koja 6u — ako
ce He usbjerHe — Morna npoyspokoBaTy
MaTepujarHy wTeTy.

H HAMNOMEHA Moce6He HanomeHe 3a
6orbe pasymeBare 1 pykoBake.

2 onuc npon3soaA

Y 0BOj JOKYMEHTauuju je onncaHa noTnyHo
ayTomaTcKa, akymynaTopcKu norokeHa poboTcka
Kocunuua, koja ce cnobogHo kpehe no TpaBHaTO]
NoBpLUMHKW. BrcuHa Kollera ce MoXe MeraTy.
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21 O6um ucnopyke 2.2 PoGoTcka kocunuua
Y o6um ncnopyke cnagajy oBae HaBefeHe
nosuuuje. lNMpoBepuTe Aa nu cy cagpxaHe cBe
nosuuuje:

Bp. CacrtaBHu geo
PoBoTcka kocunmua
KpaTko ynyTcTBo Bp. CacraBvu aeo

YnyTtcTBo 3a ynotpeby 1 KomaHaHo norbe ca aucnnejom (Ha
YHYTpaLUH0j CTPaHu)

1
2

3

4 KnuHoBu 3a TpaBkak
5 2  Tacrtep CTOI (Ypehaj 3aycTaBrba
6

MpexHu apantep oAMax, a HoXXeBe Y POKy 0f 2 Cek.)
BasHa ctaHuua ykrb. HaBojHe 3 KOHTaKT 3a nyhsetbe

krnvHoBe (5 KoM.), Kiby4 1 noknonay, 3a i
3umy 4 TogelwaBare BUCUHE (Ha YHYTpaLUHOj

CcTpaHn)
7 'paHnyHun kabn **

. . 5  Tpepatu Toukmhu (ynpasrensu)

* Robolinho 500: 90 koM., Robolinho 1150: 180

koM., Robolinho 700/1200/2000: He ucnopy4yje 6  lnoya 3a KoLlete

C€ y3 NponssoA 7  TloroHcku Toyak

** Robolinho 500: 100 m, Robolinho 1150: 150 m,

Robolinho 700/1200/2000: He ncropyuyje ce y3 8  Tawup ca HoxeBUMa

NponsBoA 9  3aspTaks 3a npuusplUhnBae
10  Hox 3a yknarare
11 Hox
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Bp. CacraBHu geo

12 Ypy6reewe 3a akymynaTtop
2.3 CumbGonu Ha ypehajy

Cumbon 3Hauewe

YpareuTe gpyra nuua 13 nogpydja
onacHocTu!

MocebaH onpe3s npu pykoBakby!

[pxuTe pyke 1 Hore nogawe oA
A MexaHu3ma 3a cevetrbe!
e
.
T

Mpuapxasajte ce 6e3beagHoCcHOr
pasmaka!

\ Mpe nywTtakwa y pag npoyntajte
/ \ | ynyTcTBO 3a ynotpeby!

3a nokpeTamne ypehaja yHecute
MUH!

He BoauTe ce Ha ypehajy!

24

®

KomaHaHo nosse

@ o
§ =/

=
SN
®® ©

* camo Robolinho 700/1200/2000

Bp. CactaBHu geo

1

(Tactep Home): MNpeknHyTN pexum
Koweka, ypehaj ce Bpaha y 6a3Hy
ctaHuuy. Cnegeher gaHa ce onet
nokpehe aytomaTtckv y nogeLueHo
BpeMe KoLUeHa.

CeH3sop 3a kuwwy (Robolinho
700/1200/2000): Peructpyje ga nu naga
kuwa (Bnam MNoenasre 7.4 "Modecumu
ceHsop 3a kuwy (Robolinho
700/1200/2000)", cmpaHa 218).

Hucnnej: MNpykasyje TpeHyTHO pagHO
cTane ypehaja, Ha3uB nsabpaHor
MeHwja, HeroBe cTaBke MeHuja, kao u
n3bop dyHkumja (Buawn Moenasrbe 2.5
"Aucninej”, cmpaHa 206).

@ E] (TacTepu ca cTpenuuama):
Bupatse cTaBku meHuja, noBehasame u
CMamVBaHe bpojuyaHux BpegHoCTH,
bupare n3mehy nogellaBama.

@ (TacTep ctapt/nay3a): PyuHo
nokpeTare 1 MPeKknA pexvma Kollera
OfH. TPeHYTHWN HacTaBak paja nocne

NPUTUCKa Ha .

‘B Bv (®yHKUMjcKkM TacTepw):
Mo3BaTn dyHKUMjy, KOja ce ynpaBo

npuvka3syje n3Hag Tactepa Ha AuUCnrejy.

(tactep On/Off): YkrbyumBatrse 1
ncKkIbyvmBame ypehaja.
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Bp. CacrtaBHu geo

8 @ (TacTtep 3a meHwn): MNokpeTare
rnaBHOr MeHuja.
2.5 [Oucnnej
4 (p
|
Main Menu
*Settings
Information
Back confirm
Bp. [MMpwukas

1 Haswve n3abpaHor meHuja (oBae: Main
Menu)

2  CraBke MeHuWja y MeHujy: YBek ce
npviKasyjy camo ABe CTaBke MeHuja
(oBge: Settings n Information).

Ca @ " @ moryhe je npukasatu
[l0AaTHe CTaBke MeHuja.

3 ®yHKuuje 3a nzabpaHu cTaBky MeHUja

(oBoe: Settings). Ca ‘E n [3'
moryhe je no3satu dyHKuuje.

4 3Be3guue 3a 03HaYaBaH-€ NpukasaHe
cTaBke MeHMja (oBae: Settings)
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2.6 CTpyKkTypa MeHuja
Main Menu Programs

Settings

Informati
on

* Robolinho 700/1200/2000

weekly Program sugu lMoznaserpe 7.5 "Modewasatrbe npoepama
Kowera", cmpaHa 219

Entry Point Buau lMoznase 7.5.2 "Modewasare noyemHux
mayaka", cmpaHa 219

Program Info suau Moznaserwe 8 "Mpuka3 uHgopmayuja", cmpara 221

Time Buam Moenaerve 5.2 "Mpedy3umarbe 0CHOBHUX nodewasar-a",
cmpaHa 216

Date Buam lNoenaere 5.2 "pedy3umarbe 0CHOBHUX nodewasara", cmpaxa 216

Language Buau lNMoznasrse 5.2 "Tlpedy3umarbe 0CHO8HUX
nodewasarba", cmpaHa 216

PIN-Code Buau lMoznasrwe 5.2 "Mpedy3umare 0CHOBHUX
nodewasarba", cmpaHa 216

Key clicks sugu Moznasrpe 7.2 "Akmusupare/0eakmugupar-e
38ykoea macmepa", cmpaHa 218

EcoMode Buau lMoznassrwe 7.3 "Akmuepamu/deakmusupamu Eco-
Mode (Robolinho 700/1200/2000)", cmpa+a 218 *

Rain sensorsuau Moznassrse 7.4 "Modecumu ceH3op 3a KuWy
(Robolinho 700/1200/2000)", cmpaHa 218 *

After rain delay sugu Moenaerse 7.4 "Modecumu ceH3op 3a
kuwy (Robolinho 700/1200/2000)", cmpa+a 218*

Rain sensitive sugu Moznaerwe 7.4 "Modecumu ceH30p 3a Kuwy
(Robolinho 700/1200/2000)", cmpa+a 218*

iNTOUCH Buaum lMoznaeswe 7.6 "inTOUCH", cmpaHa 220

Margin mowing Buawu Moenaserse 7.7 "Kowere usuya rnpu pyyHom
nokpemarby", cmpaHa 220

Sub zone active/disabled suan Moznasrse 7.8 "Modewasare
KoweHa criopedHux rnospuwiuHa”, cmpara 220

Display contrast sugu lMoenaswe 7.9 "Modewasar-e
KoHmpacma ducrineja”, cmpaHa 220

Safety settings suayn Moenasme 7.10 "3awmuma nodewasara", cmpara 221

Reset calibration suau Moznasmwe 7.11 "MoHogHa
kanubpayuja”, cmpaHa 221

Factory reset Buau lNoznasrse 7.12 "Pecemoegar-e Ha ghabpuyka
nodewasarba", cmpaHa 221

Blades service Buau Moznasrme 8 "Mpukas uHgopmayuja", cmpaHa 221
Hardware suau lMoznasrse 8 "Mpukas uHgpopmauyuja", cmpara 221
Software suau Moanassrse 8 "Mpukas uHgopmayuja", cmpaHa 221
Program Info euau Moznasre 8 "Mpukas uHgopmayuja", cmpaxa 221

Failures suau Moenasrwe 8 "Mpukas uHgpopmayuja”, cmpaHa 221
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2.7 bBa3Ha cTtaHuua

Bp. CacrtaBHu geo

1
2
3
4

[owa nnoya
JIE[ 3a npukas ctatyca

KoHTaKT 3a nywere

Tactep Home () *
CTy6 3a nytere
Kabnoscko okHO

Yaybrberwe 3a Tovak

0 N o O

OTBOp 32 HaBojHe knnHoBe (9)
9  HaBojHu KNnHOBMU
* Robolinho 700/1200/2000

2.8 bBartepuja
KopucHuk moxe fa npomeHn 6atepujy.

H HANMOMEHA [lo kpaja HanyHuTe
akymynartop npe npse ynotpebe. Akymynatop ce
MO>Xe MyHUTN Ha BKno kojem H1BoYy
HanykeHocTu. [Mpeknaarbe Nykera He LWTeTn
akymynartopy. AkymynaTop MOXxe Aa ce nyHu
caMo kaja je ypehaj ykrbyyeH.

B AkymynaTop je 4ENMMMUYHO HanyHeH
NPUITMKOM UCMOPYKE. Y HOPMAarHOM pexumy
papa ce akymynaTop pefoBHO NyHWU. Y Ty
cBpXy ce ypehaj nomepa y 6a3Hy cTaHuuy.

B /HTerpucaHa enekTpoHuKa 3a Haa30p
ayToMaTCKu 3aycTaBrba Nykehe kaja ce
pocerHe ctatyc nywera of 100%.

=B [Ipouec nytera PYHKLMOHWMLLE CaMO ako Cy
KOHTaKTV 3a Nykete 6asHe CTaHuue y
B6ecrnpekopHOM KOHATKTy ca AOAVPHUM
nospLlunHama ypehaja.

B  Ha temnepatypama usHag 45 °C, yrpaheHa
3alTWTa CKIlonKa cnpeyaBa nykere
akymynartopa. Ha Taj HaumH ce n3berasa
pasapare akymynaTopa.

B AKO je Bpeme paga akymynatopa 3HayajHO
CMaH-EHO YNPKOC NMYyHOM NyHsEHsY,
aKkymynatop mMopa butn 3amer-eH HOBUM
OPUrMHaNHMM akymMynaTopoMm npeko
AncTpubyTepa, TexHuyapa unm cepBrcHor
napTHepa komnaHuje AL-KO.

B Ako ce akymynaTop 360r ctapeta unm
npeayror cknaguTEHa UCMPasHU UCNoA
npara koju je ogpeavo npounssohay, BuLLe ce
He Moxe nyHUTW. MNpoBepuTe akymynaTop u
eneKTPOHUKY 3a Haa30p koa AucTpubyTtepa,
TEeXHUYapa Unv cepBUCHOT NapTHepa
komnaHuje AL-KO u 3ameHuTe 1x no
notpeobu.

B CraTyc akymynaTopa je npukasaH Ha
avcnnejy. MNpoeepuTun ctatyc akymynartopa
nocne oko 3 meceua cknaguwtera. Y Ty
CBPXY YKIbyunTu ypehaj n ountartu cratyc
akymynatopa. AKo je akymynaTtop HanyheHa
camo oko 30%, ctaBuTe ypehaj y 6asHy
CTaHuUy 1 ykiby4uTe ra ga bucrte nyHunm
akymynaTtop. Ako je cTyb 3a nyere pagu
ycKnaguwTera CKMHYT ca 6asHe cTaHuue
(Buam lNoenaewe 11.2 "Cknaduwmerse
cmyba 3a nymweme", cmpaHa 223), npBo ra
NMOHOBO MOHTUpajTe 0BPHYTUM pefocneom
1 MOHOBO NPUKIbYYMTe BasHy CTaHuULy Ha
eNeKTPUYHY Mpexy.

B AKO je 4OLINO A0 Lypeh-a enekTponura y
ypehajy: [lajte ypehaj Ha nonpasky y cepsuc
dupme AL-KO!

B AKO je akymynaTtop AeMOHTUpaH u3 ypehaja:
AKO Cy 04/ UnK pyKe AOoLUSe y KOHTAKT ca
MCLYypenuM enekTpornMToM, OgmMax ucnepute
BogoM. Ogmax notpaxute nekapal!

2.9 Onwuc dyHKumje

KpeTaibe no TpaBHaTOj NOBPLUMHU

Ypehaj ce cnobopHo kpehe y noapyyjy kollexa
Koje je ogpeheHo rpaHnyYHUM Kabnom.
OpwjeHTauuja ypehaja ce BpLUM Npeko ceHsopa
KOjW AETEKTYjy MarHeTHO Nosbe rpaHuyYHor Kabna.
Ako ypehaj ygapu o npenpeky, 3ayctaBrba ce u
HacTaBrba y aApyrom cmepy. Ako ypehaj aohe y
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cuTyauujy y kojoj pad Huje moryh, Ha gucnnejy ce
npuKa3syje nopyka.

Robolinho 700/1200/200: Ako ypehaj npu
YKIbYYEHOM CEH30pY 3a KLUy npenosHaje Bnary,
ayTomaTcku ce Bpaha y 6asHy cTaHuuy.

Pexum Kkowewa 1 pexum nywbewa

dase Kolwena ce CTanHo cMmemwyjy ca hasama
nykwera. AKO ce HanyHEeHOCT akymynaTopa
cMahuno Ha oapefeHy BpeAHOCT NPUIIMKOM
kowetba (npukas: 0%), ypehaj ce Bpaha y 6asHy
CTaHULy AYX rPaHNYHE XuLe.

Mporpamu 3a Koluewe Cy yHanpes nofeLleHn n
MoOry ce fofaTHO nogeluasatyt Ha ypehajy nnm y
annukaumju.

CBaku nyT kaga ce MOTOp KOCUIMLE NMOKpeHe,
MeHa Ce HeroB cMep poTaupmje, LWTo
yABOCTPYYyje BeK Tpajarba HOXeBa.

2.10 Mogyn koju ce noBe3syje nytem WiFi-ja n
annukaumja AL-KO inTOUCH

PoboT 3a KoLLere TpaBe ONpeMrbeH je pagno
MoZayrnom koju ce nose3syje nytem WiFi-ja. OBaj
Moaen omoryhyje nako ynpasrbame,
nofellaBame 1 Haasnpare Npeko annukauuje
Ha HekoM MobunHoMm ypehajy (nameTHu
TenedoH, Tabner).

H HANOMEHA 3a kopuwhere Mo6unHor
ypehaja nytem annukauumje AL-KO inTOUCH
HeomnxoAHa je Be3a ca UHTEPHETOM.

H HAMNOMEHA [a 61 codTeep 3a poboT 3a
KolLLeHe TpaBe yBeK 610 axypupaH Ha HajHOBUjy
Bep3vjy, Mopa Aa Oyae nosesaH ca MHTEPHETOM
npeko WiFi mpexe. Annukauuja AL-KO
inTOUCH obGaBeluTaBa kaa ce nojaBe HoBe
Bep3avje codTBepa 3a poboTcky kocunuuy. OHe
ce ayToMaTCK1 NpeysnmMajy ca MHTepHeTa.

Annukauumja AL-KO inTOUCH

Annukaumja AL-KO inTOUCH je pocTynHa 3a
aHgpoug ypehaje y GooglePlay npogaBHuum, a
3a iOS ypehaje npeko cepsuca Apple App Store:

£ Available on the

[ ¢ App Store

GETITON
" Google Play

HakoH nHcTanauuje annukauuje mopare ce npso
npvjasuTu.

[Mpunukom NpBOr NOKpeTara annukauuje
ayToMaTCKv ce akTuBMpa ynyTcTBo 3a bp3y
nHcTanauujy. Cnegute ynyTcTea 3a MHCTanaumjy
poboTa 3a KoLLeHe TpaBe y CBOjoj bawuTn n
noToMm ra nosesanu ca annukauvjom AL-KO
inTOUCH.

H HAMOMEHA Po6oTcka kocunuua ce
nckrbyymBo nosesyje ca WiFi mpexom of 2,4
GHz.

He nogpxasajy ce WiFi mpexe oa 5 GHz.

[a 6u ce nosesana annukaunja AL-KO
inTOUCH, po6oTcka kocunumua 1 nameTHu
TenedoH Mopajy Aa ce Hanase y JOMeTy pyTepa
ca JOBOSbHOM jauvHOM curHana (npenopyka:
MUH. 50%).

1. MokpeHyTtn annukaumjy AL-KO inTOUCH.

2. HanpaBuTV KOPUCHWYKM Haror y3 nomoh
komaHae ,PETMICTPOBATW". YnucaTtu
KOPUCHUYKO MME U JNIO3VHKY.

3. [lpuvjaBreuBarse nomohy nocrojeher
KOPWCHUYKOT Harnora.

4. TlokpeHyTV acucTeHTa 3a NoBe3nBaHe NPeKo
komaHae ,YPEBAJIN n . HOBU YPEBAJ".

5. Cneautu garba ynyTcTea.

H HAMOMEHA Ykonuko ce po6oTcka
kocunuua kpehe y geny 6awTte ca nowom WiFi
Be3oM unu 6e3 we, nogellaBana annukauuje
AL-KO inTOUCH ce BpLue Tek nowTo ce
poboTcka Kocunuua BpaTtu y aeo bawre ca
nobpum WiFi curHanom. Ykonuko nokanHu WiFi
CUrHan Ha pyTepy Huje AOBOSBHO jak Aa Nokpuje
ueny 6alTy, heros JOMET Ce MoXe nojayaT
nomohy peneTuTopa Koju ce moxe Hahu y
npogaju.

Y cnyyajy dyHKUMOHAMHNX CMETHM, MOXE BaM
nomohu npoaasal, Kojy UMa UHCTanmpaxy
annukauujy AL-KO inTOUCH. Mpopasuy ce
npeko annukauuje AL-KO inTOUCH wmopa
OMOryRUTU AarbUHCKU NPUCTYN poBOTCKOj
KOCUMULN.

OcvM JarsvMHCKor NpucTyna CBUM NoBe3aHum
poboTuma 3a Kolene Tpase, annukauuja AL-KO
inTOUCH Hyawm n apyre cyHkuuje, nonyT
pervucTpauuje npov3soaa, caBeta o
6alToBaHCTBY, CaBeTHUK O Burbkama vnm nyLu
HOTUdMKaLmje y Cryyajy rpeLuke.
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3 BE3BEAHOCT

3.1 CapcucxopgHa ynotpeba
Ogaj ypehaj je npeasuheH
NCKIbY4YMBO 3a NpuBaTHY
ynotpeby. CBaku gpyraynju
Ha4YnH KopuLwhewa, Kao n
HeJ03BOSbEHE NpenpaBke nnm
aorpagwe ce cmatpa
HEeHaMeHCKOM ynoTpebom u
A0BOAM 00 NpecTaHKa Baxeha
rapaHuuje Te oo rybutka
ycknaheHoctu (CE osHaka) n go
oabunjara cBake 04roBOpPHOCTU
npoussonaya y ogHoCy Ha
LUTETY KOpUCHMKa unum Tpehunx
nuua.
"paHunue npumeHe ypehaja cy:
E Makc. NoBpLUNHA:
Robolinho 500: 500 m?
Robolinho 700: 700 m?
Robolinho 1150: 1200 m?
Robolinho 1200: 1200 m?
Robolinho 2000: 2000 m?
B Makc. ycroH/nag: 45 % (24°)
B Makc. Harvwame y cTpaHy:
45 % (24°)
B TemnepaTtypa:
Mywerwe: 0 —45 °C
Kowetwe: 0 — 55 °C

3.2 Moryha norpeluHa
ynoTtpeba

OBaj ypehaj 3a TpaBy Huje

norogHa 3a kopuwhemne y

jaBHUM KOMMeKcMma,
napkoBMma, CopTCKUM
TEpPEHNMA, HUTU Y
NnosbONPUBPEON UMK LLYMapCTBY.

3.3 CUrypHOCHM M 3alUTUTHU
ypehaju

/\ YNO3OPEHE! OnacHocT

oA noBpeae. HevcnpasHu n

AeaKTUBUPAHN CUTYPHOCHU U

3awTuTHU ypehaju mory aa

AoBeay 00 TelKux nospeaa.

m [lajTe HencnpasHe
CUTYPHOCHE 1 3alUTUTHE
ypehaje Ha nonpasky.

® Hukaga HemojTe
AeakTnBMpaTn CUrypHOCHE U
3awTnTHe ypehaje.

3.3.1 YHoc NNH-a u NYK-a
Ypehaj ce Moxe NOKpeHyTH
camo yHocom NMH-a (Personal
Identification Number). OBo
crnpedyasa fa ra ykrbyuyjy
HeoBnawheHa nuua. Pabpuyko
nogelwaare 3a [MNH je 0000.
NMAH moxe ga ce NpoMeHu,
Bnan sugm lNoenasrbe 5.2
"lpedy3umaH-e 0OCHOBHUX
rnodewasara", cmpaHa 216.
Ako ce lNWH 3 nyTa norpewHo
yHece, notpebaH je yHoc MYK-a
(Personal Unlocking Key). Ako je
N TO NOrpeLlHo YHETO, Mopa ce
yekaTtun 24 cata oo criegeher
yHOCa.
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m Yygajre [NMNH n MNYK tako pga
HeoBnawheHa nuua Hemajy
NPUCTYN HUMa.

3.3.2 CeH3opwu

Ypehaj je onpemMsrbeH ca BuLle
6e3begHOCHMX ceH3opa. Hehe
ce NOHOBO MOKPEHYTU
ayToOMaTCKM HaKoH
NCKIbyYnBara nomohy
6e3benHocHor ceHsopa. [Nopyka
O rpeLum ce npukasyje Ha
aucrinejy n mopa aa ce rnoTepau.
Tpeba OTKNOHUTY Y3pPOK
pearoBara ceH3opa.

NMoawusHu ceH3op

Ako ce ypehaj nogurHe Tokom
paga Ha Kyhuwty, BO3HU NOroH
Ce VCKIbyyyje 1 HOXeBU 3a
pe3are ce 3aycTaBrbajy.

CeH30pu yaapa 3a
npeno3HaBame npenpeka
Ypehaj je onpemrbeH ceH3opuma
Koju, kKaga nofy y KOHTakT ca
npenpekama, ocurypasajy
npoMeHy cMmepa kpeTana. Kaga
yaapw 0 npenpeky, ropku ano
kyhuwTa ce 6naro nomepu n
aKkTMBMpa ceH3op yaapa.

CeH3op Harnba y cmepy
BOXH>€/004YHO

AKo je y cMepy KpeTaha
AOCTUTHYT YCMOH UNn Nag nunu
604HM Harnb oa 24° (45%),
ypehaj ce okpehe unm mewa
CMep BOXHE.

CeH3op 3a kuuwy (Robolinho
700/1200/2000)

Ypehaj je onpeMsbeH CEH30POM
3a KWLLY KOjU Y aKTUBMPAHOM
CTaky npeknaa pexxum Kollera
n obesbenyje noBpartak ypehaja
y 6a3Hy cTaHuuy.

H HANOMEHA Ypehaj ce
MO>XE NOoy34aHO KOPUCTUTU Y
ONM3NHU gpyrnx poboTCKMX
kocunuua. CurHan koju ce
KOPUCTW y rpaHN4yHOM Kabny je
aeduHucaH og ctpaHe EGMF-a
(Yapyxere eBpOnCKunx
npounsBohayva 6alTeHCKMX
ypehaja), y cknagy ca
cTaHgapAom 3a
erieKkTpomarHeTHe emucuije.

3.4 Be3b6egHocHe HanomMeHe

3.4.1 PykoBanay

m Ocobe mnahe og 16 roguHa,
ocobe ca orpaHN4YeHnM
DU3NYKMM, CEH30PHUM UNN
MeHTanHuM cnocobHocTUMa
NN ca HegoCTaTKOM
MCKyCTBa 1 3Hawa n ocobe
KOje He no3Hajy ynyTcTBO 3a
ynotpeby, He cmejy Aa
kopucte ypehaj. Bogute
pavyHa o cneunuyHnm
nokanHum 6e36eaHOCHUM
nponvcuma y Besun ca
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BesbenHocT

MUHMMaITHOM cTapoLuhy
KOPUCHMKA.

® HemojTe pykoBatu ypehajem
nog yTuuajem ankoxona,
Apora unu nekosa.

3.4.2 JlvyHa 3alITUTHA
onpema
m [la 6ucte nabernn nospeae,
HOCcuTe NponncHy oaehy n
3aLUTUTHY OMNpeMmy.
® JlnyHa 3awTuUTHa onpema ce
cacToju of;
Ayrvux naHTanoHa v
YBPCTUX Lunena.
y crnydyajy ogpxxasama 1
Here: 3alWTUTHE pyKaBuue.

3.4.3 Bbe3begHoOCT rbyau m
XUBOTUHbA
® Y cny4ajy jaBHO JOCTYMHUX
noBpLUMHA, OKO Noapydja 3a
KOLLleHe Mopajy ce CTaBUTU
ynosopewa ca croegehmm
cagpxajem:

/\ MAXHA! AytomaTcka
Kocunuua pagu! He
npubnuxasajte ce ypehajy!
Hagsmnpute geuy!

m Tokom paja ce yBepuTe ga ce
aeua n ocobe He Hanase y
6nun3nHu ypehaja unu Ha
ypehajy n na ce He urpajy ca
ypehajem.

m Cepgemnse Ha ypehajy n cesamwe
pykama y HOXeBe je
3abpareHo!

® [Ipxute Teno v ogehy garse
0, MexaHn3ma 3a ceveme.

3.4.4 Bbe3begHocT ypehaja

® [Ipe Hero wTo NoYyHeTe ca
pagom, yBepuTe ce gay
pagHoM nogpyyjy ypehaja
Hema npegmeTa (Kao WTo cy
rpaHe, koMaam cTakna,
meTana un ogehe, kKameme,
BGalTeHCKN HaMmeLwTa;,
BGawTeHcKkn anat nnm
urpadke). OHM Mory oLTEeTUTU
HoxeBe ypehaja unu ypehaj
MOXE OLUTETUTU HoMX.

m Kopuctute ypehaj camo nop
cnegehum ycnosuma:

Ypehaj Huje 3anproaH.
Ypehaj He nokasyje
owTehewa unu xabame.
CBuY KOMaHAOHW enemMeHTH
YHKUNOHULLY.

BasHa cTaHuua 1 MpexHn
aganTep v HUXOBU
ernekTpu4Hn Kabrosu cy
HeowTeheHn n page.

B YBeK 3aMetbyjTe HencrnpasHe
AenoBe OpUrMHanHum
pe3epBHUM gerioBMma
npoussohava.

® [lajte ga ce ypehaj nonpasu,
ako je owteheH.
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MoHTaxa

m KopucHuk ypehaja je
o4roBopaH 3a Hecpehe

ypehaja koje ykrby4yjy apyre
ocobe 1 HUXOBY MMOBVHY.

3.4.5 EnekTtpu4iHa
0e3b6egHOCT

® Hwukapga He kopucTtute ypehaj
AOK UCTOBPEMEHO npckanuua
3a TpaBy pagu Ha NOBPLUNHMN
3a KolleHe.

® HemojTe npckaTtun ypehaj
BOJOM.

®m HewmojTe oTBapatu ypehaj.

MOHTAXA

4.1 OTtnakuBame ypehaja

1. OnpesHo oTBOpMTE ambanaxy.

2. TaxrbunBo U3BaanTe CBE KOMMOHEHTE U3
nakosara 1 NpoBepuTe ux Ha owTehera
ycnep TpaHcropTa.

HanomeHa: Odmax obasecmume cgoe
ducmpubymepa unu cepsucHoe napmHepa
komanHuje AL-KO y cnydajy owmehera
ycned mpaHcropma.

3. Tpoepute 06um ucnopyke, Buam lNoenasrse
2.1 "O6um ucrniopyke", cmpaHa 204.

Ako npocnehyjete ypehaj, yyBajTe opurnHanHy

ambanaxy u npatehy gokymeHTtauujy. To je

noTpebHO 1 3a NOBPATHO Crame.

4.2 TnaHupare noppyyja kowera (01)

INokaumja 6a3He ctaHuue (01/1)

®  |llto kpahy nyT oo Hajeehe NoBpLUMHE 3a
KoLLEHe

PaBHa noagnora

3awTuheHo oa AMpeKTHe CyHYeBe CBETNOCTU
1 jaknx BPEMEHCKUX yTuLaja

B MoryhHOCT NpuKIbyYBaHa CTPYjHOr
Hanajaa

= Jlo6pa npuctynavyHocT 3a poboTcky
KocunuLy
MocTaBrbawe rpaHuyHe xuue (01)

'paHnyHa xuLa Mopa 6uT nocTaBrbeHa y cMepy
Kasarbke Ha caTy Yy HEeMpeKUHyToj NeTIbU.

Kopupnopwu usmehy nogpyuja 3a koweme (01/x)
Kopwnaop je ycko rpno Ha TpaBHaTOj NOBPLUNHU U
MOXe MOCIYXUTK 3a NOBE3NBaHE ABE MOBPLUMHE
3a KoLlere.

maBHa noBplKuHa u cnopegH(ale)
noBpLuH(ale) (01)

B [naBHa nospwwuHa (01/X®P): To je TpaBHaTa
NOBpLUMHA Ha Kojoj ce Hana3u 6asHa ctaHuua
1 Koja ce MOXe ayTOMaTCKM KOCUTU Liena.

®  CnopepgHa nospwuHa (01/HP): To je
TpaBHaTa NOBPLUMHA, KOja Ce He MOXe
noxsatutu ypehajem ca rnaBHe NoBpLUUHE, Y
Ty CBpXYy py4HO npeHecute ypehaj Ha
crnopeaHy nospLumHy. CnopeaHe noBpLUVHe
Mory aa ce obpafie y py4HOM pexumy.

'maBHe n cnopeaHe noBpLUnHe, MeRyTUM,

OorpaHu4eHe cy UCTOM, HEMPEKUHYTOM FPaHUYHOM

KULLOM.

Monoxaj noyeTHnx Tayaka (01/X0 — 01/X3)
Ypehaj ce kpehe Ayx rpaHuyHe xuue y
oapefheHoM BpeMeHy KoLleha A0 HasHayeHe
noyeTHE Tayke 1 Tamo MoYnke Aa KOCK.

[MyTem noveTHNX Tayaka MoxeTe Aa
AeduHuLLEeTe Koje AenoBe NOBpPLUVHE 3a KOLLeHe
Tpeba nojayaHo KocUTK.

4.3 Mpunpema nogpyyja 3a Kowewe

1. lpoBepwuTe Aa nu je TpaBHaTa NOBPLUWHA
Beha o/ NoBPLUNHCKOr KanauuTeTa ypehaja.
Kapa je npeBenvika TpaBHaTa noBpLUMHA
HacTaje HepaBHOMEPHO KOLLEH TpaBhak. o
noTpebun yecuTHUTE TpaBHaTy NOBPLUMHY Koja
Tpeba ga ce kocu.

2. [pe moHTaxe 6a3He cTaHuLe 1 rpaHuyHe
Xuue, kao u nywrara ypehaja y paa: Kocutn
TpaBHaTy MOBPLUNHY KOCUMULIOM 3a TPaBy Ha
HUCKY BUCWHY KOLLEHA.

3. YKNOHWTW Npenpeke Ha TpaBHaTOj MOBPLUNHU
VAN MX ENMUHALLUTE NYTEM rPaHNYHOT
kabna (Buau lMoenasrse 4.5.3 "M3dsajarbe
npenpeka", cmpaHa 214):

B PaBHe npenpeke Koje ce npernase v mory
OLUTETUTU HOXeBE (HMP. paBHe kKaMeHe
nroye, Nnpenasu of TpaBHaTe NOBPLUNHE
[0 Tepace unu ctase, nrnoye, MBMUYHAaLW,
nTa.)

B Pyne 1 y3BuLLEHa Ha TpaBHAaTOj
MOBPLUMHK (HNP. KPTUYHALM, pyne,
wmwapke, onano sohe, UTA.)

®m  CTpMe ycrioHe unu nagviHe Behe of
45 % (24°)
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4.4
1.

4.5

MoHTaxa

B BopeHe noBpLunHe (HNp. pubkaum,
noToun, 6aseHn UTA.) U HKXOBa
pasrpaHuyerba y OAHOCY Ha TpaBHaTy
NOBPLUNHY

B )KGyhe 1 xuBa orpaga, koju Mory
nocTaT LW1pu

MNoctaBmamwe 6a3He ctaHuue (03/a)

MoctaBute 6a3Hy ctanuuy (01/1) noa
npaBuM Yr1oM y OAHOCY Ha MnaHupaHy

J'IOKaLl,Vij rpaHn4vHe Xuue Ha cnegehu HaumH:

B PaBHO Ha noanosu (nposBeputu nomohy
nnbene)

B [IpaBONMHKWJCKN 1 NOpaBHaTy ynas u
nanas

B Huje 3a06/b€eH (NPUIMKOM HaKHagHOr
3aBpTama HaBOjHMX KNMHOBa CTy6 3a
nytere He CMe ce casujaTi unm
HaruwaTtn)

BasHy ctanuuy (03/2) npnyBpcTUTK Ha Tno

nomohy 4eTupu HaBojHa knuHa (03/1).

WHcTanaumja rpaHuyHe xuue

H HANOMEHA Robolinho 500/1150: Ako je
UCMOPYYeHU rpaHnyHK kab npekpaTtak, MoxeTe

no6

UTN NPOAYXHU kabn of ceor AL-KO

oBnalheHor NpoaasLa Unu cepBUCHOT
napTHepa.

4.5.1 [lpukrbyuynBame rpaHMyYHe XuLe Ha

6a3Hy ctaHuuy (03/6)
MaByuuTe rpaHnyHy xuuy (03/4) ns
ambanaxe.
CkuHuTe noknonaw, kabnosckor kaHana
(03/3) Ha npukrby4ky (03/A).
CkuHUTe n3onauujy Ha Kpajy rpaHnyHe xuue
(03/6) n rypHute ra y ctesaroky (03/7).
3aTBopuTe cTesarbky.
BoawnTe rpaHnyHy »uuy Kpo3 feo 3a By4YHO
pactepehemne (03/5) ca pe3epBom xuLe U3
kabrnoBckor kaHana.

H HANOMEHA Ca pesepsom xuue Moryhe

je KacHuje HanpaBuUTN U Make KopeKuuje Bofhera

xuue.

6.

CTaBuTe Mokrionaw, OkHa 3a XuLly.

4.5.2 T[octaBrbawe rpaHmyHe xuue (01)
[paHnyHM kabn ce MoXe MONOXUTU Ha TpaBHaK,

Kao

n go 10 um ncnog Tpase. MiHcTanauujy nog

TpaBom Moxe 06aBuTu oBnawheHn npogasad.

O6e BapujaHTe ce mory mefycobHo
KOMOBMHOBATH.

MAXHA! OnacHocT of owTehewa
rpaHuyHe xuue. AKo je rpaHuyHa xuua
owTeheHa unv npeceveHa, NpeHoc
ynpaBrbavknx curHana Ha ypehaj suwe Huje
moryh. Y Tom criyyajy, rpaHnyHa xuua mopa 6utn
nonpasrbeHa Unn 3aMmerseHa. 'paHuyHe xuue ce
Mory HabasuTtu kog oupme AL-KO.

= YBeK NMOoCTaBUTE rPaHUYHY XULLY AUPEKTHO Ha
3eMrby. AKO je HEOMXOAHO ocurypaTtu
AOAATHUM HABOJHUM KITUHOM.

B BawTtutute rPaHnNYHy Xunuy of owrTehena
TOKOM nonaraxka v paga.

B He konajte HutTn cehn y 6nmavHu rpaHnyHe
xuue.

1. Y npaBunHum pasmaumma gukcupajte
rPaHUYHN Kabn KNMHOBMMA 32 TpaBHaK Unn
ra noctaBuTe UCMof 3eMrbe (Ha Makc.
ay6unu og 10 um).

2. TlocTaBrbawe rpaHM4HOr kabna oko
npenpeka: Bugm lNoenaswe 4.5.3
"W3dsajar-e npenpeka”, cmpaHa 214.

3. Kpeupare kopugopa namehy nojeanHux
NoBpLUMHA 3a KoLlekse: BUan loenasrpe
4.5.4 "OepaHuyasare kopudopa (01/x)",
cmpaHa 215.

4. W3pBajare NpeBenvkvx ycrnoHa unu naguHa:
Buau lNoenaesrbe 4.5.5 "M3dsajaw-e naduHa
(11)", cmpara 215.

5. TllocTaBrbame pesepsu kabna: Buam
lNoznaerbe 4.5.6 "Mlocmasrbarbe pesepsu
xuuye (07)", cmpaHa 215.

6. HakoH 3aBpLUeTka nonararba, NoBexuTe
rPaHNYHy XLy ca NpUKIby4kom basHe
ctanuue (03 / B): Bugwn Noznasre 4.5.1
"lMpukrby4usarbe epaHuU4He xuue Ha basHy
cmanuuy (03/6)", cmpaHa 214.

4.5.3 WspBajake npenpeka

Y 3aBMCHOCTVM Of1 OKpY»XeHsa pafHor noapyyja,
rpaHn4YHK kabn Tpeba ga 6yae noctaBrbEH Ha
pasnuuMTUM yaarbeHocTMMa of nperpeka.
KopuctuTe newup Koju ce Moxe CKUHYTU ca
nakoBatba Aa GucTe oapeamnnn ucnpasHy
yAarbeHoCT.

H HAMOMEHA Viaagajara cy HeonxoaHa
CaMO aKo Ce He MOory OTKpPUTW CeHsopuma yaapa
Ha ypehajy. M3beraBajTe npeBuLLe n3aBajatba
ofH. HenoTpebHa n3aBajara. M36oumHe mare
of 6 um Mopajy 6T n3aBojeHe, nHave ypehaj
MOXe fa n3asose owTehema.
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MoHTaxa

PacTtojarwse oa 3uaosa, orpaaa, neja:

HajM. 20 um (01)

Ypehaj ce kpehe ca nomakoM npema CrnorbHoj
cTpaHu og 20 um ayx rpaHuyHor kabna. 36or
TOra nosioXkuTe rpaHnYHN kabn Ha 3ugose,
orpage, neje, UTA. Ha yAArbEHOCTM O HajMare
20 um.

PacTtojarwe o uBuua Tepaca M KangpMmcaHux
cTazsa (05)

Ako je nBuLa Tepace unu cTase BuULLa 0
TpaBHaTe noBpLuMHe, Tpeba ogpxaBaTu
yAarbeHocT of Hajmane 20 uM. Ako je nsuua
Tepace uUnu cTase Ha UCTOj BUCUHU Kao TpaBHaTa
NnoBpLUNHA, kabn ce MoXe NOCTaBUTU Ta4yHO y3
MBULLY.

PacTojawa of npenpeka Ao rpaHUyYHoOr
ka6na (01)

AKO Cy rpaHnyHe XuLe Ta4yHO CaBujeHN Of,
npenpeke ogH. npema npenpeuu, Tj. Ako je
yaarbeHocT 0 um, ypehaj ce nomepa npeko
rpaHnyHe xuue. He ykpLuTajTe nputom rpaHnyHy
xwuuy (02/u), Beh je nonaxute napanenHo (01/e).

MocTaBrbake rpaHMYHOr kKabna oko yrnosa

(06)

®  Kop yrnosa koju gy npema yHytpa (06/a):
MonoxwuTe rpaHn4HN Kabn avjaroHanHo Aa
6ucte nsbernu 3arnasrenBarbe ypehaja y
yrnosuma.

®  Kop cnoreHMX yrnosa ca npenpekama (06/6):
MocTaBuTe rpaHUyHN Kabn nNog oWwTpuM
yrnom ga 6ucrte usbernu cyaap ypehaja ca
yrnosuma.

®  Kop cnorbHMx yrnoBa 6e3 npenpeka:
MocTaBnTK rpaHUYHK Kabn noa yrnom of
90°.

4.5.4 OrpaHunvaBake kopugopa (01/x)

Y kopupgopy mMopajy Aa ce nowTyjy cnegeha

pacrtojama:

B YKynHa wupuHa: MuH. 60 um

B PacTojatbe rpaHnyHor kabna oa MBuLe:
20 um

B PacTojatbe n3mehy rpaHnyHux kabrnosa: MUH.
20 um

4.5.5 W3pBajarwe naguHa (11)

Maposu Behu of 45% mopajy 6utn nsgsojeHn
rpaHN4HOM Xuuom (45% = 45 um Harnba no 1
MeTPY XOPU3OHTANHO).

[paHWyHK Kabn He cMe BUTK NOCTaBIbEH Ha
naguHu ca Harmbom sehum og 20%. Oa 6u ce
n3bernu npobnemu npu okpeTawy, NOTPEGHO je

oppxasaTtu yaarseHocTt of 50 um go Harmba o
20%. Ako Harvb Ha CnorbHoj MBMLW pagHor
noapydja npenasun 20% y jeaHoj Tayukun, rpaHnyHNn
kabn ce noctaBrba Ha paBHy NOAJOrY Ha
pacTtojaky o 20 uM ucnpeg noveTka naga
TepeHa.

4.5.6 T[ocTtaBrbame pesepsu xuue (07)
[a 6ucte mornu nomepuTy 6asHy CTaHuLy Unu
NPOLLUMPUTK NoapyYje 3a KoLLeHe HaKoH
nocTaBrbakba NOBPLUMHE 33 KOLIeHE, Y
pefoBHVM pa3MauyMa UHCTanvpajte pesepsee
XULe Y TPaHUYHO] XULW.

Bpoj pe3epBu xuLe Moxe ce N3BeCTu no
COMCTBEHOM Haxohetby.

H HAMOMEHA Kop pe3epsu xwLe HeMojTe
NpaBUTY OTBOPEHE NeTIbe.

1. BoauTe rpaHnyHy XuLy OKO TPEHYTHOT KNuHa
3a TpaBmwak (07/1), a 3aTum ce BpaTuUTe Ha
NpeTxoaHuW KNuH 3a Tpasksak (07/3).

2. 3aTum BpaTuTe rpaHnUyHY XULy Ha TPEHYTHU
KINWH 3a TpaBhak. HacTtaje netrea. XKuue
Mopajy 6uTu Bpno 6nu3y jegHa gpyre.

3. Ako je noTpebHo, Npu4BpCTUTE NETIBY HA TNO
nomohy gogaTtHor knuHa 3a Tpaswak (07/2) y
CpeaunHu.

4.5.7 TwvnuyHe rpeLiKke NPUINKOM
noctaBrbama xuue (02)

®  PesepBe rpaHu4Hor kabna HUCy NocTaBrbeHe
Yy PaBHOMEPHO n3ayxeHoj neTrbu (02/a).

B [paHunyHU Kabn Huje NpaBUITHO NOCTaBIbEH
oko yrrnosa (02/6).

B [paHun4HU kabn ce ykpLuTa ofH. Huje
norioxxeHa y cMepy kasarbke Ha caty (02/u).

B [paHunyHU kabn ce NocTaBrba npesuLLe
HenpewunsHo, Tako Aa ce pybHa nogpydja
TpaBHaTe noBpLuMHe He mory kocuTn (02/4).

B [paHun4H¥ kabn ce NpUIIMKOM NocTaerbaka U
Bpaharsa of pyba Ao npenpeke yHyTap
TpaBHaTe MOBPLUMHE He NoCTaBba
HenocpeaHo jeaHo po apyror (02/e).

B [loyeTHe Tauke Cy NocTaBIbeHE Npeaaneko
op 6a3He ctaHuue (02/d).

B [paHnyHM Kabn je NonoXeH Npeko ueunue
TpaBHaTe nospLumHe (02/r).

B [lpu nonaraky rpaHn4Hor kabna, He Baxu
MUHMManHa ygarbeHocT 3a kopugope og 20
um (02/x).

B [paHnyHM Kabn NocTaBrbeH je Npebnuay, Tj.
ca pacTtojatbem mamwum of 20 UM y ogHocy
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MywTane y noroH

Ha npenpeke Npeko Kojux Kocunmua He Moxe
na npehe (02/n).

4.6 TpukrbyunBake 6a3He cTaHuLe Ha
CTpyjHO Hanajawe (04)

1. TMoctaBute mpexHun agantep (04/4) Ha cyBo
MeCTO 3alTUNEeHo o4 AUPEKTHe CyHYeBe
CBETNIOCTW Y JOBOSbHOj 6nn3uHm 6asHe
ctanuue (04/1).

2. CnojuTe HUCKOHaMOHCKN Kabn MpexxHor
apanTtepa (04/5) n kabn 6a3He cTaHuLe
(04/6).

3. YTakHUTE MPEXHU yTUKay MpeXHOr
apantepa (04/2) y ytudnuuy (04/3).

H HANMOMEHA TpenopyuyjeMo Aa MpexHu
afanTep NPUKIbYYMTE Ha eNEKTPUYHY MPeXy
MPeKo CKIOmMkKe 3a 3alTUTY Of pe3vayarnHe
CTpyje ca Ha3nBHOM pe3ugyanHom cTpyjom < 30
MA.

4.7 TlpoBepa cnojeBa Ha 6a3HOj CTaHMLM
(04)

1. TMposepwuTtn ga nu ceetne oba JIEQ-a Ha
npean0j cTpaHu ctyba 3a nywemne (09/1).
Ako He:

B [/I3ByunTE MPEXHM yTUKAY.

B [IpoBepuTH CBE YTUYHE CnojeBe CTPYjHOr
Hanajarba U rpaHnYHe Xuue y nornegy
npaBuUMHOr Hanerawa unu owTtehema.

UnaukaTopa ctawa JIE[-oBa

NEO-oBn PapHa cTawa

3eneHo ™ CBeTnv Kaga je rpaHnyHM kabn
UCMpaBHO MOCTaBIbEH U kaaa je
netreay peay.

XKyTo m  CBeTnu, ako je CTpyjHO

Hanajawe y peay.

5 MYWTAHE Y NMOroH

OBo nornaer-e onucyje pagkwe 1 noctaBke
noTpebHe 3a npBo nylwTake ypehaja y paa. 3a
CBa Apyra nogeluasawa Bugn loenasree 7
"lModewasar-a", cmpaHa 218.

5.1 NMywene akymynatopa (08)

Tokom HopmanHor paga ce akymynartop ypehaja
ayToOMaTCKN NyHW.

H HANOMEHA [o kpaja HanyHuTe
akymynaTtop npe npee ynotpebe. AkymynaTtop ce
MOXe MyHUTU Ha GO KojeM HUBOY
HanyreHocTu. [peknaare Nywera He LWTeTn
akymynaTtopy. AKymynaTop Moxe fa ce nyHu
camo Kaja je ypehaj ykibyyeH.

1. TMoctasute ypehaj (08/1) y 6a3Hy cTtaHuLy
(08/3) Tako Oa KOHTaKTHe NnoBpLUMHe ypehaja
OOAMPYjY KOHTaKTe 3a nyhwetbe b6asHe
CTaHuue.

2. Ca ykrbyunte ypehaj.

3. [ucnnej Ha ypehajy npukasyje Battery is
being recharged. Ako He: Bugn
lNoznasrwe 13 "lMomoh y cryyajy cmemibu”,
cmpaHa 225.

5.2 [pepy3umare OCHOBHUX NopellaBakba

1. OTBOPUTY NOKPUBHY 3aAKIOMKY.

2. Ca ykrbyunte ypehaj. MNMpukasyjy ce
cupmBep, Wwndpa n Tmn.

3. Y meHujy 3a nsbop jesuka ca @ nnm @

. \4
nsabepuTe je3uk 1 npeyamute ca E] .

4. Y meHujy Login > Enter PIN yHecuTe
nopewenu MVH 0000. Y Ty cBpxy
y3acTOMHoO ca @ unm @ nsabepwute 6pojky

|4
0 v yBek npey3muTe ca B . Mocne yHoca
MWH-a ce gebnokupa npuctyn.

5. Y meHujy Change PIN:

® [log Enter new PIN yHecuTe HOB
yeTtBopoumndpenu NMNH no concteeHoj
Xerbu. Y Ty CBpXy y3acTOMHO ca @ unm

E] n3abepute OpojKy 1 yBEK Npey3MmuTe

|4
cal=]".

® [log Reenter new PIN jow jegHom
yHecuTe HoBu MUH. Ako cy obe yHeTe

BPEOHOCTU MAEHTUYHE, Npukasahe ce
PIN changed.

6. Y meHujy Enter date nogecutu akTyenHu
aatym (cbopmat: A4 .MM. 20rT). Y Ty cBpXy

y3acTorHo ca @ unm E] nsabepute Gpojky

1 yBeK npeysmuTe ca E]'.
7. Y meHujy Enter time > HH:MM yHeTu
aKkTyernHo Bpeme (copmat: Y4:MM). Y Ty

CBpPXY Y3aCTOMHO ca IZ] unm @ usabepute
6pojky 1 yBek npeyamuTe ca E]'.
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OncnyxvBake

OcHoBHa nofelliaBatba Cy 3aBpLueHa. MNpukasyje
ce ctatyc Not calibrated Press Start
key.

5.3 lNopewaBawe BUCUHE pe3a

BucurHa kolena ce Moxe KOHTUHYarHO py4YyHO
nogewasatu namehy 25 — 55 mm.

H HANOMEHA 3a nponas kanu6pauuje
(Buaw lNoenasrwe 5.4 "Msspwasar-e
aymomamckoe rposna3sa kanubpauyuje”,
cmpaxa 217) kao 1 3a nporpammpame no4YeTHUX
Tavaka (Bugwm lNoznasrwe 7.5.2 "Tlodewasar-e
noyemHux mayvaka", cmpaHa 219) npenopyuyje
ce BUCKHAa Kollewa of 55 mm.

1. OtBopuTtK noknonay, (10/1).

2. TlopelwaBane BUCKHE Kollera (TpeHyTHa
BUCVHA KOLLEH-a je NpuKasaHa y KOHTPOITHOM
npo3sopuuhy (10/3) y munmmeTpuma):

B [loBehaBane BUCKHY pe3atrsa (Tj. Bucnha
TpaBhaka): OkpeHnTe 06pTHO
ayrve (10/2) y cmepy kasarbke Ha
caty (10/+).

B CmamnVBare BUCKHE KoLlena (Tj.
BMCUHE TpaBhaka): OkpeHnTe 06pTHO
ayrme (10/2) y cmepy cynpoTHOM of
Kasaroke Ha caty (10/-).

3. 3arBopuTy noknonad.

5.4 WsBpwaBawe ayTomMaTCcKor nposnasa
kanu6pauuje

H HANOMEHA Tpe nywTaway pag
M3BpLUMTE Mpornas kanubpauwje (Buan
lNoznasrbe 5.4 "M3zepwiasar-e aymomamckoa
npona3sa Kkanubpauyuje", cmpara 217) unn
nporpaMuparse NoYeTHUX Tavaka (Buam
lMoznaerse 7.5.2 "[lo0ewasar-e NOYEMHUX
mayaka", cmpaHa 219).

MoctaButu ypehaj y nouetHn nonoxaj (09)
1. TocTaBuTe ypehaj yHyTap nospLumnHe 3a
KoLUeH-e Y MOYETHWN NOMoxaj:
B MuH. 1 M neBo un 1 M ncnpen 6asHe
cTaHvue
= Ca npeaH0M CTPaHOM OKPEHYTOM npema
rpaHnyHOM kabny

MokpeTakwe nponasa kanubpaumje

1. TNposepwuTe Aa HeMa npenpeka yHyTap
O4eKuBaHOr oncera kpeTawa ypehaja. Ypehaj
Mopa 6uTn cnocobaH 3a BOXHY MPeko
rpaHnyHor kabna ca o6a npedxa Toyka.
YKonuko je noTpebHo, YyKIMOHUTK Npenpeke

nnn kabn NpuBpeMeHo NpemMecTUTh npema
yHyTpa (NoTpebHo je MuH. 35 um).

2. Ca [E nokpeHute ypenaj. MNMpukasyje ce Ha
aucnnejy:
m | Caution ! Starting Motors
m  Calibration, Phase [1]

Y ToKy nponasa kanu6pauuje

[la 6u ce ogpenuna jayvHa curHana y rpaHu4Hoj

Xuum, ypehaj npeo Bo3u ABa nyTa npaBo Npeko

rpaHnyHe xwuue, a 3aTum y 6asHy ctaHuuy u Ty

ce 3aycTaBrba.

B Ha gucnnejy ce npukasyje nopyka
calibration completed.

B AkymynaTop ce MyHu.

H HAMOMEHA Ypehaj ce mopa 3aycTaButt
npunukom ynacka y 6asHy ctanuuy. Ako ypehaj
He MOoroAu KoOHTaKTe Npunukom ynacka y 6asHy
CTaHuLy, OH HacTaBrba NyToBakE Y3 rPaHNYHyY
xuuy. Ako ce ypehaj kpehe kpo3 6a3Hy cTaHuLy,
nocTynak kanubpauuje Huje ycneo. Y Tom
cnyvajy, 6asHa ctaHvua mopa 6uTtn 6orbe
nopasHaTa 1 npotec kanvbpauuje mopa fa ce
MOHOBW.

Mocne nponasa kanubpauuje
Mpuka3syje ce NodeLLeHO akTyernHo Tpajame
KOLLEH-a.

3a cBa gpyra nogelasawa Buam loznaswe 7
"lModewasar-a", cmpaHa 218.

Robolinho 700/1200/2000

H HAMOMEHA [a 61 ce 06e36eauo
npaBunaH pag ypehaja n cmamno 6poj
npujaBrbEHUX rpeLlaka, Mopa ce Usmeputmn
OYXWHa neTroe.

Y Ty cBpxy nornepajre n
MopewaBawe noveTHUX Tavaka [ 219]

6 ONCINYXUBAHE
6.1 PyuyHo nokpeTtame ypehaja

1. Ca ykrbyunte ypehaj.
3a HennaHMpaHo Kollewe nBuLa: Buan
lMoenasrwe 7.7 "Kowere usuya rnpu py4HoM
rnokpematby", cmpara 220.

2. Ca [E py4HO nokpeHuTe ypehaj.
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6.2 Tlpekuna pexmma Kowekwa

= Robolinho 500/1150: I'IpMTMCHmi Ha
ypehajy.

= Robolinho 700/1200/2000: I'IpMTMCHyTM
Ha ypehajy unu Ha 6a3Hoj ctaHuum (08/4).

Ypehaj ce aytomaTtcku nomepa y 6asHy ctaHuLy.

OHa ce bpue nnaH kowwera 3a Tekyhu aaH n
noHoBo ce nokpehe cnefeher gaHa y noaeLueHo
Bpeme.

B [IpuTUCHYTH @ Ha ypehajy.
Pexum Kolewa ce npekuaa Ha nona cata.

®  Mputuchytn (O] Ha ypehajy.
Ypehaj ce nckrbyuyje.

EH HAMOMEHA Y onacHum cutyaumjama,
ypehaj ce moxe 3ayctaButu Tactepom CTOI
(08/2).

6.3 Kowene cnopegHe nospumHe (01/HD)

1. TMoguhu ypehaj n pykom ra noctaBuTh Ha
CnopefHy MOBPLUMHY.

2. Ca ykrbyunte ypehaj.

3. Ca @ no3BaTy rMaBHN MEHMU.

4. @mnm@ *Settings E]'

5. @ unu E] *Sub zone mowing B'
6

7

Ca @ nnm E] nsabpatu Bpeme Kollerba.

Ca @ py4HO nokpeHuTe ypehaj.
3aBu1cHO of nofeluaBamna: Ypehaj kocu
nodeLleHo BpeME, a 3aTUM Ce UCKIby4yje 1nu
KOCMW [OK Ce akyMyrnaTop He UCMpasHMu.

HakoH Kkoluersa crnopefHe nospLUvHe, BpatuTe
ypehaj pyyHo y 6a3Hy cTaHuuy.

7 NOAELUABAHA
7.1 TMo3uBake nofelwaBawa - OnwTe

1. Ca E] no3BaTtu rMaBHN MEHW.
HanomeHa: 3ge3duya * ucnped cmaske
MeHuja o3Hayasa 0a je ma cmaeka
mpeHymHo u3abpaHa.

2. E] unu E] *Settings E]V

3. Ca @ nnm E] n3abpaTtu xerbeHy CTaBKy
MeHuja 1 nNpey3eTn ca

4. WN3BpwuTe nogelLaBamna.
HanomeHa: Cmaske MeHuja cy onucaHe y
cnedehum odesbyuma.

5. Ca E] ce BpaTuTe Yy rMaBHWN MEHM.

H HAMOMEHA OcTane craske MeHuja: BUau
lNoznaerwe 5.2 "Mpedy3umare 0CHOBHUX
rnodewasara", cmpaHa 216.

7.2 AKTMBMpame/geakTMBUpaHe 3ByKOBa
Tactepa

1. @mnm@ *Key clicks E]'

2. AxTnBuUpar-e/geakTvBrparse 3ByKOBa
Tacrepa:

u @ unm @ Activate E]':

AKTUBUpaHe 3BYKOBa TacTepa.

L @ unm @ Deactivate B’:

[eakTtuBupame 3BYKOBa Tacrepa.

7.3 AxtuBpatu/geaktuBupaTtu Eco-Mode
(Robolinho 700/1200/2000)

Kapa ce ypehaj Hanasn y Eco-Mode-y, oH

npenasv y pexvm paga Koju wreau eHeprujy. Ha

Taj HAYMH Ce CMakbyjy MOTPOLUH-a eHepruje n

emucuja byke.

H HAMNOMEHA He npenopyuyje ce kop
BUCOKE UMK rycTe TpaBe Kao W Kof rycte
BeLUTayke TpaBe OaH. MOXAa Huje moryhe
kopuwhemne ypehaja.

1. @ unm E] * EcoMode E]'

2. AxTtnBupane/geaktneupare Eco-Mode-a:

. 4
®  Activate E] :
AxtuspaTtu Eco-Mode.

. \4
®  Deactivate E] :
OeaktuBupatu Eco-Mode.

7.4 Nopecutn ceHsop 3a kuwy (Robolinho
700/1200/2000)

H HANOMEHA Kouetse cyse Tpase
cMmamyje nproatbe ypehaja. AkTuBnparem
CeHsopa 3a KuLy 1 nofellaBakeM OAJI0XKEHOT
BpEMEHa KOLLEeHa MOXe ce crnpeynTy Aa ypehaj
KOCU MOKpY TpaBy.

Kapa je aktuBmpaH ceHsop 3a kuLly, ypehaj ce
Bpaha Ha 6a3Hy cTaHuLy YMMm NoyHe Ja naga
kvwa. Tamo ocTaje cBe 0K Ce CEeH30p 3a KuLly
He ocywu. HakoH Tora, ypehaj he HactaBuTu ca
KOLUeH-eM TEeK HaKOH BpeMeHa Koje je noaeLleHo
kao opnoxeHu pag. OceTrbUBOCT CeH3opa 3a
KULLY ce MOXe nofeluaBaTti.

1. @mnm@*ka‘in sensor E]'
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2. AKTuBMpare/neakTBMparse ceHaopa 3a
KULy:

u @ unm @ Activate B’:

AKTUBUpaHE CeH30pa 3a KuLLy.
. |4
» [AJwwm (Y] peactivate (="
[leakTuBMpar-e ceHaopa 3a KuLly.
3. TlopecuTn ognarawe pafja ceHsopa 3a Kully:

E] unu E] *After rain delay E]'

xx hours xx minutes
WN3abpaTyn ca E] unm E] XerbeHe
BpPEeAHOCTU 3a oanarakbe paga u
npeyseTu ca BY.

4. Tlogecutn OCeTrbMBOCT CEH30pa 3a KULLY:

|4 . .
u @ nnu E] Set B , aKko je ypehaj
[OCTUrao XerbeHy NnoYveTHy Tauky.
MoueTHa Tayka ce MemopuLe.

8. @an@ Set entry point 1 B’,

aKo Mpw BOXHU Nporpamvparsa Huje
oppeheHa HujeaHa noyeTHa Tayka. Ako ce
OB[le He oApean HujeAHa noYeTHa Tadka,
noyveTHe Tayke he 6UTK ayTomarcku
oppeheHe.

. |4

9. @ nnm @ Entry point x: XXm E] ,
Kaja ce JOCTUrHe nocneHa novetHa Tayka.

PyuHo ogpefuBare novyeTHux Tavaka (01)

[MpBa noyeTHa Tauka (01/X0) je npeTxogHO
nogelleHa v Hanasu ce 1 M fecHo nopep 6asHe
cTaHuue. N3a oBe Tauke ce mory geduHucatm

u @ unm @ *Rain sensitive E]'

= Ca@ unm @ MOAECUTU XKETbeHY
BPEOHOCT 3a OCETILUBOCT W NPEY3eTU ca

=

7.5 MNopewaBawe nporpama Kowewa

7.5.1

MopewaBake Nporpama Koweka —
OnuwTe

Ca E] no3BaTu rMaBHU MEHMW.

AodaTHe NoYeTHe Tadke:

Robolinho 500/700/1150: o Tpu noyeTHe
Tauke

(X1 -=X3)

Robolinho 1200: Ao wecT no4YeTHMX Tayaka
(X1 -X6)

Robolinho 2000: oo aeBeT no4YeTHUX Tavaka
(X1 =X9)

Mpunukom ogpehrBarba NOYETHNX Tavaka Tpeba
umatu y Bugy cnegehe:

2. @ unu @ * Programs [3' = He nocraeratu no4YeTHe Tauke npeganeko
. op 6a3He cTaHuue ofH. npebnuay jegHa
3. Ca @ unm @ nsabpartu ctaBky MeHuja 1 apyroj (02/cp).
|4
npeyseTu ca B . ®  KopuCTWUTM Camo OHOMWKO MOYETHMX Tayaka,
4. V3BplwMTK NnogellaBama. KOMMKO je NoTpebHo.

HanomeHa: Cmaske MeHuja cy onucaHe y
cnedehum odesrbuuma.

@ unm E] *Entry Point E]V

= . v
7.5.2 MMopnelaBake NOYETHUX TayakKa 2. @ ki E] “Point X1 at [020m] B
Mporpammupare NOYeTHUX Tayaka Ca @ unu @ ysacTonHo usabpatu jeqHy
1. MoctaButun ypehaj y 6asHy ctaHuuy. OpojKy 1 cBaKy npeyseTu ca .
= . v
2. ca[O)ywnyunre ypenai. 3. [AJum (W) *pPoint x2 at [075m] (-]
3. Ca[=)nossam rnasHm menu. Ca [A]Junn W] ysactonwo usabpat jeary
. \4
4 @ - @ * programs BV Gpojky v cBaky npeyseTu ca E]
’ - 4. Ao je notpebHo, ogpeanTu gogaTHe
5. @ unu @ *Entry Point E] noyeTHe Tauke.
6. E] nnm E] *Interactive teach E]' 5. Ca E] ce BpaTtuTe y rMaBHN MEHW.
7. @ unm @ *Start interactive entry
point teaching :
L] @ unm @ Start E]'. Ypehaj Bo3un
OYX rpaHuyHor kabna.
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7.5.3 TlopewaBake BpemMeHa Kollewa

H HANMOMEHA W smehy nporpamupatsa
BpPEMeHa KoLLEeHa ¥ MoYeTka Kolleka Mopa Aa
npotekHe MuH. 30 MUH. Y cynpoTHoM, ypehaj
noynkse ca pagom Hajpanuje 30 MvH. HakoH
nocneaxer akTuBMparsa Tacrepa.

Y ctaBku meHvja Weekly Program ce
nogellasajy AaHu u Bpeme kaga ypehaj Tpeba aa
kocu. Ako je noTpebHo, npunaroauTe oBe
nocTaBke BeNnnYvHM 6awite. AKO Ce 1 HaKOH
Heferby AaHa BuAe HeKolleHa noapysja,
nosehajTe BpeMeHa KoLleha.

1. @Mnm@*weekw Program B'

u @ unm E] *Al1 Days [X]:Ypehaj
CBaKu aH KOCU y noaeLleHo Bpeme. AKO
ce npukasyje A11 Days [ 1], ypehajhe
KOCUTK CaMO nojelleHnm gaHmuma y
Heaerbu.

u @ unu E] *Monday [X]...* Sunday
[X] : Ypehaj kocu nogelleHMm gaHuma y
HeJerbu y nogelueHo Bpeme. AKo ce
npvika3syje Hnp. Monday [ 1, ypehaj
Hehe kocuTu ogpeheHor fgaHa.

u @ nnm E] Change B’: AKTUBMPATH
[X] vnu peaktueupat [ 1 oapehenun
[aH, NOAECUTN BpeMEHaA, HauuH
KoLLeHsa 1 NMoYeTHe Tauke.

2. WsBpwuTe nocTaBKke 3a CBe AaHe Unu 3a

oapeheH aaH:

®  Hhp. *[M] 07:00-10:00 [?]:
HopmanHo kowete [M] og 07:00 —
10:00 yacoBa ca ayTomaTCkun
NPOMEHIbLMBOM MOYeTHOM Tadkom 0 — 9
[?].

® Hnp. *[R] 16:00-18:00 [1]: Ypehaj
y 16:00 yacoBa nounke ca KoLleHeM
ueuua [R] v kpehe ce gyx uenor
rpaHunyHor kabna. Mocne Tora nounte
MOBPLUMHCKO KOLUEHE Y NOYEeTHOj Tauku 1
[1].VY 18:00 yacosa oaH. Yum ce
akymynartop ucnpasHu, ypehaj ce spaha
y 6a3Hy cTaHuuy.

u @ unm Ii] Change By: NameHutn

n3abpaHy nocTasky.

L] @ unm Ii] Continue E]': MoTepanTe

U3MEH-EHY NMOCTaBKy ¥ NpefuTe Ha
cnepgehy nocraeky.

3. @ nnm @ Save [E]': CauyBajTe cBe

n3Mer-eHe rnocTtaBke CtaBke MeHI/Ija.

7.6 inTOUCH

[MocTojeha Be3a ca MpexHUM Nponiasom Moxe Aa
ce npekvHe. Ha Taj HaumH he ypehaj 30 muHyTa
OWTN OTBOPEH 3a yCnocTaBibake HOBE BE3e.

H HAMNOMEHA [1a 6ucte kacHuje
ycrocTaBunu Beady, Be3a ce NMpBO Mopa NOHOBO
NPEKUHYTH, Yak 1 ako ypehaj paHuje Huje 6uo
noBe3aH ca MpPeXHUM NpoasomM.

1. @ VIJ'IVI@ *inTOUCH E]'

2. Tpekupa Bese E]'
Ypehaj jaBrba: TOTOBO.

|4
3. TMNotBpanTtu ca E] 1 BPaTUTK Ce Y MEHMN.

7.7 Koweke nBmUa Npu pyvyHOM noKpeTamwy

3a pyyHO nokpeTare MOXeTe OBAE NoaecuUTy aa
ypehaj novHe ca KolehweM mMBumLa.

V3Bohetbe KoLleka MBMLa y nporpammpaHo
Bpeme kollewa: Buan lNoenassrpe 7.5.3
"Modewasar-e spemeHa Kowera", cmpaHa 220.

1. @ unm E] *Margin mowing E]V
2. @ unm @ *at manual start E]'

7.8 TMMopewaBame KoweHwa cnopegHux
noBpLUMHA

1. @ unm @ *Sub zone mowing E]'

2. TlogelwaBahe BpeMeHa Kollena:

. . \4

u @ an@ inactive E] :
KOLLeH-€e COpeaHuX NoBpLUMHA je
UCKIbYYEHO.

u @ unm E] active E]V:
Ypehaj kocu cBe JOK akyMynaTop He
Oyae npasaH.

L] @ unm @ BpeMe Koyewwa y MUH
=i¢
ypehaj ToKoM noAeLleHor BpeMeHa Kocu
crnopefHy nospuHy. Moryhe je
nopellasare cnegeher BpemeHa
KoLLeHa:
30/60/90/120/n0 npa3He baTepuje.

7.9 NopewaBawe KOHTpacTa gucnneja

Ako je aucnnej, HNp. 36or cyHua, cnabo YnTrbus,
npukas ce Moxe nobosswaTv NPOMeHOM
KOHTpacTa aucnneja.
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1. @ nnu E] *Display contrast E]'

2. Ca [Z] unm E] nosehapajTe/cmamyjTe
. \4
KOHTpacT aucnneja, a ca B ra npeysmure.

7.10 3awTuTa NopellaBaka

AKo je 3awwTUTa nofeLlaBawa AeakTuBrpaHa,
MNH ce mopa yHeTn camo Kaga ce noTBpae
rpeLuke penesaHTHe 3a 6e3beaHoCT.

1. @ unm @ *safety settings E]'

2. AkTvBMpane/geakTuBupame 3alTuTte
nofeLlaBama:

u @ unm @ Activate B’:

aKTUBUpPAaTK 3alUTUTY NoAeLlaBama.

u @ unm @ Deactivate B’:

OeaKTuBupaTu 3alUTUTY nogellaBama.

7.11 ToHoBHa kanubpauuja

AKo je nokauuja unu ayxuHa rpaHu4Hor kabna
npomereHa nnu ako ypehaj BuLLe He Hanasm
rpaHnyHK kabn, notTpebHa je NoHOBHa
kanubpauuja.

1. @ unm @ Reset calibration E]'

. . \4
2. Reset loop calibration data?E]

3. CnpoBohetbe nponasa kanubpauuje: Buan
lMoenasrve 5.4 "Visgpwasarme aymomamckoa
npona3sa kanubpauyuje”, cmpaHa 217.

7.12 PeceTtoBame Ha chabpuuka
nopellaBama

dabpuuka nogelaBana ypehaja mory aa ce
o6HoBe, HMp. nNpe npoaaje.

1. @ nnm @ * Factory reset E]'

Ypehaj jaBrba: Factory reset
completed

8 TMPUKA3 UHO®OPMALIMJA

MeHnn Information cnyxw 3a npukas nogaTtaka
ypehaja. Y 0BOM MeHUjy ce He MOry BpLUUTK
HUKakBa nofellaBara.

1. Ca E] no3BaTu rMaBHU MEHMW.

2. @ nnm @ * Information E]'

3. Ca @ nnm E] nsabpaTtu ctaBky MeHWja u

. |4
npeyseTu je ca B
Hanomera: Cmaske meHuja cy onucaHe y
cnedehum nacycuma.

4. Ca E] ce BpaTuTe Y rMaBHN MEHMU.

Blades service

Mokasyje 3a konvko catu paga je he 6utn
notpebaH cepBuc HoxeBa. bpojay ce moxe
py4Ho peceTtoBaTtu. CepBuc Hoxa Tpeba aa
n3spwmn AL-KO anctpubyTep, TexHudap unm
CepBUCHU NapTHep.

PeceTtoBatbe H6pojaya 3a cepBuC HOXa:

1. @ unm E] Cconfirm E]'

Hardware

Mpukasyje nHdopmauuje o ypehajy, Hnp. Tim,
rogvHa npov3BoAke, cati paga, cepujcku 6poj,
6poj KoLLEH-a, YKYNHO BPEME KoLLEeHa, 6poj
LMKnyca nykera, yKynHo BpeMe NyH-ewsa,
Ay>XMHa NeTrbe rpaHnYHor kabna.

Software
[Mpukasyje Bep3unjy codreepa.

EH HANMOMEHA VYBek ofpxaBajTe axypHum
codTBep poboTcke kocunuue Robolinho.
PepnoBsHo npoBepasajTe Bep3ujy 1 axypupajTe je,
ako je notpebHo. CodhTBEp 3a axypupare
Robolinho Updater moxeTte npoHahu Ha
VHTEPHETY Ha:
www.al-ko.com/shop/de/robolinho-autoupdater

Program Info

Mpurkasyje TpeHyTHa nogeLuaBama, Kao Hp.
LlenokynHo HefgerbHO Bpeme KoLleHa.
Failures

[Mpukasyje HajHOBMje Mopyke O rpeLium ca
[aTyMOM, BPEMEHOM U LUINPOM FPELLIKE.

9 OOPXABAHA U HETA

/\ OMPE3! OnacHocT op noBpeae. OWTpu
NnokpeTHW Aenosu ypehaja mory aa aoseay Ao
noepega.
= [lpunukom pagoBa ogpKaBama, Here un

unwhera yBek HocuTe 3alTUTHe pykasuLe!

9.1 Yuwhewe

MAXHA! OnacHocT oA Boge. Boga y
poboTCKOj Kocunuum n 6a3Hoj cTaHULM y3pokyje
owTehera enekTPUHHNUX KOMMOHEHTW.
®  HewmojTe npckaTyi po6OoTCKY KOCUnmuy u

6a3Hy cTaHuLy BOAOM.
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Op,p)KaBaH;a n Hera

Ynwheke poboTcke kocunuue

/N\ OMPE3! OnacHocT oa noBpeae 360r

HoXeBa. HoxeBu cy Beoma oLwTpu 1 Mory

Npoy3poKOBaTU NOCEKOTUHE.

B HocuTe 3awTntHe pykasuue!

B YBepuTe ce fia AenoBwv Tena He gocnejy y
HOXeBe.

M3BpwnTH jegHOM HeaderbHo:

1. Ca ncKkrbyumTe ypehaj.

2. O6puwwnTe NOBPLUMHY KyhuwiTa MeTnmuomMm,
YeTKOM, BMaXXHOM KPMOM Unn huHUM
cyHhepom.

3. Yetkom oumctuTe gowy cTpaHy ypehaja,
MroYy 3a KOLUEHe KOCUIIMLIE 1 HOX.

4. [posepuTn HOXeBe Yy norneay owTehewa.
Mo notpebu 3amennTn: BUAK Moznasse 9.3
"3ameHa Hoxeea", cmpaHa 222.

Yuwhewe 6a3He cTaHuLe

1. PepoBHo yknawbajTe TpaBy v nuwhe unm
apyre npegmete u3 6asHe ctaHuue.

2. O6puwunTe noBpLUNHY Ba3He cTaHuue
BMaXXHOM KPMOM Unu hHUM CyHRepoM.
9.2 PeanoBHO UcnuTuBawe

OnwTe UCNUTUBaHE
1. TlpoBepuTte ueny nHctanauujy jeaHom
HeferbHO Ha WTeTy:
= Ypehaj
®  BbasHa cTtaHuua
B [paHnyHa xuua
B MpexHu geo
2. 3ameHuTe HeucnpaBHe fernose
OpVrVHanH1M pe3epBHUM AenoBuMa pupme
AL-KO ogH. 3ameHuTe ux y cepsucy upme
AL-KO.
MpoBepa cno6oagHoOr okpeTaka TOYKOBa
M3BpLINTU jeAHOM HeaerbHO:

1. TemerbnTo ouncTuTe Noapyyja oko TOYKOBa
of TpaBse v NprbasLUTUHE. [pn ToM
KOpUCTUTE METNULLY U Kpry.

2. [poBepuTe ga nu ce TOYKOBK CNOBGOAHO
okpehy 1 ga nv cy ynpaerbuBM.
HanomeHa: Ako ce moykosu mewko okpehy
u Hucy ynpasrbusu, AL-KO cepsuc mopa da
ux 3aMeHu.

MpoBepuTH fOAMPHE NOBPLUMHE HA POGOTCKO]

KOCUNULUU

1. TprbaBWTMHY OYUCTUTE KPMOM, @ 3aTUM
Mano NoAMaXuTe KOHTaKTHOM MaLluhy.

lMpoBepa KOHTakaTa 3a NyHweHe Ha 6a3Hoj
cTaHuLM

1. Vi3ByuuTE MpEXHM yTUKAY.

2. TIpUTUCHYTW KOHTaKTe 3a NykeHe y CMepy
6asHe cTaHuue 1 nycTuTn. KoHTakTm 3a
nyHere oneT Mopajy Aa ce ONpYXHO BpaTe
y NOYETHU NOMOoXa;.

HanomeHa: AKo ce KOHmMaKkmu 3a ryHere
He spame rnod dejcmeom onpyee, AL-KO
cepsuc Mopa da ux 3aMeHU.

9.3 3ameHa HOXeBa

/\ OMPE3! OnacHocT og noepeae 360r
HoXeBa. HoxeBu cy Beoma oLwTpu 1 Mory
NpOy3pOoKOBaTN NOCEKOTUHE.

B HocuTe 3awWTntHe pykasuue!

B YBepuTe ce Ja OeNOBU Tena He gocnejy y
HoXeBe.

MAXHA! OwTtehene ypehaja ycnen
HecTpyy4He nonpaske. [lopaBHaBake
caBWjeHuX, yrpafeHnx HoxxeBa MoXe OLTeTUTH
TakMp ca HOXeBe.

B HemojTe nopaBHaBaTu CaBujeHe HOXEBE.

B 3aMeHuTe caBujeHe HOXEBE OPUTMHANHUM
pesepBHUM Aenosuma dupme AL-KO.

VIcTpoLLeHn unm caBumjeHn HOXEBU Ce MOpajy
3aMEHUTW.

1. Ca nckrbyumTe ypehaj.

2. OpnoxwuTtu ypehaj ca HoXXeBMa OKpEHYTUM
npema rope.

3. OaBpHyTK 3aBpTH:-E 3a NpuyBpwhrBame.

4. W3BaguTn HOX U3 NEXULLITA HOoXa.

5. O4nCTUTM NEeXnULITE HOXa MEKOM YETKOM.

EH HANOMEHA Hoxesu cy nsbpyLuenu no
Lienoj Ay>XMHU 1 CTora ce MOry MOHTUpaTH U
3akpeHyTu 3a 180°, unme ce yasocTpyuyje
HMXOB BEK Tpajarba.

6. 3ameHa HOXeBa:

B AKO HOXEBM Of NMPBE MOHTaXe HUCY
okpeTaHu: OkpeHute Hox 3a 180 ° 1
YMETHUTE ra Hasaz y NexuiiTe Hoxa ca
OpYLUEHOM CTPaHOM OKPEHYTOM npemMa
ypehajy 1 NoOHOBO NpUTErHNTE 3aBpTH-E
3a nNpu4BpLURnBare pyKoM.
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TpaHcnopt

B AKO Cy HOXeBW oA NpBe MOHTaxe Beh
jeQHoOM okpeTaHu: YMeTHUTe HoBe
HOXeBe ca bpyLLIEeHOM CTpaHOM
OKpeHyToM npema ypehajy y nexwiire
HOXa W 3aTerHuTe HOBE 3aBpPTHE 3a
npuuspwhnBame.

HanomeHa: Cmejy da ce Kopucme camo

opuzuHanHu pesepgHu denosu gupme
AL-KO.

Y cny4ajy jake nprbaBLUTUHE KOja ce He MOXe

YKINOHUTU YETKOM, TakbUp Ca HOXeBMMa ce Mopa

3aMEHUTH, jep HepaBHOTEXa MOXe LOBECTU [0
nosehaHe Gyke, noBehaHor TpoLueHa u
(hYHKLMOHAMHNX CMETHW.

O6uyHO HUje noTpebHa 3aMeHa HoXeBa 3a
yKnakake.

10 TPAHCINOPT

3a TpaHcnopT ypehaja noctynute Ha cnegehu
HauuWH:

1. Ca @ UM TacTepoM 3a 3aycTaBrbarbe
3aycTtaBuTte ypeha;.

2. Ca uckrbyumute ypeha;.
3. MMoawurHute ypehaj ca obe pyke apxehun
Kyhuwre:

B HoxeBu ce He cMejy OOANPHYTH.

B HoxeBu yBek Mopajy Aa 6yay oKpeHyTu
oA Tena.

11 CKNAOULUTEWE

11.1 CknaguwTere poboTcke Kocunuue

Ycknaguwtute ypehaj Tokom 3vme, nnuv kaga je
BepoBaTHO Aa he 61T BaH ynotpebe BuLle o
30 paHa.

1. [o kpaja HanyHuTn akymynartop (B1am
lNoznasrwe 5.1 "lywene akymynamopa
(08)", cmpaHa 216)

2. [o6bpo ounctutun ypehaj (suau lNMoenasrbe
9.1 "Huwhere", cmpaHa 221).

3. Yysame ypehaja:
®  Crtojehu Ha cBUM TOYKOBMMA

B Ha cyBOM MeCTY Koje ce MoXxe
3aKkrbyyaTu 1 3awTnheHo je og Mpasa

B BaH Jomallaja geue

11.2 CknaguwTene cTyba 3a nywewe
Ycknaguwtute cTy6 3a nywere TOKOM 3ume,
ofH. Kaaa je BepoBaTtHo Aa he 6utn BaH
ynotpebe ayxe og 30 gaHa.

1.  OABOjUTV MPEXHW ajanTep o4 Mpexe U
UCKIbYUNTM 13 BasHe cTaHuue.

2. [OemoHTaxa cTtyba 3a nyrere:

®  OpgBpHyTH 06a 3aBpThea CTyba 3a
nynwerse (08/5).

B HaruwareM oABoOjUTY CTYD 3a NyHere
opa 6asHe cTaHuue.

®  PacTaBuTy yT4He cnojeBe kabnosa Ha
6a3Hoj cTaHnum 1 cTyby 3a nyherse.

®  OtBop nogHoxja (08/6) saTBopUTH
NpUNoXeHnM noknonuem 3a 3umy (08/7).

3. Cwmectutu cTy6 3a nyreme:

B Ha cyBOM MeCTY KOje ce Moxe
3akrbyyaTu 1 3awTnheHo je of mpasa

B BaH Jomaluaja geue

11.3 Tlpe3umMrbaBam€e rpaHu4He Xxuue

FpaquHa Xuua MoXe Aa oCTaHe y 3eMIibU U He
MOpa fa Ce yKnaha.

12 OOJIATAKE

HanomeHe y Be3u ca 3aKOHOM O eNleKTPUYHUM
n enekTpoHckum ypehajuma (ElektroG)

B CTapv enekTpuYHU 1 enekTPOHCKM
ﬁ/ ypehaju He Tpeba aa ce 6auajy ca
— kyhH1M cmehewm, Beh Tpeba aa ce
NoABPrHy oABajakby U CopTUpakby OAH.
peumknuparmy!

®m  Crape 6aTepuje nnu akymynaTopw Koju HUCy
cukcHo yrpaheHn y ctapu ypehaj, npe
npenaje mopajy Aa ce nssage! hbnuxoso
oanarawe Ha 0Tnag je perynucaHo 3akoHoM
o b6aTtepujama.

B BracHUK O4H.KOPUCHUK ENEeKTPUYHUX 1
enekTPOHCKMX ypehaja cy no NCTeKy HUxoBor
Beka ynotpebe 3akoHcku obaBesHn fa ux
Bpare.

®  Kpaju KOPUCHUK CHOCK OArOBOPHOCT 3a
Hpuncarbe CBOjMX NMYHMX NoAaTaka u3 ctapor
ypehaja koju Tpeba aa ce oanoxu Ha otnaa!

Cvmbon npeupTaHe KaHTe 3a OTnaTke 3Hayu Aa

CTapu eneKkTPUYHU N eneKkTPoHCKN ypehaju He

CMejy Aa ce oAnaxy 3ajefHo ca KkyhHum cmehem.

CTapu enekTpuyHM 1 eneKkTpoHCKN ypehaju

6ecnnartHo mory Aa ce npefajy Ha cnegehum

MecTMma:

B JaBHa MecTa 3a oanarawe oTrnafa OfH.
HEroBO MpUKynibake (HNp. KOMyHanHa
cToBapwuLiTa)

442811 _a
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Opnarawe

B [IpopgajHa MecTa 3a enekTpuyHe ypehaje
(CTauvoHapHa 1 Ha UHTEPHETY), YKOMUKO Ccy
TproBuu obaBe3Hun ga npuxeaTe BpaheHn
Npon3BOA UMK ako AOBPOBOILHO HyAe TakBy
ycnyry.

OBe u3jaBe Baxe camMo 3a ypehaje koju ce

yrpahyjy v npogajy y semrsama EBponcke yHuje

1 Ha Koje ce NpuMetbyje eBporcka AvpekTea

2012/19/EY. Y 3emrbama ussaH Esponcke yHuje

MOry ce NpumerMBaTh Heke Apyre oapeabe 3a

oanarake CTapyx enekTpUYHNX N enekTPOHCKUX

ypehaja.

HanomeHe y Be3u ca 3akoHOM o 6aTepujama

(BattG)

®  Crape baTepuje 1 akymynatopu He

E Tpeba fa ce 6auajy ca kyhHuUM

cmehewm, Beh Tpeba fa ce noaBpryy

ofBajaky 1 COpTUParby OfH.
peumknupary!

® Y cBpxy 6e3beaHor Baheta 6aTepuja n
akymynartopa 13 enektpuyHor ypehaja n
paav uHdopMaumja 0 HUXOBOM TUMY OOH.
XEeMWjCKOM CUCTEMy, BOAUTE padyHa o
ocTanum nogaumma y ynyTcTey 3a ynotpeby
O[H. MOHTaXy.

B BpacHuK ogH. KOPUCHUK GaTepuja 1
akymynartopa Cy Mo UCTeKy HUXOBOTr Beka
ynoTpebe 3akoHckM obaBe3Hn Aa ux Bpare.
Bpahatbe je orpaHnyeHo Ha npeaajy
KonmunHa yobuyajeHnx 3a 4oMahnHCTBO.

Crape baTepuje Mory fa cagpxe WTeTHe
mMaTepuje unu Tellke MeTarne, Kojy 6u mornu aa
HaLLKOAE XUBOTHOj CPEAUHMN UK 30PaBrby.
Mpepapa crapux 6aTepuja n kopuwheme y
FUMa capXXaHux pecypca AOMPUHOCK 3alTUTh
oBa [1Ba AparoLeHa pecypca.

Cumbon npeLpTaHe KaHTe 3a oTnaTke 3Hauu Aa
6artepuje 1 akymynaTopu He cmejy Aa ce oanaxy
3ajegHo ca kyhHum cmehem.

AKO ce ocuM Tora ucnop kaHTe 3a cmehe Hanase
o3Hake Hg, Cd unu Pb, oHaa To o3HavaBa
cnepehe:

B Hg: batepuja cagpxw Buwe og 0,0005 %

xuBe

®  Cd: batepuja cagpxw suwe og 0,002 %
Kagmujyma

®  Pb: batepuja cagpxu Buwe of 0,004 %
onosa

AkymynaTopu n 6atepuje becnnaTHo mory fa ce
npegajy Ha cnegehum mectuma:
= JaBHa MecTa 3a oanarake oTnaga ofH.
HEroBO MpuKynrbake (HNp. KOMyHanHa
cToBapuLUTa)
MpopajHa mecTa 3a 6aTepuje 1 akymynaTope
Mecrta 3a Bpahahe 6atepuja n akymynaTtopa
MecTo Bpaharba kog npousBofava (ako Huje
YnaH 3ajegHUYKor cuctema Bpahama)
OBe un3jaBe Baxe camo 3a akymyrnaTtope v
BaTepuje koju ce npoaajy y 3emrbama EBponcke
YHUWje 1 Ha Koje ce npuMekbyje eBporncka
ovpektuBa 2006/66/E3. Y 3emrbama nssaH
EBponcke yHuje mory ce npumenmBaTh Heke
Apyre ogpenbe 3a ognarakwe akymynartopa u
6aTtepuja.

HanomeHe o amb6anaxu

Oy, MaTepujanu 3a ambanaxy ce mory

%@ peuvknupat. Monumo Bac fa ambanaxy
YKITOHUTE Ha €KOSOLLIKM NPUXBATIbUB
HauuH.

Mpe Hero wTto 6auuTe ypehaj, ussagurte
G6aTtepujy

WHTerpucaHa 6artepuja ce npe bauama ypehaja
Mopa M3BaauTK 1 3aCeBHO YKIOHUTU Ha
€KOMOLLKW NPUXBaTIbUB HAYMH.

N

OpBpHyTU 3aBpTHE (1).

CkuHyTK noknonaw nperpazge 3a 6arepujy
2).

3. OrtkaunTtn 6atepujy (3) n u3BaguTu je.

4. Bpatutu noknonaw v NOHOBO MPUTErHYTK
3aBpTH-E.

N
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Momoh y cnyyajy cMeTHun

13 MOMOT Y CITYHAJY CMETHHU

13.1 Kopekumja rpewaka Ha ypeRhajy n
rpeLuaka npu pykoBakby

/\ OMPE3! OnacHocT og noepeae. OWwTpu 1

NoKpeTHW genosu ypehaja mory aa goseay Ao

noepeaa.

= [Ipunukom pagoBa ofpxaBakba, Here n

H HANMOMEHA Kop cMmeTHs 1 koje Hucy
HaBeJeHe y OBOj Tabenu unu koje He MoxeTe Aa
OTKIOHUTE camu, ce obpaTuTe Halloj cryx6u 3a
KOPUCHUKE.

ynwhera yBek HocuTe 3alTUTHE pykasuue!

CmeTHa
Ypehaj ce He nokpehe.

Ypehaj ce 3arnasumo n
ykonaea ce. ToukoBu
HacTaBrbajy Aa ce obphy.

Ypehaj kocu y norpeLuHo
Bpeme.

MoTop npecTaje oa pagn y
TOKY KOLUEH-A.

PesynTaT kowwemsa je

Y3pok
AkymynaTop je npasaH.
CeHsopu yaapa He pearyjy.

TpaBa je npesucoka.

Ypehaj Hanexe Ha
HepaBHWHY TpaBHaTe
noBpLUMHE.

Ypehaj uma norpeLuHo
Bpeme.

Tpajare Kowema je
MOrpeLLIHo NOAELLIEHO.

Ypehaj rybu BpemeHcka
nogeLuaBama.

MoTop je npeonTtepeheH.

AkymynaTop je npasaH.

Hoxeswu cy Tynu.

Bpewme kowwetsa je

Yknawamwe
MyHuTe ypehaj y 6asHoj ctaHnum.
Motpaxute AL-KO cepsuc.

B [ToBehaTu BUCWHY KOLLEHsa, Nocne
TOra NoCTeneHo crnyLTaTi Ha
XKErbeHy BUCUHY.

. KpaTKo MoKocuTu Tpasy nomohy
kocunuue.

YKNOHUTU HepaBHUHY.

MNogecutn Bpeme.

[Mogecutn BpemeHa Koluewa.

AkymynaTop je HeucnpasaH. MNoTpaxute
AL-KO cepsuc.

Wckrbyunte ypehaj, noctaBute ra Ha
pPaBHO TIIO UM HWUCKY TpaBy U NOHOBO
noKpeHuTe.

HanyHuTtu akymynartop.

OKpeHuTe HOX 1nu ra nNo noTpebu
3ameHuTe.

[Mporpamupajte ayxa BpemeHa

HepaBHOMEPaH. npekpaTko. KolleH-a.
Mogpyyje kowersa je CmamuTy nogpysje Kolena.
NpeBesnyKo.
BucuHa kowersa je Ha [MoBehaTu BUCKHY KoLLEeHa, nocne Tora
NpeBULLIE HACKOM CTENEHY. MOCTENEHO CryLUTATN Ha XEIbeHy
BVICUHY.
HoxeBwu cy Tynu. OKpeHUTE HOX UK ra No NoTpedu
3ameHuTe.
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Momoh y cnyyajy cmeTHM

CmeThsa

Bpewme Tpajara
akymynartopa ce 3HaTHO
ckpaTtuno.

Ypehaj Bubpupa unu je

jaymHa 3ByKa npesuLLEe jaka.

AkymynaTop He MoXe Aa
Ce HanyHv OfH. HU3akK
HanoH akymynartopa

Y3pok

BucuHa koluera je Ha
npeBuLLEe HUCKOM CTEMNeHy.

Tpaga je npeBucoka unu
npeBuLLe BRaxHa.

HepaBHOTema KO HOXa unn
NOoroHa HoXa

B KOHTaKTu 3a nykwewe
6a3He cTaHuLe cy
3anprbaHu.

B [logupHe NOBpLUMHE Ha
ypehajy cy 3anproaHe.

BasHa cTtaHvua Hema cTpyjy.

Ypehaj He noraha koHTakTe
3a nyrene.

McTekao je Bek Tpajarba
akymynaropa.

EnekTpoHuka 3a nywemse je
HeucnpasHa.

13.2 LWudppa n oTkNawamwe rpeluaka

H HANMOMEHA Kop cMmeTH 1 Koje Hucy
HaBeZeHe y 0BOj Tabenu unu koje He MoxeTe Aa
OTKMOHUTE camu, ce obpaTuTe Haloj crnyx6u 3a

KOPWCHUKe.

LLindpa rpeluke
CNOO1: Tilt sensor

CN002: Lift sensor

CNOO5: Bumper

Y3pok

CeH3op Haruba je pearoBao:

B Mmakc. Harmb npekopayeH

B Ypehaj je HoLeH

B [laguHa je npesulle
cTpma

CeHsop nopusama je

pearoBao:

®  OwmoTaud ypehaja je
ycnep noausata unm
npenpeke nomepeH
npema rope.

Ypehaj je Hanwao Ha

Yknawamwe

Mosehatn BUCUHY KOLLEHa, nocre Tora
MOCTENeHO CnywTaTh Ha XerbeHy BUCUHY.

[MyctuTe Tpasy Aa ce ocyLum.
MoctaButn BUCUHY KOLLEHa Ha
BUWLUW CTEMEH.

OumncTUTE NNOYY 3a KOLLEHE.
MoTtpaxute AL-KO cepsuc.

OuncTUTK KOHTaKTe 3a nykewe n
[oAupHe nospLUnHe.

anIKJ'by"IVITM 683Hy CTaHuuy Ha CprjHO

Hanajake.

CrtaBuTu ypehaj y 6a3Hy ctaHuuy u
NpoBEpUTK Aa N KOHTaKTK 3a
nyH-ere Hanexy.

MoTtpaxute AL-KO cepsuc.

Motpaxute AL-KO cepsuc.

MoTpaxute AL-KO cepsuc.

Yknawame

MoctaButn ypehaj Ha paBHy NOBPLUMHY
1 NOTBPANTY IPELLKY.

YKMOHUTYW Mpenpeky.

MoctaBuTK ypehaj Ha cnoboaHy,

deflected npenpeky 1 He Moxe ce orpaHuyeHy TpaBHaTy MOBPLUMHY.
ocnoGoanTK (HNp. cyaap ®  KopuroBaTu nomnoxaj rpaHn4Hor kabna.
6nu3sy 6asHe crtaHuue).
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Momoh y cnyyajy cMeTHun

LLindpa rpeLuke

CNOO7: No Toop
signal

CNOO8: Loop signal
weak

CN010: Bad position

CNO11l: Escaped robot

CNO12: cal: no Toop
CNO15: cal: outside

CNO17: cal: signal
weak

Y3pok

Hewma curnana netrbe

"paHnyHuM kabn je
HeucnpaBaH.

B CurHan netree je
npesuwe cnab.

= CurHan netrbe npesuie
cnab

B [paHun4HK Kabn je
npesuLLe Ay6Goko ykonaH

B Ypehaj je BaH TpaBHaTe
nospLuMHe AedunHucaHe
rpaHNYHNM Kabrnom.

B [paHun4HK Kabn je
nocTaBIbeH YKPLUTEHO.

Ypehaj je BaH TpaBHaTe

nospLunHe geduHUcaHe

rpaHN4yHNM Kabnom.

peLuka y Toky kanubpauuje:

B Ypehaj He moxe fa Hahe
rpaHnyYHK Kabn.

peLuka y Toky kanubpauuje:
®  CurHan netrbe npesuLie
cnab

Hema curnana netrbe

"paHnyHmM kabn je
HewvcripaBaH.

Yknawame

®  KoHTponuwwute JNNE[-oBe Ha 6a3Hoj
cTaHuuK.

B KoHTponuwuTe CTPYjHO Hanajakwe
6asHe cTaHuue. M13BaguT U NOHOBO
yTakHyTU MPEeXHU aganTep.

= [IpoBepuTU rpaHnyHN kabn y
nornepy owrtehewa. MonpasnTn
HeucnpasHu kabn.

®  KoHTponuwute JIE[-oBe Ha 6a3Hoj
cTaHuum.

®  KoHTponuwnTe CTPyjHO Hanajare
6a3He cTaHuue. V13BaguT 1 NOHOBO
yTaKHYTW MpEXHU aganTep.

B [logurHuTe rpaHuYHKU kabn ao
nponucaHe BUCUHE, €BEHTyarHo ra
NPUYBPCTUTE OUPEKTHO Ha
TpaBHak.

B [loctaBuTu ypehaj Ha cnoboaHy,
orpaHuyeHy TpaBHaTy MOBPLUMHY.

= KopwuroBaTu Nonoxaj rpaHnyHor
Kabna oko KpuBUHA 1 Npenpeka.
OTKMOHUTK yKpLUTake Kabna.

KopuroeaTtu nomnoxaj rpaHn4Hor kabna
OKO KpMBMHA U1 Mpenpeka.

®  KoHTponuwute JNIE[l-oBe Ha 6a3Hoj
cTaHuLW.

®  KoHTponuwnTe CTPYjHO Hanajamwe
6asHe cTaHuLe. V13BagnTn 1 NOHOBO
YyTakHyTU MPexXHu aganTtep.

®  [loctaBuTe ypehaj Ha nponucaHn
nonoxaj 3a kanubpauujy,
nopasHajTe ra Ta4Ho Noj npasuM
yrnom. Ypehaj Mmopa 6utn y ctary
[a npenasu Npeko rpaHu4Hor
kabna.

B [loctaBuTe ypehaj Ha nponucaHn
nonoxaj 3a kanmbpauujy,
nopasHajTe ra Ta4yHo nog NpaBum
YrroMm.

®  KoHTponuwuTe CTPYjHO Hanajakwe
6asHe cTaHuLe. V13BagnT 1 MOHOBO
yTaKHYTW MpeXHU aganTep.

= [IpoBepuTU rpaHnyHN Kabn y
norneay owrtehemna.
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Lndppa rpeLuke

CN018: cal:
collision

CN038: Battery

CN099: Recov escape

CN104:
heating

Battery over

CN110: Blade motor
over heating

Y3pok

Ipewwka y Toky kanmbpaumje:
®  Ypehaj je yaapuo o
npenpexy.

AkymynaTop je npasaH:

MeTrba rpaHuyHor kabna je
npepyrayka, uMa npesuile
ocTpBa.

Mpunvkom nykera Hema
KOHTaKTa Ha KOHTaKT1Mma 3a
nytere

Mpenpeke 6nn3y 6asHe
cTaHuue

Ypehaj ce 3arnasuo.

Ypehaj He moxe aa npoHahe
6asHy cTaHuuy.

AKyMyraTop je UCTPOLLIEH.

EnekTpoHuka 3a nywemse je
HeuncnpasHa.

AyTOMaTCKO OTKMNakare
rpewsaka Huje moryhe

®  AkymynaTtop je
nperpejaH (uie of
60 °C). Huje moryhe
npaxmeHse.

B Vckrbydetrse Hy Hyxau
Ofl CTPaHe KOHTPOIHe
eneKTPOHUKe

MorTop 3a Kkolehe je
nperpejaH (Buwe og 80 °C).

Yknawamwe

YKIOHWUTM Npernpeky.

KopuroaTu nonoxaj rpaHnyHor kaéna.

OuNCTUTY KOHTaKTE 3a MNyHEHE.
CraButu ypehaj y 6a3Hy ctaHuuy u
NpPOBEpPUTN [ia NN KOHTaKTK 3a
nyH-eHse Hanexy.

MpoBeEpPUTH N 3aMEHNTN KOHTaKTE 3a
nyH-eHe y CePBUCHOj PaANOHULIN
npoussohaya.

YKMOHUTYW Mpenpeky.

MoctaBuTK ypehaj Ha cnoboaHy,
orpaHu4eHy TpaBHaTy MOBPLLUHY.

MpoBepuTH rpaHnYHN Kabn y
norneay owTehewa.
MpemepuTn rpaHnyHn Kabn y
CEepBWCHOj paanoHULIN
npoussohaya.

[ajTe akymynaTtop Aa ce 3ameHun y
CEepBUCHOj paanoHMLM nponssohayva.

[lajTe enexTpoHuKy 3a Nykere Aa ce
NpoBepu y CEPBUCHOj PaaMOHULIN
npounssohaya.

Py4Ho noTBpAuTE NOPYKY O
CMETHMU.

Y cnyyajy noHaerbawa: lajre
ypehaj Aa ce ucnuta y CepBuCHOj
paamoHunum nponssohaya.

Wckrbyuntn ypehaj octaButn
aKkymynaTtop Aa ce oxnagu.

He ctaBrbatu ypehaj Ha 6a3Hy
CTaHuLy.

WckrbyunTtn ypehaj octaBuTv ra aa
ce oxnaawm.

Y cnyyajy noHaBrbawa: [ajte
ypehaj oa ce ucnuta y CepBUCHO]
paavoHuLM npomssohava.
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Cnyx6a 3a kopucHuke/Cepsuc

LLindpa rpeLuke

CN119: R-Bumper
deflected

CN120: L-Bumper
deflected

CN128: Recov
Impossible

CN129: Blocked wL

CN130: Blocked wR

Onuc octanux wndapa rpeLuke MmoxeTte Hahu Ha
MHTEpHeTCckoj cTpaHunum AL-KO-a.

Y3pok

Ypehaj je Hanwao Ha
npenpeky n He MoXxe ce
ocnoboanTw.

Ypehaj je Hanwao Ha
npenpeky n He MoXxe ce
ocnoboanTw.

Ypehaj je BaH TpaBHaTe
nospLunHe AedunHucaHe
rpaHUYHNM Kabrnom.

JleBn moTOp TOYKa je
6nokupaH.

[ecHn moTop Touka je
6nokupaH.

Yknawame

YKOHUTY Npenpeky.

YKIOHUTY Npenpeky.

B [octaButu ypehaj Ha cnobopaHy,
OrpaHvyeHy TpaBHaTy MOBPLUUHY.

= KopwuroBaTu Nonoxaj rpaHnyHor

kabna.

YKNoHUTY Briokupatse.

YKNOHUTY Briokmpame.

14 CNY>KBA 3A KOPUCHUKE/CEPBUC

Kop nutarsa y Be3u ca rapaHLujoM, NonpaBkom
UNK pes3epBHUM AeNoBUMa ce obpaTuTe BaLlemM

15 TAPAHLUNJA

Hajorvkem AL-KO cepsucy. Hbera hete Hahu Ha
VHTEpHETY nof cneaehom agpecom:
www.al-ko.com/service-contacts

EBeHTyarnHe rpewke y matepuvjany unu npom3sogru Ha ypehajy nonpasmhemo 3a Bpeme 3aKOHCKOr

poka 3acTape npasa Ha rapaHuujy 3a HeJoCTaTKe fnpema COoncTBEHOM M36opy NonpasrbakemM Uim

3ameHoM. Pok 3actape ogpehyje ce npema npasy ApxXase Y Kojoj je ypehaj kynsbeH.

Hawwa rapaHTHa nsjaBa Bax1 camo y crnyuvajy:

®  npumMeHe 0BKX YNyTcTaea 3a ynotpeby u
B cBpCUCXOAHOT kopuwhera u
B ynoTtpebe opurMHanHux pes3epBHUX Aenosa u

[apaHuuja He obyxBaTa:

®  owrTehera naka KOja Cce CcBoJe Ha HOpMaliHO Tpollewe

B [OTPOLLUHe AenoBe KOju Cy Ha KapTUL Pe3epBHIX [eroBa 03HauYeH! paMom
[apaHTHU POK NOYMH-e Aa Teye of AaTyMa KyMoBUHE Of CTPaHe MPBOT KPajH-er KOPUCHIKA.

[apaHumja npecTaje fa Baxu y cryvajy:
CaMOVHVLMjaTUBHMX MOKYyLLaja nonpasku
CaMOVHULMjaTUBHUX TEXHUYKMX N3MEHA
HeHameHCKor Kopuwhena

MepopaaBaH je fatym Ha padyHy. Ca 0BOM M3jaBOM O rapaHLmjyi U OpuUrMHanHUM padyHoM obpatute

ce npoasLy unu Hajénukoj osnalwheHoj cepBucHoj paguoHvuy. OBOM 13jaBOM Ce HE MeHajy

3aKOHCKa npasa KOja Kynad umMma npema npogasuy y cnyl{ajy HeaocTaTaka.

442811 _a

229


http://www.al-ko.com/service-contacts

Ttumaczenie oryginalnej instrukcji obstugi

TLUMACZENIE ORYGINALNEJ INSTRUKCJI OBSLUGI
Spis tresci

1 Informacje dotyczace niniejszej instrukcji 4.5 Instalowanie kabla ograniczajacego...242
OBSHUGI .o 231 451 Podiaczanie kabla ograniczaja-
1.1 Symbole na stronie tytutowej ............. 231 cego do stacji bazowej (03/b) ...... 242
1.2 Objasnienia rysunkowe i stowa 4.5.2 Uktadanie kabla ograniczajgce-
OSIrZegawecze .......c.ccceeeviieeeeiiieeiieen 231 GO (071) e 242
2 Opis Produktu .........cccceeveeererecceeennn 231 4.5.3  Odgraniczanie przeszkod ............ 243
2.1 Zakres doStaWy ..........ccccccccrrrrrrrrnnen 232 4.54  Wyznaczanie korytarzy (01/h)......243
2.2 Robot do koszenia trawy.................... 232 4.5.5  Odgraniczanie spadkow (11)........ 243
2.3 Symbole umieszczone na urzadzeniu 233 456  Ukfadanie zapasow kabli (07)......243
2.4 Panel ObSUGOWY .........ovveeeeeeeereene, 233 4.5.7  Typowe btedy przy uktadaniu ka-
L Bli (02) e 244
2.5 Wyswietlacz .......ccceeeiiiiiiiieiee 234 ] B ) )
4.6 Podigczenie stacji bazowej do zasila-
2.6 Struktura menU............cceeeevveeeeeeeeennnns 235 nia elektrycznego (04) ________________________ 244
2.7  Stacja bazowa 4.7 Sprawdzenie potaczen stacji bazo-
2.8  Akumulator.........cccoeeieiiiiieiie e WEJ (04) it 244
2.9 Opis fUNKGji. oo 236 5 UruchOmienie ...........cvvvvvverrererrerrnseeneens 244
2.10 Modut radiowy WLAN i aplikacja AL- 5.1 tadowanie akumulatora (08).............. 244
KO INTOUCH ....ooiiiiiiiieecee 237 ) . -
5.2 Konfigurowanie ustawien podstawo-
3  BezpieczeNnstwo.........cccceeeiiiiiiiieiiee. 238 WYCHL .o 245
3.1 Uzytkowanie zgodne z przeznacze- 5.3 Regulacja wysokosci koszenia............ 245
NIBM Lo 238 5.4 Wykonanie automatycznego przejaz-
3.2 Niebezpieczenstwo nieprawidtowego du kalibracyjnego.........ccccocvveeviiecenns 245
i3 ;zyc':' """ S 238 G ODSIUGA e 246
3 Urmadseniazabespieczaie 61 Recane unuchamianie irzadzenia... 240
3.3.1  Wprowadzenie kodu PIN i PUK.... 238 6.2 Przerywanie trybu koszenia................ 246
3.3.2  CzUJNIKi eeereeeeeeeeee e 239 6.3 E(;jzenie powierzchni poboczne (01/246
3.4 Zasady bezpieczenstwa..................... 240 ) """""""""""""""""""""""""""""""
341 OPErator oo 240 7 UstaW|en|a...:.............'....: ........ e 246
3.4.2  Srodki ochrony osobistej ............. 240 71 \é\ggfl\:]oe’fame ustawienia — informacje 246
3.4.3 Bezp!eczerjstwo 0sob i zw.lerzat.. 240 7.2 Wigczanielwylgczanie d2wieku przy-
3.4.4 Bezpieczenstwo urzadzenia........ 240 GISKOW oo 247
3.4.5 Bezpieczenstwo elektryczne ....... 241 7.3 Wigczanie/wytgczanie trybu Eco (Ro-
. bolinho 700/1200/2000).........ccccueeuee. 247
4 Montaz
. . 7.4  Ustawianie czujnika deszczu (Robo-
4.1 Rozpakowywanie urzadzenia.. linho 700/1200/2000).............ovvvroro.. 247
4.2 Planowanie obszarow koszenia (01).. 241 7.5  Ustawianie programu koszenia 247
4.3 Przygotowanie obszaréw koszenia.... 242 751  Ustawianie programu koszenia
4.4 Montaz stacji bazowej (03/a).............. 242 — informacje ogdlne .................... 247
7.5.2 Ustawianie punktow poczagtko-
WYCH Lo 247
230 Robolinho



Informacje dotyczace niniejszej instrukcji obstugi

7.5.3 Ustawianie czasow koszenia....... 248
7.6 INTOUCH. ..ot 249
7.7 Koszenie krawedzi przy uruchomie-

NIU FECZNYM it 249
7.8 Ustawianie koszenia powierzchni po-

bocznych ..o 249
7.9 Ustawienie kontrastu wyswietlacza.... 249
7.10 Ochrona ustawien ..........cccccceeveeennee.. 249
7.11 Ponowna kalibracja .............ccccceeeeenee. 249

7.12 Przywracanie ustawien fabrycznych .. 249
8 Wyswietlenie informacji ...........cccceveueenen.

9 Konserwacja i pielegnacja ............c.ccc.....
9.1 CZYySZCZENIE ....eeeeeieieeec e
9.2 Regularne kontrole..........ccccocuvveennnn.
9.3  Wymiana nozy tnacych

10 Transport .......vveeeveeeiiieee e

11 Przechowywanie..........cccccoiiiieincniinennn.
11.1 Odktadanie robota do koszenia trawy

do przechowywania...........ccccceeeenenen. 251
11.2 Przechowywanie stupka do tadowa-
1= SR 252
11.3 Przechowywanie kabla ograniczaja-
Cego W CZaSi€ ZIMY ....ocevvuveeerireeaienen. 252
12 Utylizagja ...ccoeeveeieeiiieeceeeces 252
13 Pomoc w przypadku usterek.................... 253
13.1 Usuwanie bteddw urzgdzenia i obstu-
G et 253
13.2 Kody btedéw i usuwanie btedow ........ 255
14 Obstuga klienta/Serwis ...........ccccoceeeeennes 258
15 Gwarancja........ccoceeiiiiiieiiciic e 258

1 INFORMACJE DOTYCZACE
NINIEJSZEJ INSTRUKCJI OBSLUGI

®  Wersja niemieckojezyczna jest oryginalng in-
strukcjg obstugi. Wszystkie pozostate wersje
jezykowe sg ttumaczeniami oryginalnej in-
strukcji obstugi.

B Ponizsza instrukcja obstugi winna by¢ prze-
chowywana zawsze w sposob umozliwiajgcy
jej wykorzystanie w celu uzyskania informac;ji
dotyczacych urzadzenia.

®  Urzadzenie moze by¢ przekazywane wytgcz-
nie wraz z instrukcja obstugi.

®  Nalezy stosowac sie do wskazéwek dot. bez-
pieczenstwa i ostrzegawczych zawartych
w niniejszej instrukcji obstugi.

1.1 Symbole na stronie tytutlowej

Znaczenie

Symbol

Przed uruchomieniem nalezy do-
ktadnie przeczytaé niniejszg instruk-
cje obstugi. Jest to konieczne dla
zapewnienia bezusterkowej pracy

i bezpiecznej obstugi.

Instrukcja obstugi

Akumulatory litowo-jonowe obstugi-
wac ze szczegodlng ostroznoscig!

W szczegolnosci przestrzegaé
wskazowek dotyczgcych transportu,
sktadowania i utylizacji zawartych
w niniejszej instrukcji obstugi!

1.2 Objasnienia rysunkowe i stowa
ostrzegawcze

/\ NIEBEZPIECZENSTWO! Oznacza niebez-
pieczenstwo prowadzace do $mierci lub ciezkich
obrazen ciata.

/\ OSTRZEZENIE! Oznacza potencjalne nie-
bezpieczenstwo mogace prowadzi¢ do $mierci
lub ciezkich obrazen ciata.

/\ OSTROZNIE! Oznacza potencjalne niebez-
pieczenstwo mogace prowadzi¢ do srednich lub
lekkich obrazen ciata.

UWAGA! Oznacza potencjalne niebezpie-
czenstwo mogace prowadzi¢ do szkdd rzeczo-
wych.

EH WSKAZOWKA Szczegdine wskazowki
utatwiajgce zrozumienie instrukgji i obstugi.

2 OPIS PRODUKTU

W niniejszej dokumentacji opisano catkowicie au-
tomatycznego, zasilanego akumulatorowo robota
do koszenia trawy, ktory porusza sie samodziel-
nie na trawniku. Wysokos¢ ciecia jest regulowa-
na.

442811 _a
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Opis produktu

21 Zakres dostawy 2.2 Robot do koszenia trawy
Zakres dostawy obejmuje nizej wymienione pozy-
cje. Nalezy sprawdzi¢, czy wszystkie pozycje zo-
staty dostarczone:

Nr Element

Robot do koszenia trawy

1
2 Skrécona instrukcja Nr  Element
3 Instrukcja obstugi 1 Panel obstugowy z wys$wietlaczem (we-
. wnetrzny)
4 Kotwy trawnikowe *
. 2 Przycisk STOP (zatrzymuje urzadzenie

5  Zasilacz natychmiast i noze tngce w ciggu 2 s)
6  Stacja bazowa z kotwami wkrecanymi 3 Styki tadujace

(5 szt.), kluczem do $rub i ostong zimo-

wa 4 System regulacji wysokosci (wewnetrz-

. ny)
7 Kabel ograniczajacy

. . 5  Kotka przednie (kierowane)
* Robolinho 500: 90 szt., Robolinho 1150: 180
szt., Robolinho 700/1200/2000: nie nalezg do za- 6  Zespdttnacy
kresu dostawy 7 Kolo napedowe
** Robolinho 500: 100 m, Robolinho 1150: 150 .
m, Robolinho 700/1200/2000: nie naleza do za- 8  Tarcza nozowa
kresu dostawy 9  Sruba mocujgca
10  Noz czyszczacy
11 Noz tngcy
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Opis produktu

Nr Element 2.4 Panel obstugowy

12 Schowek na akumulator

2.3 Symbole umieszczone na urzadzeniu

Symbol Znaczenie [% r\ Co% /\] @]
Nie dopuszczac osob trzecich do / J
niebezpiecznego obszaru! HENy
F| i
\ | |
podczas obstugi urzgdzenial /; @IEJ @f@sm)

i Zachowac szczegolng ostroznosé
Nie zblizac dtoni ani stop do mecha- @
nizmu tnacego!
y * tylko Robolinho 700/1200/2000
T

Zachowa¢ bezpieczny odstep! Nr  Element
1

(przycisk Home): Przerwanie trybu
koszenia, urzgdzenie wraca do stacji ba-
zowej. Uruchamia sie ono automatycz-
nie kolejnego dnia o ustawionej godzinie

\ Przed uruchomieniem przeczyta¢
/ \ instrukcje eksploataciji!

y() koszenia.
5 : 2 Cazujnik deszczu (Robolinho
Aby u'r’uchomlc urzgdzenie, wpro- 700/1200/2000): Rejestruje, czy pada
wadzi¢ kod PIN! deszcz (patrz Rozdziat 7.4 "Ustawianie

czujnika deszczu (Robolinho
700/1200/2000)", strona 247).

3 Wyswietlacz: jest na nim widoczny aktu-
alny stan roboczy urzgdzenia, nazwa
wybranego menu, jego punkty podrzed-
ne oraz funkcje dostepne do wybrania
(patrz Rozdziat 2.5 "Wyswietlacz", stro-
na 234).

@ E] (przyciski strzatek): Wybér punk-
téw menu, zwiekszanie i zmniejszanie
wartosci liczbowych, wybor ustawien.

Nie jezdzi¢ na urzadzeniu!

@ (przycisk Start/Przerwa): Reczne
uruchamianie i przerywanie trybu kosze-
nia lub natychmiastowe wznawianie try-
bu koszenia po nacis$nigciu przycisku

Al

‘B Bv (przyciski funkcyjne): Wywo-
tanie funkcji, wyswietlanej w danej chwili
nad przyciskiem na wyswietlaczu.
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Nr Element
7

(przycisk On/Off): Wiaczanie i wyla-
czanie urzadzenia.

8 E] (przycisk menu): Wywotanie menu

gtéwnego.
2.5 Wyswietlacz
4 (p

Menu d?éwne
* Ustawienia
Informacje
wstecz Potwierdi

Nr Wyswietlana informacja

1 Nazwa wybranego menu (tutaj: Menu
gtdéwne)

2 Punkty w menu: Zawsze wyswietlane sg
tylko dwa punkty menu (tutaj: Usta-
wienia oraz Informacje). Przyciski

@ oraz E] umozliwiajg wyswietlenie
pozostatych punktow menu.

3 Funkcje dla wybranego punktu menu
(tutaj: Ustawienia). Przyciski ‘E

oraz BY umozliwiajg wywotanie funk-
cji.

4  Gwiazdka oznaczajgca wyswietlany
punkt menu (tutaj: Ustawienia)
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2.6 Struktura menu

Menu Programy
gtdéwne
Ustawie-
nia
Informa-
cje

* Robolinho 700/1200/2000

Program tygodniowy patrz Rozdziat 7.5 "Ustawianie programu ko-
szenia", strona 247

Punkty poczatkowe patrz Rozdziat 7.5.2 "Ustawianie punktéw po-
czgtkowych", strona 247

Informacja o programie patrz Rozdziat 8 "Wyswietlenie informa-
¢cji", strona 250

Godzina patrz Rozdziat 5.2 "Konfigurowanie ustawier podstawo-
wych", strona 245

Data patrz Rozdziat 5.2 "Konfigurowanie ustawien podstawowych", strona 245
Jezyk patrz Rozdziat 5.2 "Konfigurowanie ustawien podstawowych", strona 245

Kod PIN patrz Rozdziat 5.2 "Konfigurowanie ustawier podstawo-
wych", strona 245

Dzwieki przyciskoéw patrz Rozdziat 7.2 "Wigczanie/wytaczanie
dzwieku przyciskow", strona 247

EcoMode patrz Rozdziat 7.3 "Wigczanie/wytgczanie trybu Eco (Robo-
linho 700/1200/2000)", strona 247 *

Czujnik deszczupatrz Rozdziat 7.4 "Ustawianie czujnika deszczu
(Robolinho 700/1200/2000)", strona 247 *

Op6znienie czujnika deszczu patrz Rozdziat 7.4 "Ustawianie
czujnika deszczu (Robolinho 700/1200/2000)", strona 247*

Czut. czuj.deszczu patrz Rozdziat 7.4 "Ustawianie czujnika
deszczu (Robolinho 700/1200/2000)", strona 247*

iNTOUCH patrz Rozdziat 7.6 "inTOUCH", strona 249

Koszenie krawedzi patrz Rozdziat 7.7 "Koszenie krawedzi przy
uruchomieniu recznym", strona 249

Powierzchnia poboczna aktywne/nieaktywne patrz Rozdziat
7.8 "Ustawianie koszenia powierzchni pobocznych”, strona 249

Kontrast wyswietlacza patrz Rozdziat 7.9 "Ustawienie kontrastu
wys$wietlacza", strona 249

Ochrona ustawien patrz Rozdziat 7.10 "Ochrona ustawien", strona 249
Ponowna kalibracja patrz Rozdziat 7.11 "Ponowna kalibracja", strona 249

Ustawienia fabryczne patrz Rozdziat 7.12 "Przywracanie usta-
wien fabrycznych", strona 249

Serwis nozy patrz Rozdziat 8 "Wyswietlenie informacji", strona 250
Sprzet patrz Rozdziat 8 "Wyswietlenie informacji”, strona 250
Oprogramowanie patrz Rozdziat 8 "Wyswietlenie informacji”, strona 250

Informacja o programie patrz Rozdziat 8 "Wyswietlenie informa-
cji", strona 250

Usterki patrz Rozdziat 8 "Wyswietlenie informacji", strona 250
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2.7 Stacja bazowa

Nr Element

Ptyta podstawy
Diody LED do wskazywania stanu

1

2

3  Styk do tadowania

4 Przycisk Home () *

Stupek do tadowania

5
6  Kanat kablowy
7  Wneka na koto
8  Otwodr na kotwy wkrecane (9)
9  Kotwy wkrecane
* Robolinho 700/1200/2000
2.8 Akumulator

Akumulator moze by¢ wymieniony przez uzyt-
kownika.

H WSKAZOWKA Przed pierwszym uzyciem
nalezy catkowicie natadowac¢ akumulator. Aku-

mulator mozna tadowac¢ w dowolnym stanie jego
natadowania. Przerwanie tadowania nie powodu-
je uszkodzenia akumulatora. Akumulator mozna

fadowac tylko wtedy, gdy urzgdzenie jest wtgczo-

ne.

®  Akumulator jest czesciowo natadowany. W

trybie normalnym akumulator jest regularnie

tadowany. Urzadzenie jedzie w tym celu do
stacji bazowe.

®  Zintegrowany elektroniczny uktad monitoruja-
cy powoduje automatyczne zakonczenie pro-

cesu fadowania po osiggnieciu poziomu nata-
dowania 100%.

B tadowanie dziata tylko przy prawidtowym
kontakcie stykéw tadujgcych stacji bazowej
z powierzchniami stykow urzgdzenia.

®  Przy temperaturach przekraczajgcych 45 °C
wbudowany wytgcznik zabezpieczajacy unie-
mozliwia tadowanie akumulatora. Zapobiega
go zniszczeniu akumulatora.

®  Jezeli czas pracy akumulatora ulegt znaczne-
mu skréceniu mimo petnego natadowania,
oznacza to, ze nalezy zleci¢ jego wymiang
dystrybutorom AL-KO, technikom lub partne-
rom serwisowym.

® Jezeli w wyniku starzenia sie lub zbyt diugie-
go przechowywania akumulator roztadowat
sie ponizej poziomu okreslonego przez pro-
ducenta, nie nalezy go juz wiecej tadowac.
Kontrole lub ew. wymiane akumulatoréw i
elektronicznych systeméw kontrolnych nalezy
zlecac¢ dystrybutorom AL-KO, technikom lub
partnerom serwisowym.

®  Status akumulatora jest widoczny na wyswie-
tlaczu. Sprawdzi¢ status akumulatora po oko-
to 3 miesigcach przechowywania. W tym celu
nalezy wigczy¢ urzadzenie i odczytac status
akumulatora. Jezeli akumulator jest natado-
wany jeszcze w ok. 30% lub w mniejszym
stopniu, umiescic¢ urzadzenie w stacji bazo-
wej i wigczy¢, aby natadowaé akumulator. Je-
zeli stupek do tadowania zostat wymontowa-
ny w celu przechowania stacji bazowej (patrz
Rozdziat 11.2 "Przechowywanie stupka do fa-
dowania", strona 252), nalezy najpierw za-
montowa¢ go w odwrotnej kolejnosci i po-
nownie podtgczyc¢ stacje bazowa do sieci
elektrycznej.

®  Jesli doszio do wycieku elektrolitu w urzadze-
niu: Zleci¢ naprawe urzadzenia w punkcie
serwisowym AL-KO!
Jesli akumulator zostat wymontowany z urza-
dzenia: W przypadku kontaktu oczu lub dtoni
z wyciekajgcym elektrolitem niezwtocznie
przeptuka¢ je wodg. Natychmiast skontakto-
wac sie z lekarzem!

2.9 Opis funkcji

Przemieszczanie na powierzchni trawnika

Urzagdzenie porusza sig¢ swobodnie w obszarze
koszenia wyznaczonym przez kabel ograniczajg-
cy. Orientacja urzadzenia jest regulowana przez
czujniki, wykrywajgce pole magnetyczne kabla
ograniczajgcego.
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Gdy urzadzenie uderzy w przeszkode, zatrzymu-
je sie i jedzie w innym kierunku. Jesli urzadzenie
znajdzie sie w sytuacji, w ktorej praca jest nie-
mozliwa, na wyswietlaczu pojawia sie odpowiedni
komunikat.

Robolinho 700/1200/200: Gdy urzadzenie przy
wigczonym czujniku deszczu wykryje wilgo¢, au-
tomatycznie wraca do stacji bazowe;j.

Tryb koszenia i tryb fadowania

Fazy koszenia przebiegajg stale naprzemiennie
z fazami tadowania. Jezeli w trakcie koszenia po-
ziom natadowania akumulatora zmniejszy sie do
okres$lonej wartosci (wskazanie: 0%) urzadzenie
wraca automatycznie do stacji bazowej wzdtuz
kabla ograniczajgcego.

Programy koszenia sg wstepnie ustawione i moz-
na je dostosowywac na urzadzeniu lub w aplika-
Gji.

Przy kazdym uruchomieniu silnika koszenia zo-
staje zmieniony jego kierunek obrotéw, przez co
podwaja sie zywotno$¢ nozy tngcych.

2.10 Modut radiowy WLAN i aplikacja AL-KO
inTOUCH

Robot do koszenia trawy jest wyposazony w mo-

dut radiowy WLAN. Umozliwia wygodne sterowa-

nie, ustawianie i monitorowanie za pomoca apli-

kacji z urzgdzenia mobilnego (smartfona, table-

tu).

H WSKAZOWKA Stosowane urzadzenie
mobilne wymaga potgczenia internetowego do
korzystania z aplikacji inTOUCH.

EH WSKAZOWKA Aby utrzymaé zawsze naj-
aktualniejszg wersje oprogramowania robota do
koszenia trawy, musi by¢ on potgczony siecig
WLAN z internetem. Aplikacja AL-KO inTOUCH
informuje, gdy sg dostepne nowe aktualizacje dla
robota do koszenia trawy. Sg one pobierane au-
tomatycznie.

Aplikacja AL-KO inTOUCH

Aplikacja AL-KO inTOUCH jest dostepna dla
urzadzen z systemem Android w sklepie Google

Play Store oraz dla urzadzen z systemem iOS w
sklepie Apple App Store:

Available on the
' App Store

GETITON

Google Play

Po zainstalowaniu aplikacji nalezy sie najpierw
zalogowac.

Przy pierwszym uruchomieniu aplikacji zostaje
automatycznie wywotana skrécona instrukcja in-
stalacji. Postepuj zgodnie z instrukcjami, aby za-
instalowac robota do koszenia trawy w ogrodzie i
nastepnie potgczyc¢ z aplikacjg AL-KO inTOUCH.

H WSKAZOWKA Robot do koszenia trawy
taczy sie wytgcznie z siecig WLAN 2,4 GHz.
Sieci WLAN 5 GHz nie sg obstugiwane.

W celu potgczenia z aplikacjg AL-KO inTOUCH
robot do koszenia trawy i smartfon musza znaj-
dowac sie w zasiegu routera o wystarczajgcej si-
le sygnatu (zalecenie: min. 50%).

1. Uruchom aplikacje AL-KO inTOUCH.

2. Utwoérz konto uzytkownika wybierajac ,REJE-
STRUJ”. Wprowadz nazwe uzytkownika i ha-
sto.

3. Zaloguj sie przy uzyciu wczesniej utworzone-
go konta uzytkownika.

4. Uruchom asystenta potgczenia wybierajgc
LURZADZENIA” i NOWE URZADZENIE".

5. Postepuj zgodnie z dalszymi instrukcjami.

H WSKAZOWKA Jesli robot do koszenia tra-
wy porusza sie w strefie ogrodu ze stabym pota-
czeniem z siecig WLAN lub jej brakiem, ustawie-
nia aplikacji AL-KO inTOUCH zostang wykonane
dopiero, gdy robot do koszenia trawy wréci do
strefy z dobrym sygnatem. Jesli lokalna sita sieci
WLAN rutera nie obejmuje catego ogrodu, jego
zasieg mozna rozszerzy¢ za pomoca dostepnego
na rynku wzmacniacza sygnatu.

W przypadku usterek w dziataniu poméc moze
kontakt ze sprzedawcg zainstalowanej aplikacji
AL-KO inTOUCH. Robot do koszenia trawy musi
by¢ udostepniony sprzedawcy poprzez aplikacje
AL-KO inTOUCH.

Oproécz zdalnego dostepu do potaczonych robo-
téw do koszenia trawy aplikacja AL-KO inTOUCH
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zawiera rowniez inne funkcje, np. rejestracje pro-
duktu, wskazéwki ogrodnicze, porady dotyczgce

roslin lub powiadomienia push w przypadku bte-

dow.

3 BEZPIECZENSTWO

3.1 Uzytkowanie zgodne

Z przeznaczeniem
Opisywane urzgdzenie jest prze-
znaczone do zastosowania w ra-
mach uzytku prywatnego. Kazde
inne zastosowanie oraz niedo-
zwolone zmiany lub modyfikacje
traktowane sg jako eksploatacja
niezgodna z przeznaczeniem i
prowadzg do utraty gwarancji i
waznosci deklaracji zgodnosci
(znak CE) oraz do wytgczenia
wszelkiej odpowiedzialnosci pro-
ducenta za szkody poniesione
przez uzytkownika lub osoby
trzecie.
Ograniczenia zastosowania
urzgdzenia:

® Maks. powierzchnia:
Robolinho 500: 500 m?
Robolinho 700: 700 m?
Robolinho 1150: 1200 m?
Robolinho 1200: 1200 m?
Robolinho 2000: 2000 m?
® Maks. wzniesienie/spadek:
45 % (24°)
® Maks. potozenie ukosne:
45 % (24°)
® Temperatura:
tadowanie: 0-45°C

Koszenie: 0-55°C

3.2 Niebezpieczenstwo
nieprawidlowego uzycia
Urzgdzenie to nie jest przezna-
czone do stosowania w obiek-
tach uzytecznosci publicznej,
parkach, obiektach sportowych
oraz w rolnictwie i lesnictwie.

3.3 Urzadzenia
zabezpieczajace
i ochronne

/\ OSTRZEZENIE! Niebezpie-
czenstwo skaleczenia. Nie-
sprawne i dezaktywowane urzg-
dzenia ochronne i zabezpiecza-
jace mogg spowodowac powaz-
ne obrazenia ciata.

m Jesli urzadzenia ochronne i
zabezpieczajgce sg niespraw-
ne, nalezy zleci¢ ich naprawe.

® Nigdy nie dezaktywowac
urzgdzen ochronnych i zabez-
pieczajgcych.

3.3.1 Wprowadzenie kodu PIN
i PUK
Urzgdzenie mozna uruchomic je-
dynie po wprowadzeniu kodu
PIN (Personal Identification
Number — osobisty numer iden-
tyfikacyjny). Zapobiega to wta-
Czaniu przez nieupowaznione
osoby. Ustawienie fabryczne
PIN to 0000. PIN mozna zmie-
ni¢, patrz Rozdziat 5.2 "Konfigu-
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rowanie ustawien podstawo-
wych", strona 245.

Trzykrotne wprowadzenie niepo-
prawnego kodu PIN wymaga
wprowadzenia kodu PUK (Per-
sonal Unlocking Key - osobisty
kod odblokowania). Jesli rowniez
zostanie on wprowadzony z bte-
dem, nalezy zaczekac¢ 24 godzi-
ny do kolejnego wprowadzenia.

® Przechowuj kody PIN i PUK
w miejscu niedostepnym dla
nieupowaznionych osob.

3.3.2 Czujniki

Urzadzenie jest wyposazone

W szereg czujnikow bezpieczen-
stwa. Po wylgczeniu przez czuj-
nik bezpieczenstwa nie urucha-
mia sie ono automatycznie. Na
wyswietlaczu widoczny jest ko-
munikat o btedzie, ktory nalezy
zatwierdzi¢. Usung¢ przyczyne
wyzwolenia czujnika.

Czujnik podnoszenia

Jesli urzgdzenie zostanie unie-
sione za obudowe w trakcie pra-
cy, nastepuje wytgczenie nape-
du jezdnego i zatrzymanie nozy
tnacych.

Czujniki zderzenia do
rozpoznawania przeszkéd
Urzadzenie jest wyposazone

w czujniki, ktére w przypadku
natkniecia sie na przeszkode
umozliwiajg zmiane kierunku jaz-

dy. Po najechaniu na przeszko-
de goérna czes¢ obudowy zostaje
lekko przesunieta i zostaje wy-
zwolony czujnik zderzenia.

Czujnik nachylenia w kierunku
jazdy/ bocznego

Jesli w kierunku jazdy zostanie
osiggniete wzniesienie lub spa-
dek albo boczne potozenie uko-
$ne pod katem 24° (45 %), urza-
dzenie zawraca lub zmienia kie-
runek jazdy.

Czujnik deszczu (Robolinho
700/1200/2000)

Urzadzenie jest wyposazone

w czujnik deszczu, ktory w razie
opadow w aktywnym stanie
przerywa koszenie i umozliwia
powroét urzgdzenia do stacji ba-
zowe.

H WSKAZOWKA Urzadzenie
moze by¢ w niezawodny sposéb
uzytkowane w bezposrednim sa-
siedztwie innych robotéw do ko-
szenia trawy. Sygnat uzywany
w kablu ograniczajgcym odpo-
wiada standardowi zdefiniowa-
nymi przez EGMF (Vereinigung
Europaischer Gartengerateher-
steller — Stowarzyszenie euro-
pejskich producentéw urzgdzen
ogrodowych) w zakresie emisiji
elektromagnetycznych.
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3.4 Zasady bezpieczenstwa

3.4.1 Operator

m Mtodociani ponizej 16 roku zy-
cia, osoby o ograniczonych
mozliwosciach fizycznych,
sensorycznych lub umysto-
wych albo niemajgce do-
Swiadczenia i wiedzy, jak row-
niez osoby, ktore nie zapo-
znaty sie z instrukcjg obstugi,
nie mogg uzywac urzgdzenia.
Przestrzegac ewentualnych
krajowych przepiséw dotycza-
cych bezpieczenstwa w za-
kresie minimalnego wieku
uzytkownika.

m Zabrania sie eksploatacji
urzgdzenia pod wptywem al-
koholu, srodkéw odurzajgcych
lub lekow.

3.4.2 Srodki ochrony
osobistej
® Aby unikng¢ obrazen, nosic
zalecang odziez i SrodKki
ochrony indywidualne;.
m Srodki ochrony indywidualne;j:
dtugie spodnie i wytrzymate
obuwie.

Podczas konserwacji
i przegladow: rekawice
ochronne.

3.4.3 Bezpieczenstwo osé6b
i zwierzat
® W przypadku obszaréw uzy-
tecznosci publicznej wokot ob-
szaru koszenia nalezy rozmie-
$ci¢ wskazowki ostrzegawcze
0 nastepujgcej tresci:

/\ UWAGA! Automatyczna
kosiarka do trawy pracuje! Nie
zbliza¢ sie do urzgdzenia! Nad-
zorowac dzieci!

® Podczas uzytkowania upew-
ni¢ sie, ze dzieci i inne osoby
nie przebywajg w poblizu
urzgdzenia lub na urzgdzeniu
ani sie nim nie bawia.

m Siedzenie na urzadzeniu i sie-
ganie do nozy tngcych jest za-
bronione!

m Nie zbliza¢ czesci ciata ani
odziezy do mechanizmu tng-
cego.

3.4.4 Bezpieczenstwo
urzadzenia

® Przed rozpoczeciem pracy
upewnic , sie, ze w obszarze
roboczym urzadzenia nie
znajdujg sie zadne obiekty
(np. gatezie, kawatki szkta,
metalu i odziezy, kamienie,
meble ogrodowe, narzedzia
ogrodowe lub zabawki). Mogg
one uszkodzi¢ urzgdzenie lub
tez zosta¢ przez nie uszko-
dzone.
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m Uzywac urzgdzenia wytgcznie

w nastepujgcych warunkach:
Urzgdzenie nie jest zabru-
dzone.

Urzadzenie nie wykazuje
uszkodzen lub zuzycia.
Wszystkie elementy obstu-
gowe muszg by¢ sprawne.
Stacja bazowa i zasilacz
oraz ich elektryczne prze-
wody zasilajgce sg nieusz
kodzone i sprawne.

m Uszkodzone czesci wymie-
nia¢ zawsze na oryginalne
czesci zamienne producenta.

m Oddac urzgdzenie do napra-
wy, jesli ulegto uszkodzeniu.

m Uzytkownik urzgdzenia odpo-
wiada za wypadki urzgdzenia
z udziatem 0s6b trzecich oraz
uszkodzenie mienia bedgcego
ich wtasnoscia.

3.4.5 Bezpieczenstwo
elektryczne

®m Nigdy nie uzytkowaé urzgdze-
nia, gdy na powierzchni ko-
szenia znajduje sie dziatajgcy
zraszacz do trawnikow.

m Nie spryskiwac urzgdzenia
woda.

m Nie otwieraC urzgdzenia.

4 MONTAZ

4.1 Rozpakowywanie urzadzenia
1. Ostroznie otwoérz opakowanie.

2. Ostroznie wyciagnij wszystkie komponenty
z opakowania i sprawdz je pod kgtem uszko-
dzen transportowych.
Wskazoéwka: O ewentualnych uszkodze-
niach powstatych podczas transportu nalezy
niezwtocznie poinformowac dystrybutora AL-
KO lub partnera serwisowego.
3. Skontroluj zakres dostawy, patrz Rozdziat 2.1
"Zakres dostawy", strona 232.
Jesli urzadzenie jest przesytane dalej, nalezy za-
chowac oryginalne opakowanie i dokumenty
transportowe. Sg one wymagane do wysytki
zwrotnej.

4.2 Planowanie obszaréw koszenia (01)

Miejsce ustawienia stacji bazowej (01/1)

®  Jak najkrétsza droga do najwiekszej po-
wierzchni koszenia
Roéwne podioze
Ochrona przed bezposrednim promieniowa-
niem stonecznym i silnymi czynnikami atmos-
ferycznymi

B Mozliwos¢ podtgczenia do zasilania elek-
trycznego

®  Nieograniczona dostepnosc¢ dla robota do ko-
szenia trawy

Utozenie kabla ograniczajgcego (01)
Kabel ograniczajacy nalezy utozy¢ w nieprzerwa-
nej petli zgodnie z ruchem wskazéwek zegara.

Korytarze miedzy obszarami koszenia (01/h)

Korytarz to waskie miejsce na powierzchni traw-
nika, ktoéry moze stuzy¢ do potgczenia dwdch po-
wierzchni koszenia.

Powierzchnia gtéwna i powierzchnie
poboczne (01)

®  Powierzchnia gtéwna (01/HF): Jest to po-
wierzchnia trawnika, na ktorej znajduje sie
stacja bazowa, ktora moze by¢ catkowicie
automatycznie koszona przez urzgdzenie.

®  Powierzchnia poboczna (01/NF): Jest to po-
wierzchnia trawnika, do ktérej urzgdzenie nie
moze dotrze¢ z powierzchni gtéwnej; moze
by¢ konieczne reczne przeniesienie urzadze-
nia na powierzchnig poboczna. Powierzchnie
poboczne mogg byc¢ przetwarzane w trybie
recznym.

Powierzchnia gtéwna i powierzchnie poboczne sg

jednak otoczone tym samym, nieprzerwanym ka-

blem ograniczajgcym.
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Potozenie punktow poczatkowych (01/X0-01/
X3)

W ustalonym czasie koszenia urzadzenie prze-
jezdza wzdtuz kabla ograniczajgcego do okreslo-
nego punktu poczatkowego i tam zaczyna kosze-
nie.

Za pomocg punktow poczgtkowych mozna okre-
$li¢, ktore obszary powierzchni koszenia sg cze-
Sciej koszone.

4.3 Przygotowanie obszaréw koszenia

1. Sprawdz, czy powierzchnia trawnika jest
wigksza niz wydajnos$¢ powierzchniowa urza-
dzenia. Przy zbyt duzej powierzchni trawnik
jest koszony nieréwnomiernie. W razie po-
trzeby zmniejsz powierzchnig trawnika prze-
znaczong do koszenia.

2. Przed zamontowaniem stacji bazowej i kabla
ograniczajgcego oraz uruchomieniem urzg-
dzenia: Skos powierzchnig trawnika kosiarka
do trawy na matej wysokosci ciecia.

3. Usun przeszkody z powierzchni trawnika lub
odgranicz je kablem ograniczajgcym (patrz
Rozdziat 4.5.3 "Odgraniczanie przeszkéd",
strona 243):

®  plaskie przeszkody, ktére moga byc¢ prze-
jechane i spowodowa¢ uszkodzenie nozy
tngcych (np. ptaskie kamienie, przejscia
z powierzchni trawnika na taras lub
Sciezki, ptyty, kamienie brzegowe itd.);

B dziury i wzniesienia w powierzchni traw-
nika (np. kretowiska, wykopane dziury,
szyszki sosen, spady itd.);

®  strome wzniesienia lub spadki o nachyle-
niu przekraczajgcym 45 % (24°);

B akweny (np. stawy, strumyki, baseny itd.)
i ich odgraniczenie od powierzchni traw-
nika;

B krzewy i zarosla, ktére mogg sie rozsze-
rzac.

4.4 Montaz stacji bazowej (03/a)

1. Ustaw stacje bazowa (01/1) pod katem pro-
stym do planowanego potozenia kabla ogra-
niczajgcego w nastepujacy sposoéb:

B Réwno z ziemig (skontroluj poziomnicg)

®  Prosty wjazd i wyjazd

®  Bez tukéw i wybrzuszen (podczas wkre-
cania kotew wkrecanych stupek do tado-
wania nie moze sig przekrzywi¢ ani po-
chyli¢)

2. Przymocuj stacje bazowg (03/2) czterema
kotwami wkrecanymi (03/1) do podtoza.

4.5 Instalowanie kabla ograniczajacego

EH WSKAZOWKA Robolinho 500/1150: Jesli
dotgczony kabel ograniczajgcy jest zbyt krotki,
mozliwe jest zamowienie kabla przedtuzajagcego
u dystrybutora lub partnera serwisowego firmy
AL-KO.

4.51 Podiaczanie kabla ograniczajacego do

stacji bazowej (03/b)

1. Wyciagnij kabel ograniczajacy (03/4) z opa-
kowania.

2. Zdejmij pokrywe kanatu kablowego (03/3)
z przytgcza (03/A).

3. Zaizoluj koncéwke kabla ograniczajgce-
go (03/6) i wiéz jg do zacisku (03/7).

4. Zamknij zacisk.

5. Poprowadz kabel ograniczajacy przez uchwyt
odcigzajacy (03/5) z zapasem z kanatu ka-
blowego.

H WSKAZOWKA Zapas kabla umozliwia
pozniejsze skorygowanie prowadzenia kabla.

6. Zatoz pokrywe kanatu kablowego.

4.5.2 Uktadanie kabla ograniczajacego (01)

Kabel ograniczajacy mozna uktada¢ zaréwno na
trawniku jak i pod darnig do gtebokosci 10 cm.
Uktadanie pod darnig mozna zleci¢ dystrybutoro-
wi.

Oba warianty mozna faczy¢ ze soba.

UWAGA! Niebezpieczenstwo uszkodzenia
kabla ograniczajacego. Jesli kabel ograniczajg-
cy zostanie uszkodzony lub przeciety, przesyta-
nie sygnatow sterujgcy do urzgdzenia jest nie-
mozliwe. Nalezy wéwczas naprawi¢ lub wymieni¢
kabel. Kable ograniczajgce sg dostepne w firmie
AL-KO.

®  Kabel ograniczajgcy uktada¢ zawsze bezpo-
$rednio na ziemi. W razie potrzeby zabezpie-
czy¢ go dodatkowa kotwg trawnikowag.

B Zabezpieczy¢ kabel ograniczajacy przed
uszkodzeniami podczas uktadania i eksplo-
atacji.

= Nie kopac i nie wykonywac wertykulacji w po-
blizu kabla ograniczajgcego.

Przymocuj kabel ograniczajgcy w regular-
nych odstegpach kotwami trawnikowymi lub
utdz go pod ziemig (na gtebokosci

maks. 10 cm).
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2. Uktadanie kabla ograniczajgcego wokét prze-
szkod: patrz Rozdziat 4.5.3 "Odgraniczanie
przeszkod", strona 243.

3. Tworzenie korytarzy migdzy poszczegdlnymi
powierzchniami koszenia: patrz Rozdziat
4.5.4 "Wyznaczanie korytarzy (01/h)", stro-
na 243.

4. Odgraniczanie zbyt duzych wzniesien lub
spadkow: patrz Rozdziat 4.5.5 "Odgranicza-
nie spadkow (11)", strona 243.

5. Uktadanie zapasoéw kabli: patrz Rozdziat
4.5.6 "Uktadanie zapaséw kabli (07)", stro-
na 243.

6. Po zakonczeniu uktadania podtacz kabel
uziemiajgcy do przytacza (03/B) stacji bazo-
wej: patrz Rozdziat 4.5.1 "Podtgczanie kabla
ograniczajgcego do stacji bazowej (03/b)",
strona 242.

4.5.3 Odgraniczanie przeszkod

W zaleznosci od otoczenia obszaru roboczego
kabel ograniczajgcy nalezy uktada¢ w réznych
odstepach od przeszkdd. Do ustalenia prawidto-
wego odstepu nalezy uzy¢ liniatu oddzielanego
od opakowania.

H WSKAZOWKA Odgraniczenia sg wyma-
gane tylko wtedy, gdy nie moga by¢ wykrywane
przez czujniki zderzenia urzadzenia. Unika¢ zbyt
wielu lub zbednych odgraniczen. Odstepy, ktore
sg mniejsze niz 6 cm, muszg zosta¢ odgraniczo-
ne, gdyz urzadzenie moze powodowac inaczej
uszkodzenia.

Odstep od muréow, ptotéw, grzadek:
min. 20 cm (01)

Urzadzenie przemieszcza sie z przesunigciem na
zewnatrz o 20 cm wzdiuz kabla ograniczajacego.
Dlatego tez kabel ograniczajgcy nalezy uktadaé
w odlegtosci co najmniej 20 cm od murdw, pto-
téw, grzadek itd.

Odstep od krawedzi tarasow i utwardzonych
Sciezek (05)

Jesli krawedz tarasu lub Sciezki jest wyzsza niz
powierzchnia trawnika, nalezy zachowac odstep
co najmniej 20 cm. Jesli krawedz tarasu lub
Sciezki znajduje sie na tej samej wysokosci co
powierzchnia trawnika, mozliwe jest utozenie ka-
bla przy samej krawedzi.

Odstep od przeszkod do kabla
ograniczajacego (01)

Jesli kable ograniczajgce sg odsuniete od prze-
szkody lub utozone dokfadnie przy przeszkodzie,

tj. odstep 0 cm, urzadzenie przejezdza dalej
przez kabel ograniczajgcy. Nie nalezy przy trym
krzyzowac kabla ograniczajgcego (02/c), lecz
utozy¢ go réwnolegle (01/e).

Utozenie kabla ograniczajgcego przy

naroznikach (06)

® W przypadku naroznikéw otwartych do we-
wnatrz (06/a): Utozy¢ kabel ograniczajacy
ukosnie, aby zapobiec pochwyceniu urzadze-
nia w narozniku.

® W przypadku naroznikéw zewnetrznych z
przeszkodami (06/b): Utozy¢ kabel ograni-
czajgcy przy wierzchotku, aby zapobiec kolizji
urzgdzenia z naroznikiem.

® W przypadku naroznikdéw zewnetrznych bez
przeszkdd: Utozy¢ kabel ograniczajgcy pod
katem 90°.

4.5.4 Wyznaczanie korytarzy (01/h)

W korytarzu nalezy zachowac¢ nastepujace odste-

py:

®m  Caltkowita szerokos$¢: min. 60 cm

Odstep od kabla ograniczajgcego do krawe-

dzi: 20 cm

®m  Odstep miedzy kablami ograniczajgcymi:
min. 20 cm

4.5.5 Odgraniczanie spadkow (11)

Spadki o nachyleniu przekraczajgcym 45 % nale-
zy odgraniczy¢ kablem ograniczajagcym (45 % =
spadek 45 cm na 1 m w poziomie).

Kabla ograniczajacego nie wolno uktada¢ na zbo-
czu o nachyleniu wigkszym niz 20 %. Aby unik-
na¢ problemdéw podczas nawracania, musi zo-
sta¢ zachowany odstep 50 cm od nachylenia 20
%. Jezeli nachylenie na zewnetrznej krawedzi
obszaru roboczego w jednym miejscu wynosi
wiecej niz 20 %, kabel ograniczajgcy nalezy ukfa-
dac w odstepie 20 cm na réwnym terenie przed
poczatkiem spadku.

4.5.6 Ukladanie zapaséw kabli (07)

Aby umozliwi¢ przesuwanie stacji bazowej takze
po utworzeniu obszaru koszenia lub w celu jego
zwigkszenia, do kabla ograniczajgcego nalezy
podtgczy¢ zapas kabli w regularnych odstepach.
Liczba zapasowych kabli zalezy od uznania uzyt-
kownika.

H WSKAZOWKA Nie tworzyé otwartych petli
z zapasowych kabli.
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1. Poprowadz kabel ograniczajgcy wokét aktual-
nej kotwy trawnikowej (07/1) i z powrotem do
poprzedniej kotwy (07/3).

2. Nastepnie poprowadz kabel ograniczajgcy
z powrotem do aktualnej kotwy. Powstanie
petla. Kable muszg by¢ utozone ciasno blisko
siebie.

3. W razie potrzeby przymocuj petle na srodku
dodatkowg kotwg (07/2) do podtoza.

4.5.7 Typowe btedy przy ukitadaniu
kabli (02)

B Zapasy kabla ograniczajgcego nie sg uktada-
ne w formie réwnomiernej, podtuznej pe-
tli (02/a).

®m  Kabel ograniczajacy nie jest prawidtowo uto-
zony przy naroznikach (02/b).

®  Kabel ograniczajacy jest skrzyzowany lub nie
jest uktadany zgodnie z ruchem wskazéwek
zegara (02/c).

m  Kabel ograniczajacy jest utozony zbyt niedo-
ktadnie, tak ze obszary przy krawedziach po-
wierzchni trawnika nie moga by¢ koszo-
ne (02/d).

®m  Kabel ograniczajacy nie jest utozony przy
prowadzeniu od krawedzi do przeszkody we-
wnatrz jednej powierzchni trawnika bezpo-
$rednio obok siebie (02/e).

®  Punkty poczatkowe sg wyznaczone zbyt da-
leko od stacji bazowej (02/f).

m  Kabel ograniczajacy jest utozony poza kra-
wedz powierzchni trawnika (02/g).

B Przy ukladaniu kabla ograniczajgcego nie za-
chowano minimalnego odstepu dla korytarzy,
wynoszacego 20 cm (02/h).

®  Kabel ograniczajacy jest utozony zbyt blisko,
tj. w odstgpie mniejszym niz 20 cm, prze-
szkdd, przez ktore przejechanie jest niemozli-
we (02/i).

4.6 Podtaczenie stacji bazowej do zasilania
elektrycznego (04)

1. Umiesc¢ zasilacz (04/4) w suchym miejscu za-
bezpieczonym przed bezposrednim nasto-
necznieniem, w poblizu stacji bazowej (04/1).

2. Potacz ze sobg przewdd niskiego napigcia
zasilacza (04/5) i przewdd stacji bazo-
wej (04/6).

3. Wiéz wtyczke sieciowg zasilacza (04/2) do
gniazda elektrycznego (04/3).

H WSKAZOWKA Zalecamy podtgczenie za-
silacza do sieci elektrycznej przez wytacznik
ochronny réznicowopragdowy o znamionowej war-
tosci pradu uszkodzeniowego < 30 mA.

4.7 Sprawdzenie potaczen stacji
bazowej (04)
1. Sprawdz, czy obie diody z przodu stupka do
tadowania (09/1) $wieca. Jesli nie:

®  QOdigcz wtyczke sieciowa.

B Sprawdz wszystkie potgczenia wtykowe
zasilania elektrycznego i kabla ograni-
czajgcego pod katem prawidtowego osa-
dzenia lub uszkodzen.

Wskazania stanéw przez diody LED

Diody Stany robocze

LED

Zielona m  Swieci, gdy kabel ograniczajacy
jest odpowiednio utozony i petla
jest prawidtowa.

Zotta ®  Swieci, gdy zasilanie elektrycz-

ne jest prawidtowe.

5 URUCHOMIENIE

W tym rozdziale opisano dziatania i ustawienia,
niezbedne do pierwszego uruchomienia urzadze-
nia. Wszystkie pozostate ustawienia: patrz Roz-
dziat 7 "Ustawienia", strona 246.

5.1 tadowanie akumulatora (08)

W trybie normalnym akumulator urzgdzenia jest
regularnie tadowany automatycznie.

EH WSKAZOWKA Przed pierwszym uzyciem
nalezy catkowicie natadowa¢ akumulator. Aku-
mulator mozna fadowa¢ w dowolnym stanie jego
natadowania. Przerwanie tadowania nie powodu-
je uszkodzenia akumulatora. Akumulator mozna
tadowac tylko wtedy, gdy urzadzenie jest wigczo-
ne.

1. Ustaw urzgdzenie (08/1) w stacji bazo-
wej (08/3) tak, aby powierzchnie stykéw urzg-
dzenia dotykaty stykow tadujgcych stacji ba-
zowej.

2. Wigcz urzgdzenie przyciskiem .

Na wyswietlaczu urzadzenia pojawia sie
wskazanie Trwa tadowanie baterii.
Jesli nie: patrz Rozdziat 13 "Pomoc w przy-
padku usterek”, strona 253.

w
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5.2 Konfigurowanie ustawien
podstawowych

1. Otworz klape.

2. Wigcz urzgdzenie przyciskiem . Pojawiajg
sie wskazania oprogramowania sprzetowego,
kodu i typu.

3. W menu wyboru jezyka wybierz jezyk przyci-
skami @ lub @ i zastosuj ustawienie przy-
ciskiem B’.

4. W menu Logowanie > Wprowadz kod
PIN wprowadz wstepnie ustawiony kod PIN
0000. W tym celu przyciskami @ lub E]

wybierz cyfre 0 i potwierdz przyciskiem B'.
Po wprowadzeniu kodu PIN nastepuje ze-
zwolenie na dostep.

5. W menu ZmieA PIN:

® W punkcie Wprowadz nowy kod PIN
wprowadz nowy, dowolnie wybrany, czte-
roznakowy kod PIN. W tym celu przyci-
skami @ lub @ wybierz cyfre i po-
twierdz przyciskiem E]'.

= W punkcie Powt6érz nowy kod PIN
wprowadz ponownie nowy kod PIN. Jesli
oba wprowadzone kody sg identyczne,
pojawia sie wskazanie PIN zmieniony
pomys$inie.

6. W menu Wprowadz date ustaw biezacg
date (format: DD.MM. 20RR). W tym celu
przyciskami @ lub E] wybierz cyfre i po-
twierdz przyciskiem [3'.

7. W menu Wprowadz godzine > Format
24 h wprowadz biezacg godzine (for-
mat: GG:MM). W tym celu przyciskami @ lub

E] wybierz cyfre i potwierdz przyciskiem
=
Ustawienia podstawowe zostaty zakonczone. Zo-

staje wskazany status Nie skalibrowano
Nacis$nij przycisk Start.

5.3 Regulacja wysokosci koszenia

Wysokos$¢ koszenia mozna recznie regulowac
bezstopniowo w zakresie 25-55 mm.

H WSKAZOWKA Dla przejazdu kalibracyjne-
go (patrz Rozdziat 5.4 "Wykonanie automatycz-
nego przejazdu kalibracyjnego"”, strona 245) oraz
dla wyuczenia punktéw startowych (patrz Roz-
dziat 7.5.2 "Ustawianie punktéw poczatkowych”,
strona 247) zaleca sie wysokos¢ koszenia
55 mm.

1. Otworz pokrywe (10/1).
2. Ustaw wysokos¢ koszenia (aktualna wysoko-

Sci koszenia jest wskazywana w okien-

ku (10/3) w milimetrach):

B Zwigkszenie wysokosci koszenia: Obra-
caj pokretto (10/2) w kierunku ruchu
wskazowek zegara (10/+).

B Zmniejszenie wysokosci koszenia: Obra-
caj pokretto (10/2) w kierunku przeciw-
nym do ruchu wskazéwek zegara (10/-).

3. Zamknij pokrywe.

5.4 Wykonanie automatycznego przejazdu
kalibracyjnego

) WSKAZOWKA Przeprowadzié¢ przed uru-
chomieniem przejazd kalibracyjny (patrz Rozdziat
5.4 "Wykonanie automatycznego przejazdu kali-
bracyjnego”, strona 245) lub programowanie
punktéw startowych (patrz Rozdziat 7.5.2 "Usta-
wianie punktow poczatkowych", strona 247).

Ustawienie urzadzenia w pozycji
wyjsciowej (09)
1. Ustaw urzgdzenie w pozycji wyjsciowej we-
wnatrz powierzchni koszenia:
B min. 1 m po lewej stronie i 1 m przed sta-
cjg bazowa;
m  ustawione przodem do kabla ogranicza-

jacego.

Rozpoczecie przejazdu kalibracyjnego

1. Sprawdz, czy w przewidywanym obszarze ru-
chu urzadzenia nie znajduja sie zadne prze-
szkody. Urzgdzenie musi mie¢ mozliwos¢ na-
jechania obydwoma przednimi kotami na ka-
bel ograniczajgcy. W razie potrzeby usun
przeszkody lub utéz kabel tymczasowo do
Srodka (wymagane min. 35 cm).

2. Wigcz urzadzenie przyciskiem @ Na wy-
Swietlaczu pojawia sie wskazanie:
m | Ostrzezenie ! Naped sie uru-
chamia

m  Kalibracja, Faza [1]
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W trakcie przejazdu kalibracyjnego

W celu ustalenia natezenia sygnatu w kablu ogra-

niczajgcym urzadzenie przejezdza najpierw dwu-

krotnie prosto przez kabel ograniczajacy, a na-

stepnie do stacji bazowej i tam sie zatrzymuje.

B Na wyswietlaczu pojawia sie komunikat Ka-
Tlibracja zakonczona.

B Akumulator jest tadowany.

H WSKAZOWKA Podczas wsuwania urza-
dzenie musi pozosta¢ w stacji bazowej. Jesli pod-
czas wsuwania do stacji bazowej urzadzenie nie
trafi na styki, jedzie ono dalej przy kablu ograni-
czajgcym. Jesli urzgdzenie przejedzie przez sta-
cje bazowa, proces kalibracji zakonczyt sie nie-
powodzeniem. Nalezy wéwczas lepiej wyréwnaé
stacje bazowg i powtorzy¢ proces kalibraciji.

Po zakonczeniu przejazdu kalibracyjnego
Wskazywany jest wstepnie ustawiony, aktualny
czas trwania koszenia.

Wszystkie pozostate ustawienia: patrz Rozdziat 7
"Ustawienia", strona 246.

Robolinho 700/1200/2000

H WSKAZOWKA Aby zapewni¢ prawidtowa
prace i zmniejszy¢ ilo$¢ komunikatéw o btedach,
nalezy zmierzy¢ dtugosc petli.

Patrz takze
Ustawianie punktow poczgtkowych [ 247]

6 OBSLUGA
6.1 Reczne uruchamianie urzadzenia

1. Wiacz urzadzenie przyciskiem .
W przypadku pozaplanowego koszenia kra-
wedzi: patrz Rozdziat 7.7 "Koszenie krawedzi
przy uruchomieniu recznym”, strona 249.

2. Uruchom urzgdzenie recznie przyciskiem @

6.2 Przerywanie trybu koszenia

= Robolinho 500/1150: Nacisnij przycisk
na urzgdzeniu.

B Robolinho 700/1200/2000: Nacisnij przy-

cisk na stacji bazowej (08/4) lub na urza-
dzeniu.

Urzadzenie jedzie automatycznie do stacji bazo-
wej. Kasuje plan koszenia obecnego dnia i uru-
chamia sie ponownie o ustawionej godzinie kolej-
nego dnia.

= Nacis$nij przycisk@ na urzgdzeniu.
Tryb koszenia zostaje przerwany na pét godziny.

=B Nacisnij przycisk na urzadzeniu.
Urzadzenie zostaje wytgczone.

H WSKAZOWKA W niebezpiecznych sytu-
acjach urzadzenie mozna zatrzymac przyciskiem
STOP (08/2).

6.3 Koszenie powierzchni pobocznej (01/NF)

1. Podnies urzadzenie recznie i ustaw ja na po-
wierzchni poboczne;.

Wiacz urzgdzenie przyciskiem .
Wywotaj menu gtéwne przyciskiem E]
@ lub E] *Ustawienia E]'

@ lub @ *Koszenie powierzchni

pobocznej E]'

6. Przyciskami @ lub @ wybierz czas kosze-
nia.

o~ DN

7. Uruchom urzadzenie recznie przyciskiem @

W zaleznosci od ustawienia: Urzgdzenie kosi
przez ustawiony czas i wylgcza sie lub kosi dalej,
az do roztadowania akumulatora.

Po zakonczeniu koszenia powierzchni pobocznej
nalezy recznie umiesci¢ urzgdzenie ponownie

w stacji bazowe;.

7 USTAWIENIA

7.1 Wywolanie ustawienia — informacje
ogoblne
1. Wywotaj menu gtéwne przyciskiem E]
Wskazéwka: Gwiazdka * przed punktem me-
nu wskazuje, ze jest on obecnie wybrany.

2. @Iub@ *Ustawienia B'

3. Przyciskami @ lub E] wybierz zgdany
punkt menu i potwierdz go przyciskiem E]'.

4. Skonfiguruj ustawienia.

Wskazéwka: Punkty menu sg opisane w ko-
lejnych rozdziatach.

5. Wro¢ do menu gtdwnego przyciskiem E]

H WSKAZOWKA Pozostate punkty menu:
patrz Rozdziat 5.2 "Konfigurowanie ustawien
podstawowych", strona 245.
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7.2 Wiaczanie/wytaczanie dzwieku
przyciskow

1. @ lub @ *Dzwieki przyciskéw B'
2. Wiacz/wytgcz dzwieki przyciskow:

u @ lub @ wtacz E]':

wigcz dzwieki przyciskow.

u @ lub @ wytacz E]':

wytgcz dzwigki przyciskow.

7.3 Wiaczanie/wytaczanie trybu Eco
(Robolinho 700/1200/2000)

W trybie Eco urzagdzenie przechodzi do trybu

oszczedzania energii. Powoduje to zmniejszenie

zuzycia energii i emisji hatasu.

EH WSKAZOWKA Przy wysokiej i gestej tra-
wie oraz przy gestej trawie w rolkach nie jest to
zalecane, a takze moze by¢ niemozliwe.

1. @ lub @ * EcoMode B'

2. Wiacz/wytgcz tryb Eco:

= Wtacz E]':
wigcz tryb Eco.

= wytacz E]':
wytgcz tryb Eco.

7.4 Ustawianie czujnika deszczu (Robolinho
700/1200/2000)

H WSKAZOWKA Koszenie przy suchej tra-
wie zmniejsza zanieczyszczenie. Wigczenie czuj-
nika deszczu i ustawienie czasu opoznienia po-
zwala zapobiec pracy urzgdzenia przy mokrej tra-
wie.

Gdy czujnik deszczu jest wtgczony, urzgdzenie
wraca do stacji bazowej na poczatku opadu
deszczu. Pozostaje ono w niej tak dlugo, az czuj-
nik deszczu wyschnie. Nastepnie czeka przez
czas ustawiony jako opdznienie i dopiero wow-
czas kontynuuje tryb koszenia. Czuto$¢ czujnika
deszczu jest regulowana.

1. @Iub@ *Czujnik deszczu E]'

2. Wiacz/wytgcz czujnik deszczu:

u @ lub @ wtacz E]':

wigcz czujnik deszczu.

u @ lub @ wWytacz E]':

wytgcz czujnik deszczu.

3. Ustaw opdznienie czujnika deszczu:
u @ lub @ *0pédznienie czujnika
deszczu
®  xx godzin xx minut

Przyciskami @ lub @ wybierz zgdang
wartos¢ dla opdznienia i potwierdz przy-

ciskiem E]'.
4. Ustaw czuto$¢ czujnika deszczu:
L] @ lub @ *Czut. czuj.deszczu
=
. Przyciskami @ lub @ wybierz zgdang
wartosc¢ dla czutosci i potwierdz przyci-

skiem [E]'.
7.5 Ustawianie programu koszenia

7.5.1 Ustawianie programu koszenia —

informacje ogolne

1. Wywotaj menu gtéwne przyciskiem @

2. @ lub @ * Programy [3'

3. Przyciskami @ lub @ wybierz punkt menu
i potwierdz go przyciskiem B’.

4. Skonfiguruj ustawienia.

Wskazoéwka: Punkty menu sg opisane w ko-
lejnych rozdziatach.

7.5.2 Ustawianie punktéw poczatkowych
Wyuczanie punktéw poczatkowych
1. Ustaw urzadzenie w stacji bazowej.
Wigcz urzgdzenie przyciskiem .
Wywotaj menu gtéwne przyciskiem E]
@ lub @ * Programy B'
@ lub @ * punkty poczatkowe [3'
@ lub E] *Wyuczanie punktéw po-
4
czatkowych E]
7. @ lub @ *Rozpocznij przejazd wy-
uczania punktéw poczatkowych E]':

u @ lub @ Rozpocznij B’. Urzadze-

nie jedzie wzdtuz kabla ograniczajgcego.

u @ lub @ Tutaj E]', gdy urzadzenie
dotrze do zgdanego punktu poczgtkowe-

go. Punkt poczatkowy zostaje zapisany.

© o & 0D
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8. @Iub@ Ustaw punkt poczatkowy 1

E]', jesli podczas przejazdu wyuczajgcego
nie ustalono punktu poczgtkowego. Jesli
punkt poczgtkowy nie zostanie tutaj ustalony,
punkty poczatkowe zostang ustalone auto-
matycznie.

9. E] lub E] Punkt poczatkowy x: XXm
E]' po osiggnieciu ostatniego punktu po-
czatkowego.

Reczne ustalanie punktéw poczatkowych (01)

Pierwszy punkt poczatkowy (01/X0) jest wstepnie
ustawiony i znajduje sie w odlegtosci 1 m po pra-
wej stronie obok stacji bazowej. Za tym punktem

mozna zdefiniowac¢ kolejne punkty startowe:

B Robolinho 500/700/1150: do trzech punktéw
startowych
(X1 -X3)

B Robolinho 1200: do szes$ciu punktow starto-
wych
(X1 —X6)

B Robolinho 2000: do dziewieciu punktow star-
towych
(X1 -=X9)

Przy ustalaniu punktéw poczatkowych nalezy

zwréci¢ uwage to, aby:

B punkty poczatkowe nie znajdowaty sie zbyt
daleko od stacji bazowej lub zbyt blisko sie-
bie (02/f);

m  ustali¢ tylko tyle punktéw poczatkowych, ile
jest wymaganych.

1. @ lub @ * punkty poczatkowe B'

2. @ lub @ *Punkt X1 przy [020m]
=
Przyciskami E] lub E] wybierz kolejno cyfry
i potwierdz je przyciskiem Er.

3. [A)iub[W) *punkt X2 przy [075m]
(=
Przyciskami @ lub E] wybierz kolejno cyfry
. e L |4
i potwierdz je przyciskiem [E] .

4. W razie potrzeby wyznacz dalsze punkty po-
czgtkowe.

5. Wro6¢ do menu gtéwnego przyciskiem E]

7.5.3 Ustawianie czaséw koszenia

H WSKAZOWKA Miedzy programowaniem
czaséw koszenia a rozpoczeciem koszenia nale-
zy zachowa¢ przerwe co najmniej 30 minut. Jesli
tak nie jest, urzgdzenie uruchomi sie najwcze-
$niej 30 minut po ostatnim nacisnieciu przycisku.

W punkcie menu ,Program tygodniowy” wy-
biera sie ustawienia dni tygodnia i godzin, w kt6-
rych urzgdzenie bedzie kosi¢. Te ustawienia na-
lezy w razie potrzeby dopasowac do wielkosci
ogrodu. Jezeli po uptywie okofo tygodnia wcigz
sg widoczne nieskoszone obszary, nalezy wydtu-
zy¢ czasy koszenia.

1. @ lub E] * Program tygodniowy E]'

» [A]ib (V] *wszystkie dni [X]:
Urzadzenie bedzie kosi¢ codziennie
w ustawionych czasach. Jesli widoczne
jest wskazanie Wszystkie dni [ ],
to urzgdzenie kosi tylko w ustawione dni
tygodnia.

u @ lub @ * poniedziatek
[X]..*Niedziela [X]: Urzgdzenie
bedzie kosi¢ w ustawiony dzien tygodnia
w ustawionych czasach. Jezeli, przykia-
dowo, widoczne jest wskazanie Ponie-
dziatek [ ], urzadzenie nie bedzie
kosi¢ danego dnia.

u [Z] lub E] zZmien E]r: aktywuj [X] lub
dezaktywuj [ ] wybrany dzien, ustaw
godziny, sposéb koszenia i punkty po-
czgtkowe.

2. Skonfiguruj ustawienia dla wszystkich dni lub
dla danego dnia:

® np. *[M] 07:00-10:00 [?]: normal-
ne koszenie [M] w godzinach od 07:00
do 10:00 z automatycznie zmienianym
punktem poczagtkowym 0-9 [?].

® np. *[R] 16:00-18:00 [1]: urzadze-
nie zaczyna prace o godzinie 16:00 ko-
szenie krawedzi [R] ijedzie wzdtuz ca-
tego kabla ograniczajgcego. Nastepnie
zaczyna koszenie powierzchniowe od
punktu poczgtkowego 1 [1]. O godzinie
18:00 lub po roztadowaniu akumulatora
urzgdzenie wraca do stacji bazowe;j.

u @ lub @ zZmien By: zmiana wybra-

nego ustawienia.
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u @ lub @ Dalej [E]': potwierdzenie
zmienionego ustawienia i przejscie do
nastepnego ustawienia.

3. @ lub E] Zapisz E]': zapisanie wszyst-
kich zmienionych ustawien w tym punkcie

menu.
7.6 inTOUCH

Istniejace potaczenie z bramkg mozna roztgczyc.
Urzadzenie bedzie wéwczas przez 30 minut
otwarte do nawigzania nowego potaczenia.

EH WSKAZOWKA Aby umozliwi¢ pézniejsze

potgczenie, nalezy najpierw ponownie je roztg-
czy¢, nawet jesli urzgdzenie nie byto wczesniej
potgczone z bramka.

1. [AJ1ub (W) *inToucH [—]”

2. Roztacz potaczenie E]'
Urzadzenie zgtasza: Gotowe.

3. Potwierdz przyciskiem E]', aby wréci¢ do
menu.
7.7 Koszenie krawedzi przy uruchomieniu
recznym
W przypadku uruchomienia recznego w tym miej-

scu mozna ustawic, ze urzadzenie zacznie ko-
szenie krawedzi.

Wykonywanie koszenia krawedzi w zaprogramo-
wanych czasach: patrz Rozdziat 7.5.3 "Ustawia-
nie czasOw koszenia", strona 248.

1. @Iub@ * Koszenie krawedzi E]'

2. @Iub@ *przy uruchomieniu recz-
nym

7.8 Ustawianie koszenia powierzchni
pobocznych

1. @ lub @ * Koszenie powierzchni
pobocznej
2. Ustaw czasy koszenia:
u E] lub E] nieaktywne E]':
koszenie powierzchni pobocznych jest
wytgczone.

= @ Iub@ aktywne E]':
urzgdzenie kosi do czasu roztadowania
akumulatora.

u @Iub@ Czas koszenia w min

=

urzgdzenie kosi powierzchnie poboczng
przez ustawiony czas. Mozliwe jest usta-
wienie nastepujgcych czasow koszenia:
30/60/90/120/do czasu roztadowania
akumulatora.

7.9 Ustawienie kontrastu wyswietlacza
Jezeli wyswietlacza, na przykfad przy promienio-
waniu stonecznym, jest stabo czytelny, mozna
poprawi¢ wyrazno$¢ wskazan przez zmiane kon-
trastu wyswietlacza.

1. @ lub @ *Kontrast wyswietlacza
=

2. Przyciskami @ lub @ zwieksz/zmniejsz
kontrast wyswietlacza i potwierdz go przyci-

skiem B’.

7.10 Ochrona ustawien

Gdy funkcja ochrony ustawien jest wylaczona,
wprowadzenie kodu PIN jest wymagane tylko
przy potwierdzaniu btedéw istotnych dla bezpie-
czenstwa.

1. @Iub@ *0chrona ustawien B'

2. Wiacz/wytgcz ochrone ustawien:

u @ lub @ wtacz E]':

wigcz ochrone ustawien.

u @ lub @ wytacz B’:

wytgcz ochrone ustawien.

7.11 Ponowna kalibracja

Jesli zmieniono potozenie lub dtugosc¢ kabla
ograniczajgcego lub tez, jesli urzadzenie nie od-
najduje kabla ograniczajgcego, wymagana jest
ponowna kalibracja.

1. @Iub@ Ponowna kalibracja B'

2. Czy zresetowac kalibracje? E]'

3. Wykonaj przejazd kalibracyjny: patrz Roz-
dziat 5.4 "Wykonanie automatycznego prze-
Jjazdu kalibracyjnego”, strona 245.

7.12 Przywracanie ustawien fabrycznych

Ustawienia fabryczne urzgdzenia mozna przy-

wroci¢, na przyktad przed jego sprzedaza.

1. @Iub@ *Ustawienia fabryczne
4

Urzadzenie zgtasza: Ustawienia przy-
wrécone pomySlnie
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Wyswietlenie informacji

8 WYSWIETLENIE INFORMACJI

Menu Informacje stuzy do wyswietlania da-
nych urzgdzenia. W tym menu nie mozna doko-
nywac¢ zadnych ustawien.

1. Wywotaj menu gtéwne przyciskiem E}

2. @ lub E] *Informacje E]'

3. Przyciskami @ lub E] wybierz punkt menu

. N s |4
i potwierdz go przyciskiem E] .
Wskazoéwka: Punkty menu sg opisane w ko-
lejnych ustepach.

4. Wro6¢ do menu gtéwnego przyciskiem E]
Serwis nozy

Pokazuje, w ciggu ilu roboczogodzin konieczny
jest serwis nozy. Licznik mozna zresetowac recz-
nie. Serwis nozy zleci¢ dystrybutorowi, techniko-
wi lub partnerowi serwisowemu AL-KO.
Resetowanie licznika serwisu nozy:

1. @ lub E] Potwierdz B'

Sprzet

Pokazuje informacje o urzadzeniu, jak np. typ,
rok produkcji, roboczogodziny, numer seryjny,
liczbe zastosowan koszenia, fagczny czas kosze-
nia, liczbe cykli tadowania, tgczny czas tadowa-
nia, dlugos¢ petli kabla ograniczajgcego.

oprogramowanie
Pokazuje wersje oprogramowania.

H WSKAZOWKA Utrzymywaé oprogramo-
wanie robota do koszenia Robolinho zawsze ak-
tualnym. Sprawdza¢ zawsze wersje oprogramo-
wania sprzetowego i aktualizowac je w razie ko-
niecznosci. Oprogramowanie aktualizujgce robot
Robolinho znajduje sig w internecie pod adre-
sem:
www.al-ko.com/shop/de/robolinho-autoupdater

Informacja o programie

Pokazuje aktualne ustawienia, jak np. tgczny ty-
godniowy czas koszenia.

Usterki

Pokazuje ostatnie wystepujace komunikaty
o usterkach z datg, godzing i kodem btedu.

9 KONSERWACJA | PIELEGNACJA

/\ OSTROZNIE! Niebezpieczenstwo skale-
czenia. Poruszajgce sie czesci urzadzenia
o ostrych krawedziach mogg spowodowac obra-
zenia.
B Podczas wykonywania prac zwigzanych
z konserwacja, pielegnacjg i czyszczeniem
nalezy zawsze nosi¢ rekawice ochronne!

9.1 Czyszczenie

UWAGA! Niebezpieczenstwo zwigzane
z woda. Woda w robocie do koszenia trawy

i w stacji bazowej prowadzi do uszkodzen podze-
spotow elektrycznych.

= Nie nalezy spryskiwac robota do koszenia
trawy i stacji bazowej woda.

Czyszczenie robota do koszenia trawy

/\ OSTROZNIE! Ryzyko skaleczenia przez
noze tnace. Noze tngce sg bardzo ostre i moga
spowodowac rany ciete.

®  Nosic¢ rekawice ochronne!

®  Uwazaé, aby czesci ciata nie dostaty sie do
nozy tnacych.

Raz w tygodniu wykona¢ nastepujgcg procedure:

1. Wytacz urzadzenie przyciskiem .

2. Wytrzyj powierzchnie obudowy zmiotka,
szczotkg, wilgotng szmatka lub wilgotng gab-
ka.

3. Oczysc¢ spodd, zespdt thacy i noze tngce
szczotka.

4. Sprawdz noze tngce pod katem uszkodzen.
W razie potrzeby wymien: patrz Rozdziat 9.3
"Wymiana nozy tngcych", strona 251.

Czyszczenie stacji bazowej

1. Regularnie usuwaj ze stacji bazowej resztki
trawy i liscie lub inne obiekty.

2. Powierzchnie stacji bazowej przecieraj wil-
gotnag szmatka lub wilgotng ggbka.
9.2 Regularne kontrole

Kontrola ogdlna

1. Raz w tygodniu sprawdzaj catg instalacje pod
katem uszkodzen:

®  Urzadzenie

B Stacja bazowa

®  Kabel ograniczajacy
®  Zasilacz
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Transport

2. Uszkodzone czegsci wymien na oryginalne
czesci zamienne firmy AL-KO lub zle¢ to pun-
kowi serwisowemu firmy AL-KO.

Sprawdzi¢ swobodny ruch rolek.

Raz w tygodniu wykona¢ nastepujgcg procedure:

1. Obszary wokot rolek oczysé doktadnie z resz-
tek trawy i zanieczyszczen. Uzyj do tego
zmiotki i szmatki.

2. Sprawdz, czy rolki swobodnie sie obracajg
i daja sie lekko kierowac.
Wskazéwka: Jesdli ruch rolek jest utrudniony
lub nie da sie nimi kierowac, zlecic ich wy-
miane punktowi serwisowemu firmy AL-KO.

Sprawdzenie powierzchni stykéw w robocie

do koszenia trawy

1. Usun zanieczyszczenia szmatkg i posmaruj
je niewielkg iloscig smaru do stykow.

Sprawdzenie stykow tadujacych stacji

bazowej

1. Odtgcz wtyczke sieciowa.

2. Nacisnij styki tadujgce w kierunku stacji bazo-
wej i je zwolnij. Styki tadujgce musza wracac
sprezyscie do pozycji wyjsciowe;.
Wskazéwka: Jesli styki tadujgce nie wracajg
na miejsce, zlecic ich wymiane punktowi ser-
wisowemu firmy AL-KO.

9.3 Wymiana nozy tngcych

/\ OSTROZNIE! Ryzyko skaleczenia przez
noze tnace. Noze tngce sg bardzo ostre i mogag
spowodowac rany ciete.

®  Nosi¢ rekawice ochronne!
®  Uwazaé, aby czesci ciata nie dostaty sie do
nozy tnacych.
UWAGA! Nieprawidtowe naprawy moga
spowodowac uszkodzenie urzadzenia. Wyrow-

nywanie wygietych, wbudowanych nozy tngcych

moze spowodowac uszkodzenie tarczy nozowej.

" Nie nalezy wyrownywac wygietych nozy tng-
cych.

= Wygiete noze thgce wymienic¢ na oryginalne
czesci zamienne firmy AL-KO.

Zuzyte lub wygiete noze tngce nalezy wymienié.

1. Wytacz urzadzenie przyciskiem .

2. Odtéz urzgdzenie z nozami thgcymi skiero-
wanymi ku gorze.

3. Wykre¢ sruby mocujace.

4. Wyciagnij noze z mocowania.

5. Oczys¢ mocowanie nozy miekka szczotecz-
ka.

EH WSKAZOWKA Noze s zeszlifowane na
catej dtugosci i dlatego mozna zamontowac je
réwniez obrécone o 180°, co pozwala na dwu-
krotne wydtuzenie ich zywotnosci.

6. Wymiana nozy tnacych:
®m  Jezeli noze nie zostaty jeszcze obrécone
od czasu pierwszego montazu: Obré¢
noze o 180° i wtéz je ponownie do
uchwytu mocujgcego, skierowane zeszli-
fowang strong w strong urzadzenia, a na-
stepnie wkre¢ recznie Sruby mocujace.
®m  Jezeli noze zostaty juz obrécone od cza-
su pierwszego montazu: Wtéz nowe noze
tngce do uchwytu mocujgcego, skierowa-
ne zeszlifowang strong w strone urzadze-
nia, a nastepnie wkrec¢ recznie nowe $ru-
by mocujace.
Wskazéwka: Dozwolone jest uzywanie
wytgcznie oryginalnych czesci zamien-
nych firmy AL-KO.
W przypadku silnych zabrudzen, ktérych nie da
sie usung¢ szczoteczka, nalezy wymienic tarcze
nozowa, gdyz niewywazenie moze spowodowac
wytwarzanie gtosniejszych hataséw, zwigkszone
Scieranie i zaktécenia w pracy.
Z reguty nie ma koniecznos$ci wymiany nozy
czyszczacych.

10 TRANSPORT
W celu przetransportowania urzgdzenia nalezy
wykonac¢ nastepujgce czynnosci:

1. Zatrzymaj urzadzenie przyciskiem @ lub
przyciskiem Stop.

2. Wytacz urzgdzenie przyciskiem .

3. Unies urzadzenie obiema rekami za obudo-
we:
®  Nie nalezy dotykaé¢ nozy tngcych.

®  Noze tngce muszg by¢ zawsze skierowa-
ne na zewnatrz, od ciata.

11 PRZECHOWYWANIE

11.1 Odkladanie robota do koszenia trawy do
przechowywania

Gdy urzadzenie nie bedzie uzytkowane zimg lub

tez, gdy nie bedzie uzytkowane przez okres dtuz-

szy niz 30 dni, nalezy odtozy¢ je do przechowy-

wania.
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Utylizacja

1. Nataduj catkowicie akumulator (patrz Roz-
dziat 5.1 "tadowanie akumulatora (08)", stro-
na 244)

2. Doktadnie wyczys$c¢ urzadzenie (patrz Roz-
dziat 9.1 "Czyszczenie", strona 250).

3. Urzadzenie przechowu;:
B w pozycji stojgcej na wszystkich kotkach;
B w suchym, zamykanym miejscu zabez-

pieczonym przed mrozem;

B w miejscu niedostepnym dla dzieci.

11.2 Przechowywanie stupka do tadowania
Gdy stupek do tadowania nie bedzie uzytkowany
zima lub tez, gdy nie bedzie uzytkowany przez
okres dtuzszy niz 30 dni, nalezy odtozy¢ go do
przechowywania.
1. Odtacz zasilacz od sieci i od stacji bazowe;j.
2. Rozmontowanie stupka do tadowania:
®  Wykre¢ dwie Sruby stupka do tadowa-
nia (08/5).
B Zwolni¢ stupek do tadowania przewraca-
jac go od stacji bazowe;j.
B Roztgcz potgczenie wtykowe kabli stacji
bazowej i stupka do tadowania.
B Zamknij otwor w cokole (08/6) z dotgczo-
ng ostong zimowg (08/7).

3. Przechowywanie stupka do fadowania:

B w suchym, zamykanym miejscu zabez-
pieczonym przed mrozem;

B w miejscu niedostepnym dla dzieci.

11.3 Przechowywanie kabla ograniczajacego
w czasie zimy

Kabel ograniczajacy moze pozosta¢ w ziemi i nie

trzeba go usuwac.

12 UTYLIZACJA

Wskazowki dotyczace ustawy o zuzytym
sprzecie elektrycznym i elektronicznym

(ElektroG)

B Zuzyte urzadzenia elektryczne i elek-
Ej tronicznie nie mogg by¢ utylizowane
— z odpadami z gospodarstwa domowe-

go, lecz nalezy przekazac je do osob-
nej zbiorki lub utylizacji.

®  Zuzyte baterie lub akumulatory, ktdre nie sg
na state wbudowane w zuzytym urzgdzeniu,
nalezy wyciggna¢ przed oddaniem urzadze-
nia! Ich utylizacja jest regulowana przez usta-
we o zuzytych bateriach.

®  \Wiasciciele lub uzytkownicy urzadzen elek-
trycznych i elektronicznych sg prawnie zobo-
wigzani do ich oddania po zuzyciu.

®  Uzytkownik koncowy odpowiada za usuniecie
danych osobowych z utylizowanego urzgdze-
nia!

Symbol przekreslonego pojemnika na odpady

oznacza, ze zuzyte urzgdzenia elektryczne i elek-

troniczne nie moga by¢ utylizowane razem z od-

padami z gospodarstwa domowego.

Zuzyte urzgdzenia elektryczne i elektroniczne
mozna nieodptatnie odda¢ w nastepujgcych
punktach zbiodrki:

®  publiczne punkty utylizacji lub zbiérki odpa-
doéw (np. komunalne punkty sktadowania od-
padow);

B punkty sprzedazy urzadzen elektrycznych
(stacjonarne i online), o ile sprzedawcy sa
zobowigzani do odbioru lub oferuje te ustuge
dobrowolnie.

Wszystkie powyzsze zasady obowigzujg wytgcz-

nie w odniesieniu do urzadzen sprzedawanych i

instalowanych na terenie Unii Europejskiej i obje-

tych dyrektywa 2012/19/UE. W krajach nienale-
z3acych do Unii Europejskiej obowigzywa¢ moga
inne przepisy dotyczace utylizacji urzadzen elek-
trycznych i elektronicznych.

Wskazowki dotyczace ustawy o zuzytych

bateriach (BattG)

B Zuzyte baterie i akumulatory nie mogag

ﬂ by¢ utylizowane z odpadami z gospo-

darstwa domowego, lecz nalezy prze-

kazac je do osobnej zbiorki lub utyliza-
cji.

B |nformacje na temat bezpiecznego wycigga-
nia baterii lub akumulatoréw z urzadzenia
elektrycznego oraz informacje na temat ich
typu lub systemu chemicznego sg zawarte
w odpowiedniej instrukcji obstugi lub monta-
2u.

B Wiasciciele lub uzytkownicy baterii i akumula-
toréw sg prawnie zobowigzani do ich oddania
po zuzyciu. Zwrot ogranicza sie do przekaza-
nia standardowych ilosci wystepujacych
w gospodarstwach domowych.

Zuzyte baterie mogg zawiera¢ szkodliwe sub-

stancje lub metale cigzkie, ktére mogg powodo-

wac powazne szkody dla srodowiska naturalnego

i zdrowia. Recykling zuzytych baterii i wykorzy-

stanie zawartych w nich zasobdw przyczynia sie

do ochrony tych obu waznych débr.
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Pomoc w przypadku usterek

Symbol przekreslonego pojemnika na odpady
oznacza, ze zuzyte baterie i akumulatory nie mo-
g3 by¢ utylizowane razem z odpadami z gospo-
darstwa domowego.

Jezeli pod symbolem pojemnika na odpady znaj-
duja sie dodatkowo oznaczenia Hg, Cd lub Pb,
oznacza to:

®  Hg: Bateria zawiera wiecej niz 0,0005% rteci

B Cd: Bateria zawiera wigcej niz 0,002% ka-
dmu

®  Pb: Bateria zawiera wiecej niz 0,004% ofowiu

Zuzyte akumulatory i baterie mozna nieodptatnie

oddac w nastepujgcych punktach zbidrki:

B publiczne punkty utylizacji lub zbiorki odpa-
doéw (np. komunalne punkty skladowania od-
padow);
punkty sprzedazy baterii i akumulatorow;

punkty odbioru zuzytych akumulatoréw i ba-
terii;
®  punkt odbioru producenta (jezeli nie nalezy
on do systemu odbioru zuzytych akumulato-
réw i baterii).
Wszystkie powyzsze zasady obowigzuja wytacz-
nie w odniesieniu do akumulatoréw i baterii
sprzedawanych na terenie Unii Europejskiej i ob-
jetych dyrektywg 2006/66/WE. W krajach niena-
lezgcych do Unii Europejskiej obowigzywac¢ mo-
g3 inne przepisy dotyczgce utylizacji akumulato-
row i baterii.
Wskazowki dotyczace opakowania

&y Materiaty opakowaniowe nadaja sie do re-
%69 cyklingu. Zutylizowa¢ opakowania zgodnie
z przepisami o ochronie srodowiska.

Wymontowanie akumulatora przed utylizacja
urzadzenia

Zintegrowany akumulator nalezy wymontowac
przed utylizacjg urzadzenia i zutylizowa¢ osobno
zgodnie z przepisami o ochronie srodowiska.

Wykre¢ sruby (1).

Zdejmij pokrywe komory akumulatora (2).
Odtacz i wyciggnij akumulator (3).

Zatoz z powrotem pokrywe i wkrec sruby.

e N =

13 POMOC W PRZYPADKU USTEREK
13.1 Usuwanie btedow urzadzenia i obstugi

/\ OSTROZNIE! Niebezpieczenstwo skale-
czenia. Poruszajace sie czesci urzadzenia
o ostrych krawedziach mogg spowodowac obra-
zenia.
B Podczas wykonywania prac zwigzanych
z konserwacja, pielegnacjg i czyszczeniem
nalezy zawsze nosi¢ rekawice ochronne!

EH WSKAZOWKA W przypadku zakiocen,
ktére nie zostaty wymienione w tej tabeli, lub ta-
kich, ktérych nie mozna usung¢ we wtasnym za-
kresie, nalezy skontaktowac si¢ z naszym dzia-
tem obstugi klienta.

Usterka Przyczyna Usuwanie
Urzadzenie sie nie urucha-  Akumulator jest roztadowa-  Nataduj urzadzenie w stacji bazowe;.
mia. ny.
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Pomoc w przypadku usterek

Usterka

Urzadzenie jest hamowane
i sie zakopuje. Kota nadal
sie obracaja.

Urzadzenie kosi o niepra-
widtowym czasie.

Silnik zatrzymuje sie pod-
czas koszenia.

Nieréwnomierny efekt ko-
szenia.

Wyrazny spadek czasu
pracy akumulatora.

Urzadzenie wibruje lub gto-
$nosc¢ jest zbyt duza.

Przyczyna

Czujniki zderzen nie sg wy-
zwalane.

Trawa jest zbyt wysoka.

Urzgdzenie osiada na nie-
réwnosci powierzchni trawni-
ka.

W urzagdzeniu ustawiona jest
nieprawidtowa godzina.

Czas koszenia jest ustawio-
ny nieprawidtowo.

Urzadzenie traci ustawienia
czasu.

Silnik jest przecigzony.

Akumulator jest roztadowa-
ny.
Noze tngce sg stepione.

Czas koszenia jest zbyt krot-
ki.
Zbyt duzy obszar koszenia.

Wysokos¢ ciecia jest usta-

wiona na zbyt niskim stopniu.

Noze tngce s3a stepione.

Wysokos$¢ ciecia jest usta-

wiona na zbyt niskim stopniu.

Zbyt wysoka lub zbyt wilgot-
na trawa.

Niewywazenie w nozu tna-
cym lub w napedzie noza
tngcego

Usuwanie

Skontaktuj sie z serwisem AL-KO.

B Zwieksz wysoko$¢ ciecia, a nastep-
nie stopniowo obnizaj jg do uzyska-
nia zgdanej wysokosci.

®m  Skos trawe na krétko kosiarka.

Usun nierownosgé.

Ustaw godzine.

Ustaw czasy koszenia.

Akumulator jest niesprawny. Skontaktuj
sie z serwisem AL-KO.

Wytgcz urzgdzenie, postaw je na pta-
skim podtozu lub nizszej trawie i sprébuj
uruchomi¢ je ponownie.

Nataduj akumulator.

Obréc¢ noze tngce lub w razie potrzeby
je wymien.

Zaprogramuj dtuzsze czasy koszenia.

Zmniejszy¢ obszar pracy.
Zwieksz wysokos¢ ciecia, a nastepnie
stopniowo obnizaj jg do uzyskania zgda-
nej wysokosci.
Obréc¢ noze tngce lub w razie potrzeby
je wymien.
Zwieksz wysokos¢ ciecia, a nastepnie
stopniowo obnizaj jg do uzyskania zgda-
nej wysokosci.
Pozostaw trawe do wyschnigcia.
Zwigksz stopien wysokosci ciecia.
Oczy$¢ zespot thacy.
Skontaktuj sie z serwisem AL-KO.
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Pomoc w przypadku usterek

Usterka

Nie mozna natadowac¢ aku-
mulatora lub niskie napie-
cie akumulatora

Przyczyna

®  Styki fadujace stacji ba-
Zowej sg zanieczyszczo-
ne.

®  Powierzchnie stykéw
w urzadzeniu sg zabru-
dzone.

Stacja bazowa nie jest zasi-
lana prgdem.

Urzadzenie nie trafia na sty-
ku fadujgce.

Uptynat czas eksploatacji
akumulatora.

Uszkodzona elektronika ta-
dowania.

13.2 Kody btedéw i usuwanie btedéw

H WSKAZOWKA W przypadku zaktocen,
ktore nie zostaty wymienione w tej tabeli, lub ta-
kich, ktérych nie mozna usung¢ we wiasnym za-
kresie, nalezy skontaktowac sie z naszym dzia-

tem obstugi klienta.

Kod btedu
CNOO1: Tilt sensor

CN002: Lift sensor

CNOO5: Bumper de-
flected

Przyczyna

Zadziatat czujnik nachylenia:

®  Przekroczono maks. na-
chylenie

®  Urzadzenie zostato pod-
niesione

®  Zbyt strome zbocze.

Zadziatat czujnik podniesie-

nia:

®  Obudowa urzadzenia zo-
stata wychylona ku gérze
w wyniku podniesienia
lub obecnosci przeszko-
dy.

Urzadzenie najechato na
przeszkode i nie moze sie
uwolni€ (np. kolizja w poblizu
stacji bazowej).

Usuwanie

Oczysc¢ styki tadujace i powierzchnie
stykow.

Podtgcz stacje bazowg do zasilania
elektrycznego.

B Umiesci¢ urzadzenie w stacji bazo-
wej i sprawdz przyleganie stykow fa-
dujgcych.

®m  Skontaktuj sie z serwisem AL-KO.

Skontaktuj sie z serwisem AL-KO.

Skontaktuj sie z serwisem AL-KO.

Usuwanie

Ustawi¢ urzadzenie na ptaskiej po-
wierzchni i potwierdzi¢ btad.

Usung¢ przeszkode.

®  Ustawic urzadzenie na wolnej, ogra-
niczonej powierzchni trawnika.

®  Skorygowac potozenie kabla ograni-
czajgcego.
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Pomoc w przypadku usterek

Kod btedu

CNOO7: No Toop si-
gnal

CNOO8: Loop signal
weak

CN010: Bad position
CNO11l: Escaped robot
CNO012: cal: no Toop
CNO15: cal: outside

CNO17: cal: signal
weak

CN018: cal: colli-

sion

Przyczyna

= Brak sygnatu petli

®  Uszkodzony kabel ogra-
niczajgcy.

m  Zbyt staby sygnat petli.

Zbyt staby sygnat petli

Kabel ograniczajacy jest
zbyt gteboko wkopany

®  Urzadzenie znajduje sie
poza ograniczong po-
wierzchnig trawnika.

®  Kabel ograniczajacy zo-
stat skrzyzowany.

Urzadzenie znajduje sie po-

za ograniczong powierzchnig

trawnika.

Bfad podczas kalibracji:

®  Urzadzenie nie moze
znalez¢ kabla ogranicza-

jacego.

Btad podczas kalibracji:
m  Zbyt staby sygnat petli
®  Brak sygnatu petli

®  Uszkodzony kabel ogra-
niczajacy.

Bfad podczas kalibracji:

®  Urzadzenie najechato na
przeszkode.

Usuwanie

Skontrolowa¢ diody LED na stac;ji
bazowej.

Skontrolowa¢ zasilanie elektryczne
stacji bazowej. Odtaczy¢ i podigczy¢
zasilacz.

Skontrolowa¢ kabel ograniczajgcy
pod katem uszkodzen. Naprawi¢
uszkodzony kabel.

Skontrolowa¢ diody LED na stacji
bazowej.

Skontrolowa¢ zasilanie elektryczne
stacji bazowej. Odtaczyé i podigczyé
zasilacz.

Unies¢ kabel ograniczajgcy na zale-
cang wysokos$¢, ewentualnie przy-
mocowac go bezposrednio na traw-
niku.

Ustawi¢ urzadzenie na wolnej, ogra-
niczonej powierzchni trawnika.
Skorygowac potozenie kabla ograni-
czajgcego wokot krzywych i prze-
szkdd. Usuna¢ skrzyzowanie kabla.

Skorygowaé potozenie kabla ogranicza-
jacego wokot krzywych i przeszkod.

Skontrolowa¢ diody LED na stac;ji
bazowej.

Skontrolowac zasilanie elektryczne
stacji bazowej. Odtgczy¢ i podtgczyé
zasilacz.

Ustawi¢ urzadzenie na zalecanej
pozyciji kalibracji, wyréwna¢ doktad-
nie pod katem prostym. Urzgdzenie
musi by¢ w stanie przejezdzaé
przez kabel ograniczajgcy.

Ustawi¢ urzadzenie na zalecanej
pozycji kalibracji, wyrowna¢ dokfad-
nie pod katem prostym.
Skontrolowa¢ zasilanie elektryczne
stacji bazowej. Odtgczy¢ i podtaczyé
zasilacz.

Skontrolowa¢ kabel ograniczajacy
pod katem uszkodzen.

Usuna¢ przeszkode.
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Pomoc w przypadku usterek

Kod btedu
CNO38: Battery

CN099: Recov escape

CN104: Battery over
heating

CN110: Blade motor
over heating

Przyczyna

Akumulator jest roztadowa-
ny:

Petla kabla ograniczajgcego
jest zbyt dtuga, zbyt wiele
wysp.

Brak kontaktu na stykach ta-
dujgcych podczas fadowania

Przeszkody w poblizu stacji
bazowej

Urzadzenie utkneto.

Urzadzenie nie znajduje sta-
cji bazowe;j.

Akumulator jest zuzyty.

Uszkodzona elektronika ta-
dowania.

Brak mozliwosci automatycz-
nego usuniecia btedu

= Akumulator jest prze-
grzany (ponad 60°C).
Wytadowanie jest nie-
mozliwe.

®  Elektroniczny system
kontrolny powoduje wytg-
czenie awaryjne

Silnik koszacy jest przegrza-
ny (ponad 80°C).

Usuwanie

Skorygowac potozenie kabla ogranicza-

jacego.

Oczysci¢ styki tadujgce.
Umiesci¢ urzadzenie w stacji bazo-
wej i sprawdz przyleganie stykow fa-
dujacych.

B Zleci¢ punktowi serwisowemu pro-
ducenta sprawdzenie i wymiane sty-
kow tadujgcych.

Usung¢ przeszkody.

Ustawi¢ urzadzenie na wolnej, ograni-
czonej powierzchni trawnika.

®  Skontrolowa¢ kabel ograniczajgcy
pod katem uszkodzen.

B Zleci¢ zmierzenie kabla ograniczajg-
cego w punkcie serwisowym produ-
centa.

Zleci¢ wymiane akumulatora w punkcie
serwisowym producenta.

Zleci¢ sprawdzenie elektroniki tadowa-
nia w punkcie serwisowym producenta.

B Potwierdzi¢ recznie komunikat o
usterce.

® W przypadku ponownego wystgpie-
nia: Zleci¢ sprawdzenie urzgdzenia
w punkcie serwisowym producenta.

®  Wylgczy¢ urzgdzenie i odczekac, az
akumulator ostygnie.

®  Nie umieszczac¢ urzadzenia na stacji
bazowe;j.

® Wylgczy¢ urzgdzenie i odczekac, az
ostygnie.

® W przypadku ponownego wystgpie-
nia: Zleci¢ sprawdzenie urzadzenia
w punkcie serwisowym producenta.
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Obstuga klienta/Serwis

Kod btedu Przyczyna Usuwanie
CN119: R-Bumper de-  Urzadzenie najechato na Usung¢ przeszkode.
flected przeszkode i nie moze sie
CN120: L-Bumper de-  uwolnic.
flected
CN128: Recov Impos- Urzadzenie najechato na Usung¢ przeszkode.
sible przeszkode i nie moze sie
uwolni¢.

Urzadzenie znajduje sie po- ® Ustawi¢ urzadzenie na wolnej, ogra-

za ograniczong powierzchnig niczonej powierzchni trawnika.
trawnika. m  Skorygowaé potozenie kabla ograni-
czajgcego.
CN129: Blocked wL Zablokowany lewy silnik zin-  Usung¢ blokade.

tegrowany z kotem.

CN130: Blocked wR Zablokowany prawy silnik Usung¢ blokade.
zintegrowany z kotem.

Opis innych kodéw btedéw znajduje sie na stro- blizszego punktu serwisowego AL-KO. Mozna go
nie internetowej AL-KO. znalez¢ w nastepujgcej witrynie internetowej:
www.al-ko.com/service-contacts

14 OBSLUGA KLIENTA/SERWIS

Wszelkie pytania dotyczgce gwaranciji, naprawy
lub czesci zamiennych nalezy kierowa¢ do naj-

15 GWARANCJA

Ewentualne wady materiatowe lub produkcyjne w urzgdzeniu usuwamy przed uptywem ustawowego
okresu przedawnienia roszczen z tytutu rekojmi za wady fizyczne, dokonujgc wedle naszego uznania
naprawy lub wymiany produktu. Okres przedawnienia ustalany jest zgodnie z prawem obowigzujgcym
w kraju, w ktérym produkt zostat zakupiony.

Gwarancja obowigzuje tylko w przypadku: Gwarancja wygasa w przypadku:
®  zastosowania sie do tresci niniejszej instrukcji ® samodzielnych préb naprawy,
obstugi B samodzielnych zmian technicznych,
= prawidtowego postgpowania, ®  zastosowania niezgodnie z przeznaczeniem.

®  stosowania oryginalnych czesci zamiennych.

Gwarancja nie obejmuje:
®  uszkodzen lakieru spowodowanych zwyktym zuzyciem

B czesdci zuzywalnych, oznaczonych na wykazie czesci zamiennych ramka [ xxxxxx (x) |

Okres gwarancji rozpoczyna sie od momentu nabycia przez pierwszego uzytkownika koncowego. De-
cydujgce znaczenie ma tutaj data dokumentu zakupu. Nalezy zwréci¢ sie do dystrybutora lub najbliz-
szego autoryzowanego punktu serwisowego, przedktadajac niniejszg deklaracje gwarancyjng oraz do-
wod zakupu. Niniejsza deklaracja nie narusza ustawowych roszczen nabywcy w stosunku do sprze-
dawcy z tytutu wad.
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1 K TOMUTO NAVODU K POUZITi

® U némecké verze se jedna o originalni navod
k pouziti. VSechny ostatni jazykové verze
jsou preklady originalniho navodu k pouziti.

®  Uchovavejte tento navod vzdy tak, abyste si
ho mohli pfecist, kdyz budete potfebovat in-
formace o stroji.

®  Predavejte dal$im osobam pouze vyrobek s
timto navodem k pouziti.

®  Prectéte a dodrzujte bezpecnostni pokyny a
varovani uvedena v tomto navodu.

1.1 Symboly na titulni strané

Symbol

Vyznam

Pfed uvedenim do provozu si bez-
podminecné peclivé prectéte tento
navod k pouziti. To je pfedpokla-
dem bezpecné prace a bezproblé-
mové manipulace.

Navod k pouziti

i

S akumulatory Li-lon zachazejte opatr-
’ né! Obzvlasté dodrzujte pokyny k pre-
Ll pravé, skladovani a likvidaci, které jsou
vedené v tomto navodu k pouziti!

1.2 Vysvétleni symboli a signalnich slov

/\ NEBEZPECi! Oznaduje bezprostfedné hrozici
nebezpecnou situaci, ktera — pokud se ji nevyhnete
— ma za nasledek smrt nebo vazné zranéni.

/\ VYSTRAHA! Oznacuje moznou nebezpec-
nou situaci, ktera — pokud se ji nevyhnete — mize
mit za nasledek smrt nebo vazné zranéni.

/N OPATRNE! Oznaduje moznou nebezped-
nou situaci, ktera by mohla mit za nasledek men-
Si nebo stfedné tézké zranéni, pokud se ji nevy-
hnete.

POZOR! Oznacuje situaci, ktera by mohla mit
za nasledek vécné Skody, pokud se ji nevyhnete.

EH UPOZORNENI Specialni pokyny pro lepsi
srozumitelnost a manipulaci.

2 POPIS VYROBKU

Tato dokumentace popisuje pIné automatickou,
robotickou sekacku na travu s akumulatorovym
napajenim, ktera se pohybuje volné po travnaté
ploSe. VySku seceni travy Ize nastavit.

21 Soucasti dodavky

K rozsahu dodavky patfi zde uvedené polozky.
Zkontrolujte, zda jsou obsazeny vSechny polozky:
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Popis vyrobku

Soucast

Roboticka sekacka na travu
Struény navod

Navod k pouziti

Travni hfeby *

Napajeci zdroj

o g A W N O

Zakladna v¢€. travnich hiebt (5 ks), kli¢
na Srouby a zimni kryt

7  Vymezovaci kabel **
* Robolinho 500: 90 ks, Robolinho 1150: 180 ks,
Robolinho 700/1200/2000: neni soucasti dodavky

** Robolinho 500: 100 m, Robolinho 1150: 150
m, Robolinho 700/1200/2000: neni souc¢asti do-
davky

2.2 Roboticka sekacka na travu

p<

3
4
5
6
7
8

9
10
11
12

Soucast
Ovladaci panel s displejem (uvnitf)

Tlagitko STOP (ihned zastavi pfistroj a
fezaci noze zastavi do 2 sekund)

Nabijeci kontakty

Vyskové nastaveni (vnitini)
Predni kolec¢ka (fiditelna)
Zaci Ustroji

Pohonné kolo

NoZovy buben

Upevnovaci Sroub
Protahovaci nGiz

Rezaci ntz

Sachta na akumulator

2.3 Symboly na stroji

Symbol Vyznam

Treti osoby drzte stranou nebez-

pecné oblasti!

Zvlastni opatrnost pfi manipulaci!

Nohy a ruce udrzujte dal od fezaci-
ho ustroji!

Dodrzujte bezpe€nostni vzdalenost!

Pfed uvedenim do provozu si pfe-
ctéte navod k pouziti!

Ke spusténi pfistroje zadejte PIN!

Na pristroji nejezdéte!
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cplyl e
®0 ® 6

Popis vyrobku

Ovladaci panel

o o
3=/ )&

* jen Robolinho 700/1200/2000

@

1

Soucast

(Tlaitko Home): Prerugeni seceni,

pfistroj najede zpét do zakladny. DalSi-

ho dne se opét automaticky spusti v na-
staveny €as seceni.

Destovy senzor (Robolinho
700/1200/2000): Registruje, zda prsi (viz
Kapitola 7.4 "Nastaveni destového sen-
zoru (Robolinho 700/1200/2000):", stra-
na 274).

Displej: Zobrazuje aktualni provozni stav
pristroje, nazev vybrané nabidky, jeji bo-
dy a funkce, které maji byt zvoleny (viz
Kapitola 2.5 "Displej", strana 262).

@ @ (Tlacitka se Sipkami): Volba bo-

dd nabidky, zvySovani a snizovani isel-
nych hodnot, volba mezi moznostmi na-
staveni.

(%) (Tlagitko Start/prestavka): Rugni
spusténi a preruseni seceni, resp. oka-
mzita obnova seceni po stisknuti tlagit-

ka .

‘B BY (Funkeni tlacitka): Vyvolani
funkce, ktera se pravé zobrazuje na dis-
pleji nad tlacitkem.

(Tlagitko On/Off): Zapnuti a vypnuti
pristroje.

@

8

2.5

4

Soucast

(=] (Tlagitko nabidky): Vyvolani hlavni
nabidky.

Displej

®

@ ®

p:

Hlavni aabidka

* Nastaveni

Informace
Zpét

Potvrdit

®

Nazev vybrané nabidky (zde: Hlavni
nabidka)

Body v nabidce: Vzdy se zobrazuji jen
dva body nabidky (zde: Nastaveni a

Informace). Pomoci tlacitek @ a E]
Ize zobrazit dalSi body nabidky.

Zobrazeni

Funkce vybraného bodu nabidky (zde:

Nastaven{ ). Pomoci tiacitek |—) a
|4

E] Ize vyvolat funkce.

Hvézdicka k oznaceni zobrazeného bo-
du nabidky (zde: Nastaveni)
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Popis vyrobku

2.6 Struktura nabidek

Hlavni Programy
nabidka
Nastaveni
Informace

* Robolinho 700/1200/2000

Tydenni program viz Kapitola 7.5 "Nastaveni programu seceni”,
strana 274

Pocatecni body viz Kapitola 7.5.2 "Nastaveni pocatec¢nich bodu",
strana 274

Informace o programu viz Kapitola 8 "Zobrazeni informaci”, stra-
na 276

Cas viz Kapitola 5.2 "Provedeni zékladnich nastaveni”, strana 272

Datum viz Kapitola 5.2 "Provedeni zakladnich nastaveni”, strana 272
Jazyk viz Kapitola 5.2 "Provedeni zakladnich nastaveni”, strana 272
Kod PIN viz Kapitola 5.2 "Provedeni zakladnich nastaveni”, strana 272

Tony tlacitek viz Kapitola 7.2 "Aktivace / deaktivace tonu tlacitek”,
strana 273

EcoMode viz Kapitola 7.3 "Aktivace / deaktivace rezimu Eco (Robolin-
ho 700/1200/2000)", strana 274 *

DeStovy senzorviz Kapitola 7.4 "Nastaveni destového senzoru
(Robolinho 700/1200/2000):", strana 274 *

Zpozdéni deStového senzoru viz Kapitola 7.4 "Nastaveni desto-
vého senzoru (Robolinho 700/1200/2000):", strana 274*

Citl. vuci desSti viz Kapitola 7.4 "Nastaveni destového senzoru
(Robolinho 700/1200/2000):", strana 274*

inTOUCH viz Kapitola 7.6 "inTOUCH", strana 275

Sekani okraju viz Kapitola 7.7 "Seceni okrajii s ruénim spusté-
nim", strana 275

Vedlejsi plocha Aktivni/Neaktivni viz Kapitola 7.8 "Nasta-
veni seceni vedlejSich ploch”, strana 275

Kontrast displeje viz Kapitola 7.9 "Nastaveni kontrastu displeje”,
strana 276

Ochrana nastaveni viz Kapitola 7.10 "Ochrana nastaveni”, stra-
na 276

Nova kalibrace viz Kapitola 7.11 "Nova kalibrace", strana 276

Tovarni nastaveni viz Kapitola 7.12 "Vratte se k nastaveni z vyro-
by", strana 276

Servis nozl viz Kapitola 8 "Zobrazeni informaci", strana 276
Hardware viz Kapitola 8 "Zobrazeni informaci", strana 276
Software viz Kapitola 8 "Zobrazeni informaci”, strana 276

Informace o programu viz Kapitola 8 "Zobrazeni informaci", stra-
na 276

PorusSe viz Kapitola 8 "Zobrazeni informaci”, strana 276
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Popis vyrobku

2.7 Zakladna

Soucast
Spodni deska
Kontrolky LED k zobrazeni stavu

Nabijeci kontakt
Tlagitko Home (Q)*

Nabijeci sloupek

C.
1
2
3
4

Kabelova Sachta

Vybrani pro kolo

0 N o O

Otvor pro travnikové koliky (9)
9  Travnikové koliky
* Robolinho 700/1200/2000

2.8 Akumulator
Akumulator mize vymeénit uzivatel.

H UPOZORNENI Pred prvnim pouzitim aku-
mulator Uplné nabijte. Akumulator je mozné skla-
dovat v jakémkoli stavu nabiti. Pferuseni nabijeni
akumulator neposkozuje. Akumulator Ize nabit
jen v pfipadé, Ze je pfistroj zapnuty.

®  Akumulator je pfi dodani ¢aste¢né nabity. Za
bézného provozu se akumulator pfistroje na-
biji pravidelné. K tomuto ucelu pfistroj najede
do zakladny.

B |ntegrovana elektronika sledovani nabijeni
automaticky ukongi nabijeni pfi dosazeni
100 % stavu nabiti.

®  Operace nabijeni funguje jen pfi dokonalém
kontaktu nabijecich kontakt(i zakladny s kon-
taktnimi plochami na pfistroji.

®  P¥i teplotach nad 45 °C vestavné ochranné
spinani zabranuje nabijeni akumulatoru. Tim
je zabranéno poskozeni akumulatoru.

®  Zkracuje-li se vyrazné provozni doba navzdo-
ry plnému nabiti, Ize akumulator prostrednic-
tvim prodejce, technika nebo servisniho part-
nera AL-KO vyménit za novy originalni aku-
mulator.

m Jestlize je akumulator kvuli starnuti nebo pfi-
li§ dlouhému uskladnéni vybity pod vyrobcem
ur¢eny prah, nelze jej jiz znovu nabit. Akumu-
lator a elektronicky monitorovaci systém ne-
chejte zkontrolovat, popf. vyménit prodejcem,
technikem nebo servisnim partnerem AL-KO.

®  Stav akumulatoru se zobrazi na displeji. Pfi-
blizné po 3 mésicich zkontrolujte stav aku-
mulatoru. Pfistroj zapnéte a odectéte stav
nabiti akumulatoru. Jestlize je akumulator na-
bity jiz jen pfiblizné z 30 % nebo méng, po-
stavte pfistroj do zakladny a zapnéte ho, aby
se nabil akumulator. Jestlize byl nabijeci
sloupek k uloZeni odebran ze zakladny (viz
Kapitola 11.2 "Uskladnéni nabijeciho sloup-
ku", strana 278), bude nejdfive zase namon-
tovan v opacném poradi a zakladna opét pfi-
pojena k siti.

m  Jestlize unikl elektrolyt z pfistroje: PFistroj ne-
chejte opravit v servisnim stfedisku AL-KO!

®  Jestlize byl akumulator demontovan z pristro-
je: Jestlize byly o¢i nebo ruce zasazeny uni-
kajicim elektrolytem, ihned je umyjte vodou.
Poté neprodlené vyhledejte 1ékare!

2.9 Popis funkce

Pohyb po travni plose

PFistroj se pohybuje volné v se€ené oblasti vyme-
zené vymezovacim kabelem. Orientace pfistroje
probiha pomoci snimacu, které rozpoznavaiji
magnetickeé pole vymezovaciho kabelu.

Jakmile pfistroj narazi na prekazku, zlstane stat
a pokracuje v jizdé jinym smérem. JestliZze se pfi-
stroj dostane do situace, ve které neni provoz
mozny, bude na displeji vydano hlaseni.
Robolinho 700/1200/200: Jestlize pfistroj rozpo-
zna se zapnutym destovym senzorem vihkost,
automaticky se vrati do zakladny.

Seceni a nabijeni

Faze seCeni se neustdle stfidaji s fazemi nabije-
ni. Jestlize se pfi seCeni snizilo nabiti akumulato-
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ru az k urcité mezni hranici (indikace: 0 %), pFi-

stroj se vrati podél vymezovaciho kabelu k za-

kladné.

Programy seceni jsou pfedem nastaveny a lze je

pfizpusobit na pFistroji nebo v aplikaci.

Pfi kazdém spusténi motoru sekacky se zméni

smér jeho otaceni, ¢imz se zdvojnasobuje doba

Zivotnosti nozd.

2.10 Radiovy modul WLAN a aplikace AL-KO
inTOUCH

Roboticka sekacka na travu je vybavena radi-

ovym modulem WLAN. Toto umoznuje komfortni

fizeni, nastavovani a kontrolu pomoci aplikace

mobilniho zafizeni (smartphone, tablet).

H UPOZORNENI Pouzité mobilni zafizeni
vyzaduje internetové spojeni k pouzivani aplika-
ce inTOUCH.

H UPOZORNENI Ke stalé aktualizaci softwa-
ru robotické sekacky na travu musi byt sekacka
spojena s internetem pomoci sité WLAN. Aplika-
ce AL-KO inTOUCH App informuje, kdy jsou k
dispozici nové aktualizace softwaru pro robotic-
kou sekacku na travu. Tyto informace se méni
automaticky.

Aplikace AL-KO inTOUCH

Aplikace AL-KO inTOUCH je k dostani pro zafi-
zeni se systémem Android v Google Play Store a
pro zafizeni se systémem iOS v Apple App Sto-
re:

£ Available on the
[ ¢ App Store
GETITON
b Google Play

Po instalaci aplikace se musite nejdfive pfihlasit.
PFi prvnim spusténi aplikace se automaticky ote-
vie kratky navod k instalaci. Ridte se pokyny ur-
¢enymi k instalaci robotické sekacky na travu na
zahradé a poté ke spojeni s aplikaci AL-KO in-
TOUCH.

H UPOZORNENIi Roboticka sekadka na tra-
vu se pfipojuje vyhradné siti WLAN 2,4 GHz.
Sité WLAN 5 GHz nejsou podporovany.

Ke spojeni s aplikaci AL-KO inTOUCH App se
musi roboticka sekacka na travu a smartphone
nachazet v dosahu smérovace s dostate€nou in-
tenzitou signalu (doporuceni: min. 50 %).

1. Spustte aplikaci AL-KO inTOUCH.

2. Prikazem ,REGISTRACE" vytvorte uZivatel-
sky ucet. Zadejte uzivatelské jméno a heslo.

3. Prihlaste se k dfive vytvofenému uzivatelské-
mu uctu.

4. Prostfednictvim pfikazu ,PRISTROJE" a
,NOVY PRISTROJ" spustte asistenta pfipo-
jeni.

5. Dodrzujte dal$i pokyny.

H UPOZORNENI Jestlize se roboticka se-
kacka na travu pohybuje v oblasti zahrady se
Spatnym spojenim WLAN nebo bez spojeni
WLAN, provedou se nastaveni aplikace AL-KO
inTOUCH az tehdy, kdyz se roboticka sekacka
na travu vrati zpét do oblasti s dobrym signalem.
Jestlize intenzita signalu smérovace lokalni sité
WLAN nepokryva celou zahradu, Ize tento dosah
zvétsit béZnym opakovacem.

PFi poruse funkce muze pomoci obchodnik s in-
stalovanou aplikaci AL-KO inTOUCH. Ovladani
robotické sekacky na travu musi byt obchodniko-
vi povoleno prostfednictvim aplikace AL-KO in-
TOUCH.

Vedle dalkového pfistupu na napojenou robotic-
kou sekacku na travu nabizi aplikace AL-KO in-
TOUCH dalsi funkce, jako napf. registrace vyrob-
ku, tipy pro zahradni prace, poradce péstovani
nebo oznameni v pfipadé poruchy.

3 BEZPECNOST

3.1 Pouziti v souladu s
uréenym ucelem

Tento pfistroj je ur€en vyhradné
jen k pouziti v soukromém sekto-
ru. Jakeékoliv jiné pouzivani a da-
le nepovolené prestavby a doda-
te€¢né montaze budou povazova-
ny za pouziti k jinému nez urce-
nému ucelu a maji za nasledek
zanik zaruky, dale ztratu konfor-
mity (znacka CE) a odmitnuti ja-
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kékoli odpovédnosti za Skody
zpusobené uzivateli nebo treti
strané ze strany vyrobce.

Meze pouZiti pfistroje jsou:
® max. plocha:
Robolinho 500: 500 m?
Robolinho 700: 700 m?
Robolinho 1150: 1200 m?
Robolinho 1200: 1200 m?
Robolinho 2000: 2000 m?
® max. stoupani/spad:
45 % (24°)
® max. bo¢ni Sikma poloha:
45 % (24°)
m Teplota:
Nabijeni: 0 — 45 °C
SecCeni: 0 —-55°C
3.2 Mozné chybné pouziti
Tento pristroj neni vhodny k po-
uzivani ve verejnych zafizenich,
parcich, sportovistich, resp. v
zemédélstvi a lesnictvi.

3.3 Bezpecnostni a ochranna
zarizeni
/\ VYSTRAHA! Nebezpeéi
zranéni. PoSkozena a vyfazena
bezpecCnostni a ochranna zafize-
ni mohou vést k tézkym porané-
nim.
m Defektni bezpelnostni
a ochranna zafizeni nechejte
opravit.
® Bezpecnostni a ochranna za-
fizeni nikdy nevyrazujte z pro-
voZzZu.

3.3.1 Zadavani PIN a PUK
Pristroj Ize spustit jediné zada-
nim kodu PIN (Personal Identifi-
cation Number). Tim se brani
zapnuti neopravnénymi osoba-
mi. Tovarni nastaveni kodu PIN
je 0000. Kéd PIN Ize zménit —
viz viz Kapitola 5.2 "Provedeni
zakladnich nastaveni”, stra-
na 272.
Pfi trojim chybném zadani kédu
PIN je tfeba zadat k odblokovani
kéd PUK (Personal Unlocking
Key). Zadate-li Spatné i tento
kdd, je tfeba pocCkat 24 hodin,
nez bude mozné znovu zadat
kod.
m Kédy PIN a PUK si ulozte na
misté nepfistupném neoprav-
nénym osobam.
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3.3.2 Snimace

Pristroj je vybaveny nékolika
bezpecnostnimi snimaci. Po vy-
pnuti bezpecnostnim snimacem
se pfistroj automaticky nezapi-
na. Na displeji se zobrazi chybo-
vé hlaseni a to je tfeba potvrdit.
Duvod reakce snimace je tfeba
neprodlené odstranit.

Senzor zvedani

Jestlize pfistroj zvednete béhem
provozu za kryt, pohon pojezdu
se vypne a fezaci noze se zasta-
Vi.

Narazové senzory k
rozpoznavani prekazek

Pristroj je vybaven senzory, kte-
ré pfi kontaktu s pfekazkami za-
jisti zménu sméru jizdy. PFi nara-
zu na piekazku se horni dil krytu
lehce posune a snimac¢ narazu
zareaguje.

Senzor naklonu ve sméru
jizdy/stranou

Dosahne-li stoupani nebo klesa-
ni ve sméru jizdy nebo stranova
Sikma poloha 24°(45 %), pfistroj
se obrati, resp. zméni smér jiz-
dy.

Dest'ovy senzor (Robolinho
700/1200/2000)

Pristroj je vybaven deStovym
senzorem, ktery v aktivovaném
stavu pfi desti prerusi pribéh se-

Ceni a zajisti navrat pfistroje do
zakladny.

H UPOZORNENI P¥istroj Ize
spolehlivé provozovat v bezpro-
stfedni blizkosti jinych robotic-
kych sekacek na travu. Signal
pouzity ve vymezovacim kabelu
odpovida standardu definované-
mu asociaci EGMF (Asociace
evropskych vyrobcu zahradnic-
kych pfistroju — Vereinigung Eu-
ropaischer Gartengerateherstel-
ler) o elektromagnetickych emi-
sich.

3.4 Bezpecnostni pokyny

3.4.1 Obsluha

® Prfistroj nesmi samostatné po-
uzivat mladistvi mladsi 16 let
nebo osoby s omezenymi té-
lesnymi, senzorickymi nebo
dusevnimi schopnostmi nebo
s nedostateénymi zkuSenost-
mi a znalostmi a dale osoby,
které nejsou seznameny s na-
vodem k pouziti. Respektujte
eventualni zemské specifické
bezpecCnostni predpisy tykajici
se minimalniho véku uzivate-
le.

m Neobsluhujte pfistroj pod vli-
vem alkoholu, drog nebo Iéku.
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3.4.2 Osobni ochranné
vybaveni
® Aby nedoslo k urazu, noste
predpisové obleCeni a bez-
pecnostni vybaveni.
® Osobni ochranné vybaveni se
sklada z:
dlouhé kalhoty a pevna
obuv.
pfi udrzbé a péci: ochranné
rukavice.
3.4.3 Bezpecnost osob a
zvirat
®m Ve vefejné pristupnych area-
lech musi byt kolem secené
oblasti umisténa vystrazna
upozornéni s timto obsahem:

/\ POZOR! Automaticka se-

kacka na travu v provozu! Ne-

priblizujte se pfistroji! Déti méjte

pod dozorem!

m Za provozu zajistéte, aby se
déti a dalSi osoby nezdrzovaly
v blizkosti pfistroje nebo na
ném, a aby si s nim nehraly.

®m Sezeni na pristroji a zasaho-
vani dovnitf mezi fezaci noze
je zakazano!

®m Télo a odév drzte v dostatec-
né vzdalenosti od fezaciho
ustroji.

3.4.4 Bezpecnost stroje

® Pfed zahajenim prace zajisté-
te, aby se v pracovni oblasti

pristroje nenachazely zadné
predméty (napfiklad vétve,
kusy skla, kovu a odévu, ka-
meny, zahradni nabytek, za-
hradnické nacini nebo hrac-
ky). Tyto pfedméty by mohly
poskodit fezaci noze pristroje
nebo by je pfistroj mohl po-
Skodit.

m P¥istroj pouzivejte jen za na-

sledujicich podminek:
PFistroj neni znecistény.
PFistroj nevykazuje zadna
posSkozeni ani nejevi znam-
ky opotiebeni.
V8echny ovladaci prvky
funguiji.
Zakladna a sitova Cast
vCetné elektrickych pfivodu
jsou neposkozené a fungu-
ji.

m Poskozené dily vzdy vyménte
za originalni nahradni dily vy-
robce.

® Po posSkozeni nechejte pristroj
opravit.

m Uzivatel pfistroje je odpovéd-
ny za nehody pfistroje s jinymi
osobami nebo za jejich maje-
tek.

3.4.5 Bezpecnost elektrickych

soucasti

® PfFistroj nikdy neprovozuijte, je-
li na seCené ploSe v provozu
postfikovac travniku.
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m P¥istroj nikdy nepostfikujte vo-
dou.
m Prfistroj neotevirejte.

MONTAZ

4.1 Vybaleni pristroje

1. Obal otevirejte opatrné.

2. VSechny komponenty vyjméte opatrné z oba-
lu a zkontrolujte, zda nedoslo k poSkozeni
b&hem prepravy.

Upozornéni: V pripadé skod zplsobenych
béhem prepravy ihned informujte svého spe-
cializovaného prodejce nebo servisniho part-
nera AL-KO.

3. Kontrola rozsahu dodavky, viz Kapitola 2.1
"Soucasti dodavky", strana 260.

Jestlize budete pfistroj zasilat dal, uschovejte si

originalni obal a doprovodné dokumenty. Obal a

dokumenty jsou potfeba i pro zpétné zasilky.

4.2 Planovani se¢enych oblasti (01)

Stanovisté zakladny (01/1)
B Pokud mozZno co nejkratSi cesta k nejvétsi
secené plose
Rovny podklad
Chranéné pred pfimym sluneénim zafenim a
silnym povétrnostnim vlivim
Moznost pfipojeni elektrického napajeni
Volny pfistup pro robotickou sekacku na tra-
vu
Pokladani vymezovaciho kabelu (01)
Vymezovaci kabel musi byt veden v nepferuSené
smycce ve sméru hodinovych rucicek.
Koridory mezi se¢enymi oblastmi (01/h)
Koridor je nejuzsi misto v ploSe travniku a maze
slouzit ke spojeni dvou se€enych ploch.
Hlavni plocha a vedlejsi plocha/plochy (01)

®  Hlavni plocha (01/HF): Je to plocha travniku,
ve které se nachazi zékladna a kterou pfistroj
muze celoplo$né automaticky posekat.

®  Vedlejsi plocha (01/NF): Jestlize se vyskytne
plocha travniku, na kterou nemuze pristroj z
hlavni plochy dosahnout, pak pfistroj event.
ruéné preneste na vedlejSi plochu. Vedlejsi
plochy Ize zpracovat v ruénim rezimu provo-
zu.

Hlavni i vedlejsi plocha vSak jsou vymezeny stej-
nym nepferuSenym vymezovacim kabelem.

Poloha poéatecnich bodu (01/X0 — 01/X3)

PFistroj jede ve stanovenou dobu se¢eni podél
vymezovaciho kabelu az do stanoveného poca-
tecniho bodu a tam zacne sekat.

Pomoci poc¢atecnich bodu Ize stanovit, které ob-
lasti se€ené plochy budou seceny vice.

4.3 Priprava sec¢enych oblasti

1. Zkontrolujte, zda plocha travniku neni vétsi
nez plosny vykon pfistroje. V pfipadé pfilis
velké plochy travniku vznikéa nepravidelné po-
sec€eny travnik. Pfipadné zmensete plochu
travniku.

2. Pred montazi zakladny a vymezovaciho ka-
belu a pfed uvedenim pfistroje do provozu:
Plochu travniku posekejte sekackou na travu
tak, aby travnik byl nizky.

3. Zplochy travniku odstrarite pfekazky nebo je
vymezte pomoci vymezovaciho kabelu (viz
Kapitola 4.5.3 "Vymezeni pfekazek", stra-
na 270):

B Ploché prekazky, které Ize prejet a které
by mohly poskodit fezaci noze (napfiklad
ploché kameny, pfechody z travniku na
terasu nebo cesty, desky, obrubniky
apod.),

®  diry a vyvySeniny v ploSe travniku (napfi-
klad krt¢i hromadky, podryti, jedlové $is-
ky, spadané ovoce atd.),

B strmé stoupani nebo klesani vétsi nez
45 % (24°),

®  voda (napfiklad rybniky, potoky, plovaci
bazény atd.) a jejich vymezeni k plose
travniku,

B kefe a housti, zivé ploty, které se mohou
rozSifovat.

4.4 Instalace zakladny (03/a)

1. Zakladnu (01/1) umistéte kolmo k planované
poloze vymezovaciho kabelu a vyrovnejte ji
nésledovné:
®  Vodorovné (zkontrolovat vodovahou)
= Pfimy a rovny vjezd a vyjezd
®m  Bez prevySeni (u nasledného zaSroubo-

vani travnikovych koliku se nabijeci slou-
pek nesmi ohnout nebo naklonit)

2. Zakladnu (03/2) pfipevnéte k zemi Ctyfmi
travnikovymi koliky (03/1).
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4.5 Instalace vymezovaciho kabelu

H UPOZORNENIi Robolinho 500/1150: Je-li
dodavany vymezovaci kabel pfili§ kratky, mGzete
si od svého specializovaného prodejce nebo
servisniho partnera AL-KO zakoupit prodluzovaci
kabel.

4.5.1 Pripojeni vymezovaciho kabelu k

zakladné (03/b)
1. Vymezovaci kabel (03/4) vytahnéte z obalu.
2. Sejméte kryt kabelové Sachty (03/3) na pfi-
pojce (03/A).
3. Odizolujte konec vymezovaciho kabelu (03/6)
a zasunte jej do svorky (03/7).
4. Zavrete svorku.

5. Vymezovaci kabel vedte pies odlehéeni ta-
hu (03/5) s kabelovou rezervou z kabelové
Sachty.

H UPOZORNENI S kabelovou rezervou ma-
Zete i pozdéji provést malé Upravy vedeni kabelu.

6. Nasadte kryt kabelové Sachty.

4.5.2 Polozeni vymezovaciho kabelu (01)

Vymezovaci kabel maze byt polozen bud na trav-
niku, nebo také do 10 cm pod travnikem. Poloze-
ni pod travnik muze provést specializovany pro-
dejce.

Obé varianty Ize navzajem kombinovat.

POZOR! Nebezpeci poSkozeni vymezovaci-
ho kabelu. Pfi poSkozeni nebo preseknuti vyme-
zovaciho kabelu neni mozny prenos Fidicich sig-
nalu k pfistroji. V takovém pfipadé je tfeba vyme-
zovaci kabel opravit nebo vymeénit. Vymezovaci
kabely jsou k dostani od spole¢nosti AL-KO.

B Vymezovaci kabel pokladejte vzdy pfimo na
zemi. Je-li to tfeba, zajistéte ho dalSim trav-
nim hfebem.

®  Vymezovaci kabel chrarite pfi pokladani a za
provozu pfed poskozenim.

m V blizkosti vymezovaciho kabelu nekopejte
ani nekyprete zem.

1. Vymezovaci kabel upevnéte v pravidelnych
vzdalenostech travnimi hfeby nebo ho umis-
téte pod zem (do max. hloubky 10 cm).

2. Vymezovaci kabel polozte kolem prekazek:
viz Kapitola 4.5.3 "Vymezeni prekazek", stra-
na 270.

3. Zalozeni koridord mezi seéenymi oblastmi:
viz Kapitola 4.5.4 "Vymezeni koridoru (01/h)",
strana 271.

4. Vymezeni pfili§ velkého stoupani nebo klesa-
ni: viz Kapitola 4.5.5 "Vymezeni klesani
(11)", strana 271.

5. UlozZeni rezervy kabelu: viz Kapitola 4.5.6
"UloZeni rezervy kabelu (07)", strana 271.

6. Po uplném polozeni vymezovaciho kabelu
pfipojte vymezovaci kabel k pfivodu (03/B)
zakladny: viz Kapitola 4.5.1 "Pfipojeni vyme-
zovaciho kabelu k zakladné (03/b)", stra-
na 270.

4.5.3 Vymezeni prekazek

Podle okoli pracovni oblasti musi byt vymezovaci
kabel veden v rtznych vzdalenostech od preka-
zek. Ke zjisténi spravné vzdalenosti pouzijte pra-
vitko, které |ze uvolnit z obalu pfistroje.

H UPOZORNENI Vymezovani jsou tfeba jen

v pfipadé, Zze narazové senzory pfistroje nemo-
hou rozpoznat prekazku. Zamezte pfiliSnému ne-
bo nepotfebnému vymezovani. Odsazeni menSi
nez 6 cm je tfeba vymezit, protozZe pfistroj by je
jinak mohl poskodit.

Vzdalenost od zdi, plotil, zahon:
min. 20 cm (01)

Pristroj pojizdi ve vzdalenosti 20 cm smérem ven
podél vymezovaciho kabelu. Proto pokladejte vy-
mezovaci kabel od zdi, plotl, zahonu atd. ve
vzdalenosti nejméné 20 cm.

Vzdalenost od okrajti teras a dlazdénych

cest (05)

Je-li hrana terasy nebo cesty vy$ nez plocha trav-
niku, dodrzujte vzdalenost nejméné 20 cm. Je-li
hrana terasy nebo cesty na stejné vysce jako plo-
cha travniku, Ize kabel polozit pfesné na hranu.

Vzdalenost prekazek od vymezovaciho

kabelu (01)

Jestlize se bude vymezovaci kabel od prekazky
resp. k pfekazce presné dotykat, tzn. vzdalenost
0 cm, pfistroj pfejede pfes vymezovaci kabel. Vy-
mezovaci kabely nesmite pfitom kfizit (02/c), ale
polozte je paralelné (01/e).

Polozeni vymezovaciho kabelu kolem hran a

roht (06)

® U vnitfnich roht (06/a): Vymezovaci kabel
polozte Sikmo, aby pfistroj neuvizl v rohu.

® U vnéjSich roha s prfekazkami (06/b): Vyme-
zovaci kabel polozte do Spicky, aby nedoslo
ke kolizi pfistroje s rohem.

® U vnéjSich rohu bez pfekazek: Vymezovaci
kabel polozte s uhlem 90°.
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4.5.4 Vymezeni koridord (01/h)
V koridorech dodrZujte nasledujici vzdalenosti:
®  Celkova Sifka: min 60 cm

® Vzdalenost vymezovaciho kabelu k okraji:
20 cm

®  Vzdalenost mezi vymezovacimi kabely: min.
20 cm

4.5.5 Vymezeni klesani (11)

Klesani vétsi nez 45 % musi byt vymezeno vy-
mezovacim kabelem (45 % = spad 45 cm na vo-
dorovnou vzdalenost 1 m).

Vymezovaci kabel nesmi byt poloZen na svah se
sklonem vice nez 20 %. Aby se predeslo problé-
mum pfi otaceni, musi byt dodrzen odstup od 50
cm do 20% sklonu. Pokud je sklon na vnéjsim
okraji pracovni oblasti v jednom bodé vice nez
20 %, musi byt vymezovaci kabel polozen na
rovném terénu ve vzdalenosti 20 cm pred zacat-
kem spadu.

4.5.6 Ulozeni rezervy kabelu (07)

Aby bylo mozné po zaloZeni secené oblasti pre-
mistovat zakladnu nebo rozsifit oblast seceni,
meély by byt v pravidelnych rozestupech vytvore-
ny kabelové rezervy vymezovaciho kabelu.
Pocet kabelovych rezerv mize byt vytvofen pod-
le vlastniho uvazeni.

H UPOZORNENI U kabelovych rezerv nevy-
tvarejte oteviené smycky.

1. Vymezovaci kabel vedte kolem souc¢asného
travniho hiebu (07/1) a pak zpét k predchozi-
mu travnimu hfebu (07/3).

2. Vymezovaci kabel pak opét vedte k soucas-
nému travnimu hfebu. Vznikne smycka. Ka-
bely musi lezet tésné vedle sebe.

3. Smycku pfipadné upevnéte uprostifed dalsim
travnim hifebem (07/2) k zemi.

4.5.7 Typické chyby pfi polozeni kabeld (02)

®  Rezervy vymezovaciho kabelu nejsou polo-
Zeny ve stejnomeérné podlouhlé smycce (02/
a).

B Vymezovaci kabel neni spravné veden kolem
rohd (02/b).

B \V/ymezovaci kabel se kfizi, resp. neni polo-
Zen ve sméru hodinovych rugi¢ek (02/c).

®  Vymezovaci kabel je polozen pfili§ nepfesné,
takze okrajové oblasti travnaté plochy nelze
sekat (02/d).

®  \/ymezovaci kabel je poloZen pfi pfivadéni ke
vnitfni pfekazce v ploSe travniku tak, ze vét-
ve kabelu nelezi tésné vedle sebe (02/e).

B Pocate¢ni body jsou umistény pfili§ daleko
od zakladny (02/f).
Vymezovaci kabel je polozen za okrajem plo-
chy travniku smérem ven (02/g).

®  Pfi pokladani vymezovaciho kabelu je mini-
malni vzdalenost kabelu v koridorech mensi
nez 20 cm (02/h).

®  \/ymezovaci kabel je polozen pfilis blizko,
tzn. ve vzdalenosti mensi nez 20 cm od pre-
kazek, které nelze prejet (02/i).

4.6 Pripojeni zakladny k elektrickému
napajeni (04)

1. Sitovy zdroj (04/4) umistéte na suché misto
chranéné pred pfimym slunecnim zafenim v
dostatecné blizkosti od zakladny (04/1).

2. Spojte nizkonapétovy kabel sitového zdroje
(04/5) a kabel zakladny (04/6).

3. Sitovou zastrcku sitového zdroje (04/2) za-
surite do zasuvky (04/3).

H UPOZORNENI Sitovy zdroj doporucujeme

pripojit k elektrické siti pfes ochranny spinac Fl
se jmenovitym svodovym proudem <30 mA.

4.7 Kontrola spojeni zakladny (04)

1. Zkontrolujte, zda sviti obé& kontrolky LED na
predni strané nabijeciho sloupku (09/1). Po-
kud ne:
®  Vytahnéte sitovou zastréku.

®  Zkontrolujte vSechna zasuvna spojeni
elektrického napajeni a vymezovaciho
kabelu, zda jsou spravné usazena a zda
nejsou poskozena.

Indikace stavu kontrolek LED

LED Provozni stavy

Zelena ®  Sviti, kdyZ je vymezujici kabel
spravné polozen a smycka je v
poradku.

Zluta m  Sviti, je-li elektrické napajeni v

poradku.

5 UVEDENIi DO PROVOZU

Tato kapitola popisuje jednani a nastaveni, ktera
jsou tfeba k prvnimu uvedeni pfistroje poprvé do
provozu. V8echna ostatni nastaveni viz viz Kapi-
tola 7 "Nastaveni”, strana 273.
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5.1 Nabiti akumulatoru (08)

Za bé&zného provozu se akumulator pfistroje au-
tomaticky pravidelné nabiji.

H UPOZORNENI Pfed prvnim pouZitim aku-
mulator Uplné nabijte. Akumulator je mozné skla-
dovat v jakémkoli stavu nabiti. PferuSeni nabijeni
akumulator neposkozuje. Akumulator Ize nabit
jen v pfipadé, Ze je pfistroj zapnuty.

1. Pristroj (08/1) postavte do zakladny (08/3)
tak, aby se kontaktni plochy pfistroje dotykaly
nabijecich kontaktu zakladny.

2. Pfistroj zapnéte s (O],

3. Displej na pristroji zobrazuje Akumulator
se nabiji. Pokud ne: viz Kapitola 13 "Po-
moc pri poruchach”, strana 279.

5.2 Provedeni zakladnich nastaveni

1. Oteviete kryt.

2. Pristroj zapnéte tlaCitkem . Zobrazi se fir-
mware, koéd a typ.

3.V nabidce volby jazyka zvolte tiagitkem (A

nebo [i] jazyk a zadani potvrdte E]'.
4. Vnabidce PFihlaSeni > zadat PIN za-
dejte prednastaveny PIN 0000. K tomu tce-
lu po sobé zvolte tladitkem @ nebo @ Cisli-
ci 0 a zadani potvrdte tlacitkem E]'. Po za-
dani kédu PIN se pfistup povoli.
5. Vnabidce Zménit PIN:
® Do pole Zadat novy PIN zadejte novy
Styfmistny PIN podle své volby. K tomu
Ucelu po sobé zvolte tlacitkem @ nebo
E]jednu Cislici a zadani potvrdte tlacit-
kem

® Do pole Zopakovat novy PIN zadejte
znovu novy PIN. Jsou-li obé zadani
shodna, zobrazi se PIN Uspésné
zménén.

6. V nabidce zadat datum nastavte aktualni
datum (format: DD.MM. 20RR). K tomu ucelu
po sobé zvolte tlacitkem @ nebo @ jednu
gislici a zadani potvrdte tlagitkem [—)” .

7. Vnabidce Zadat presny cas > 24hod.

format zadejte aktualni ¢as (for-
mat: HH:MM). K tomu Ucelu po sobé zvolte

tlacitkem @ nebo Ii]jednu Cislici a zadani
potvrdte tlacitkem E]'.

Zakladni nastaveni jsou dokonéena. Zobrazi se
stav Nekalibrovano Stisknout tlacitko
Start.

5.3 Nastaveni vysky seceni

Vysku seceni Ize ruéné plynule nastavit v rozme-
zi 25 - 55 mm.

H UPOZORNENI Na kalibraéni jizdu (viz Ka-
pitola 5.4 "Automaticka kalibracni jizda", stra-

na 272) a také k zauceni bodl spusténi (viz Kapi-
tola 7.5.2 "Nastaveni pocatec¢nich bodu", stra-

na 274) se doporucuje vyska stfihu 56 mm.

1. Otevrete kryt (10/1).

2. Nastaveni vysky seceni (aktualni vyska sece-
ni v prahleditku (10/3) zobrazena v milime-
trech):
® ZvySeni vySky seceni (tzn. vysky travni-

ku): Otoénym knoflikem (10/2) otacejte
ve sméru hodinovych ruci¢ek (10/+).
B Snizeni vySky seceni (tzn. vysky travni-
ku): Otoénym knoflikem (10/2) otacejte
proti sméru hodinovych rucic¢ek (10/-).
3. Kryt zavrete.

5.4 Automaticka kalibracni jizda

H UPOZORNENI Pred uvedenim do provozu
provedte kalibra¢ni jizdu (viz Kapitola 5.4 "Auto-
maticka kalibracni jizda", strana 272) nebo pro-
vedte zauceni pocatecnich bodu (viz Kapitola
7.5.2 "Nastaveni pocatecnich bodd", strana 274).

Postaveni pristroje do vychozi polohy (09)
1. Pfistroj postavte v se¢ené ploSe do vychozi
polohy:
B min. 1 mvlevo a 1 m pfed zakladnou

B pfedni stranou smérem k vymezovacimu
kabelu

Zahajeni kalibracni jizdy

1. Zkontrolujte, zda se v prfedpokladaném roz-
sahu pohybu pfistroje nenachazeji zadné
prekazky. PFistroj musi mit moznost prejet
obéma prednimi koly pfes vymezovaci kabel.
PFipadné prekazky odstrarite nebo kabel po-
lozte do€asné smérem dovnitf (nutno

min 35 cm).

2. Pfistroj nastartujte tlaitkem (IP). Na displeji
se zobrazi:
® | varovani! Spousti se pohon

m  Kalibrovani, Faze [1]
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Béhem kalibracni jizdy

Pristroj najizdi ke zjisténi intenzity signalu nejpr-
ve pfimo pres ohrani€ujici kabel ven, pak do za-
kladny a v ni zGstane stat.

®  Na displeji se zobrazi hlaseni Kalibrace
ukoncena.

B Akumulator se nabiji.

EH UPOZORNENI P¥istroj musi pfi zajizdéni
do zakladny zustat stat. Jestlize pfi zajizdéni do
zakladny netrefi kontakty, jede dale k vymezova-
cimu kabelu. Jestlize pfistroj projede zakladnou,
kalibrace se nezdafila. V takovém pfipadé musi
byt zakladna lépe vyrovnana a proces kalibrace
se musi zopakovat.

Po kalibraéni jizdé
Zobrazi se prave prednastavena doba seceni.

VSechna ostatni nastaveni viz viz Kapitola 7 "Na-
staveni", strana 273.

Robolinho 700/1200/2000

H UPOZORNENI K zaji$téni fadného provo-
zu a shiZeni poctu chybovych hlaseni je tfeba
zméfit délku smycky.

K tomu také viz
Nastaveni poc¢atecnich bodl [ 274]

6 OBSLUHA
6.1 Rucni spusténi pristroje

1. Pristroj zapnéte s .
Neplanované seceni okraju: viz Kapitola 7.7
"Seceni okraji s ruénim spusténim", stra-
na 275.

2. Pfistroj nastartujte ruéné s [E

6.2 Preruseni rezimu seceni
®  Robolinho 500/1150: Na pfistroji stisknéte

Al

= Robolinho 700/1200/2000: Stisknéte na
zakladné (08/4) nebo na pfistroji.

Pristroj automaticky najede zpét do zakladny.

Smaze plan se¢eni daného dne a znovu se spus-

ti dal$iho dne v nastavenou dobu.

B Na pristroji stisknéte @
Seceni se na pul hodiny prerusi.

B Na pristroji stisknéte .

Pristroj se vypne.

H UPOZORNENI V nebezped&nych situacich
Ize pfistroj zastavit tlacitkem STOP (08/2).

6.3 Seceni vedlejsi plochy (01/NF)

1. Zvednéte pfistroj a ruéné ho posadte do ved-
lejSi plochy.

PFistroj zapnéte tlacitkem .

Tlacitkem E] vyvolejte hlavni nabidku.

@ nebo @ *Nastaveni B'

%'nebo @ *Seceni vedlejsi plochy

6. Tlacitkem E] nebo E] zvolte dobu seceni.

o > N

7. Pristroj nastartujte ruéné tlacitkem [E

Podle nastaveni: Pfistroj seka po nastavenou do-
bu a poté se vypne nebo seka az do vycerpani
akumulatoru.

Po seceni vedlejsi plochy pfistroj opét ruéné po-
stavte do zakladny.

7 NASTAVENI
7.1 Vyvolani nastaveni — vSeobecné

1. Tiagitkem (=] vyvolejte hlavni nabidku.
Upozornéni: Hvézdicka * prfed bodem nabid-
ky zobrazuje, Ze dany bod je pravé vybrany.

2. @ nebo @ * Nastaveni B'

3. Tlacitkem @ nebo E] zvolte pozadovany
bod nabidky a zadani potvrdte tlagitkem (=)

4. Provedte nastaveni.
Upozornéni: Body nabidky jsou popsany v
nasledujicich odstavcich.

5. Tlagitkem [=) se vratite zpét do hlavni nabid-
ky.

H UPOZORNENI Dalsi body nabidky: viz Ka-
pitola 5.2 "Provedeni zakladnich nastaveni”, stra-
na 272.

7.2 Aktivace / deaktivace tonu tlacitek

1. @nebo@ *Tony tlacitek E]V

2. Aktivace / deaktivace ton( tlacitek:

u @ nebo E] Aktivovat E]V:

aktivace tonu tlacitek.
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u @ nebo @ Deakt. E]':

deaktivace tonu tlacitek.

7.3 Aktivace / deaktivace rezimu Eco
(Robolinho 700/1200/2000)

V rezimu Eco pfechazi pfistroj do rezimu Uspory

energie. Tim se sniZuje spotfeba energie a také

emise hluku.

H UPOZORNENI V pripadé vysoké a husté
travy a také u hustého umeélého travniku se nedo-
porucuje nebo pfipadné neni mozné.

1. @ nebo @ * EcoMode B'

2. Aktivace / deaktivace rezimu Eco:

= Aktivovat E]':
aktivace rezimu Eco.

= Dpeakt. E]':
deaktivace rezimu Eco.

7.4 Nastaveni dest'ového senzoru
(Robolinho 700/1200/2000):

H UPOZORNENI Segeni suché travy snizuje
miru znecisténi. Aktivaci deStového senzoru a
nastavenim doby prodlevy lze zamezit seeni
mokré travy pfistrojem.

Je-li destovy senzor aktivni, pfistroj najede s po-
Cinajicim destém do zakladny. Tam zUstane, do-
kud destovy senzor neuschne. Poté jeSté néjaky
Cas (nastaveny jako prodleva) pocka, nez bude
pokracovat v seceni. Citlivost deStového senzoru
Ize nastavit.

1. @nebo@ *peStovy senzor E]'

2. Aktivace / deaktivace destového senzoru:

u @ nebo @ Aktivovat B’:

aktivace destového senzoru.

u @ nebo @ Deakt. E]':

deaktivace destového senzoru.
3. Nastaveni zpozdéni deStového senzoru:
L] @ nebo @ * Zpozdéni deStového
senzoru B'
B xx hodin xx minut
Pomoci @ nebo E] zvolte pozadova-
nou hodnotu zpozdéni a potvrdte ji B’.
4. Nastaveni citlivosti deStového senzoru:
» [A)nebo (W) *citl. vi&i dedti

BY

= Pomoci @ nebo E] nastavte pozadova-
nou hodnotu citlivosti a potvrdte ji E]'.

7.5 Nastaveni programu seceni

7.5.1 Nastaveni programu seceni —

vS§eobecné

1. Tlagitkem (=] vyvolejte hlavni nabidku.

@ nebo @ * Programy E]'

3. Tlacitkem @ nebo @ zvolte bod nabidky a

zadani potvrdte tlacitkem B’.

4. Provedeni nastaveni.
Upozornéni: Body nabidky jsou popsany v
nasledujicich odstavcich.

7.5.2 Nastaveni pocatecnich bodu
Zauceni zahajovacich bodu
1. P¥istroj postavte do zakladny.
Pristroj zapnéte tlacitkem .
TlaCitkem E] vyvolejte hlavni nabidku.
@ nebo E] * Programy E]'
@ nebo E] * pocatecni body B'
@ nebo E] *zauceni zahajovacich
bodi (=)
7. @ nebo E] *Spustit jizdu k zauce-
ni pocateénich bodi [=]:
u @ nebo E] Start By. Pristroj jede

podél vymezovaciho kabelu.

u @ nebo E] zde B', pokud pfistroj
dosahl pozadovaného pocatecniho bodu.
Pocatecni bod se ulozi.

8. @nebo@ Dosadit pocatecni bod 1
E]', pokud pfi konfiguraéni jizdé nebyl sta-
noven zadny poc¢atecni bod. Jestlize nebude
stanoven pocatecni bod, pocatecni body se
stanovi automaticky.

9. @ nebo E] Poc¢atecni bod x: XXm
| S . T
E] , jestlize byl dosazen posledni pocatecni
bod.
Rucni uréeni pocatecnich bodti (01)
Prvni po¢ate¢ni bod (01/X0) je pfednastaven a

nachazi se 1 m vpravo vedle zakladny. Za timto
bodem Ize definovat dal$i body spusténi.

2N T

274

Robolinho



Nastaveni

®  Robolinho 500/ 700/ 1150: az tfi body spusté-
ni
(X1 -X3)

B Robolinho 1200: az Sest bodd spusténi
(X1 —X6)

B Robolinho 2000: az devét bodu spusténi
(X1 =X9)

Pfi stanoveni po¢ate¢nich bodl respektujte tyto

zasady:

®  Pocate¢ni body nestavte pfili§ daleko od za-
kladny resp. pfilis blizko navzajem (02/f).

B Pouzijte jen nutny pocet pocatecnich bodu.

1. @ nebo E] * pocatecni body B'
2. @nebo@ *Bod X1 u [020m] E]'

Pomoci @ nebo @ vyberte za sebou jdouci
Cislice a potvrdte je pomoci E]'

3. @nebo@ *Bod X2 u [075m] [3'
Pomoci @ nebo @ vyberte za sebou jdouci
Cislice a potvrdte je pomoci E]'.

4. Je-li to tfeba, nastavte dalSi pocatecni body.

5. Tlagitkem =) se vratite zpét do hlavni nabid-
ky.
7.5.3 Nastaveni doby seceni

H UPOZORNENI Mezi programovanim dob
seCeni a spusténim se€eni musi byt nejméné 30
min. Pokud ne, pfistroj se spusti nejdfive 30 min
po poslednim stisknuti tlacitka.

V bodu nabidky Tydenni program se nastavu-
ji dny a €asy, kdy ma pfistroj sekat. Nastaveni
pfipadné pfizpusobte velikosti své zahrady. Po-
kud jsou pfiblizné po tydnu stale jesté patrné ne-
posekané oblasti, prodluzte doby seceni.

1. IZ] nebo @ *Tydenni program [3'

u @ nebo E] *vSechny dny [X]: P¥i-
stroj seCe denné v nastavenych ¢asech.
Jestlize se zobrazuje VSechny dny
[ ] sece pristroj jen v nastavenych
dnech v tydnu.

= [A)nebo (VW] *pondéli [X]..* Nedé-
Te [X]: Pristroj seCe v nastavenych
dnech v tydnu v nastaveny ¢as. Jestlize
se zobrazuje napiiklad Pondéli [ ]
pfistroj v dany den nesece.

u @ nebo E] Zménit BY: Aktivujte pfi-

slusny den [X] nebo ho deaktivujte

[ 1, nastavte ¢asy, druh sec¢eni a poc¢a-

te€ni body.
2. Nastaveni pro vSechny dny nebo pro pfislus-
ny den:

®  papf. *[M] 07:00-10:00 [?]:Bézné
sec¢eni [M] od 07:00 — 10:00 hod. s au-
tomaticky se ménicim bodem poc¢atku 0
-9 [?].

®  papf. *[R] 16:00-18:00 [1]: Pri-
stroj se spusti v 16:00 hodin se se€enim
podél okraju [R] a pojizdi po celé délce
vymezovaciho kabelu. Poté za¢ne sekat
plochu v po¢ateé¢nim bodu 1 [1] . Kolem
18:00 hodiny, resp. jakmile je akumulator
vybity, najede pfistroj zpét do zakladny.

L] @ nebo @ Zménit E]': Zména vy-

braného nastaveni.

L] @ nebo E] Dale By: Potvrdte zmé-
néné nastaveni a pokracujte k dalSimu
nastaveni.

3. @ nebo E] Ulozit E]': V8echna zméné-
na nastaveni daného bodu nabidky se ulozi.

7.6 inTOUCH

Stavajici spojeni s branou muze byt oddéleno.

Tim se pfistroj na 30 minut otevfe pro vytvoreni

nového spojeni.

H UPOZORNENI K pozd&jgimu vytvoreni

spojeni musi byt spojeni nejdfive znovu oddéle-

no, i kdyz pfistroj nebyl pfedtim spojen s branou.

1. @ nebo @ *inTOUCH E]'
2. o0ddélit spojeni (=7
PFistroj hlasi: Hotovo.
3. S E]' potvrdte a navrat zpét k nabidce.
7.7 Seceni okraji s ruénim spusténim
PFi ruénim spusténi je mozné zde nastavit, Ze pri-
stroj za¢ne se se¢enim podél okraju.

Seceni podél okraji provadét v naprogramova-
nou dobu seceni: viz Kapitola 7.5.3 "Nastaveni
doby seceni", strana 275.

1. [A]nebo (W] *sekani okraju(=]”
2. @ nebo @ *U ruc¢niho spusténi B'
7.8 Nastaveni seceni vedlejsich ploch

1. @nebo@* Seceni vedlejsi plochy

BY
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Zobrazeni informaci

2. Nastaveni doby seceni:

u @ nebo @ Neaktivni B':

seceni vedlejSich ploch je vypnuté.

u @ nebo @ Aktivni B':
pfistroj sece, dokud se nevybije akumula-
tor.

L] @nebo@ Doba seceni v min

=)

pfistroj seCe vedlejSi plochu po nastave-

nou dobu. Nastavit Ize nasledujici doby

seceni:

30/60/90/120/az se vybije akumulator.
7.9 Nastaveni kontrastu displeje
Je-li displej Spatné Citelny, napfiklad protoze je
osvicen sluncem, Ize zobrazeni vylepSit zménou
nastaveni kontrastu.

1. @ nebo @ *Kontrast displeje B'

2. Tlagitkem @ nebo @ zvyste/snizte kontrast
displeje a zadani potvrdte tlaCitkem E]'.

7.10 Ochrana nastaveni

Je-li ochrana nastaveni neaktivni, je tfeba zada-
vat koéd PIN jen pfi potvrzeni chyb dulezitych z
hlediska bezpecnosti.

1. @ nebo @ *0chrana nastaveni B'
2. Aktivace / deaktivace ochrany nastaveni:

u @ nebo @ Aktivovat B':

aktivace ochrany nastaveni.

u @ nebo @ Deakt. E]':

deaktivace ochrany nastaveni.

7.11 Nova kalibrace

Jestlize se zménila poloha nebo délka vymezova-
ciho kabelu nebo pfistroj jiz vymezovaci kabel
nenachazi, je tfeba provést novou kalibraci.

1. @nebo@ Nova kalibrace E]'

2. vynulovat kalibraci? E]V

3. Provedeni kalibra¢ni jizdy: viz Kapitola 5.4
"Automaticka kalibracni jizda", strana 272.

7.12 Vrat'te se k nastaveni z vyroby

Napfiklad pfed prodejem pfistroje je mozné napf.

obnovit nastaveni z vyroby.

o Lo 4
1. @nebo@ *Tovarni nastaveni B
Pristroj hlasi: Nastaveni UspésSné obno-
veno

8 ZOBRAZENI INFORMACI

Nabidka Informace slouzi k zobrazeni udaju
pfistroje. V této nabidce nelze provadét zadna
nastaveni.

1. Tlagitkem (=] vyvolejte hlavni nabidku.

2. @ nebo @ * Informace E]'

3. Tlacitkem @ nebo @ zvolte bod nabidky a

zadani potvrdte tlaCitkem B'.
Upozornéni: Body nabidky jsou popsany v
nasledujicich odstavcich.

4. Tlacitkem @ se vratite zpét do hlavni nabid-
ky.

Servis nozu

Udava, za kolik hodin provozu bude tfeba provést

servis nozu. Pocitadlo Ize vynulovat ruéné. Servis

nozl nechejte provést odbornym prodejcem,

technikem nebo servisnim partnerem spolecnosti

AL-KO.

Vynulovani pocitadla servisu nozu:

1. @ nebo E] Potvrdit B'

Hardware

Zobrazuje informace o pfistroji, napfiklad o typu,
roku vyroby, hodinach provozu, sériovém Cisle,
poctu seceni, celkové dobé seceni, poctu cykld
nabijeni, celkové dobé nabijeni, délce smycky
vymezovaciho kabelu.

Software
Zobrazuje verzi softwaru.

H UPOZORNENI Udrzuijte software robotické
sekacky na travu Robolinho vzdy aktualni. Pravi-
delné kontrolujte verzi firrmwaru, a je-li to nutné,
aktualizujte ji. Software Robolinho Updater najde-
te na internetu na adrese:
www.al-ko.com/shop/de/robolinho-autoupdater

Informace o programu

Zobrazuje aktualni nastaveni, napfiklad celkovou
dobu seceni za tyden.

Poruse

Zobrazuje naposledy vznikla hlaSeni poruch s da-
tem, ¢asem a chybovym kédem.
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Udrzba a pése

9 UDRZBA A PECE

/N\ OPATRNE! Nebezpeéi zranéni. Ostrohran-
né a pohybuijici se ¢asti stroji mohou vést k po-
ranéni.

B Pfiudrzbé, oSetfovani a cisténi vzdy noste

ochranné rukavice!
9.1 Cisténi
POZOR! Nebezpeci vyplyvajici z vody. Voda

v robotické sekacce na travu a v zakladné zpuso-
buje posSkozeni elektrickych soucastek.

B Robotickou sekacku na travu a zakladnu ne-
postfikujte vodou.

Cisténi robotické sekacky na travu

A\ OE’ATRNE! Nebezpeci poranéni fezacimi
nozi. Rezaci nozZe jsou velmi ostré a mohou zpu-
sobit pofezani.
®  Noste ochranné rukavice!
®  Davejte pozor, abyste se zadnou ¢asti téla

nepfiblizili k fezacim nozdm.
Provedte jednou tydné:

1. Pristroj vypnéte s .

2. Povrch krytu omette, okartacujte, setfete vih-
kym hadrem nebo jemnou houbou.

3. Dno, povrch sekacky a fezaci nozZe okarta-
Cujte.

4. Zkontrolujte fezaci noze, zda nejsou posko-
zené. Pfipadné je vyménte: viz Kapitola 9.3
"Vyména fezacich briti", strana 277.

Cisténi zakladny

1. Ze zakladny pravidelné odstranujte zbytky
travy a listi nebo jiné predméty.

2. Povrch zakladny setfete vihkym hadrem ne-
bo jemnou houbou.

9.2 Pravidelna kontrola

Vseobecna kontrola

1. Jednou tydné zkontrolujte celou instalaci, zda
neni poskozena.

= Vyrobek
®  Z3kladna
®  Vymezovaci kabel
®  Sitova cast

2. Vadné dily vyménte za originalni nahradni di-
ly spole¢nosti AL-KO nebo pfistroj nechejte
opravit servisem AL-KO.

Kontrola volnobéhu valct

Provedte jednou tydné:

1. Oblasti kolem kole¢ek dtkladné ocistéte od
zbytkd travy a znecisténi. Pouzivejte rucni
smetacek a hadr.

2. Zkontrolujte, zda se kolecka otaceji volné a
zda jsou Fiditelna.

Upozornéni: Jestlize se kolecka otaceji ob-
tizné nebo nejsou riditelna, nechejte je vyme-
nit v servisnim stredisku AL-KO.

Zkontrolujte kontaktni plochy robotické

sekacky na travu

1. Nedistoty setfete hadrem a poté lehce na-
mazte tukem na kontakty.

Kontrola nabijecich kontaktti zakladny

1. Vytahnéte sitovou zastrcku.

2. Nabijeci kontakty stisknéte smérem k zaklad-
né a uvolnéte je. Nabijeci kontakty se musi
pruzné vratit zpét do vychozi polohy.
Upozornéni: Jestlize se nabijeci kontakty
nevraceji pruzné zpét, nechejte je vyménit v
servisnim stfedisku AL-KO.

9.3 Vyména fezacich bfitt

A OEATRNE! Nebezpeci poranéni rezacimi
nozi. Rezaci noze jsou velmi ostré a mohou zpU-
sobit pofezani.
®  Noste ochranné rukavice!
®m  Davejte pozor, abyste se zadnou Casti téla

nepfiblizili k Fezacim nozum.

POZOR! Poskozeni pristroje nespravnou
opravou. Vyrovnanim ohnutych vestaveénych fe-
zacich nozl maze dojit k poSkozeni nozového
bubnu.
®m  Ohnuté fezaci noze nikdy nenarovnavejte.
®m  Ohnuté fezaci noze vyménite za originalni na-

hradni dily AL-KO.

Opotfebované nebo ohnuté fezaci noze musite
vymenit.
1. Pristroj vypnéte s .

2. Pfistroj odlozZte Fezacimi nozi smérem naho-
ru.

3. VySroubujte upeviiovaci Srouby.
4. Rezaci noze vyjméte z uloZeni noZ(.
5. UloZeni nozl oCistéte mékkym kartacem.
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Preprava

H UPOZORNENI Rezaci noZe jsou zabrou-
Seny po celé délce, a proto mohou byt pfi monta-
Zi oto€eny o 180°, ¢imz se zdvojnasobi jejich
trvanlivost.

6. Vyména fezacich noz(:

m  Jestlize Fezaci noze nebyly od prvni mon-
taze jesté otoCeny: Rezaci noze otocte o
180° a pfistroj zase nasadte do uloZeni
tak, aby nabrou$ena strana ukazovala k
pristroji a rukou zase pevné utahnéte
upeviovaci Srouby.

m  Jestlize jiz byly fezaci noze od prvni
montaze jednou otoeny: Nové fezaci
noze nasadte do uloZeni tak, aby na-
brousena strana ukazovala k pfistroji, a
rukou pevné utahnéte upeviiovaci Srou-
by.

Upozornéni: Vzdy pouzivejte vyhradné
originalni néhradni dily AL-KO.
V pfipadé silného znecisténi, které nelze odstra-
nit kartd€em, musi dojit k vyméné nozového bub-
nu. Nevyvazenost muZze totiz vést ke zvySené
hluénosti, zvySenému opotfebeni a porucham
funkce.
Protahovaci noze zpravidla neni tfeba vymério-
vat.

10 PREPRAVA
PFi pfepravé pfistroje postupujte nasledovné:

1. S @ nebo tlacitkem Stop zastavte pfistroj.
2. Pistroj vypnéte s (O],

3. PFistroj obouruéné zvednéte za kryt:
®  Nedotykejte se fezacich nozl.
®  Rezaci noZe musi vzdy sméFovat od t&la.

11 SKLADOVANI

11.1 Uskladnéni robotické sekacky na travu

PFes zimu resp. ma-li byt mimo provoz déle nez

30 dnd, pristroj spravné ulozte.

1. Akumulator pIné nabijte (viz Kapitola 5.1 "Na-
biti akumulatoru (08)", strana 272)

2. Pristroj dikladné vycistéte (viz Kapitola 9.1
"Cisténi", strana 277).

3. Ulozeni pfistroje:
®  stojici na vSech kolech,

B na suchém, uzamykatelném a Cistém
misté chranéném proti mrazu,

B mimo dosah déti.

11.2 Uskladnéni nabijeciho sloupku
Pfes zimu resp. ma-li byt mimo provoz déle nez
30 dnu, nabijeci sloupek spravné ulozte.
1. Sitovou ¢ast odpojte od sité a vytahnéte za-
kladnu.
2. Demontaz nabijeciho sloupku:
= VySroubujte oba Srouby nabijeciho sloup-
ku (08/5).
®  Nabijeci sloupek uvolnéte ze zakladny
sklopenim.
B Zasuvné spojeni kabell uvolnéte ze za-
kladny a nabijeciho sloupku.
®  Otvor podstavce (08/6) uzavrete pfiloze-
nym zimnim krytem (08/7).
3. Nabijeci sloupek uskladnéte:
B na suchém, uzamykatelném a Cistém
misté chranéném proti mrazu,
B mimo dosah déti.

11.3 Prezimovani vymezovaciho kabelu

Vymezovaci kabel mlze zlstat v zemi a neni tie-
ba ho odstrariovat.

12 LIKVIDACE

pokyny k zakonu o elektrickych a
elektronickych zafizenich (ElektroG)
Elektricka a elektronicka zafizeni nepa-

u
Ef tfi do domaciho odpadu, ale odvazeji
— se k roztfidéni, pfip. k ekologické likvi-
daci!

®  Staré baterie nebo akumulatory, které nejsou
zabudovany do stroje pevng, je nezbytné
pfed odevzdanim vyjmout! Jejich likvidace se
fidi zdkonem o bateriich.

®  Vlastnik, pfip. uzivatel elektrickych a elektro-
nickych zafizeni maji zakonnou povinnost je
po pouziti vratit.

®  Konecny uzivatel ma vlastni odpovédnost za
smazani svych osobnich dat na likvidovaném
starém stroji!

Symbol preskrtnutého kontejneru na odpadky

znamena, ze se elektricka a elektronicka zafizeni

nesmi likvidovat prostfednictvim komunalniho od-

padu.

Elektricka a elektronicka zafizeni Ize bezplatné

odevzdat na nasledujicich mistech:

®  Vefejnopravni sbérné nebo likvidacni stanice
(napf. komunalni sbérné dvory)
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B Prodejny elektrospotfebicu (stale a online),
pokud ma obchodnik povinnost zpétného od-
béru, anebo ho nabizi dobrovolné.

Tato prohlaseni plati pouze pro zafizeni, ktera

jsou instalovana a prodavana v zemich Evropské

unie a podléhaji evropské pravni smérnici
2012/19/EU. V zemich mimo Evropskou unii mo-
hou platit odlisna ustanoveni o likvidaci elektric-
kych a elektronickych zafizeni.

Pokyny k zakonu o likvidaci baterii (BattG)

b'e

®  Kvuli bezpeénému vyjmuti baterii nebo aku-
mulatort z elektropfistroje a pro informace o
jeho typu, resp. o chemickém systému dbejte
na nasledujici udaje v navodu na pouziti,
pfip. montaznim navodu.

B Vlastnik, pfip. uzivatel baterii nebo akumula-
tor( maji zakonnou povinnost je po pouziti

vratit. Odevzdavani se omezuje na bézné
mnozstvi v domacnosti.

Staré baterie mohou obsahovat $kodliviny nebo
téZké kovy, které mohou poSkozovat Zivotni pro-
stfedi a zdravi. Zuzitkovani starych baterii a vyu-
Ziti v nich obsazenych zdroja pfispiva k ochrané
obou téchto dllezitych statkd.
Symbol preskrtnutého kontejneru na odpadky
znamena, ze se baterie a akumulatory nesmi lik-
vidovat prostfednictvim komunalniho odpadu.
Pokud se pod odpadkovym kontejnerem nacha-
zeji nadto znaky Hg, Cd nebo Pb, oznaduje se
tim nasleduijici:
®  Hg: Baterie obsahuje vic nez 0,0005 % rtuti
®m  Cd: Baterie obsahuje vic nez 0,002 % kad-
mia

®  Pb: Baterie obsahuje vic nez 0,004 % olova
Baterie a akumulatory Ize bezplatné odevzdat na
nasledujicich mistech:
®  Verfejnopravni sbérné nebo likvidacni stanice
(napf. komunalni sbérné dvory)
Prodejni mista baterii a akumulatort
Ve sbérnych zafizenich spoleéného systému
odbéru pouzitych baterii a nepotfebnych zafi-
zeni
® Ve sbérnych zafizenich vyrobce (pokud je
¢lenem spole&ného systému zpétného odbé-
ru)
Tato prohlaseni plati pouze pro baterie a akumu-
latory, které se prodavaji v zemich Evropské unie

Staré baterie a akumulatory nepatfi do
domaciho odpadu, ale odvazeji se k
roztfidéni, pfip. k ekologické likvidaci!

a podléhaji evropské pravni smérnici 2006/66/
ES. V zemich mimo Evropskou unii mohou platit
odlisna ustanoveni o likvidaci baterii a akumula-
torQ.

Informace k baleni

vy, Materialy baleni jsou recyklovatelné. Obaly
%69 zlikvidujte ekologicky.

P¥i likvidaci pristroje akumulator vyjméte

PFed likvidaci pfistroje je tfeba integrovany aku-
mulator vyjmout a zlikvidovat ho samostatné eko-
logicky.

VySroubujte Srouby (1).
Sejméte viko pfihradky akumulatoru (2).
Akumulator (3) odpojte a vyjméte.

Viko opét nasadte a opét zaSroubujte oba
Srouby.

ON =

13 POMOC PRI PORUCHACH
13.1 Korekce chyb pristroje a pouzivani

/\ OPATRNE! Nebezpeéi zranéni. Ostrohran-

né a pohybuijici se ¢asti stroji mohou vést k po-

ranéni.

B Pfiudrzbé, oSetfovani a Cisténi vzdy noste
ochranné rukavice!

H UPOZORNENI V pripadé poruch, které ne-
jsou v této tabulce uvedené nebo které nemulzete
sami odstranit, se obratte na nas zakaznicky
servis.
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Porucha Pric¢ina
PFistroj se nespousti. Akumulator je vybity.
PFistroj uvizne a zahrabe Narazové senzory nereaguji.

se. Kola se otaceji dal. SR .
Trava je pfilis vysoka.

PFistroj uvizl na nerovnosti v
travniku.

PFistroj seCe v nespravnou  PFistroj ma Spatné nastaveny
dobu. Cas.

Délka seceni je chybné na-
stavena.

Pristroj ztraci nastaveny cas.

Motor se béhem se€eni za- Motor je pretizeny.
stavi.

Akumulator je vybity.

Rezaci noze jsou tupé.

Vysledek seceni je nestej- Doba seceni je pfili§ kratka.
nomerny. Seéena plocha je pfilis velka.
Nastaven pfili§ nizky stupen
vysky seceni.

Rezaci noZe jsou tupé.

Provozni doba s akumula-  Nastaven pfilis nizky stuper
torem se podstatné zkracu- vysky seceni.

e Trava je pfili§ vysoka nebo

vlhka.

PFistroj vibruje nebo je jeho Nevyvazeni fezacich nozi
hluénost pfilis velka. nebo pohonu fezacich nozl

Odstranéni
PFistroj nabijte v zakladné.
Obratte se na servis AL-KO.

®m  Vysku stfihu nastavte vySe, pak ji
postupné snizujte na pozadovanou
vysku.

B Travu posekejte nakratko sekackou
na travu.

Odstrante nerovnosti.
Nastavte ¢as.
Nastavte dobu seceni.

Akumulator je poskozeny. Obratte se na
servis AL-KO.

Stroj vypnéte, postavte jej na rovny pod-
klad nebo nizky travnik a znovu je na-
startujte.

Nabijte akumulator.
Rezaci noZe obratte nebo event. vy-
mérite.
Naprogramuijte delSi doby seceni.
Zmensete secenou plochu.
Vysku stfihu nastavte vySe, pak ji po-
stupné snizujte na poZadovanou vysku.
Rezaci noZe obratte nebo event. vy-
mérite.
Vysku stfihu nastavte vySe, pak ji po-
stupné snizujte na poZadovanou vysku.
Nechejte travu uschnout.
VysSku se€eni nastavte na vyssi stu-
pen.
Vycistéte sekacku.
Obratte se na servis AL-KO.
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Porucha

Akumulator nelze nabit re-
sp. nizké napéti akumula-
toru

Pric¢ina

®  Nabijeci kontakty zaklad-
ny jsou znecisténé.

m  Kontaktni plochy pfistro-
je jsou znecisténé.

Zékladna nema elektrickou

energii.

Pristroj se netrefi na nabijeci
kontakty.

Zivotnost akumulatoru skon-
¢ila.

Vadna nabijeci elektronika.

13.2 Kody chyb a odstranovani zavad

H UPOZORNENI V pfipadé poruch, které ne-
jsou v této tabulce uvedené nebo které nemuzete
sami odstranit, se obratte na nas zakaznicky

servis.

Kéd chyby
CNOO1l: Tilt sensor

CN0OO2: Lift sensor

CNOOS5: Bumper de-

flected

CNOO7: No Toop
signal

Pric¢ina

Snimac naklonu byl aktivo-

van:

®m  prekrocen max. sklon,

®  sekacka byla nesena,

® pFilis strmy svah.

Snimac zvednuti byl aktivo-

van:

m  Schranka pfistroje se v
dusledku zvednuti nebo
pusobeni prekazky vy-
chylila smérem nahoru.

PFistroj najel na pfekazku a

nemuze se vyprostit (napfi-

klad kolize v blizkosti zaklad-
ny).
Zadny signal smycky
Vymezovaci kabel je
vadny.

®  Signal smycky je pfilis

slaby.

Odstranéni

Vycistéte nabijeci kontakty a kontaktni
plochy.

Zakladnu pfipojte k elektrickému napa-
jeni.

Pristroj umistéte do zakladny a
zkontrolujte, zda nabijeci kontakty
pfiléhaji.

Obratte se na servis AL-KO.

Obratte se na servis AL-KO.

Obratte se na servis AL-KO.

Odstranéni

Pristroj postavte na rovnou plochu a po-
tvrdte chybu.

Odstrarite prekazku.

Postavte pfistroj na rovnou, vyme-
zenou plochu travniku.

Provedte korekci polohy vymezova-
ciho kabelu.

Zkontrolujte kontrolky LED na za-
kladné.

Zkontrolujte elektrické napajeni za-
kladny. Vypojte a zapojte sitovou
gast.

Zkontrolujte, zda neni vymezovaci
kabel poskozeny. Vadny kabel
opravte.
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Kéd chyby

CNOO08: Loop signal
weak

CN010: Bad position
CNO11l: Escaped robot
CNO12: cal: no Toop
CNO15: cal: outside

CNO17: cal: signal
weak

Pric¢ina
®  Slaby signal smycky
u

Vymezovaci kabel je za-
kopany pfili§ hluboko

®  Pfistroj je mimo vymeze-
nou plochu travniku.

B \V/ymezovaci kabel byl
polozen kfizem.

PFistroj je mimo vymezenou

plochu travniku.

Chyba béhem kalibrace:

B Pristroj nemuze najit vy-
mezovaci kabel.

Chyba béhem kalibrace:

®  Slaby signal smycky

®  Zadny signal smy&ky

B \/ymezovaci kabel je
vadny.

Odstranéni

Zkontrolujte kontrolky LED na za-
kladné.

Zkontrolujte elektrické napajeni za-
kladny. Vypojte a zapojte sitovou
cast.

Vymezovaci kabel vyzvednéte do
predepsané vysky, pfipadné ho
upevnéte pfimo na travniku.

Postavte pfistroj na rovnou, vyme-
zenou plochu travniku.

Zkorigujte polohu vymezovaciho ka-
belu v ohybech a okolo pfekazek.
Odstrarite kfizeni kabelu.

Zkorigujte polohu vymezovaciho kabelu
v ohybech a okolo prekazek.

Zkontrolujte kontrolky LED na za-
kladné.

Zkontrolujte elektrické napajeni za-
kladny. Vypojte a zapojte sitovou
cast.

PFistroj postavte na pfedepsanou
kalibra¢ni polohu, vyrovnejte ho
presné do pravého uhlu. Pfistroj
musi mit moznost prejet vymezova-
ci kabel.

PFistroj postavte na pfedepsanou
kalibraéni polohu, vyrovnejte ho
presné do pravého uhlu.
Zkontrolujte elektrické napajeni za-
kladny. Vypojte a zapojte sitovou
cast.

Zkontrolujte, zda neni vymezovaci
kabel poskozeny.

CNO18: cal: collisi- Chyba béhem kalibrace: Odstrarite prekazku.
on ®  P¥istroj narazil na pre-
kazku.
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Pomoc pfi poruchach

Kéd chyby
CNO38: Battery

CN099: Recov escape

CN104: Battery over
heating

CN110: Blade motor
over heating

CN119: R-Bumper de-
flected
CN120: L-Bumper de-
flected

Pric¢ina
Akumulator je vybity:

Smy¢ka vymezovaciho kabe-
lu je pfilis dlouhd, obsahuje
pfili§ mnoho ostravka.

PF¥i dobijeni chybi kontakt s
nabijecimi kontakty

Prekazky v blizkosti zakladny

PFistroj uvizl.

Pristroj nenachazi zakladnu.

Opotfebovany akumulator.
Vadna nabijeci elektronika.

Automatické odstranéni za-
vady neni mozné

®  Akumulator je pfehraty
(vice nez 60 °C). Vybiti
neni mozné.

®  Nouzové vypnuti pro-
stfednictvim elektronic-
kého monitorovani

Motor sekacky je pfehraty
(vice nez 80 °C).

Pristroj najel na prekazku a
nemuze se vyprostit.

Odstranéni

Provedte korekci polohy vymezovaciho
kabelu.

Vycistéte nabijeci kontakty.

Pristroj umistéte do zakladny a
zkontrolujte, zda nabijeci kontakty
priléhaji.

Nechte nabijeci kontakty zkontrolo-
vat a vymeénit servisnim stfediskem
vyrobce.

Odstrarite prekazky.

Postavte pfistroj na rovnou, vymezenou
plochu travniku.

Zkontrolujte, zda neni vymezovaci
kabel poskozeny.

Vymezovaci kabel nechte proméfit
servisnim stfediskem vyrobce.

Akumulator nechte vyménit servisnim
stfediskem vyrobce.

Nabijeci elektroniku nechte zkontrolovat
servisnim stfediskem vyrobce.

Hlaseni poruchy potvrdte ruéné.

V pfipadé opakovani: PFistroj ne-
chte zkontrolovat servisnim stfedis-
kem vyrobce.

PFistroj vypnéte a akumulator ne-
chejte vychladnout.
PFistroj nepokladejte na zakladnu.

Pristroj vypnéte a nechejte vychlad-
nout.

V pFipadé opakovani: Pfistroj ne-
chte zkontrolovat servisnim stfedis-
kem vyrobce.

Odstrarite prekazku.

442811 _a
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Zakaznicky servis/servis

Kéd chyby Pricina Odstranéni
CN128: Recov Impo- PFistroj najel na prekazku a  Odstrarite prekazku.
ssible nemuze se vyprostit.
PFistroj je mimo vymezenou ® Postavte pfistroj na rovnou, vyme-
plochu travniku. zenou plochu travniku.
®  Provedte korekci polohy vymezova-
ciho kabelu.
CN129: Blocked wL Motor levého kola je zabloko- Odstrarite blokovani.
vany.
CN130: Blocked WR Motor pravého kola je zablo-  Odstrarite blokovani.
kovany.
Popis jednotlivych dal$ich kodl chyb je uveden servis AL-KO. Najdete je na internetu pod nasle-
na domovské strance spole¢nosti AL-KO. dujici adresou:

www.al-ko.com/service-contacts

14 ZAKAZNICKY SERVIS/SERVIS

Mate-li néjaké dotazy k zaruce, opravé nebo na-
hradnim dilim, obratte se prosim na nejblizSi

15 ZARUKA

PFipadné vady na materialu &i vyrobni zavady na vyrobku odstranime b&éhem zakonné Ihity pro rekla-
maci nedostatk(, a to dle naseho uvazeni bud opravou, nebo dodanim nahradniho vyrobku. Lhata pro
reklamaci nedostatkl se Fidi pravnimi ustanovenimi zemé, ve které byl vyrobek zakoupen.

Nase zaruka plati jen v nasledujicich pfipadech:  Zaruka zanika v nasledujicich pfipadech:

B Dodrzujte tento navod k obsluze ®  Svévolné pokusy o opravu
®  Ré&dné zachazeni ®m  Svévolné technické zmény
®  Pouziti originalnich nahradnich dilt B Pouzivani v rozporu s uréenym ucelem

Ze zaruky jsou vylouceny:
®  Skody na laku, které jsou zplisobeny normalnim opotfebenim.

®  Opotfebované dily, které jsou na kart& nahradnich dilt oznageny ramegkem.

Zaru¢ni doba zacina dnem nakupu prvnim koncovym uzivatelem. Rozhodujici je datum na nakupnim
dokladu. S timto zaru¢nim listem a originalem nakupniho dokladu se obratte na svého prodejce nebo

prodavajicimu zUstavaji timto prohlaSenim nedotéeny.
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1 O TOMTO NAVODE NA POUZITIE

® U nemeckej verzie sa jedna o originalny na-
vod na pouzitie. VSetky ostatné jazykové ver-
zie su preklady originalneho navodu na pou-
Zitie.

®  Navod na obsluhu si uschovajte vzdy tak,
aby ste si ho mohli precitat, ked budete po-
trebovat nejaku informaciu k zariadeniu.

B Zariadenie postupujte dalSim osobam len
spolu s tymto navodom na obsluhu.

®  Precitajte si a dbajte na bezpecnostné a vy-
strazné pokyny v tomto navode na pouzitie.

1.1 Symboly na titulnej strane

Symbol

Vyznam

Je bezpodmienecne potrebné, aby
ste si pred uvedenim zariadenia do
prevadzky starostlivo precitali tento
navod na pouzitie. Je to predpoklad
pre bezpecnu pracu a bezporucho-
vé zaobchadzanie.

Navod na pouzitie

Symbol Vyznam

Litium-iénové batérie likvidujte opa-
’ trne! Dodrziavajte najma pokyny pre
Ll dopravu, skladovanie a likvidaciu v
tejto prirucke!

1.2 Vysvetlenie symbolov a signalne slova

/N NEBEZPECENSTVO! Upozornenie na bez-
prostredne hroziacu nebezpecnu situaciu, ktora
ma — v pripade, Ze sa jej nepredide — za nasle-
dok smrt alebo tazké zranenie.

/\ VAROVANIE! Upozornenie na potenciine
hroziacu nebezpeénu situaciu, ktora by mohla
mat — v pripade, Ze sa jej nepredide — za nasle-
dok smrt alebo tazké zranenie.

/N POZOR! Upozornenie na potencialne hro-
ziacu nebezpednu situaciu, ktora by mohla mat' —
v pripade, Ze sa jej nepredide — za nasledok l'ah-
ké alebo stredne tazké zranenie.

POZOR! Upozornenie na situaciu, ktora by
mohla mat — v pripade, Ze sa jej nepredide — za
nasledok vecné Skody.

El UPOZORNENIE Specialne pokyny pre lep-
Siu zrozumitelnost’ a zaobchadzanie.

2 POPIS VYROBKU

Tato dokumentéacia popisuje plnoautomaticku ro-
boticku kosacku na travu s akumulatorovym po-

honom, ktora sa volne sama pohybuje po travni-
ku. VySka kosenia sa da prestavit.
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Popis vyrobku

2.1 Rozsah dodavky
Rozsah dodavky zahffia tu uvedené polozky.

Skontrolujte, ¢i dodavka obsahuje vSetky tieto po-

lozky:

Konstrukéna cast’
Roboticka kosacka na travu
Kratky navod

Navod na pouzitie
Upevriovaci kolik *

Elektricky napajaci modul

o o A W N =~ O

Zakladfa, vratane zavftavacich koli-
kov (5 ks), skrutkovaca a zimného krytu

7  Ohranicujuci kabel **
* Robolinho 500: 90 ks, Robolinho 1150: 180 ks,
Robolinho 700/1200/2000: nie je su¢astou do-
davky
** Robolinho 500: 100 m, Robolinho 1150: 150

m, Robolinho 700/1200/2000: nie je sucastou do-
davky

2.2 Roboticka kosacka na travu

Konstrukéna ¢ast’

Ovladacia plocha s displejom (zakryta)

Tlac¢idlo STOP (Okamzite zastavi pri-
stroj a rezny n6z do 2 s)

Nabijacie kontakty

Prestavenie vysky (leziace vo vnutri)
Predné kolieska (oto¢né)

Kryt rezného noza

Hnacie koleso

Tanier noza

Upevnovacia skrutka

Priestorovy néz

Rezny néz

Sachta akumulatora

442811 _a
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Popis vyrobku

2.3 Symboly na zariadeni

Symbol

B-F

Vyznam

Tretie osoby nepustajte do nebez-
pecnej oblasti!

Budte mimoriadne opatrni pri mani-
pulacii!

Ruky a nohy drzte mimo dosahu
rezného nastroja!

Dodrziavajte bezpe¢nostnu vzdiale-
nost!

Pred uvedenim do prevadzky si
precitajte navod na pouzitie!

Pri spustani pristroja zadajte PIN!

Na pristroji nejazdte!

24

Ovladaci panel

o o
AT

=
SN
®0 ® 6

¥

* len Robolinho 700/1200/2000

©

1

Konstrukéna cast’

(Tlagidlo Domov): Prerugenie kose-
nia, pristroj sa vracia spat' do zakladne.
Nasledujuci den sa opat automaticky
spusti v nastavenom €ase kosenia.

Dazdovy snimac (Robolinho
700/1200/2000): Zaregistruje dazd (po-
zri Kapitola 7.4 "Nastavenie dazdového
snimaca (Robolinho 700/1200/2000)",
strana 3017).

Displej: Ukazuje aktualny prevadzkovy
stav zariadenia, nazov zvoleného menu,
jeho polozky a ponuku funkcii (pozri Ka-
pitola 2.5 "Displej", strana 289).

@ @ (Smerové tlacidla): Vyber polo-
ziek menu, zvySenie a znizenie Cisel-
nych hodnét, volba medzi nastaveniami.

(I¥) (Tlagidlo start/prerusenie): Ruéné
spustenie kosenia, resp. okamzité opa-
tovné spustenie kosenia po stlaceni tla-

gidla ().

Y=J[=) (Funkené tiagidia): Vyvolanie
funkcie, ktora sa zobrazi na displeji pra-
ve nad tlacidlom.

(Tlacidlo zap./vyp.): Zapnutie a vyp-
nutie pristroja.

E] (Tlacidlo menu): Otvorenie hlavného
menu.
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Popis vyrobku

2.5 Displej
4 @
!
Main Menu
* Settings
Information

Back Confirm
C. Zobrazenie
1 Nazov zvolenej menu (tu: Main Menu)
2 Polozky menu: Zobrazia sa vzdy len dve

polozky menu (tu: Settings a Infor-
mation). Tla¢idlo @ a E] sluzi na zo-
brazenie dalSich poloziek menu.

3 Funkcie pre zvolenu polozku menu (tu:
settings). Tlacidio —)a(=)" sluzi
na otvorenie funkcii.

4 HviezdiCka pre oznaCenie zobrazenej
polozky menu (tu: Settings)
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Popis vyrobku

2.6 Struktira menu

Main Menu Programs

Settings

Informa-
tion

* Robolinho 700/1200/2000

weekly Program pozri Kapitola 7.5 "Nastavenie programu kosenia",
strana 301

Entry Point pozri Kapitola 7.5.2 "Nastavenie pociatoénych bodov”,
strana 302

Program Info pozri Kapitola 8 "Zobrazenie informacii", strana 303
Time pozri Kapitola 5.2 "Uskuto¢nenie zakladnych nastaveni”, strana 299

Date pozri Kapitola 5.2 "UskutoCnenie zakladnych nastaveni”, stra-
na 299

Language pozri Kapitola 5.2 "Uskuto¢nenie zakladnych nastaveni”,
strana 299

PIN-Code pozri Kapitola 5.2 "Uskutocnenie zakladnych nastaveni”,
strana 299

Key clicks pozri Kapitola 7.2 "Aktivacia/deaktivacia tonov tlacidiel”,
strana 301

EcoMode pozri Kapitola 7.3 "Aktivacia/deaktivacia rezimu Eco (Robo-
linho 700/1200/2000)", strana 301 *

Rain sensorpozri Kapitola 7.4 "Nastavenie daZzdového snimaca
(Robolinho 700/1200/2000)", strana 301 *

After rain delay pozri Kapitola 7.4 "Nastavenie dazdového sni-
maca (Robolinho 700/1200/2000)", strana 301*

Rain sensitive pozri Kapitola 7.4 "Nastavenie dazdového snima-
¢a (Robolinho 700/1200/2000)", strana 301*

iNTOUCH pozri Kapitola 7.6 "inTOUCH", strana 303

Margin mowing pozri Kapitola 7.7 "Kosenie okraja pri ruénom spus-
teni", strana 303

Sub zone active/disabled pozri Kapitola 7.8 "Nastavenie kose-
nia vedlajsich pléch", strana 303

Display contrast pozri Kapitola 7.9 "Nastavenie kontrastu disple-
ja", strana 303

Safety settings pozri Kapitola 7.10 "Ochrana nastavenia", strana 303
Reset calibration pozri Kapitola 7.11 "Nova kalibracia", strana 303

Factory reset pozri Kapitola 7.12 "Obnovenie vyrobnych nastave-
ni", strana 303

Blades service pozri Kapitola 8 "Zobrazenie informacii", strana 303
Hardware pozri Kapitola 8 "Zobrazenie informacii", strana 303
Software pozri Kapitola 8 "Zobrazenie informacii", strana 303
Program Info pozri Kapitola 8 "Zobrazenie informacii", strana 303

Failures pozri Kapitola 8 "Zobrazenie informacii", strana 303
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Popis vyrobku

2.7 Zakladna

Konstrukéna cast’
Zakladna plosina
LED kontrolky pre zobrazenie stavu

Kontakt pre nabijanie

C.
1

2
3
4

Tlagidlo Domov () *
Konzola s nabijackou
Sachta pre kabel

Priehlbina pre kolesa

o N o O

Otvory pre zavftavacie koliky (9)
9  Zavrtavacie koliky
* Robolinho 700/1200/2000

2.8 Akumulator
Akumulator méze vymenit aj pouzivatel.

EH UPOZORNENIE Pred prvym pouZitim aku-
mulator Uplne nabite. Akumulator sa méze nabi-
jat v akomkolvek stave nabitia. PreruSenie nabi-
jania akumulatoru neSkodi. Akumulator sa smie
nabijat iba, ak je pristroj zapnuty.

®  Akumulator je pri dodani €iastocne nabity. V
normalnom rezime prevadzky sa akumulator
pravidelne nabija. Na tento Ucel sa pristroj
vracia spat do zakladne.

B |ntegrovana kontrolng elektronika pri dosiah-
nuti 100 % stavu nabitia automaticky ukongi
nabijanie.

®  Nabijanie funguje len pri dobrom kontakte
nabijacich kontaktov zakladne s kontaktnymi
plochami pristroja.

®  Pri teplotach nad 45 °C zabudované ochran-
né zapojenie zabrani nabijaniu akumulatora.
Tym sa zabrani zni€eniu akumulatora.

®m Ak sa napriek plnému nabitiu podstatne skrati
prevadzkova doba akumulatora, akumulator
musi vymenit odborny predajca AL-KO, tech-
nik alebo servisny partner za novy originalny
akumulator.

B Ak sa z doévodu starnutia alebo prili§ dlhého
skladovania akumulatora vybije pod vyrob-
com stanovent medznu hodnotu, neda sa
viac nabit. Akumulator a kontrolnu elektroni-
ku nechajte skontrolovat a prip. vymenit od-
bornému predajcovi AL-KO, technikovi alebo
servisnému partnerovi.

®m  Stav akumulatora sa zobrazuje na displeji.
Stav akumulatora skontrolujte cca po 3 me-
siacoch skladovania. Na tento tGcel pristroj
zapnite a odCitajte stav akumulatora. Ak je
akumulator nabity na cca 30 % alebo menej,
postavte pristroj do zakladne a zapnite ho,
aby sa akumulator mohol nabijat. Ak bola na-
bijacia konzola odstranena zo zakladne kvoli
zalozeniu pristroja (pozri Kapitola 11.2 "Skla-
dovanie nabijacej konzoly", strana 305), tuto
najprv opat namontujte v opacnom poradi a
zakladnu stanicu pripojte k elektrickej sieti.

®m V pripade, Ze z pristroja unika elektrolyt: Pri-
stroj nechajte opravit v servisnom stredisku
AL-KO!

® V pripade, Ze bol akumulator z pristroja vy-
braty: Ak unikajuci elektrolyt zasiahne zrak
alebo ruky, okamzite ich vyplachnite vodou.
Okamzite vyhladajte lekara!

2.9 Opis funkcie

Pohyb po travniku

Pristroj sa samostatne pohybuje v priestore kose-
nia ohrani¢enom pomocou ohraniéujuceho kabla.
Orientacia pristroja sa uskuto¢riuje pomocou sni-
macov, ktoré rozpoznavaju magnetické pole
ohranicujuceho kabla.

Ak pristroj narazi na prekazku, zostane stat a po-
hybuje sa inym smerom dalej. Ak sa pristroj do-
stane do situacie, v ktorej nie je mozna jej pre-
vadzka, na displeji sa zobrazi prislusné hlasenie.
Robolinho 700/1200/200: Ak pristroj pri zapnu-
tom dazdovom snimaci rozpozna vihkost, auto-
maticky sa vrati na zakladnu.
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Bezpecénost

Rezimy prevadzky kosenie a nabijanie

Fazy kosenia sa neustdle striedaju s fazami nabi-
jania. Ak sa pri koseni znizi nabitie akumulatora
az po urCitd hodnotu (zobrazenie: 0 %), pristroj
sa vracia pozd|Z ohrani€ujuceho kabla spat k za-
kladni.

Programy kosenia su prednastavené a mézu byt
prispdsobené na pristroji alebo v aplikacii.

Pri kazdom nastartovani motora na kosenie sa
zmeni smer jeho otacania, v désledku ¢oho sa
zdvojnasobi zivotnost rezného noza.

2.10 Radiovy modul WLAN a aplikacia AL-KO
inTOUCH

Roboticka kosacka je vybavena radiovym modu-

lom WLAN. Tento umoznuje pohodiné ovladanie,

nastavenie a sledovanie cez aplikaciu mobilného

pristroja (smartfon, tablet).

EH UPOZORNENIE Pre pouzivanie aplikacie
inTOUCH musi byt na pouzivanom mobilnom
pristroji k dispozicii pripojenie na internet.

H UPOZORNENIE Roboticka kosa¢ka musi
byt cez WLAN pripojena k internetu, aby bola
vzdy vybavena najnovsim softvérom. Aplikacia
AL-KO inTOUCH Vas informuje, ked su k dispo-
zicii aktualizacie softvéru robotickej kosacky. Tie-
to s automaticky stiahnuté.

Aplikacia AL-KO inTOUCH

Aplikaciu AL-KO inTOUCH si mozete stiahnut z
Google Play Store pre pristroje s operatnym sys-
témom Android alebo z Apple App Store pre pri-
stroje so systémom iOS.

Z Available on the
App Store

GETITON
P Google Play

Po instalacii aplikacie sa najprv musite prihlasit.
Pri prvom spusteni aplikacie sa automaticky otvo-
ri kratky navod na instalaciu. Pri inStalacii robotic-
kej kosacky vo vasej zahrade a jeho naslednom
pripojeni k aplikacii AL-KO inTOUCH postupuijte
podla pokynov.

H UPOZORNENIE Roboticka kosacka sa pri-
poji vyluéne k sieti 2,4 GHz WLAN.
Systém nepodporuje siete 5GHz WLAN.

Ak sa chcete pripojit' s aplikaciou AL-KO inTO-
UCH, roboticka kosacka a smartfén musia byt v
dosahu routera s dostatocne silnym signalom
(odporti¢ana hodnota: min 50%).

1. Otvorte aplikaciu AL-KO inTOUCH.

2. Vytvorte konto pouZivatela s mozZnostou
LREGISTRACIA". Zadajte meno pouzivatela
a heslo.

3. Na prihlasenie pouzite skor vytvorené konto
pouzivatela.

4. Prostrednictvom polozky ,PRISTROJE" a
,NOVY PRISTROJ" otvorte asistenta pripoje-
nia.

5. Dodrzujte nasledujuce pokyny.

El UPOZORNENIE Ak sa roboticka kosacka
pohybuje v oblasti so slabym alebo Zziadnym pri-
pojenim WLAN, nastavenia aplikacie AL_KO in-
TOUCH budu vykonané len vtedy, ked sa robo-
ticka kosacka vrati do oblasti s dobrym signalom.
Ak miestny signal WLAN routera nepokryva celu
zahradu, jeho dosah méze byt rozSireny pouzitim
bezného zosilfiovaca (repeater).

V pripade funkénych porich Vam pomozu nasi
predajcovia s nainstalovanou aplikaciou AL-KO
inTOUCH. Roboticka kosacka musi byt spristup-
nend predajcovi prostrednictvom aplikacie AL-KO
inTOUCH.

Okrem vzdialeného pristupu k zapojenej robotic-
kej kosacke ponuka aplikacia AL-KO inTOUCH
dalSie funkcie, ako napr. registracia produktov,
rady do zahrady, poradenstvo v oblasti pestova-
nia rastlin alebo push notifikacia v pripade poru-
chy.

3 BEZPECNOST

3.1 Pouzivanie v sulade s
uréenim

Tento pristroj je ur€eny vylu¢ne
pre pouzitie v sukromnej oblasti.
Na kazdé iné pouzitie, ako aj na
nedovolené prestavby a nad-
stavby sa pozera ako na pouZitie
v rozpore s u€elom a ma za na-
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sledok prepadnutie zaruky, ako
aj stratu zhody (oznacenie CE) a
odmietnutie akejkolvek zodpo-
vednosti voc¢i Skodam pouzivate-
la alebo tretej osoby zo strany
vyrobcu.

Hranice pouZzitia pristroja su:
m Max. plocha:
Robolinho 500: 500 m?
Robolinho 700: 700 m?
Robolinho 1150: 1200 m?
Robolinho 1200: 1200 m?
Robolinho 2000: 2000 m?
m Max. stupanie/spad:
45 % (24°)
® Max. bo€na Sikma poloha:
45 % (24°)
m Teplota:
Nabijanie: 0 — 45 °C
Kosenie: 0 — 55 °C
3.2 Mozné chybné pouzitie
Tento pristroj nie je vhodny na
pouzitie vo verejnych zariade-
niach, parkoch, Sportoviskach,

ako aj v polnohospodarstve a v
lesnom hospodarstve.

3.3 Bezpecnostné a
ochranné zariadenia

/\ VAROVANIE! Nebezpeéen-
stvo zranenia. Chybné a mimo
prevadzku uvedené bezpecnost-
né a ochranneé zariadenia mézu
viest' k vaznym zraneniam.

m Nechajte chybné bezpecnost-
né a ochranné zariadenia
opravit.

® Tieto bezpecCnostné a ochran-
né zariadenia nikdy neodsta-
vujte mimo prevadzku.

3.3.1 Vstup PIN a PUK

Pristroj sa da spustit’ len zada-
nim PIN (Personal |dentification
Number - Osobné identifikacné
Cislo). Tym sa zabrani zapnutiu
neopravnenymi osobami. Vyrob-
com nastaveny PIN-kod je
0000. PIN-kod mbzete zmenit,
pozri Kapitola 5.2 "Uskutocnenie
zakladnych nastaveni”, stra-
na 299.
Ak zadate 3-krat po sebe ne-
spravny PIN-kod, musite zadat
PUK-kéd (Personal Unlocking
Key - Osobny odomykaci klug).
Ked zadate nespravny PUK-kéd,
pred dalSim zadanim musite
poCkat 24 hodin.
® PIN a PUK chrarite pred pri-
stupom nepovolanych oséb.
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3.3.2 Snimace

Pristroj je vybaveny viacerymi
bezpecnostnymi snimacmi. Po
vypnuti bezpe¢nostnym snima-
¢om sa uz viac automaticky opa-
tovne nezapne. Na displeji sa
zobrazi hlasenie poruchy a toto
sa musi potvrdit. Je potrebné
odstranit dévod aktivacie snima-
Ca.

Snima¢€ zdvihania

Ak sa pristroj v priebehu pre-
vadzky zdvihne za teleso skrine,
pohon pojazdu sa vypne a rezné
noze sa zastavia.

Snimace narazu pre
rozpoznanie prekazky
Pristroj je vybaveny snimacmi,
ktore v pripade kontaktu s pre-
kaZzkami sa postaraju o to, aby
sa zmenil smer pohybu. Pri na-
raze na prekazku a horna Cast
telesa skrine mierne posunie a
aktivuje sa snimac narazu.

Snima¢€ sklonu smer pohybu/
bo¢ne

Ak sa v smere pohybu dosiahne
stupanie alebo spad alebo boc¢-
na Sikma poloha 24° (45 %), pri-
stroj sa otoci, resp. zmeni svoj
smer pohybu.

Dazd’ovy snima€ (Robolinho
700/1200/2000)

Pristroj je vybaveny snimacom
dazda, ktory v aktivnhom stave

pocCas dazda prerusi kosenie a
postara sa o to, aby sa pristroj
vratil spat na zakladnu.

El UPOZORNENIE Pristroj sa
da spolahlivo pouzivat v bez-
prostrednom susedstve s inymi
robotickymi kosaCkami na travu.
Signal pouzity v ohrani¢ujucom
kabli zodpoveda Standardu defi-
novanému EGMF (Zvaz europ-
skych vyrobcov zahradnych pri-
strojov) tykajucemu sa elektro-
magnetickych emisii.

3.4 Bezpecnostné pokyny

3.4.1 Obsluha

® Pristroj nesmu pouZzivat’ mla-
distvi do 16 rokov, osoby s
obmedzenymi telesnymi,
zmyslovymi alebo duSevnymi
schopnostami, resp. s nedo-
statkom skusenosti a vedo-
mosti a ani osoby, ktoré ne-
poznaju navod na prevadzku.
ReSpektujte bezpecnostné
predpisy tykajuce sa minimal-
neho veku pouZivatela, even-
tualne platné v danej krajine.
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m Zariadenie neobsluhujte pod
vplyvom alkoholu, drog alebo
liekov.

3.4.2 Osobné ochranné
prostriedky
® Noste predpisany odev a
ochranné prostriedky, aby sa
predislo zraneniam.
m Osobné ochranné prostriedky
tvoria:
dlhé nohavice a pevna
obuv.
pri udrzbe a oSetrovani:
ochranné rukavice.

3.4.3 Bezpecnost os6b a
zvierat
m Vo verejne pristupnych area-
loch je potrebné okolo priesto-
ru kosenia umiestnit’ vystraz-
né upozornenia s nasleduju-
cim obsahom:

/\ POZOR! Automaticka ko-
sacka v prevadzke! Nepriblizuj-
te sa k pristroju! Davajte pozor
na deti!

m Pocas prevadzky zabezpecte,
aby sa v blizkosti pristroja ale-
bo na pristroji nenachadzali
deti alebo osoby a aby sa s
pristrojom nehrali.

m Sedenie na pristroji a zasaho-
vanie do reznych nozov je za-
kazané!

®m Telo a obleCenie udrziavajte v
dostatocnej vzdialenosti od
rezného nastroja.

3.4.4 Bezpecnost zariadenia

®m Pred pracou sa uistite, ze sa v
pracovnej oblasti pristroja ne-
nachadzaju ziadne predmety
(napr. konare, kusy skla, kovu
alebo odevu, kamene, za-
hradny nabytok, zahradkarske
potreby alebo hracky). Tieto
m&Zu rezné noze pristroja po-
Skodit alebo mézu byt pristro-
jom poskodené.

m Pristroj pouZivajte len, ak su
splnené nasledujuce pod-
mienky:

Zariadenie nie je zneCiste-
neé.

Pristroj nevykazuje Ziadne
poskodenie alebo opotre-
benie.

VSetky ovladacie prvky su
funkcéné.

Zakladna a napajaci mo-
dul, ako aj ich elektrické
pripojky su neposkodené a
funguju.

m Chybné diely vzdy vymerite
za originalne nahradné diely
vyrobcu.

® Ak je poSkodeny, zariadenie
nechajte opravit.

®m Pouzivatefl pristroja je zodpo-
vedny za nehody pristroja s
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ostatnymi osobami alebo ich
vlastnictvom.

3.4.5 Bezpecnost’
elektrickych sucasti
m Pristroj nikdy neprevadzkuijte,
ak je suCasne na travniku v
prevadzke postrekovacie za-
riadenie.

m Zariadenie neostrekujte vo-
dou.

® Zariadenie neotvarajte.

MONTAZ

4.1 \Vybalenie pristroja
1. Opatrne otvorte obal.

2. VSetky komponenty opatrne vyberte z obalu
a skontrolujte, ¢€i sa v priebehu prepravy ne-
poskodili.

Upozornenie: V pripade poskodenia v prie-
behu prepravy okamzite informujte vasho od-
borného predajcu AL-KO alebo servisného
partnera.

3. Skontrolujte obsah dodavky, pozri Kapitola
2.1 "Rozsah dodavky", strana 287.

V pripade, Ze sa ma pristroj dalej odoslat, uscho-

vajte originalny obal a sprievodné dokumenty.

Tieto budu potrebné aj pri odoslani spat.

4.2 Planovanie oblasti kosenia (01)

Umiestnenie zakladne (01/1)
B najkratSia mozna cesta k najvacsej kosenej
ploche
rovny podklad
chranené pred priamym slne¢nym ziarenim a
silnym poveternostnym vplyvom
B moznost pripojenia elektrického napéjania
®  volny pristup pre roboticku kosacku
Ulozenie ohranic¢ujuceho kabla (01)
Ohranicujuci kabel musi byt ulozeny v nepreru-
Senej slu¢ke v smere pohybu hodinovych ruéi-
Ciek.
Koridory medzi priestormi kosenia (01/h)

Koridor je Uzke miesto v ploche travnika a m§ze
slizi na spojenie dvoch pléch kosenia.

Hlavna plocha a vedrajsia(e) plocha(y) (01)

®  Hlavna plocha (01/HF): Je plocha travnika, v
ktorej sa nachadza zakladna a ktora méze
byt kosena pristrojom automaticky po celej
ploche.

®  VedlajSia plocha (01/NF): V pripade travnika,
na ktory sa pristroj neméze dostat z hlavnej
plochy, pristroj presurite na tuto vedlajsSiu plo-
chu ru¢ne. VedlajSie plochy sa mézu spraco-
vat v ruénom rezime prevadzky.

Hlavné ako aj vedlajsie plochy su ale ohrani¢ené

tym istym, nepreruSenym ohrani€ujucim kablom.

Poloha pociatoénych bodov (01/X0 — 01/X3)

Pristroj sa v stanovenom Case kosenia presunie
pozdIz ohrani€ujuceho kabla az k stanovenému
pociato€nému bodu a tam zacina kosit.

Pomocou pociatoénych bodov mdzete stanovit,
ktoré oblasti plochy kosenia sa maju hlavne ko-
sit.

4.3 Priprava priestorov na kosenie

1. Skontrolujte, ¢i je plocha travnika vacsia ako
plosny vykon pristroja. Pri prili§ velkej ploche
travnika vznika nerovnomerne pokoseny trav-
nik. Pripadne zmensite kosenu plochu travni-
ka.

2. Pred montazou zakladne a ohranicujuceho
kabla ako aj uvedenim pristroja do prevadz-
ky: Travnik pokoste kosackou tak, aby ste
dosiahli malu vysku travy.

3. Ztravnika odstrante prekazky alebo ich ohra-
nic¢te ohranicujucim kablom (pozri Kapitola
4.5.3 "OhraniCenie prekazok", strana 297):

B Ploché prekazky, ktoré mézu byt prejde-
né a mohli by poskodit rezné noze (napr.
ploché kamene, ohranicenia plochy trav-
nika pri terasach alebo cestach, dlazby,
obrubniky atd.)

B Jamy a vyvysSeniny v ploche travnika (na-
pr. képky po krtkovi, diery po Skodcoch,
odrezané kmene, popadané ovocie atd’.)

®  Strmé vyvySeniny alebo spady viac ako
45 % (24°)

®  Vodné plochy (napr. jazierka, potociky,
bazény atd.) a ich ohranicenie od plochy
travnika

®  Kricky a zivé ploty, ktoré mdzu byt SirSie
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4.4 InStalacia zakladne (03/a)

1. Zakladriu (01/1) umiestnite do pravého uhla
voci planovanej polohe ohrani€ujuceho kabla
nizSie uvedenym spoésobom:

B zarovno so zemou (skontrolujte vodova-
hou)
priamy a rovny najazd a zjazd
bez naklonenia (po naslednom zatoceni
zavftavacich kolikov sa nabijacia konzola
nesmie ohnut alebo naklonit)

2. Pripevnite zakladnu (03/2) k podlahe pomo-
cou Styroch zavftavacich kolikov (03/1).

4.5 Instalacia ohrani¢ujuceho kabla

EH UPOZORNENIE Robolinho 500/1150: Ak
je dodany ohranicujuci kabel prili$ kratky, mézete
si u vasho odborného predajcu AL-KO alebo ser-
visného partnera zabezpecit predlZzovaci kabel.

4.5.1 Pripojenie ohranic¢ujuiceho kabla k

zakladni (03/b)

1. Vytiahnite ohrani€ujuci kabel (03/4) z balenia.

2. Odstrarnite kryt Sachty pre kabel (03/3) na pri-
pojke (03/A).

3. Koniec ohrani€ujuceho kabla (03/6) odizolujte
a zasunte do svorky (03/7).

4. Zatvorte svorku.

5. Obhranicujuci kabel vyvedte zo Sachty pre ka-
bel cez prvky na odlahcenie od tahu (03/5) s
ponechanim rezervy.

El UPOZORNENIE Ponechana rezerva kabla
méze neskér sluzit na mensie korektury polohy
kabla.

6. Nasadte kryt Sachty pre kabel.

4.5.2 Ulozenie ohranic¢ujiceho kabla (01)
Ohranicujuci kabel je mozné ulozit' na travnik ale-
bo aj do 10 cm pod zem. Ulozenie pod zem by
mal vykonat odborny predajca.

Oba varianty je mozné vzajomne kombinovat.

POZOR! Nebezpecenstvo poskodenie ohra-
ni¢ujuceho kabla. Ak sa ohranicujuci kabel po-
Skodi alebo prerusi, prenos riadiacich signalov do
pristroja nie je mozny. V takom pripade sa musi
ohranicujuci kabel opravit' alebo vymenit. Ohrani-
Eujuce kable ziskate u spolo¢nosti AL-KO.

B Obhranicujuci kabel vzdy ulozte priamo na
zem. V pripade potreby zaistite pridavnym
klincom do travnika.

®  Pri prekladani a po¢as pouzivania chrarite
ohranicujuci kabel pred poSkodenim.

® V blizkosti ohrani€ujuceho kabla nekopte a
nevertikutujte.

1. Ohranicujuci kébel v pravidelnych intervaloch
upevnite pomocou klincov do travnika alebo
pod zem (do hibky max. 10 cm).

2. Obhranicujuci kabel uloZte okolo prekazky: po-
zri Kapitola 4.5.3 "Ohrani¢enie prekazok",
strana 297.

3. Vytvorte koridory medzi jednotlivymi plocha-
mi kosenia: pozri Kapitola 4.5.4 "Ohranicenie
koridorov (01/h)", strana 298.

4. Obhranicte prili§ velké stupania alebo spady:
pozri Kapitola 4.5.5 "Ohrani¢enie spadu
(11)", strana 298.

5. Vytvorte rezervy kabla: pozri Kapitola 4.5.6
"Vytvorenie rezerv kabla (07)", strana 298.

6. Po uplnom uloZeni ohrani¢ujuceho kabla ho
pripojte k pripojke (03/B) zakladne: pozri Ka-
pitola 4.5.1 "Pripojenie ohranicujiceho kabla
k zakladni (03/b)", strana 297.

4.5.3 Ohrani¢enie prekazok

Podla okolia pracovného priestoru je potrebné
ulozit ohranicujuci kabel v r6znych vzdialenos-
tiach od prekazok. Pre zistenie spravnej vzdiale-
nosti pouzite pravitko, ktoré je mozné vybrat z
obalu.

E UPOZORNENIE Ohranitenia st potrebné
len v pripade, ked snimace narazu pristroja ne-
mdzu rozpoznat dané prekazky. Vyhybajte sa
prili§ velkému poctu ohraniceni, resp. zbytocné-
mu ohraniceniu. Vy&nelky, ktoré su mensie ako 6
cm, musia byt ohrani¢ené, v opacnom pripade
mdze pristroj sposobit poskodenia.

Vzdialenost’' k mirom, plotom, zahonom:
min. 20 cm (01)

Pristroj sa pohybuje s presadenim smerom von
20 cm pozdiz ohraniéujiceho kébla. Preto ulozte
ohranicujuci kabel k murivu, plotom, zdhonom
atd’. so vzdialenostou minimalne 20 cm od nich.

Vzdialenost’ od hran teras a dlazdenych

ciest (05)

Ak je okraj terasy alebo cesty vy$Sia ako plocha

travnika, musi sa dodrzat minimalna vzdialenost
20 cm. Ak je okraj terasy alebo cesty v rovnakej

vySke ako plocha travnika, moéze sa kabel ulozit
presne na okraj.

442811 _a

297



Montaz

Vzdialenost’ ohranic¢ujuceho kabla od
prekazok (01)

Ak su ohrani€ujuce kable smerom od prekazky,
resp. k prekazke ulozené presne spolu, to zna-
mena 0 cm, pristroj sa pohybuje cez ohranicuju-
ce kable. Ohranicujuci kabel nekrizujte (02/c), ale
ukladajte subezne (01/e).

UlozZenie ohranicujuceho kabla okolo

rohov (06)

® U rohov prechadzajucich dovnutra (06/a):
Ohranicujuci kabel ulozte diagonalne, aby sa
zabranilo zachyteniu pristroja v rohu.

®  \/onkajSie rohy s prekazkami (06/b): Ohrani-
Cujuci kabel ulozte do Spicky, aby sa zabrani-
lo kolizii pristroja s rohom.

®m  \onkajSie rohy bez prekazok: Ohranicujuci
kabel ulozte pod uhlom 90°.

4.5.4 Ohranicenie koridorov (01/h)

V koridore je potrebné dodrzat nasledujuce
vzdialenosti:

®  Celkova Sirka: min. 60 cm

®  Vzdialenost ohraniCujuceho kabla od okraja:
20 cm

®  Vzdialenost medzi ohrani€ujucimi kablami:
min. 20 cm

4.5.5 Ohranicenie spadu (11)

Spad, ktory je vacsi ako 45 %, sa musi ohranicit
ohranicujucim kablom (45 % = 45 cm spad na

1 m vodorovny).

Obmedzovaci kabel nesmie byt poloZeny na sva-
hu so sklonom viac ako 20 %. Aby sa zabranilo
problémom pri otacani, musi byt dodrzana vzdia-
lenost 50 cm od sklonu 20 %. Ked sklon na von-
kajSom okraji pracovnej plochy prekro¢i v jednom
bode 20 %, obmedzovaci kabel sa polozi vo
vzdialenosti 20 cm od rovnej plochy pred zaciat-
kom svahu.

4.5.6 Vytvorenie rezerv kabla (07)

Aby bolo mozné aj po vytvoreni priestoru pre ko-
senie posunut zakladfu alebo rozsirit priestor
kosenia, v pravidelnych intervaloch vytvorte re-
zervy ohranicujuceho kabla.

Pocet rezerv kabla sa uréi po prisluSnom preme-
rani.

H UPOZORNENIE U rezerv kabla nevytva-
rajte ziadne otvorené slucky.

1. Ohraniéujuci kabel vedte okolo aktualneho
upeviovacieho kolika (07/1) a potom spat k

predchadzajucemu upevriovaciemu koliku
(07/3).

2. Ohrani€ujuci kabel potom opat privedte k ak-
tualnemu upevnovaciemu koliku. Vznikne
slucka. Kable musia lezat tesne pri sebe.

3. Sluc€ku prip. umiestnite do stredu s pridav-
nym upeviovacim kolikom (07/2) na zemi.

4.5.7 Obvyklé chyby pri ukladani kabla (02)

B Rezervy ohrani¢ujuceho kabla nie su ulozené
v rovnako dlhej slu¢ke (02/a).

®  Ohranicujuci kabel nie je spravne ulozeny
okolo rohu (02/b).

®  Ohranicujuci kabel je prekrizeny, resp. nie je
uloZeny v smere hodinovych ruciciek (02/c).

®  Ohranicujuci kabel je ulozeny nepresne, tak-
Ze oblasti okraja plochy travnika sa nedaju
kosit' (02/d).

B Pri vedeni tam a spat v pripade prekazky v
ploche travnika ohrani€ujuci kabel nie je ulo-
Zeny priamo na koliky vedla seba (02/e).

B Pociato¢né body su prili§ vzdialené od zak-
ladne (02/f).

B Ohranicujuci kabel je ulozeny za okrajom plo-
chy travnika (02/g).

B Pri ukladani ohrani¢ujuceho kabla sa nedo-
siahla minimalna vzdialenost pre koridory
20 cm (02/h).

®  Ohranicujuci kabel je ulozeny prili§ blizko, to
znamena vo vzdialenosti menej ako 20 cm k
prekazkam, ktoré sa nedaju prejst’ (02/i).

4.6 Pripojenie elektrického napajania k
zakladni (04)

1. Napajaci modul (04/4) umiestnite na suché
miesto, ktoré je chranené pred priamym sl-
necnym ziarenim a je dostatocne blizko k za-
kladni (04/1).

2. Spojte nizkonapatovy kabel napajacieho mo-
dulu (04/5) a kébel zékladne (04/6).

3. Zastrcku napajacieho modulu (04/2) zasunite
do zasuvky (04/3).

H UPOZORNENIE Odporugame napajaci

modul pripojit k elektrickej sieti cez ochranny spi-
na¢ Fl s menovitym chybovym pridom < 30 mA.

4.7 Kontrola pripojok k zakladni (04)

1. Skontrolujte, ¢i svietia obidve LED kontrolky
na prednej strane nabijacej konzoly (09/1).
AK nie:

®  Vytiahnite sietovu zastrcku.
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m  VSetky zastrckové spoje elektrického na-
pajania a ohranicujuceho kabla skontro-
lujte, i spravne dosadaju alebo ¢&i nie su
poskodené.

Zobrazenia stavu LED kontrolkami

LED
kontrol-

ky
Zelena L]

Prevadzkové stavy

Svieti, ak je ohranicujuci kabel
spravne uloZeny a slucka je
bezchybna.

Zlta m  Svieti, ked je elektrické napaja-
nie bezchybné.

5 UVEDENIE DO PREVADZKY

Tato kapitola popisuje postupy a nastavenia, kto-
ré su potrebné pre prvé uvedenie pristroja do
prevadzky. VSetky dalSie nastavenia pozri Kapi-
tola 7 "Nastavenia", strana 301.

5.1 Nabitie akumulatora (08)

V normalnom rezime prevadzky sa akumulator
pristroja pravidelne automaticky nabija.

EH UPOZORNENIE Pred prvym pouzitim aku-
mulator Uplne nabite. Akumulator sa méze nabi-
jat' v akomkolvek stave nabitia. Prerusenie nabi-
jania akumulatoru neskodi. Akumulator sa smie
nabijat iba, ak je pristroj zapnuty.

1. Pristroj (08/1) postavte na zakladriu (08/3)
tak, aby sa kontaktné plochy pristroja dotykali
nabijacich kontaktov zakladne.

2. Zapnite pristroj pomocou tlacidla .

3. Displej na pristroji zobrazuje Battery is
being recharged. V pripade, Ze nie: pozri
Kapitola 13 "Pomoc pri poruchach”, stra-
na 307.

5.2 Uskuto€nenie zakladnych nastaveni

1. Otvorte kryt.

2. Zapnite pristroj pomocou tlacidla . Zobra-
zia sa firmvér, kod a typ.

3. V. menu pre vyber jazyka vyberte pomocou
tlacidla @ a @ pozadovany jazyk a volbu
potvrdte tlacidlom By.

4. V menu Login > Enter PIN zadajte pred-
nastaveny PIN 0000. Za tymto u¢elom po-

mocou tlacidla @ a @ vyberte Styrikrat po

sebe Cislicu 0 a vzdy ju potvrdte tlacidlom

B’. Po zadani PIN sa odblokuje pristup.
5. V menu Change PIN:

B Pod polozkou Enter new PIN zadajte
vlastny novy Stvormiestny PIN. Za tymto
ucelom pomocou tlacidla @ a E] vyber-
te pozadovanu ¢islicu a vzdy ju potvrdte
tiagidlom (="

B Pod polozkou Reenter new PIN opat
zadajte novy PIN. Ak su obidva vstupy
rovnaké, zobrazi sa PIN changed.

6. V menu Enter date nastavte aktualny da-
tum (format: DD.MM. 20RR). Za tymto Gcelom
pomocou tlacidla @ a E] vyberte pozado-

vanu Cislicu a vzdy ju potvrdte tlacidlom E]'

7. Vmenu Enter time > HH:MM nastavte ak-
tualny ¢as (format: HH:MM). Za tymto ucelom

pomocou tlacidla @ a E] vyberte pozado-
vanu Cislicu a vzdy ju potvrdte tlacidlom E]V

Zakladné nastavenie je dokoncené. Zobrazi sa
stav Not calibrated Press Start key.

5.3 Nastavenie vysky kosenia

VySka kosenia je plynule ru¢ne nastavitelna v
rozsahu 25-55 mm.

E UPOZORNENIE Pre kalibragny pohyb (po-
zri Kapitola 5.4 "Uskuto¢nenie automatického ka-
libraéného pohybu", strana 300), ako aj pre zau-
¢enie Startovacich bodov (pozri Kapitola 7.5.2
"Nastavenie pociatocnych bodov", strana 302) sa
odporuc¢a vySka kosenia 55 mm.

1. Otvorte kryt (10/1).

2. Nastavte vySku kosenia (Aktualna vyska ko-
senia sa zobrazi v okienku (10/3) v milimet-
roch):

m  ZvacSenie vysky kosenia (t.j. vySky tra-
vy): Otacajte otocny regulator (10/2) v
smere hodinovych rugiciek (10/+).

B ZmenS$enie vysky kosenia (t.j. vysky tra-
vy): Otacajte otocny regulator (10/2) proti
smeru hodinovych ruéic¢iek (10/-).

3. Zatvorte kryt.
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5.4 Uskutocnenie automatického
kalibracného pohybu

H UPOZORNENIE Pred uvedenim do pre-
vadzky vykonajte kalibracnu jazdu (pozri Kapitola
5.4 "Uskutoc¢nenie automatického kalibraéného
pohybu", strana 300) alebo nastavte zaCiato¢né
body kosacky (pozri Kapitola 7.5.2 "Nastavenie
pociatocnych bodov", strana 302).

Pristroj postavte do vychodzej polohy (09)

1. Pristroj postavte vo vnutri plochy na kosenie
do vychodzej polohy:
B min. 1 mvlavo a 1 m pred zakladriou
® s ¢elnou stranou k ohrani¢ujucemu kablu

Spustenie kalibraéného pohybu

1. Skontrolujte, ¢i sa v predpokladanej oblasti
pohybu pristroja nenachadzaju ziadne pre-
kazky. Pristrojom sa musi dat obomi predny-
mi kolieskami prechadzat’ cez ohrani€ujuci
kabel. V pripade potreby odstrarite prekazky
alebo kabel do¢asne ulozte dovnutra (potreb-
né min. 35 cm).

2. Zapnite pristroj tlacidlom @ Na displeji sa
zobrazi:

® | Caution ! Starting Motors
m  Calibration, Phase [1]

Pocas kalibraéného pohybu

Pristroj sa pohybuje pre zistenie sily signalu v

ohranicujucom kabli najprv dvakrat priamo cez

ohranicujuci kabel a nasledne na zakladriu a tam

zostane stat.

®  Na displeji sa zobrazi hlasenie Calibra-
tion completed.

®  Akumulator sa nabija.

H UPOZORNENIE Pristroj musi pri nabehu

na zakladnu zostat stat. Ak pristroj pri vstupe na
zakladfu netrafi kontakty, pohybuje sa po ohrani-
Cujucom kabli dalej. Ak pristroj prejde cez zaklad-
fu, proces kalibracie je neuspesny. V takom pri-
pade sa musi lepSie nastavit poloha zakladne a
proces kalibracie sa musi zopakovat.

Po kalibraénom pohybe

Zobrazi sa predbezné aktualne nastavené trvanie
kosenia.

VSetky dalSie nastavenia pozri Kapitola 7 "Nasta-
venia", strana 301.

Robolinho 700/1200/2000

El UPOZORNENIE Dizka slugky sa musi od-
merat, aby ste zabezpecili riadnu prevadzku a
predisli chybovym hlaseniam.

Pozri k tomu aj
Nastavenie pociato¢nych bodov [ 302]

6 OBSLUHA
6.1 Rucné spustenie pristroja

1. Zapnite pristroj pomocou tlacidla .
Pre neplanované kosenie okraja: pozri Kapi-
tola 7.7 "Kosenie okraja pri ruénom spuste-
ni", strana 303.

2. Zapnite pristroj ru¢ne tlacidlom @
6.2 PrerusSenie kosenia

B Robolinho 500/1150: Stlacte tlacidlo na
pristroji.

= Robolinho 700/1200/2000: Stlaéte tlacidlo
na zakladni (08/4) alebo pristroji.

Pristroj automaticky prechadza na zakladnu. Vy-
maze plan kosenia aktualneho dfia a opat spusti
nasledujuci den v nastavenom Case.

®  Stlacte tlacidlo E] na pristroji.
Kosenie sa prerusi na polhodinu.

m  Stlacte tlacidlo na pristroji.
Pristroj sa vypne.

El UPOZORNENIE V nebezpeénych situaci-
ach sa moéze pristroj zastavit pomocou tlacidla
STOP (08/2).

6.3 Kosenie vedlajsich pléch (01/NF)

1. Pristroj nadvihnite a ru¢ne postavte na ved-
faj8iu plochu.

Zapnite pristroj pomocou tlacidla .
Otvorte hlavné menu pomocou tlacidla E] .
@ alebo @ *Settings [3'

@ alebo @ *Sub zone mowing E]'

Pomocou tlacidla @ a @ nastavte ¢as ko-
senia.

I e

7. Zapnite pristroj ru¢ne tlacidlom @

Podla nastavenia: Pristroj kosi po¢as nastavené-
ho €asu a vypne sa potom alebo osi, kym sa ne-
vybije batéria.
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Po koseni vedlajSej plochy pristroj opat ru¢ne
postavte na zakladnu.

7 NASTAVENIA
7.1 Vyvolanie nastavenia — VSeobecne

1. Otvorte hlavné menu pomocou tlacidla E] .
Upozornenie: Hviezdicka * pred polozkou
menu zobrazuje, Ze je pravne zvolena.

2. @ alebo @ *Settings B'
3. Pomocou tlacidla @ a @ zvolte pozadova-

nu polozku menu a potvrdte tlacidlom By.

4. Vykonajte nastavenia.
Upozornenie: PoloZky menu su popisané v
nasledujucich odsekoch.

5. Vratte sa do hlavného menu pomocou tla-
gidia (=)
EH UPOZORNENIE Dalsie polozky menu: po-

zri Kapitola 5.2 "Uskutocnenie zakladnych nasta-
veni", strana 299.

7.2 Aktivacia/deaktivacia tonov tlacidiel

1. @ alebo@ *Key clicks B'

2. Aktivacia/deaktivacia ténov tlacidiel:

u @ alebo @ Activate E]':

Aktivacia tonov tlacidiel.

u @ alebo @ Deactivate B’:

Deaktivacia tonov tlacidiel.

7.3 Aktivacia/deaktivacia rezimu Eco
(Robolinho 700/1200/2000)

V rezime Eco sa pristroj prepina do rezimu uspo-

ry energie. Tym sa zniZi spotreba energie a emi-

sie hluku.

EH UPOZORNENIE Pri vysokej a hustej trave
pri hustom valcovanom travniku sa neodporuca,
resp. nie je mozny.

1. @ alebo @ * EcoMode B'
2. Aktivacia/deaktivacia rezimu Eco:

m  Activate B’:
Aktivacia rezimu Eco.

B Deactivate B’:
Deaktivacia rezimu Eco.

7.4 Nastavenie dazd'ového snimaca
(Robolinho 700/1200/2000)

) UPOZORNENIE Kosenie suchej travy zni-
Zuje znecistenie. Aktivaciou dazdového senzora
a nastavenim doby oneskorenia sa mdze zabra-
nit, aby pristroj kosil vihku travu.

Ak je dazdovy senzor aktivovany, pristroj sa pri
zacinajucom dazdi vracia spat na zakladfu. Tam
zostane tak dlho, kym snima¢ dazda neuschne.
Nasledne ¢aka este Cas, ktory je nastaveny ako
oneskorenie, nez pokracuje v koseni. Citlivost’
dazdového snimaca je nastavitelna.

1. @alebo@ *Rain sensor E]'

2. Aktivacia/deaktivacia dazdového senzora:

u @ alebo E] Activate B’:

Aktivacia dazdového snimaca.
. \4
u @ alebo E] Deactivate B :
Deaktivacia dazdového snimaca.
3. Nastavenie oneskorenia dazdového senzora:

u @alebo@*After rain delay
=
®  xx hours xx minutes

Pomocou tlacidla @ a E] vyberte poza-
dovanu hodnotu oneskorenia a potvrdte

ju tiagidiom (—]” .
4. Nastavenie citlivosti dazdového senzora:

u @ alebo E] *Rain sensitive E]'

®  Pomocou tlacidla @ a E] nastavte po-
Zadovanu hodnotu citlivosti a potvrdte ju

tiacidlom (="
7.5 Nastavenie programu kosenia

7.5.1 Nastavenie programu kosenia -

Vseobecne

1. Otvorte hlavné menu pomocou tlacidla E] .

2. @ alebo @ * Programs E]'
3. Pomocou tlacidla @ a @ zvolte polozku

menu a potvrdte tlacidlom By.

4. Vykonajte nastavenia.
Upozornenie: PoloZky menu st popisané v
nasledujucich odsekoch.
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7.5.2 Nastavenie pociatoénych bodov
Vyuka poéiatoénych bodov

1. Postavte pristroj na zakladriu.

Zapnite pristroj pomocou tlacidla .

Otvorte hlavné menu pomocou tlacidla @ .

E] alebo E] * Programs E]V
@ alebo @ *Entry Point B'
@ alebo E] *Interactive teach B'

@alebo@*Start interactive en-
. . |4
try point teach1ngE] :

u @ alebo E] Start BY. Pristroj sa

pohybuje pozdiZ ohraniéujiceho kabla.

u @ alebo E] Set B', ked pristroj do-
siahol poZadovany pociatocny bod. Po-
Ciato¢ny bod sa ulozi.

8. @alebo@ Set entry point lE]',

ked pre pohyb vyuky nebol stanoveny Ziadny
pociato€ny bod. Ked tu nebol stanoveny po-

Ciato€ny bod, pociatoéné body su urcené au-
tomaticky.

9. @alebo E] Entry point x: XXm B',
ked sa dosiahol posledny pociato¢ny bod.

N o g B~ 0w D

Ruéné urcenie pociatoénych bodov (01)
Predbezne je nastaveny prvy pociatoény bod (01/
X0) a nachadza sa 1 m vpravo vedla zakladne.
Za tymto bodom mézu byt uréené dalSie Starto-
vacie body:
B Robolinho 500/700/1150: maximalne tri Star-
tovacie body
(X1 -X3)
B Robolinho 1200: maximalne Sest Startova-
cich bodov
(X1 =X86)
B Robolinho 2000: maximalne devat Startova-
cich bodov
(X1 =X9)
Pri stanoveni pociato¢nych bodov je potrebné do-
drzat:
®  Pociato¢né body nenastavujte prili§ daleko
od zakladne, resp. prili$ blizko navzajom (02/
f).
B PouZite len potrebny pocet pocliatoénych bo-
dov.

1. @ alebo E] *Entry Point [3'

2. @ aIebo@ *pPoint X1 at [020m]
=r
Tlacidlami @ a E] vyberte za sebou poZa-
dované Cislice a kazdu potvrdte tlacidlom

=

3. @ alebo@ *pPoint X2 at [075m]
=
Tlacidlami @ a E] vyberte za sebou poza-
dované Cislice a kazdu potvrdte tlacidlom
=

4. 'V pripade potreby urcite dalSie pocCiato¢né
body.

5. Vratte sa do hlavného menu pomocou tla-

gidla (=)
7.5.3 Nastavenie ¢asov kosenia

EH UPOZORNENIE Medzi programovanim
Casov kosenia a zaCiatkom kosenia musi byt
min. 30 min. V opa¢nom pripade sa pristroj zap-
ne najskor po 30 min. po poslednom stlaceni tla-
cidla.

V polozke menu Weekly Program sa nastavuju
dni a ¢asy, kedy ma pristroj kosit. Tieto nastave-
nia pripadne prisposobte velkosti vasej zahrady.
Ak po cca jednom tyzdni je vidiet eSte nevykose-
né Casti, predizte éasy kosenia.

1. @alebo@ *weekly Program E]V

] @ alebo @ *Al1 Days [X]: Pristroj
kosi kazdy den v nastavenych ¢asoch.
Ak sa zobrazi A11 bays [ 1, potom
pristroj kosi len v nastavenych dnioch tyz-
dna.

] @ alebo @ *Monday [X]...* Sun-
day [X]: Pristroj kosi v nastavenom
dni v tyzdni v nastavenych ¢asoch. Ak je
napr. zobrazené Monday [ ], potom
pristroj prisluSny den nekosi.

u @ alebo @ Change E]': Aktivujte
prislusny defi [X] alebo deaktivujte
[ 1, nastavte Casy, spdsob kosenia a
pociatocné body.

2. Nastavenia pre vSetky dni alebo prislusny

deri:

®  papr. *[M] 07:00-10:00 [?]: Nor-
malne kosenie [M] 07:00 — 10:00 hodin
s automaticky sa striedajucim pociato¢-
nym bodom0-9 [?].
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®  napr. *[R] 16:00-18:00 [1]: Pri-
stroj za€ina o 16:00 hodine kosenim
okraja [R] a prechadza pozdiZ celého
ohrani¢ujuceho kabla. Potom zacina ko-
senie plochy v pociatoénom bode 1 [1].
0O 18:00 hodine, resp. pokial je akumula-
tor vybity, pristroj sa presunie spat na za-
kladnu.

u @ alebo @ Change E]': Zmeni zvo-

lené nastavenie.

u @ alebo @ Continue E]': Potvrdi

zmenené nastavenie a dalej k nasleduju-
cemu nastaveniu.

3. @ alebo @ Save BV: UloZit' vSetky zme-
nené nastavenia polozky menu.

7.6 inTOUCH

Méze dojst k preruseniu existujiceho spojenia s

Gateway. V désledku toho bude pristroj 30 minut

¢akat’ na obnovenie spojenia.

EH UPOZORNENIE Ak chcete vytvorit spoje-
nie neskor, najprv sa spojenie musi opat’ preru-
Sit, aj ked pristroj predtym nebol spojeny s Ga-
teway.

1. @ alebo @ *inTOUCH E]'

2. Reset connection [E]V
Pristroj hlasi: Done.

3. Potvrdte tlacidlom E]' a vratte sa k menu.

7.7 Kosenie okraja pri ruénom spusteni

Pre ru€né spustenie tu mézete nastavit, ze pri-
stroj zacne s kosenim okraja.

Kosenie okraja v naprogramovanych ¢asoch ko-
senia: pozri Kapitola 7.5.3 "Nastavenie ¢asov ko-
senia”, strana 302.

1. @alebo@ *Margin mowing E]V
2. @alebo@ *at manual start E]'

7.8 Nastavenie kosenia vedlajsich pléch

1. @alebo@ *Sub zone mowing E]'

2. Nastavenie ¢asov kosenia:

u @ alebo @ inactive E]':

Kosenie vedlajSich ploch je vypnuté.

u @ alebo @ active E]':
Pristroj kosi dovtedy, kym sa akumulator
nevybije.

u @alebo[i] Cas kosenia (min)
\4

Pristroj kosi nastaveny ¢as vedIajsiu plo-
chu. Mézete nastavit nasledujuce ¢asy
kosenia:
30/60/90/120/kym sa akumulator nevybi-
je.
7.9 Nastavenie kontrastu displeja
V pripade, Ze je displej zle Citatelny (napr. pri sl-
nec¢nom ziareni), mdze sa zobrazenie vylepsit
zmenou kontrastu displeja.

1. @alebo@ *Display contrast E]'

2. Pomocou tlacidla @ a @ zvyste/znizte kon-
trast displeja a potvrdte tlacidlom E]'.

7.10 Ochrana nastavenia

Ak je ochrana nastavenia deaktivovana, musi sa
len pri potvrdeni chyby tykajucej sa bezpecnosti
zadat' PIN.

1. @ alebo @ *safety settings B'
2. Aktivacia/deaktivacia ochrany nastaveni:

u @ alebo [i] Activate BV:

Aktivacia ochrany nastaveni.

u @ alebo [i] Deactivate E]':

Deaktivacia ochrany nastaveni.

7.11 Nova kalibracia

Ak je poloha alebo diZka ohranigujiceho kabla
zmenena alebo pristroj viac nenajde ohranicujuci
kabel, je potrebna nova kalibracia.

1. @alebo@ Reset calibration E]'

2. Reset Toop calibration data? B'

3. Uskuto€nenie pohyb kalibracie: pozri Kapitola
5.4 "UskutoCnenie automatického kalibracné-
ho pohybu", strana 300.

7.12 Obnovenie vyrobnych nastaveni

Vyrobné nastavenia pristroja mézu byt obnove-
né, napr. pred predajom.

1. @ alebo @ * Factory reset E]'

Pristroj hlasi: Factory reset completed

8 ZOBRAZENIE INFORMACII

Menu Information sliZi na zobrazenie Gdajov
pristroja. V tejto ponuke nemdzete uskutocnit
Ziadne nastavenia.

1. Otvorte hlavhé menu pomocou tlacidla @ .
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2. @ alebo E] * Information BY

3. Pomocou tlacidla @ alebo ‘i] vyberte po-

loZku menu a potvrdte tlacidlom BY.
Upozornenie: Polozky menu su popisané v
nasledujucich odsekoch.

4. Vratte sa do hlavného menu pomocou tla-
cidla (=)
Blades service

Zobrazuje, po kolkych prevadzkovych hodinach
je potrebny servis noza. Pocitadlo sa méze vynu-
lovat ruéne. Servis noza nechajte vykonat odbor-
nym predajcom AL-KO, technikovi alebo servis-
nému partnerovi.

Vynulovanie pocitadla pre servis noza:

1. @ alebo [i] Confirm E]'

Hardware

Zobrazuje informacie o pristroji, napr. typ, rok vy-
roby, prevadzkové hodiny, vyrobné ¢&islo, pocet
koseni, celkovy €as kosenia, pocet cyklov nabija-
nia, celkovy &as nabijania, diZka slugky ohranidu-
juceho kabla.

Software
Zobrazuje verziu softvéru.

EH UPOZORNENIE Vzdy zabezpeéte aktual-
ny stav robotickej kosacky Robolinho. Pravidelne
kontrolujte verziu firmvéru a v pripade potreby ju
aktualizujte. Softvér na aktualizaciu kosacky Ro-
bolinho najdete na internete na adrese:
www.al-ko.com/shop/de/robolinho-autoupdater

Program Info

Zobrazuje aktualne nastavenia, napr. cely tyz-
denny ¢as kosenia.

Failures

Zobrazuje naposledy vzniknuté hlasenia poruch s
datumom, ¢asom a kédom chyby.

9 UDRZBA A STAROSTLIVOST

/\ POZOR! Nebezpeéenstvo zranenia. Ostré

a pohybujuce sa diely pristroja m6Zu sposobit

zranenia.

® V priebehu udrzbarskych, oSetrovacich a Cis-
tiacich prac vzdy noste ochranné rukavice!

9.1 Cistenie

POZOR! Nebezpecenstvo spésobené vo-
dou. Voda v robotickej kosacke na travu a v zak-
ladni spbsobi Skody na elektrickych konstruké-
nych dieloch.

®  Na roboticku kosacku na travu a zakladriu
nestriekajte vodu.

Cistenie robotickej kosaéky na travu

/\ POZOR! Nebezpeéenstvo zranenia rez-
nym nozom. Rezné noze su velmi ostré a mézu
vyvolat rezné zranenia.

B PouZivajte ochranné rukavice!

B Davajte pozor na to, aby ste nezasahovali
Castami tepla do rezného noza.

Raz do tyzdna vykonajte:

1. Vypnite pristroj tlacidlom .
2. Povrch skrine utrite ru€énou metlickou, kefou,
vlhkou handrou alebo jemnou Spongiou.

3. Dno, kryt rezného noza a rezny néz ocistite
kefou.

4. Skontrolujte, ¢i nie je poskodeny rezny noz.
Pripadne ho vymerite: pozri Kapitola 9.3 "Vy-
mena rezného noza", strana 305.

Cistenie zakladne

1. Zvysky travy a listie alebo iné predmety pra-
videlne odstrariujte zo zakladne.

2. Povrch zakladne utrite vihkou handrou alebo
jemnou Spongiou.
9.2 Pravidelna kontrola

VSeobecna kontrola
1. Jedenkrat tyzdenne skontrolujte celu instala-
ciu, €i nie su poskodené:
B Pristroj
B Zakladna
®  Ohranicujuci kabel
®  Elektricky napajaci modul

2. Chybné diely vymente za originalne nahrad-
né diely od spolo¢nosti AL-KO, resp. nechaj-
te vymenit’ servisnym miestom AL-KO.

Kontrola volného chodu

Raz do tyzdna vykonaijte:

1. Z Casti okolo koliesok dokladne odstrarite
zvySky travy a necistoty. Pritom pouzite ruc-
nd metlicku a handru.

2. Skontrolujte, €i sa kolieska volne otacaju a ¢i
sa daju natodit..
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Preprava

Upozornenie: Ak sa kolieska pohybuju tazko
alebo sa nedaju natocit, dajte ich vymenit' v
servisnom stredisku spolo¢nosti AL-KO.

Kontrola kontaktnych ploch na robotickej

kosacke na travu

1. Znedistenie vycistte handrou a potom jemne
namazte kontaktnym mazivom.

Kontrola kontaktov nabijania na zakladni

1. Vytiahnite sietovu zastréku.

2. Stlacte a uvolnite kontakty nabijania v smere
zakladne. Kontakty nabijania musia opat
odpruzovat spat do vychodzej polohy.
Upozornenie: Ak kontakty nabijania ne-
odpruzuju, dajte ich vymenit v servisnom
stredisku spolo¢nosti AL-KO.

9.3 Vymena rezného noza

/\ POZOR! Nebezpeéenstvo zranenia rez-
nym nozom. Rezné noze su velmi ostré a mézu
vyvolat’ rezné zranenia.

B Pouzivajte ochranné rukavice!

B Davajte pozor na to, aby ste nezasahovali
Castami tepla do rezného noza.

POZOR! Poskodenie pristroja v dosledku
nespravnej opravy. Nastavovanim ohnutych za-
budovanych reznych noZov sa mdze taniera noza
poskodit.

B Ohnuté rezné noze nenastavuijte.
B Ohnuté rezné noze vymerite za originalne
nahradné diely spolo¢nosti AL-KO.

Opotrebované alebo ohnuté rezné noze sa musia

vymenit'.

1. Vypnite pristroj tlacidlom .

2. Pristroj s reznymi nozmi odlozte smerom ho-
re.

3. Vyskrutkujte upevhovacie skrutky.

4. Zo sedla nozov vyberte rezné noze.

5. Sedlo nozov vycistite makkou kefou.

ﬂ UPOZORNENIE Rezné noze su po celej
dizke zabrasené a preto mézu byt namontované
aj otoCené o 180°, vdaka Comu sa zdvojnasobi
ich Zivotnost.

6. Vymena rezného noza:
® Ak rezné noze eSte neboli od ich prvého
namontovania oto¢ené: Otocte rezné no-

ze 0 180° a vlozte ich spat do sedla no-
zov tak, aby zabrusena strana smerovala

k pristroju, nasledne ruéne zakrutte
upevnovacie skrutky.

® Ak rezné noze uz boli od ich prvého na-

montovania oto¢ené: Vlozte nové rezné

noze do sedla nozov tak, aby zabrusena

strana smerovala k pristroju a ru¢ne za-

krutte nové upevnovacie skrutky.

Upozornenie: Smu sa pouZzivat len origi-

nalne nahradné diely spolo¢nosti AL-KO.
V pripade silnych necistét, ktoré sa nedaju od-
stranit kefou, sa musi tanier nozov vymenit, ked-
Ze nevyvazenost by mohla sposobit zvySenu
hlu¢nost, zvySené opotrebenie a poruchy funké-
nosti.

Priestorové noze sa spravidla nemusia vymienat.

10 PREPRAVA
Pri preprave pristroja postupujte nasledovne:

1. Zastavte pristroj tlacidlom [E alebo tlacidlom
Stop.

2. Vypnite pristroj tlagidlom (O).
3. Pristroj nadvihnite dvomi rukami za jeho kryt:
®  Nesmiete sa dotykat reznych nozov.

B Rezné noze musia vzdy smerovat od te-
la.

11 SKLADOVANIE

11.1 Uskladnenie robotickej kosacky na
travu

Pristroj cez zimu, resp. ak sa predpoklada, Zze sa
nebude pouzivat dlh$ie ako 30 dni, uskladnite.

1. Uplne nabite akumulator (pozri Kapitola 5.1
"Nabitie akumulatora (08)", strana 299).

2. Pristroj dokladne vycistte (pozri Kapitola 9.1
"Cistenie", strana 304).

3. Pristroj uschovajte:
B po stojacky na vSetkych kolieskach

B na suchom, uzamykatelnom mieste chra-
nenom pred mrazom

B mimo dosahu deti

11.2 Skladovanie nabijacej konzoly

Nabijaciu konzolu cez zimu, resp. ak sa predpo-

klada, Ze sa nebude pouzivat dlhSie ako 30 dni,

uskladnite.

1. Napéajaci modul odpojte od elektrickej siete a
vytiahnite zo zékladne.
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Likvidacia

2. Demontaz nabijacej konzoly:
®  Vyskrutkujte obidve skrutky nabijacej
konzoly (08/5).
®  Naklonenim odpojte nabijaciu konzolu od
zakladne.
®  Odpojte konektor kabla zakladne a uvol-
nite nabijaciu konzolu.
®  Otvor podstavca (08/6) uzavrite priloze-
nym zimnym krytom (08/7).
3. Uschovanie nabijacej konzoly:
B na suchom, uzamykatelnom mieste chra-
nenom pred mrazom

B mimo dosahu deti

11.3 Prezimovanie ohrani¢ujuceho kabla

Ohranicujuci kabel méze ostat na zemi a nemusi
sa odstranovat.

12 LIKVIDACIA

Pokyny k zakonu o elektrickych a
elektronickych pristrojoch (ElektroG)
Elektrické a elektronické staré zariade-

n
E nia nepatria do domového odpadu, ale
— je potrebné ich likvidovat samostatne!

®  Staré batérie alebo akumulatory, ktoré nie su
pevne zabudované v starom pristroji, sa mu-
sia pred odovzdanim na likvidaciu vybrat! Ich
likvidacia je regulovana zakonom o batériach.

®  Majitelia, resp. pouzivatelia elektrickych a
elektronickych pristrojov su povinni po ich
pouziti odovzdat ich na recyklaciu.

m  Koncovy pouzivatel je sam zodpovedny za
vymazanie udajov o svojej osobe z likvidova-
ného starého pristroja!

Symbol preciarknutého smetiska znamena, ze
elektrické a elektronické pristroje sa nesmu likvi-
dovat do domového odpadu.

Elektrické a elektronické pristroje bezodplatne

odovzdajte na nasledovnych miestach:

B verejné miesta likvidacie, resp. zberu s
opravnenim (napr. komunalne stavebné dvo-
ry)

®  predajné miesta elektrickych pristrojov (sta-
tické a online), pokial su obchodnici povinni
prevziat pristroj alebo ho z vlastnej véle po-
nuknut.

Tieto nariadenia platia len pre pristroje, ktoré boli

instalované a predané v krajinach Eurépske Unie

a ktoré podliehaju Eurépskej smernici 2012/19/

EU. V krajinach mimo Eurdpskej inie mdzu pre

likvidaciu elektrickych a elektronickych starych
zariadeni platit odliSné predpisy.

Pokyny k zakonu o batériach (BattG)

A

B Pre bezpecné odobratie batérii alebo akumu-
latorov z elektrického pristroja a za informa-
cie o ich type, resp. chemickom systéme, do-
drzujte, prosim, dalSie udaje v ramci navodu
na obsluhu, resp. montaz.

®  Majitelia, resp. pouzivatelia batérii a akumu-
latorov su povinni po ich pouziti odovzdat ich
na recyklaciu. Prevzatie sa obmedzuje na
odovzdanie obvyklého mnozstva pre domac-
nost.

Staré batérie mézu obsahovat Skodlivé latky ale-

bo tazkeé kovy, ktoré by mohli sposobit’ Skody na

Zivotnom prostredi a zdravi. Zhodnotenie starych

batérii a vyuzitie v nich obsiahnutych zdrojov pri-

spieva k ochrane tychto oboch délezitych materi-

alov.

Symbol preciarknutého smetiska znamena, ze sa

batérie a akumulatory nesmu likvidovat do domo-

vého odpadu.

Ak sa okrem toho pod smetiskom nachadza

znacka Hg, Cd alebo Pb, znamena to nasledov-

né:

®  Hg: Batéria obsahuje viac ako 0,0005 % ortu-
te

®  (Cd: Batéria obsahuje viac ako 0,002 % kad-
mia

®  Pb: Batéria obsahuje viac ako 0,004 % olova

Akumulatory a batérie bezodplatne odovzdajte na

nasledovnych miestach:

B verejné miesta likvidacie, resp. zberu s
opravnenim (napr. komunalne stavebné dvo-
ry)

Miesta likvidacie batérii a akumulatorov

Zberné miesta tzv. spoloéného systému spat-
ného odberu starych spotrebiov a batérii.

B Zberné miesto u vyrobcu (v pripade, Ze nie je
¢lenom spolo&ného systému spatného odbe-
ru).

Tieto nariadenia platia len pre akumulatory a ba-

térie, ktoré boli predané v krajinach Eurdpskej

Unie a ktoré podliehaju Eurépskej smernici

2006/66/ES. V krajinach mimo Eurépskej Unie

mozu pre likvidaciu akumulatorov a batérii platit
odliSné predpisy.

Staré batérie a akumulatory nepatria
do domového odpadu, ale je potrebné
ich likvidovat samostatne!
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Pomoc pri poruchach

Poznamky o obale

&y Obalové materialy su recyklovatelné. Oba-
%69 ly likvidujte environmentalne vhodnym sp6-

sobom.

Vymontovanie akumulatora pred likvidaciou

pristroja

Pred likvidaciou pristroja musi byt zabudovany
akumulator vymontovany a likvidovany zvlast en-
vironmentalne vhodnym spbsobom.

Porucha

Pristroj sa nespusti.

Pristroj sa zasekol na zemi
a zahrabal sa. Kolieska sa
viac neotacaju.

Pristroj kosi v nespravny
Cas.

PO DN =

VIS.

Pri¢ina

Akumulator je vybity.
Snimace ndrazu sa neaktivu-
ju.

Trava je prili$ vysoka.

Pristroj sa vypne na nerov-
nosti plochy travnika.

Na pristroji je nastaveny ne-
spravny ¢as.

Trvanie kosenia je nastavené
chybne.

Pristroj stratil nastavenia ¢a-
Su.

Vyskrutkujte skrutky (1).

Odstrarite kryt Sachty pre akumulator (2).
Odpojte akumulator (3) a vyberte ho.
Opat nasadte kryt a dotiahnite skrutky.

13 POMOC PRI PORUCHACH
13.1 Korekcie chyb pristroja a manipulacie

/\ POZOR! Nebezpeéenstvo zranenia. Ostré
a pohybujuce sa diely pristroja mézu spésobit
zranenia.
® V priebehu udrzbarskych, oSetrovacich a €is-

tiacich prac vzdy noste ochranné rukavice!

H UPOZORNENIE Pri poruchach, ktoré nie
su uvedené v tejto tabulke alebo ktoré nemozete
odstranit sami, sa obratte na nas zakaznicky ser-

Odstranenie
Pristroj nabite v zakladni.

Vyhladajte servisné miesto spolo¢nosti
AL-KO.

m  Zvyste vysku kosenia, potom poza-
dovanu vysku postupne znizujte.

m Kratko travu pokoste kosackou na
travu.

Odstrarite nerovnost.
Nastavte hodiny.

Nastavte Casy kosenia.

Chybny akumulator. Vyhladajte servisné
miesto spolo¢nosti AL-KO.
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Pomoc pri poruchach

Porucha

Motor zostane v priebehu
kosenia stat.

Vysledok kosenia je nerov-
nomerny.

Prevadzkovéa doba akumu-
latora sa vyrazne znizila.

Pristroj vibruje alebo hlu¢-
nost je prili§ vysoka.

Akumulator sa neda nabit,
resp. napatie akumulatora
je nizke

Pri¢ina

Motor je pretazeny.

Akumulator je vybity.

Rezné noze su tupé.

Cas kosenia je prili§ kratky.
Priestor kosenia je prilis vel-
ky.

Vyska kosenia je na prili§
nizkom stupni.

Rezné noze su tupé.
Vyska kosenia je na prili$
nizkom stupni.

Trava je prili$ vysoka alebo
velmi vihka.

Nevyvazenost rezného noza

alebo v pohone reznych no-

Zov

®  Kontakty nabijania zak-
ladne su znecistené.

®  Kontaktné plochy na pri-
stroji su znedistené.

V zakladni nie je ziadny elek-

tricky prud.

Pristroj sa netrafi na kontakty

nabijania.

Zivotnost batérie uplynula.

Elektronika nabijania je
chybna.

13.2 Kody a odstranenie chyb

H UPOZORNENIE Pri poruchach, ktoré nie
su uvedené v tejto tabulke alebo ktoré nemézete
odstranit sami, sa obratte na nas zakaznicky ser-

ViS.

Odstranenie

Zariadenie vypnite, postavte na rovny
podklad alebo nizku travu a znova na-
Startujte.

Akumulator nabite.
Otocte alebo prip. vymerite rezné noze.
Naprogramujte dihSie ¢asy kosenia.

Priestor kosenia zmensite.

Zvyste vysku kosenia, potom pozadova-
nu vysku postupne znizujte.
Otocte alebo prip. vymerite rezné noze.
Zvyste vysku kosenia, potom pozadova-
nu vysku postupne znizujte.
Travu nechajte vyschnut.
VySku kosenia nastavte na vyssi
stupen.
Vycistte kryt rezného noza.
Vyhladajte servisné miesto spolo¢-
nosti AL-KO.

Vyd¢istte kontakty nabijania a kontaktné
plochy.

Pripojte elektrické napajanie k zakladni.

®  Pristroj postavte do zakladne a
skontrolujte, ¢i kontakty nabijania
dosadaju.

®  \/yhladajte servisné miesto spoloc-
nosti AL-KO.

Vyhladajte servisné miesto spolo¢nosti
AL-KO.

Vyhladajte servisné miesto spolo¢nosti
AL-KO.
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Pomoc pri poruchach

Kéd chyby
CNOO1l: Tilt sensor

CN002: Lift sensor

CNOO5: Bumper de-

flected

CNOO7: No Toop sig-
nal

CN008: Loop signal
weak

CNO10: Bad position
CNO11l: Escaped robot
CN012: cal: no Toop
CN015: cal: outside

Pri€ina

Bol aktivovany snimac sklo-
nu:

®  Max. sklon prekroeny
®  Pristroj bol neseny

®  Prilis strmy sklon

Bol aktivovany snimac zdvi-
hania:

®  Puzdro pristroja bolo
zdvihnutim alebo prekaz-
kou vyklopené smerom
hore.

Pristroj nabehol na prekazku
a neda sa vybrat (napr. koli-
zia blizko zakladne).

Bez signalu slucky
Chybny ohraniéujuci ka-
bel.

®  Signal slucky prilis slaby.

Signal slucky prili§ slaby
Ohranicujuci kabel je pri-
li§ hlboko zahrabany

®  Pristroj je mimo ohrani-
Cenej plochy travnika.

®  Ohranicujuci kabel bol
ulozeny prekrizeny.

Pristroj je mimo ohrani¢enej

plochy travnika.

Chyba pocas kalibracie:

®  Pristroj nembze najst
ohranicujuci kabel.

Odstranenie

Pristroj postavte na rovnu plochu a po-
tvrdte chybu.

Odstrarite prekazku.

Pristroj postavte na volnu, ohranice-
nu plochu travnika.

Upravte polohu ohranicujuceho kab-
la.

Skontrolujte LED kontrolky na zak-
ladni.

Skontrolujte elektrické napajanie za-
kladne. Napajaci modul vytiahnite a
opat’ zasurnite do zastrcky.
Skontrolujte poskodenie ohranicuju-
ceho kabla. Opravte chybny kabel.

Skontrolujte LED kontrolky na zak-
ladni.

Skontrolujte elektrické napajanie za-
kladne. Napajaci modul vytiahnite a
opat zasunte do zastrcky.
Ohraniéujuci kabel zdvihnite na
predpisanu vysku, prip. priamo
upevnite na travnik.

Pristroj postavte na volnu, ohranice-
nu plochu travnika.

Upravte polohu ohranicujuceho kab-

la okolo kriviek a prekazok. Od-
strante krizenie kabla.

Upravte polohu ohranicujuceho kabla
okolo kriviek a prekazok.

Skontrolujte LED kontrolky na zak-
ladni.

Skontrolujte elektrické napajanie za-
kladne. Napajaci modul vytiahnite a
opat zasunte do zastrcky.

Pristroj nastavte do predpisanej ka-
libracnej polohy, presne do pravého
uhla. Pristroj musi dokazat prejst
ohranicujuci kabel.
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Pomoc pri poruchach

Kéd chyby Pricina Odstranenie
CNO17: cal: signal Chyba pocas kalibracie: ®  Pristroj nastavte do predpisanej ka-
weak ®  Signal slugky prili§ slaby libracnej polohy, presne do pravého
= Bez signalu slugky uhla. S
= Chybny ohranicujici ka- ®  Skontrolujte 'ejlek'trlcke napajanie za-
kladne. Napajaci modul vytiahnite a
bel. - Y fox
opat zasunte do zastrcky.
®m  Skontrolujte poSkodenie ohranicuju-
ceho kébla.
CNO18: cal: colli- Chyba pocas kalibracie: Odstranite prekazku.
sion ®  Pristroj narazil na pre-
kazku.
CN038: Battery Akumulator je vybity:
Slu¢ka ohranicujuceho kabla ~ Upravte polohu ohrani€ujiceho kabla.
je prilis dlha, prili§ vela ostro-
vov.
Pri nabijani nie je kontakt s Kontakty nabijania vycistte.
kontaktmi nabijania Pristroj postavte do zakladne a
skontrolujte, ¢i kontakty nabijania
dosadaju.

m  Servisnym strediskom vyrobcu ne-
chajte skontrolovat a vymenit kon-
takty nabijania.

Prekazky blizko zakladne Odstrarite prekazky.
Pristroj sa zasekol. Pristroj postavte na volnu, ohrani¢enu
plochu travnika.
Pristroj nenajde zakladriu. ®  Skontrolujte poSkodenie ohranicuju-
ceho kabla.

®  Ohraniéujuci kabel nechajte preme-

rat’ servisnému miestu vyrobcu.
Skongila zivotnost akumula- ~ Akumulator nechajte vymenit servisné-
tora. mu miestu vyrobcu.
Elektronika nabijania je Nabijaciu elektroniku nechajte presku-
chybna. Sat’ servisnému miestu vyrobcu.
CN099: Recov escape Automatické odstranenie po- Hlasenie poruchy potvrdte ru¢ne.
ruchy nie je mozné V pripade opakovanej poruchy: Pri-
stroj nechajte preskusat servisnému
miestu vyrobcu.
CN104: Battery over ® Akumuldtor sa prehrial ®  Pristroj vypnite a akumulator ne-
heating (viac ako 60 °C). Nie je chajte vychladnut.
mozné ho vybit. ®  Pristroj nedavaijte na zakladriu.
®  Nudzové odpojenie kon-
trolnej elektroniky
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Zakaznicky servis

Kéd chyby

CN110: Blade motor
over heating

CN119: R-Bumper de-
flected

CN120: L-Bumper de-
flected

CN128: Recov Impos-
sible

CN129: Blocked wL

CN130: Blocked wR

Popis dalsich chybovych kodov najdete na do-
movskej stranke spolo¢nosti AL-KO.

Pri€ina
Motor kosacky sa prehrial
(viac ako 80 °C).

Pristroj nabehol na prekazku
a neda sa uvolnit.

Pristroj nabehol na prekazku
a neda sa uvolnit.

Pristroj je mimo ohrani¢enej
plochy travnika.

Motor lavého kolesa je za-
seknuty.

Motor pravého kolesa je za-
seknuty.

Odstranenie

B Pristroj vypnite a nechajte vychlad-
nat.

® V pripade opakovanej poruchy: Pri-
stroj nechajte preskusat servisnému
miestu vyrobcu.

Odstrante prekazku.

Odstrante prekazku.

B Pristroj postavte na volnu, ohranice-
nu plochu travnika.

®  Upravte polohu ohrani€ujuceho kab-
la.

Odstrarite zaseknutie.

Odstrarite zaseknutie.

vis AL-KO. Tento najdete na internete na nasle-
dovnej adrese:

www.al-ko.com/service-contacts

14 ZAKAZNICKY SERVIS
V pripade otazok k zaruke, oprave alebo nahrad-

15 ZARUKA

Pripadné chyby materialu alebo vyrobné chyby na zariadeni odstranime po¢as zakonnej premicacej
lehoty pre narok na nahradu skody podl'a nasho vyberu opravou alebo vymenou. Premi¢acia lehota sa
uréuje vzdy podla pravnych predpisov krajiny, v ktorej bolo zariadenie zakupené.

Narok na uplatnenie zaruky akceptujeme len pri:
B dodrziavate pokyny tohto navodu na pouzitie. =
®  odbornom zaobchadzani so zariadenim u
B pouzivani originalnych nahradnych dielov

Zo zaruky su vylucené:

Narok na uplatnenie zaruky zanika ak:
sa svojvolne pokusate o opravu

svojvolne vykonate na zariadeni technické
zmeny

B pouzivate zariadenie v rozpore s ur¢enim

®  poskodenia laku, ktoré vyplyvaju z normalneho opotrebovania
®  diely podliehajuce opotrebeniu, ktoré su na karte nahradnych dielov oznacené ramc&ekom

XXXXXX (X)

Zaru¢na doba zacina plynut odo dia zakupenia zariadenia prvym koncovym odberatelom. Rozhodu-
juci je datum na doklade o zakupeni zariadenia. S tymto vyhlasenim o zaruke a s originalnym dokla-

dom o zakupeni zariadenia sa obratte na svojho predajcu alebo na najblizSi autorizovany zakaznicky
servis. Zakonné naroky kupujuceho vocéi predavajucemu vyplyvajuce z chyb vyrobku zostavaju tymto
vyhlasenim nedotknuté.
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1 EHHEZ A KEZELESI UTMUTATOHOZ

B A német valtozat esetében az eredeti Uze-
meltetési Utmutatordl van sz6. Minden mas
nyelvi valtozat az eredeti Uzemeltetési utmu-
taté forditasa.

B Tarolja mindig ugy ezt a kezelési Utmutatot,
hogy barmikor beleolvashasson, ha a beren-
dezéssel kapcsolatos informaciéra van szuk-
sége.

B Masik személynek csak ezzel a kezelési ut-
mutatoval egyltt adja tovabb a készuléket.

B Olvassa el és tartsa be a jelen kezelési utmu-
taté biztonsagi tudnivalodit és figyelmeztetése-
it.

1.1 A cimlapon talalhaté szimbélumok

Jelentés

Szimbo-
lum

Uzembe helyezés elétt feltétlentil
olvassa el gondosan ezt a kezelési
Utmutatoét. Ez a zavarmentes mun-
kavégzés és a hibamentes kezelés
feltétele.

Jelentés

Szimbo-
lum

Uzemeltetési Gtmutato

A Li-ion akkumulatorokat kezelje
; 6vatosan! Kiiléndsen a jelen Gtmu-
L| taté szallitasra, tarolasra és artal-

matlanitasra vonatkozo utasitasait
tartsa be!

1.2 Jelmagyarazatok és jelzészavak

/N VESZELY! Olyan veszélyes helyzetet jelez,
amely — ha nem kertlik el — halalos vagy sulyos
sériléseket eredményez.

/\ FIGYELMEZTETES! Olyan potencialisan
veszélyes helyzetet jelez, amely — ha nem kerilik
el — halélos vagy sulyos séruléseket eredmé-
nyezhet.

/A VIGYAZAT! Olyan potencialisan veszélyes
helyzetet jelez, amely — ha nem kerdlik el — ki-
sebb vagy kézepesen sulyos séruléseket ered-
ményezhet.

FIGYELEM! Olyan helyzetet jelez, amely — ha
nem kerllik el — anyagi karokat eredményezhet.

H TUDNIVALO Az érthetéséget és a haszna-
latot segitd, kuldnleges tudnivaldk.

2 TERMEKLEIRAS

Ez a dokumentacié egy teljesen automatikus, ak-
kumulatoros miikddtetési robot pazsitnyirdt is-
mertet, amely a gyep feliletén szabadon mozog.
A vagasi magassag valtoztathato.

442811 _a
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21 A szallitmany tartalma 2.2 Robot pazsitnyiré
A szallitmany az alabb felsorolt tételeket tartal-
mazza. Ellenérizze, hogy minden pozicié meg-
van-e:

Sz. Alkatrész

1 Robotfiinyird
2 Révid utmutaté Sz. Alkatrész
3 Uzemeltetési utmutatod 1 Kezel6felllet kijelzével (mellékelve)
4 Flkampok * 2 STOP gomb (azonnal leéllitja a késziilé-
. . ket, a vagokést pedig 2 masodpercen
5  Tapegység belll)
6  Dokkolbéallomas csavart szaru szegek- 3 Téltécsatlakozo
kel (5 db), csavarkulccsal és téli fedéllel
4 Magassagallito (rejtett)
7  Hatarolévezeték **
. . 5  Elulsé kerekek (kormanyozhato)
* Robolinho 500: 90 db, Robolinho 1150: 180 db,
Robolinho 700/1200/2000: nem része a szallit- 6  Funyirofedél
manynak 7 Hajtokerék
** Robolinho 500: 100 m, Robolinho 1150: 150 o
m, Robolinho 700/1200/2000: nem része a szal- 8  Kestanyer
litmanynak 9  Rogzitdcsavar
10 Terel6kés
11 Vagokés
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Sz. Alkatrész

12 Akkumulatorrekesz

2.3 A késziiléken szereplé szimbélumok

Szimbo-

B[] [ s

-

B

By
7

”

B>

Jelentés

Harmadik személyeket tartson tavol
a veszélyzonatol!

A kezelésnél kulonds ovatossagot
tanusitson!

Kezeit as labait tartsa tavol a vago-
szerkezettdl!

Tartson biztonsagi tavolsagot!

Uzembe helyezés elétt olvassa el a
kezelési utmutatot!

A készulék elinditdsahoz adja meg
a PIN-kodot!

Ne utazzon a késziléken menet
kozben!

24

®

Kezelémez6

q __® ¢
AT
@

9

=
Ty [
®® ©

* csak Robolinho 700/1200/2000

Sz.

1

Alkatrész

(Home gomb): Nyirasi tzemmad
megszakitasa, a késziilék mozgasa hat-
rafelé a dokkoloallomasba. A készulék
masnap a beallitott vagasi id6ben ismét
automatikusan elindul.

Es6érzékel6 (Robolinho
700/1200/2000): Erzékeli, hogy esik-e
az eso (lasd Fejezet 7.4 "Es6érzékeld
beéllitasa (Robolinho 700/1200/2000)",
oldal 328).

Kijelz6: A késziilék aktudlis Uzemi alla-
potat, a kivalasztott menu cimét, meni-
pontjait, valamint a kivalasztando funkci-
okat mutatja (lasd Fejezet 2.5 "Kijelz6",
oldal 316).

(A [W] (nyil gombok): Meniipontok kiva-
lasztasa, szamértékek novelése és
csokkentése, bedllitasok valtasa.

[E (Start/Szlinet gomb): Nyirasi tzem-
mad kézi inditasa és ledllitasa, ill. a
nyirasi Gizemmaod folytatasa a gomb
megnyomasa utan azonnal.

‘[E] [E]' (Funkciégombok): Annak a
funkciénak a behivasa, amely a kijelzén
éppen a gombok felett lathato.

(Be/Ki gomb): A késziilék be- és ki-
kapcsolasa.
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Sz. Alkatrész

8 @ (Meni gomb): Nyissa meg a féme-
nut.
25 Kijelzé
4 (p
L
Fémenii
* Bedllitdsok
Informacidk
Vissza Jovahagyas
Sz. Kijelzés

1 Akivalasztott meni cime (itt: Fémenii)

2 Menipontok a menuben: Mindig csak
két menupont lathato (itt: Bealldita-

sok és Informdciok). A @ és @
gombokkal tovabbi menulpontok jelenit-
heték meg.

3 Akivalasztott meniiponthoz tartozé
funkciok (itt: Bea119tasok). A (=) és

(=] gombokkal tovabbi funkciok nyitha-
tok meg.

4  Csillagok a kijelzett meniipont megjelo-
léséhez (itt: Beallitasok)
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2.6 Meniiszerkezet

Fémenli Programok

Beallita-
sok

Informa-
ciodk

* Robolinho 700/1200/2000

Heti program lasd Fejezet 7.5 "Vagoprogram bedllitasa”, oldal 329

Belépési pontok lasd Fejezet 7.5.2 "Kezddpontok beallitasa", ol-
dal 329

Programinformdcid lasd Fejezet 8 "Informaciok megjelenitése”, ol-
dal 331

Id6 lasd Fejezet 5.2 "Alapbeallitasok végrehajtasa", oldal 326
Datum lasd Fejezet 5.2 "Alapbedllitasok végrehajtasa”, oldal 326
Nyelv lasd Fejezet 5.2 "Alapbeéllitasok végrehajtasa”, oldal 326
PIN-kod lasd Fejezet 5.2 "Alapbeallitasok végrehajtasa”, oldal 326

Billentylhangok lasd Fejezet 7.2 "Billentylihangok bekapcsolasa/
kikapcsolasa", oldal 328

EcoMode lasd Fejezet 7.3 "Gazdaséagos lizemmdd aktivalasa/deakti-
valasa (Robolinho 700/1200/2000)", oldal 328 *

EsGérzékelblasd Fejezet 7.4 "EsGérzékels beallitasa (Robolinho
700/1200/2000)", oldal 328 *

EsGérzékeld késl. lasd Fejezet 7.4 "EsGérzékeld beallitasa (Ro-
bolinho 700/1200/2000)", oldal 328*

EsGérzékenység lasd Fejezet 7.4 "EsGérzékels bedllitasa (Robolin-
ho 700/1200/2000)", oldal 328*

iNTOUCH lasd Fejezet 7.6 "inTOUCH", oldal 330

Szegélynyiras lasd Fejezet 7.7 "Szegélynyiras kézi inditas ese-
tén", oldal 330

Mellékfelilet aktiv/inaktiv lasd Fejezet 7.8 "Mellékfeliilet
nyirasanak beallitasa”, oldal 330

Kijelz6 kontraszt lasd Fejezet 7.9 "Kijelz6 fényerejének beallita-
sa", oldal 330

Bedllitdasvédelem lasd Fejezet 7.10 "Bedllitasvédelem", oldal 330
0j kalibrdlas lasd Fejezet 7.11 "Uj kalibralas", oldal 331

Gyari bedllditdasok lasd Fejezet 7.12 "Gyari beéllitasok visszaalli-
tasa", oldal 331

Késszerviz lasd Fejezet 8 "Informaciok megjelenitése”, oldal 331
Hardver lasd Fejezet 8 "Informaciok megjelenitése”, oldal 331
Szoftver lasd Fejezet 8 "Informéaciok megjelenitése”, oldal 331

Programinformacid lasd Fejezet 8 "Informéciok megjelenitése”, ol-
dal 331

Uzemzavarok esetén lasd Fejezet 8 "Informaciok megjelenitése”,
oldal 331
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2.7 Dokkoléallomas

Sz. Alkatrész

1
2
3
4

Padlolemez
Allapotjelz6 LED-ek

Toltéérintkez6

Home gomb () *
Toltéoszlop
Kabelrekesz

Kerékvajat

0 N o O

Furat a csavart szaru szeghez (9)
9  Csavart szaru szegek
* Robolinho 700/1200/2000

2.8 Akkumulator
Az akkumulatort a felhasznal¢ is kicserélheti.

H TUDNIVALO Az akkumulatort az elsé
hasznalat el6tt teljesen toltse fel. Az akkumulator
barmilyen toltottségi allapotban tolthetd. A toltés
megszakitasa nem karositja az akkumulatort. Az
akkumulatort csal akkor lehet télteni, ha a készi-
Iék be van kapcsolva.

® Az akkumulator gyarilag részlegesen fel van
toltve. Normal izemben az akkumulator
rendszeresen feltdltédik. A késziilék ehhez a
dokkoldallomashoz megy.

B A beépitett felligyeleti elektronika a 100%-o0s
toltottségi szint elérésekor automatikusan be-
fejezi a feltoltési folyamatot.

A toltési folyamat csak a dokkol6allomas tol-
téérintkezdinek a készllék érintkezéfellletei-
vel valo kifogastalan érintkezése esetén mi-
kodik.

B 45 °C hémérséklet folott a beépitett biztonsa-
gi kapcsolas megakadalyozza az akkumula-
tor toltését. Ezaltal elkerlilheté az akkumula-
tor ténkremenetele.

B Ha az akkumulator tzemideje a teljes feltdl-
tés ellenére jelentésen csokken, akkor az ak-
kumulatort egy AL-KO kereskedd, technikus
vagy szervizpartner bevonasaval Uj, eredeti
akkumulatorra kell kicserélni.

B Ha az 6regedés vagy a hosszu tarolas kovet-
keztében az akkumulator toltéttségi szintje a
gyarto altal meghatarozott minimalis szint ala
esik, akkor azt mar nem lehet Ujra feltolteni.
Az akkumulatort és a felligyeleti elektronikat
az AL-KO kereskeddvel, technikussal vagy
szervizpartnerrel ellenériztetni és adott eset-
ben kicseréltetni.

® Az akkumulator allapota megjelenik a kijel-
z6n. Az akkumulator allapotat kb. 3 havonta
ellenérizze. Ehhez a készuléket kapcsolja be
és olvassa le az akkumulatorallapotot. Ha az
akkumulator t6ltéttsége mar csak kb. 30%
vagy kevesebb, akkor a készuléket allitsa a
dokkoloallomasba, majd kapcsolja be az ak-
kumulator feltdltéséhez. Ha a téltéoszlopot a
dokkol6allomas tarolasahoz korabban levet-
ték (lasd Fejezet 11.2 "Télt6oszlop raktaroza-
sa", oldal 333), akkor azt elébb forditott sor-
rendben fel kell szerelni és a dokkoldallomast
ismét csatlakoztatni kell az elektromos halo-
zathoz.

B Ha a készllékbe elektrolit jut. A készlléket
AL-KO szervizallomason javittassa meg!

B Ha az akkumulatort a készllékbél kiszerel-
ték: Ha a szembe vagy a kézre kifolyt elektro-
lit kerul, akkor a folyadékot vizzel azonnal
mossa le. Haladéktalanul forduljon orvoshoz!

2.9 Miikodés leirasa

Mozgas a gyepfeliileten

A robotfiinyiré egy hatarolovezetékkel korlatozott
vagasi terlleten belll szabadon mozog. A készu-
lék tajékozbddasa érzékelbkkel torténik, amelyek a
hatarolévezeték magneses mezdjét érzékelik.

Ha a késztilék akadalyba Utkozik, akkor megall,
majd egy masik iranyban halad tovabb. Ha a ké-
szulék olyan helyzetbe kertl, amelyben a miko-
dés nem lehetséges, akkor ezt a kijelzén egy
Uzenet jelzi.
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Robolinho 700/1200/200: Ha az es6éérzékels be
van kapcsolva, és a készllék nedvességet ész-
lel, akkor automatikusan visszatér a dokkoloallo-
mashoz.

Nyirasi lizemmod és tolt6é lizemmod

A nyirasi fazisok mindig a toltési fazisokkal valta-
koznak. Ha nyiras kézben az akkumulator toltott-
sége egy bizonyos szintre csokken (kijelzé: 0%),
akkor a készulék a hatarolévezeték mentén visz-
szatér a dokkoldallomashoz.

A nyirasi programok elére be vannak allitva, és a
készlléken vagy az alkalmazasban testre szab-
hatok.

A flinyiré6 motor minden elinditasakor megvaltozik
annak forgasiranya, aminek készénhetéen a va-
gokeés élettartama megduplazodik.

2.10 WLAN radiémodul és AL-KO inTOUCH
alkalmazas

A robotfiinyiré fel van szerelve egy WLAN radio-

modullal. Ez egy hordozhaté készulékrél (okoste-

lefonrol, tabletrdl) egy alkalmazason keresztil ké-

nyelmes vezérlést és feligyeletet tesz lehetéveé.

H TUDNIVALO Az alkalmazott hordozhato
készlléknek internetkapcsolatra van sziksége az
inTOUCH alkalmazas hasznalatahoz.

H TUDNIVALO Hogy a robotfiinyiré mindig a
legfrissebb szoftverrel rendelkezzen, egy WLAN-
halozaton keresztul kapcsolddnia kell az internet-
hez. Az AL-KO inTOUCH alkalmazas tajékoztat-
ja Ont, ha a robotfiinyiréhoz szoftverfrissitések
allnak rendelkezésre. Ezeket automatikusan le-
tolti.

AL-KO inTOUCH alkalmazas

Az AL-KO inTOUCH alkalmazas Android-alapu
készllékekhez a Google Play aruhazban, iOS-
alapu készilékekhez az Apple App Store-ban va-
sarolhat6é meg:

[=]
s

# Available on the
¢ App Store

GETITON
b Google Play

Az alkalmazas telepitése utan elészor be kell je-
lentkezni.

Az alkalmazas els6 inditasakor automatikusan a
rovid telepitési utmutaté kertl behivasra. Kéves-
se az utasitasokat a robotflinyird kertben torténé
telepitéséhez, majd az AL-KO inTOUCH alkalma-
zassal torténd dsszekapcsolasahoz.

) TUDNIVALO A robotfiinyiré kizarélag 2,4
GHz WLAN halézathoz csatlakozik.

A rendszer nem tamogatja az 5 GHz WLAN halo-
zatokat.

Az AL-KO inTOUCH alkalmazassal valé csatla-
kozashoz a robotflinyirénak és az okostelefonnak
egy megfeleld jeler6sségl (ajanlott: min. 50%)
router hatétavolsagan belll kell lennie.

1. Inditsa el az AL-KO inTOUCH alkalmazast.

2. A ,REGISZTRALAS" lehetéséggel hozzon
létre egy felhasznaldi fiokot. Adja meg fel-
hasznaldi nevét és jelszavat.

3. Jelentkezzen be az elébbiek szerint Iétreho-
zott felhasznaloi fidkkal.

4. A ,KESZULEKEK“és az ,UJ KESZULEK®
menupontokon keresztil inditsa el a csatla-
kozasi asszisztenst.

5. Kobvesse a tovabbi utmutatasokat.

EH TUDNIVALO Ha a robotfiinyiré a kert

olyan részén mozog, ahol a WLAN-kapcsolat
gyenge vagy egyaltalan nem all rendelkezésre,
az AL-KO inTOUCH alkalmazas beallitasait csak
akkor végzi el a rendszer, ha a robotfiinyiré olyan
terlletre ér, ahol a jel megfelel6. Ha a router helyi
WLAN er6ssége nem fedi le az egész kertet, ak-
kor annak hatétavolsaga kiterjesztheté egy ke-
reskedelmi forgalomban kaphaté jelerdsitével (re-
peater).

Uzemzavarok esetén keresked6ink szivesen se-
gitenek a telepitett AL-KO inTOUCH alkalmazas
hasznalataval. A robotflinyirét hozzaférhetéve
kell tenni a keresked6 szamara az AL-KO in-
TOUCH alkalmazason keresztiil.

A becsatlakoztatott robotfiinyirok mellett az AL-
KO inTOUCH alkalmazas tovabbi funkciokat ki-
nal, pl. termékregisztralast, kerti 6tleteket, no-
vényapolasi tanacsadot vagy meghibasodas ese-
tén megjelend push értesitéseket.
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3 BIZTONSAG

3.1 Rendeltetésszerii
hasznalat
Ez a gép maganceélu hasznalatra
készUllt. Minden mas felhaszna-
las, valamint az engedély nélkuli
atépités vagy hozzaépités hely-
telen hasznalatnak minésul, ami
a jotallas megsziinését, valamint
a megfelel6ségi nyilatkozat (CE-
jelolés) érvénytelenné valasat
eredményezi, és a gyarto a fel-
hasznalét vagy harmadik felet
eré minden kar esetében mente-
sul a felel6sség aldl.
A készulék hasznalatara vonat-
koz6 korlatozasok:

m Max. felulet:
Robolinho 500: 500 m?
Robolinho 700: 700 m?
Robolinho 1150: 1200 m?
Robolinho 1200: 1200 m?
Robolinho 2000: 2000 m?
m Max. lejté/emelkedé:
45 % (24°)
® Max. oldaliranyu ferde hely-
zet: 45 % (24°)
m Hémérséklet:
Feltoltés: 0 — 45 °C
Nyiras: 0 — 55 °C

3.2 Lehetséges hibas
hasznalat

Ez a készulék nem alkalmas

nyilvanos teruleteken, parkok-

ban, sportlétesitményekben, va-

lamint kertészeti és erdészeti te-

ruleteken valé hasznalatra.

3.3 Biztonsagi és
védoberendezések

/\ FIGYELMEZTETES! Sérii-
lésveszély. A sérllt és kiiktatott
biztonsagi és védbberendezések
sulyos séruléseket okozhatnak.
m A sérult biztonsagi és véddbe-
rendezéseket javittassa meg.
®m A biztonsagi és védbberende-
zéseket soha ne iktassa ki.

3.3.1 PIN- és PUK-kod beirasa

A készuléket csak egy PIN-kod
(személyi azonositészam) meg-
adasaval lehet elinditani. Ezzel
megakadalyozhato, hogy illeték-
telenek bekapcsoljak a készulé-
ket. A gyarilag bedllitott PIN-kod
0000. A PIN-kéd egyénileg be-
allithato, lasd Fejezet 5.2 "Alap-
beallitasok végrehajtasa”, ol-
dal 326.

Ha a PIN-kodot 3-szor egymas
utan hibasan adja meg, akkor a
PUK-kédot (személyi feloldokdd)
kell beirni. Ha ezt is hibasan ad-
ja meg, akkor a kdvetkezd pro-
balkozasig 24 érat varni kell.
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m A PIN- és a PUK-kodot illeték-
telen személyek szamara
hozzaférhetetlen helyen 6&riz-
ze.

3.3.2 Erzékeldk

A gép tobb biztonsagi érzékels-
vel rendelkezik. A kikapcsolast
kovetben egy biztonsagi érzéke-
|6 nem indul Ujra automatikusan.
A hibalzenet megjelenik a kijel-
z6n, és az Uzenetet nyugtazni
kell. Az érzékeldt mikodésbe
hozé okot meg kell szintetni.

Emel6 érzékelo

Ha a készuléket mikodés koz-
ben a haznal fogva felemeli, ak-
kor a menethajtas kikapcsol és a
vagokések megallnak.

Utkozésérzékeldk az
akadalyfelismeréshez

A készUllék olyan érzékelbkkel
van felszerelve, amelyek aka-
dalyhoz éréskor gondoskodnak
a haladasi irany megvaltoztata-
sarol. Amikor a flnyiré akadaly-
nak Utkozik, a burkolat felsé ré-
sze enyhén elmozdul és az Utko-
zéserzekel6 mikodeésbe lép.

Menetirany szerinti/
oldaliranyu délésszog-
érzékeld

Ha menetiranyban az emelked
vagy a lejté, ill. a feltlet oldalira-
nyu délése eléri a 24°-ot (45 %-
ot), akkor a készulék megfordul,

ill. a készuléek menetiranya meg-
valtozik.

Esé6érzékel6 (Robolinho
700/1200/2000)

A készllék eséérzékeldvel van
felszerelve, amely aktiv allapot-
ban es6 esetén megszakitja a
nyirasi folyamatot és gondosko-
dik arrél, hogy a készulék visz-
szatérjen a dokkoloallomasra.

H TUDNIVALO A késziilék
megbizhatéan mikodtethet6
mas robotflinyirdk kézvetlen ko-
zelében. A hatarolévezetékben
alkalmazott jel megfelel az EG-
MF (a Kerti Készllék Gyartdinak
Eurdpai Egyesiilete) altal az
elektromagneses kibocsatasokra
meghatarozott szabvanynak.

3.4 Biztonsagi utasitasok

3.41 Kezel6

m 16 évnél fiatalabbak, korlato-
zott fizikai, érzékszervi vagy
szellemi képességekkel ren-
delkez6k vagy tapasztalatlan
és ismeretekkel nem rendel-
kez6 személyek, akik az Uze-
meltetési utmutatot nem isme-
rik, a készuléket nem hasznal-
hatjak. Tartsak be az adott or-
szagra jellemz6, a felhasznald
minimalis életkorara vonatko-
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z0 esetleges biztonsagi utasi-
tasokat.

m A készuléket ne kezelje alko-
hol, drogok vagy gyogyszerek
hatasa alatt.

3.4.2 Egyéni védofelszerelés
m A sérllések elkerulése érde-
kében viseljen elbirasszeri
ruhazatot és védéfelszerelést.
m A személyes védbfelszerelés
részei:
hosszu nadrag és erés ci-
pé.
Karbantartaskor és apolas-
kor: védbkesztyd.

3.4.3 Személyekre és
allatokra vonatkozé
biztonsag

m Szabadon hozzaférhetd teru-

leteken a nyirasi terulet korul
a kovetkez6 tartalmu figyel-
meztetéseket kell elhelyezni:

/\ FIGYELEM! Az automati-
kus pazsitnyiré miikodik! Ne
kozelitse meg a készuléket!
Ugyeljen a gyerekekre!

m Mikodés kézben gondoskod-
jon arrol, hogy gyerekek és
mas szemelyek ne legyenek a
készllék kozelében, ill. ne ér-
jenek a készulékhez és ne
jatsszanak a készulékkel.

m Tilos a készulékre radlni és a
vagokésbe benyulni!

m A vagdéberendezeéstdl tartsa
tavol a testrészeit és a ruha-
zatat.

3.4.4 A késziilék biztonsaga

® Munka el6tt gondoskodjon ar-
rol, hogy a készulék munkate-
ruletén ne legyenek akada-
lyok (pl. faagak, tveg-, fém-
és ruhadarabok, kovek, kerti
butorok, kerti eszk6zok vagy
gyermekjatékok). Ezek a ké-
szulék vagdkeseiben kart
okozhatnak vagy a készulék
miatt megrongalodhatnak.

m A készuléket csak az alabbi
feltételek mellett hasznalja:

A készulék nem szennye-
zett.

A készulék nem figyelmez-
tet karosodasokra vagy el-
hasznalodasra.

Minden kezel6elem miko-
dik.

A dokkoléallomas és a tap-
egység, valamint azok
elektromos vezetékei sér-
tetlenek és mikodnek.

m A sérult alkatrészeket mindig
a gyart6 eredeti potalkatré-
szeivel potolja.

® Javittassa meg a készuléket,
ha az megseérult.

m A készulék hasznaloja felel6s
mas szemeélyekkel vagy azok
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ingdsagaival kapcsolatos bal-
esetekert.

3.4.5 Elektromos biztonsag

® Ne mikodtesse a készuléket,
ha a pazsitfellleten egyideji-
leg egy ontoz6berendezeés is
muikodik.

m Ne fecskendezze a készulé-
ket vizzel.

® Ne Nyissa ki a készuléket.
OSSZESZERELES

4.1 A gép kicsomagolasa
1. Ovatosan nyissa ki a csomagolast.

2. Valamennyi komponenst dvatosan vegyen ki
a csomagolasbdl, és ellenérizze rajtuk a szal-
litasbol ered6 karokat.

Tudnivalé: Szallitasi sériilés esetén azonnal
értesitse AL-KO szakkereskeddjét, szerelgjét
vagy szervizpartnerét.

3. Ellenérizze a széllitasi terjedelmet, lasd Feje-
zet 2.1 "A széllitmany tartalma", oldal 314.

Arra az esetre, ha a készuléket tovabb kell adni,

6rizze meg az eredeti csomagolast és a hozza

tartozé papirokat. Ezek a visszakiildéshez is
szukségesek.

4.2 A vagasi teriilet megtervezése (01)

A dokkoléallomas helye (01/1)

B Alegnagyobb vagasi felllethez a lehetd leg-
kdzelebb

Sima alapzat
Kozvetlen napsugarzastol és erés idéjarasi
hatasoktol védett

®  Csatlakozasi lehetéség aramforrashoz

B Szabad hozzaférés a robot pazsitnyirohoz

A hatarolévezeték lefektetése (01)

A hatarolévezetéket folyamatos vonalban, az éra-

mutato jarasaval egyez6 iranyban haladva kell le-
rakni.

Atjarok a nyirasi teriiletek kdzott (01/h)

Az atjard egy szik hely a gyepfellleten, amely
két gyepfeliilet 6sszekotésére szolgal.

Fé feluilet és mellékfeliilet(ek) (01)

m  F¢ felulet (01/NF): Az a gyepfellilet, ahol a
dokkoloéallomas talalhato, és amelyet a ké-
szilék a teljes feluletén automatikusan nyirni
tud.

m Mellékfelulet (01/AF): Ha egy gyepfelilet,
amelyet a készulék a f6 fellletrél nem tud el-
érni, akkor adott esetben a készliléket kézzel
kell a mellékfellletre vinni. A mellékfellletek
kézi tzemmadddal munkalhatok meg.

A f6 és mellékterlleteket azonban ugyanugy, a
hatarolévezetéket folyamatosan lerakva kell be-
hatarolni.

A kezdépont helyzete (01/X0 — 01/X3)

A készilék a meghatarozott vagasi idében a ha-
tarolévezeték mentén a meghatarozott kezdé-
pontba megy, és ott kezdi meg a nyirast.

A kezd6ponttal meghatarozhatja, hogy a gyepfe-
lilet mely terlletei kerlilnek gyakrabban nyirasra.

4.3 Vagasi teriiletek el6készitése

1. Ellenérizze, hogy a gyepfeliilet nagyobb-e,
mint a készilék feluletteljesitménye. Tul nagy
gyepfeliilet esetén rendszertelendl vagott
gyepfelilet keletkezik. Sziikség esetén csok-
kentse a nyirasi feluletet.

2. A dokkoléallomas és a hataroldvezeték sze-
relése, valamint a készilék izembe helyezé-
se el6tt: A gyepfeliletet egy flinyiréval nyirja
alacsonyabb vagasi magassagra.

3. Szlintesse meg az akadalyokat a nyirasi felli-
leten vagy vegye korul hatarolévezetékkel
(lasd Fejezet 4.5.3 "Akadalyok kériilhatarola-
sa", oldal 324):

B |apos akadalyok, amelyek felett a készu-
|ék athalad és kozben a vagokes karo-
sodhat (pl. lapos kdvek, atjarok a gyepfe-
lUletrél a teraszra vagy utakra, fedéleme-
zek, szegélykovek stb.)

®  |yukak és kiemelkedések a gyepfelile-
ten (pl. vakondturasok, pocoklyukak, fe-
ny6tobozok, lehullott gyimolcsok stb.)

®m  Meredek, tobb mint 45 %-os (24°-0s) lej-
ték vagy emelkeddk

m Vizfeluletek (pl. kerti tavak, patakok,
uszémedenceék stb.) és azok elhatarolasa
a gyepfelllettol

B Cserjék és sovények, amelyek széleseb-
bek lehetnek
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4.4 Dokkoloéallomas felallitasa (03/a)

1. A dokkoldallomast (01/1) a hatarolévezeték
tervezett helyéhez képest derékszdgben kell
elhelyezni a kdvetkezdk szerint.
® A talajjal egy szintben (vizmértékkel elle-

nérizze)

Egyenes és sima be- és kimenet

Nincs kiboltosodas (a csavart szaru sze-
gek behajtédsakor a toltéoszlopot nem
szabad meghajlitani vagy megdonteni)

2. A dokkoléallomast (03/2) négy csavart szaru
szeggel (03/1) régzitse a talajhoz.

4.5 A hatarolovezeték telepitése

H TUDNIVALO Robolinho 500/1150: Ha a
készulékkel szallitott hatarolévezeték tul révid,
akkor AL-KO szakkeresked6jénél vagy szerviz-
partnerénél vasarolhat hosszabbitokabelt.

4.51 Hatarolovezeték csatlakoztatasa a

dokkoloallomashoz (03/b)

1. A hatarolovezetéket (03/4) hizza ki a csoma-
golasbdl.

2. Vegye le a kabelrekesz (03/3) boritasat a
csatlakozasnal (03/A).

3. Tavolitsa el a szigetelést a hataroléveze-
ték (03/6) végeérdl és dugja be a kapocs-
ba (03/7).

4. Zarja be a kapcsot.

5. A hatarolokabelt a huzasi tehermentesi-
tén (03/5) keresztil kabelrahagyassal vezes-
se ki a kabelrekeszbdl.

E TUDNIVALO A kabelrahagyassal késébb
is elvégezhet6 a kabelvezetés korrekcioja.

6. Tegye fel a kdbelrekesz boritasat.

4.5.2 Hatarolovezeték lefektetése (01)

A hatérolévezetéket kdzvetlenll a gyepre vagy a
gyepes foldbe legfeljebb 10 cm mélységben lehet
telepiteni. A gyepes foldbe torténd telepitést biz-
za szakemberre.

A két telepitési méd egymassal kombinalhato.

FIGYELEM! A hatarolévezeték karosodasa-
nak veszélye. Ha a hatarolévezeték sérult vagy
elszakadt, akkor a vezérl6jelek atvitele a készu-
lIékhez nem lehetséges. Ebben az esetben a ha-
tarolovezetéket meg kell javitani vagy ki kell cse-
rélni. Hatarolévezeték az AL-KO cégtél vasarol-
hato.

® A hataroldvezetéket mindig kdzvetlenil a ta-
lajra kell lefektetni. Ha sziikséges, rogzitse
egy kiegészité flilkampoval.

| efektetéskor és lizemelés kdzben dvja a ha-
tarolovezetéket a sérulésektol.

B A hataroldvezeték kozelében ne asson és la-
zitsa fel a talajt.

1. A hatarolovezetéket egyenletes tavolsagok-
ban rogzitse fllkkampokkal vagy a talaj alatt
(max. 10 cm mélyen) helyezze el.

2. A hatarolévezetéket az akadalyok korul fek-
tesse le: lasd Fejezet 4.5.3 "Akadalyok koriil-
hatarolasa", oldal 324.

3. Alakitson ki atjarokat az egyes gyepfelliletek
kozott: 1asd Fejezet 4.5.4 "Atjar6k behataro-
lasa (01/h)", oldal 325.

4. A tdl nagy lejtéket vagy emelked&ket hatarol-
ja korll: Iasd Fejezet 4.5.5 "LejtSk koriilhata-
roladsa (11)", oldal 325.

5. Vezetékrahagyasok elhelyezése: lasd Feje-
zet 4.5.6 "Vezetékrahagyasok elhelyezése
(07)", oldal 325.

6. A hatarolévezetéket a teljes lefektetés utan
csatlakoztassa a dokkoldallomas csatlakozé-
jahoz (03/B): lasd Fejezet 4.5.1 "Hatéarolove-
zeték csatlakoztatasa a dokkoldallomashoz
(03/b)", oldal 324.

4.5.3 Akadalyok korilhatarolasa

A munkateriilet kdrnyezetétdl fliggéen a hatarold-
vezetéket az akadalyoktdl kilénb6zé tavolsagok-
ban kell lefektetni. A helyes tavolsag meghataro-
zasahoz hasznalja a csomagolasrol levalaszthaté
vonalzét.

HI TUDNIVALO Kériilhatarolasok csak akkor
sziikségesek, ha az akadalyokat a készulék Gtko-
zésérzekeldi nem tudjak felismerni. Kerilni kell a
tul sok, ill. a sziikségtelen korilhatarolast. A 6
cm-nél kisebb kiugrasokat le kell hatarolni, ellen-
kezd esetben a készulék karosodasokat okozhat.

Tavolsag falaktol, keritésektol, agyasoktol:
min. 20 cm (01)

A készlilék a hatarolovezeték mentén attél kifelé
20 cm-es tavolsagban halad. Ezért a hatarolove-
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zetéket a falaktol, keritésektdl, agyasoktol stb.
legalabb 20 cm tavolsagban kell lefektetni.

Tavolsag a teraszszegélyektol és a burkolt
utfeliiletektol (05)

Ha ezek a terasz- vagy Utszegélyek magasabbak
a gyepfellletnél, akkor legalabb 20 cm-es tavol-
sagot kell t6lUk tartani. Ha a terasz- vagy utsze-
gélyek magassag azonos a gyepfelililet magassa-
gaval, akkor a vezeték pontosan a szegélyen he-
lyezhet6 el.

Akadalyok tavolsaga a hatarolovezetéktol (01)
Ha a hatarolovezeték lefektetése az akadalytol
tavolodva, ill. az akadalyhoz kézeledve pontosan
egyutt torténik, vagyis ha a tavolsag 0 cm, akkor
a készilék oda-vissza athalad a hataroldvezeték
felett. A hatarolokabelt ekkor ne keresztezze (02/
c), hanem parhuzamosan fektesse le (01/e).

A hatarolovezeték lefektetése sarkoknal (06)

®  Befelé hajl6 sarkok esetén (06/a): A hatarolo-
vezetéket atlésan fektesse le, hogy a készu-
Iék ne akadjon el a sarokban.

®  Kils6 sarkok akadalyokkal (06/b): A hatarolé-
vezetéket szoget bezardan fektesse le, hogy
a készllék ne Utkdzzon neki a saroknak.

®  Kils6 sarkok akadalyok nélkl: A hataroléve-
zetéket 90°-0s szogben fektesse le.

4.5.4 Atjarok behatarolasa (01/h)
Az atjaréban a kovetkez6 tavolsagokat kell betar-
tani:
B Teljes szélesség: min. 60 cm
® A hataroldvezeték tavolsaga a szegélytol:
20 cm

B Tavolsag a hataroldévezetékek kozott: min.
20 cm

4.5.5 Lejtok koriilhatarolasa (11)

A 45 %-osnal nagyobb lejtéket a hataroloveze-
tékkel korul kell hatarolni (45 % = 45 cm lejtés
vizszintesen mért 1 m tavolsagon).

A hatarolokabelt 20%-osnal nagyobb lejtén nem
lehet lerakni. A fordulaskor jelentkezd problémak
elkeriilése érdekében max. 20%-os lejtéig 50 cm-
es tavolsagot kell tartani. Ha a lejtés a munkate-
rulet kiils6 szélénél az egyik ponton tébb mint
20%-o0s, akkor a hatarolokabelt a lejtdé kezdete
elétt a sima fellleten 20 cm-es tavolsagban kell
lerakni.

4.5.6 Vezetékrahagyasok elhelyezése (07)

Annak érdekében, hogy a lenyirandé terilet ki-
alakitasa utan is at lehessen helyezni a dokkolo

allomast, illetve ki lehessen bdviteni a lenyirandd
teruletet, rendszeresen id6k6zdnként rahagyaso-
kat kell beiktatni a hatarolovezetékbe.

A vezetékrahagyasok szamat sajat belatasa sze-
rint hatédrozza meg.

E TUDNIVALO Vezetékrahagyasok esetén
ne képzddjenek nyilt hurkok.

1. Az aktualis fllkampo (07/1) korili hatarolove-
zetéket vezesse kdrbe, majd vissza az el6z6
flkampohoz (07/3).

2. A hatarolovezetéket aztan ismét vezesse el
az aktualis flikampohoz. Hurok képzdédik. A
vezetékeknek szorosan egymas mellett kell
lennidk.

3. A hurkot adott esetben kdzépen egy tovabbi
fikampoval (07/2) régzitse a talajhoz.

4.5.7 Tipikus hiba a vezeték lerakasakor
(02)

® A hatarolévezeték-rahagyasokat nem egyfor-
ma hosszu hurkokban raktak le (02/a).

® A hatarolovezeték a sarkok koril nem szak-
szer(ien lett lerakva a sarkok koril (02/b).

® A hatarolévezeték keresztezve lett, ill. nem
az ora jarasaval egyezd iranyban haladva lett
lefektetve (02/c).

B A hatarolévezeték lerakasa pontatlanul tor-
tént, igy a gyepfeliilet szegélyrésze nem nyir-
hato le (02/d).

B A hatarolévezeték agai egy a gyepfelileten
talalhaté akadaly korul torténd lerakasakor
nem kozvetlenil egymas mellé lettek lefektet-
ve (02/e).

® A kezd&pont a dokkol6allomastdl tul tavol lett
kialakitva (02/f).

® A hatarolovezeték lefektetése a gyepfelllet
szegélyén kivil tortént (02/g).

® A hatarolovezeték lefektetése kdzben az atja-
rokra vonatkozé 20 cm-es minimalis tavolsa-
got nem tartottak be (02/h).

® A hatarolévezetéket tul kozel, vagyis 20 cm-
nél kisebb tavolsagra fektették le olyan aka-
dalyoktol, amelyek felett a készulék athalad-
hat (02/i).

4.6 A dokkoléallomas csatlakoztatasa az
aramforrashoz (04)

1. Atapegységet (04/4) szaraz és a kdzvetlen
napsugarzastol védett helyen, a dokkoléallo-
mastol (04/1) megfeleld tavolsagban helyez-
ze el.
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2. A tapegység kisfeszlltségi vezetékét (04/5)
és a dokkoldallomas (04/6) kabelét kdsse
Ossze egymassal.

3. Atapegység (04/2) halézati csatlakozojat
dugja be egy aljzatba (04/3).

H TUDNIVALO A tapegységet ajanlott egy
olyan Fl-reléhez csatlakoztatni, amelynek névle-
ges aramerdssége < 30 mA az elektromos halo-
zatnal.

4.7 A dokkoléallomas csatlakozasainak
ellenérzése (04)

1. Ellenérizze, hogy a toltéoszlop (09/1) elllsd
oldalan mindkét LED vilagit-e. Ha nem:

B Huzza ki a haldzati csatlakozot.

®  Ellendrizze az dramellatas és a hatéarolo-
vezeték 6sszes dugaszcsatlakozéjanak
megfelel helyzetét vagy karosodasait.

A LED-ek allapotjelzése

LED-ek  Uzemi allapotok

Zold ®  Vilagit, ha a hatarolévezeték le-
fektetése megfeleld és a hurok
sértetlen.

Sarga B Vilagit, ha az aramellatas seér-

tetlen.

5 UZEMBE HELYEZES

Ez a fejezet azokat a kezeléseket és bedllitaso-
kat ismerteti, amelyek a késziilék els6 lizembe
helyezéshez sziikségesek. Az 6sszes tovabbi be-
allitashoz lasd Fejezet 7 "Beallitasok”, oldal 328.

5.1 Akku feltoltése (08)

Normal Gzemben a készulék akkumulatora rend-
szeresen automatikusan feltolt6dik.

H TUDNIVALO Az akkumulatort az elsé
hasznalat el6tt teljesen toltse fel. Az akkumulator
barmilyen toltéttségi allapotban télthetd. A toltes
megszakitdsa nem karositja az akkumulatort. Az
akkumulatort csal akkor lehet télteni, ha a készi-
Iék be van kapcsolva.

1. Akészililéknek (08/1) ugy kell a dokkoldallo-
masban (08/3) allnia, hogy a készlék érint-
kezébfeluletei hozzaérjenek a dokkoldallomas
toltérintkez&ihez.

2. A[®)] gombbal kapcsolja be a késziileket.

3. A készilék kijelzéjén ez lathatd: Akkumula-
tor toéltédik.Ha nem: lasd Fejezet 13
"Hibaelharitas", oldal 334.

5.2 Alapbeallitasok végrehajtasa
1. Nyissa ki a takarofedelet.

2. A gombbal kapcsolja be a késziiléket.
Megjelenik a firmware, a kod és a tipus.

3. A nyelvvalasztasra szolgalé menilben a @
vagy @ gombbal valassza ki a nyelvet, majd
a E]' gombbal hagyja jova.

4. A Bejelentkezés > PIN-koéd megadasa
meniben adja meg az elére beallitott 0000
PIN-kédot. Ehhez a @ vagy @ gombbal

valassza ki a 0 karakter, majd a E]' gomb-

bal hagyja jova. A PIN megadasa utan a hoz-

zaférés engedélyezve van.

A PIN-k6éd megvaltoztatasa mentben:

® A Adja meg az Uj PIN-kédot me-
z6ben adjon meg egy Uj, tetszéleges

o

négyjegyl PIN-kédot. Ehhez a @ vagy
E] gombbal valasszon ki egy karaktert,
majd a B' gombbal hagyja jova.

m A Ismételje meg az Uj PIN-ko-
dot mez&ben adja meg Ujra az Gj PIN-
kodot. Ha a két beirt kod azonos, a ké-

vetkez6 lathatd: A PIN-kéd médosi-
tdsa sikerilt.

6. A Adja meg a datumot meniben allitsa
be az aktualis datumot (forma-

tum: NN.HH.20EE). Ehhez a @ vagy E]

gombbal valasszon ki egy karaktert, majd a
\4 s

E] gombbal hagyja jova.

7. A 1d6 megadasa > 24-6ras formatum
menuben allitsa be az aktualis id6t (forma-
tum: 00:PP). Ehhez a [Z] vagy ‘i] gombbal
valasszon ki egy karaktert, majd a BY
gombbal hagyja jova.

Az alapbeallitasok megtorténtek. Megjelenik az

Nincs kalibralva Nyomja meg az Indi-
tas gombot allapot.

5.3 Vagasi magassag beallitasa
A vagasi magassag 25-55 mm kozott kézzel, fo-
kozatmentesen allithato.

H TUDNIVALO A kalibralasi mozgashoz

(lasd Fejezet 5.4 "Automatikus kalibralas végre-

hajtasa”, oldal 327) és a kezdépontok betanitas-
hoz (lasd Fejezet 7.5.2 "Kezdbpontok beallitasa”,
oldal 329) ajanlott vagasi magassag 55 mm.
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1. Nyissa ki a boritast (10/1).

2. Allitsa be a vagasi magassagot (az aktualis
vagasi magassag a figyeléablakban (10/3)
lathato):

B \/agasi magassag (azaz a pazsitmagas-
sag) noévelése: A forgathaté gom-
bot (10/2) forditsa el az éra jarasaval
egyezd iranyban (10/+).

B \/agasi magassag (azaz a pazsitmagas-
sag) csokkentése: A forgathaté gom-
bot (10/2) forditsa el az 6ra jarasaval el-
lentétes iranyban (10/-).

3. Csukja be a fedelet.

5.4 Automatikus kalibralas végrehajtasa

H TUDNIVALO Uzembe helyezés elétt vé-
gezzen kalibrald menetet (lasd Fejezet 5.4 "Auto-
matikus kalibralas végrehajtasa”, oldal 327) vagy
tanitsa be a kiindulasi pontokat (lasd Fejezet
7.5.2 "Kezdd8pontok beallitasa", oldal 329).

Allitsa a késziiléket a kiindulasi helyzetbe (09)
1. Allitsa a késziiléket a gyepfeliileten a kiindu-
lasi pozicidba:
®  a dokkoléallomastdl legalabb 1 m-re bal-
ra és 1 m-rel el6tte
B az elllsé oldalaval a hatarolévezeték felé

A kalibralas elinditasa

1. Ellenérizze, hogy a készllék varhaté moz-
gastartomanyaban nincsenek-e akadalyok. A
készlléknek képesnek kell lennie arra, hogy
mindkét elsd kerekével athaladjon a hatarolé-
vezetéken. Szlkség esetén tavolitsa el az
akadalyokat vagy atmenetileg tegye belllre a
kabelt (min. 35 cm szikséges).

2. A[I»] gombbal inditsa el a késziiléket. A kijel-
z6n a kovetkezd lathaté:

® | Figyelmeztetés! Indul a gép
m  Kalibralas, [1] fazis
Kalibralas kozben

A hatérolovezetékben a jeler6sség meghataroza-

sahoz a készulék el6szor kétszer athalad a hata-

rolévezeték felett, majd ezt kdvetéen a visszatér

a dokkoléallomashoz és ott marad.

B Akijelz6n megjelenik a kdvetkezd Uzenet:
Kalibrdlds befejezédott.

® Az akku toltédik.

E TUDNIVALO A késziiléknek a dokkolo al-
lomasba érve meg kell allnia. Ha a készllék a
dokkoléallomasba valé behaladaskor nem kertl
érintkezésbe, tovabbhalad a hatarolévezetéknél.
Ha a késziilék a dokkoldallomason athalad, akkor
a kalibralasi folyamat sikertelen volt. Ebben az
esetben a dokkoldallomast még jobban be kell
igazitani, majd a kalibralast meg kell ismételni.

Kalibralas utan

Megjelenik az elére beallitott aktualis vagasi id6-
tartam.

Az 6sszes tovabbi beadllitashoz lasd Fejezet 7
"Beallitasok", oldal 328.

Robolinho 700/1200/2000
H TUDNIVALO A rendeltetésszerii lizemelés
biztositasa, valamint a hibalizenetek el6fordula-

sanak kikliszdbolése érdekében le kell mérni a
hurok hosszat.

Ehhez lasd még
Kezd6pontok beallitasa [ 329]

6 KEZELES
6.1 A késziilék kézi inditasa

1. A gombbal kapcsolja be a készlléket.
Nem terv szerinti szegélynyiras esetén: lasd
Fejezet 7.7 "Szegélynyiras kézi inditas ese-
tén", oldal 330.

2. A[I») gombbal inditsa el kézzel a késziiléket.

6.2 Pazsitnyiras megszakitasa

= Robolinho 500/1150: Nyomja meg a
gombot a készlléken.

®  Robolinho 700/1200/2000: Nyomja meg a
gombot a dokkoldéallomason (08/4) vagy
a készlléken.

A készulék automatikusan a dokkoldallomasba
megy. Az aktudlis napi nyirasi terv torlédik és
masnap az elbre beallitott idépontban indul ujra.

®  Nyomja meg a @ gombot a késziiléken.
A pazsitnyiras egy fél 6rara megszakad.

= Nyomja meg a gombot a késziiléken.
A készUllék kikapcsol.

E TUDNIVALO Vészhelyzet esetén a készii-
léket a STOP gombbal (08/2) lehet leallitani.

442811 _a

327



Beallitasok

6.3 Mellékfeliilet nyirasa (01/NF)

1. A késziléket emelje fel, majd kézzel helyez-
ze el a mellékfellleten.

A gombbal kapcsolja be a készuléket.
A E] gombbal hivja be a fémeniit.
(A)vagy (W) *Beal17tasok (=)

E] vagy E] *Mell1ékfelilet nyirasa
\4

o r 0D

6. A @ vagy a E] gombbal valassza ki a
nyirasi idét.
7. A @ gombbal inditsa el kézzel a késziiléket.

A beallitastol figgéen: A késziilék a beallitott id6-
pontban nyirast végez, majd pedig kikapcsol
vagy addig folytatja a nyirast, amig az akkumula-
tora le nem merdil.

A mellékfelllet nyirasa utan a készlléket kézzel
vigye vissza a dokkoléallomasba.

7 BEALLITASOK
7.1 Beallitas behivasa — Altalanos

1. A[Z] gombbal hivja be a fémeni.
Tudnivalé: A meniipont el6tti csillag * azt jel-
zi, hogy a menli éppen ki van vélasztva.

2. @vagy@ *Beallitasok E]V

3. A @ vagy a E] gombbal valassza ki a ki-
vant menipontot, majd a E]' gombbal
hagyja jova.

4. Adja meg a beallitasokat.

Tudnivalé: A meniipontok ismertetése a ko-
vetkezd szakaszokban térténik.

5 A E] gombbal térjen vissza a fémeniihoz.

H TUDNIVALO Tovabbi meniipontok: lasd
Fejezet 5.2 "Alapbeallitasok végrehajtasa”, ol-
dal 326.

7.2 Billentylihangok bekapcsolasa/
kikapcsolasa

1. @ vagy @ *Billentylihangok B'
2. Billentylihangok bekapcsolasa/kikapcsolasa:

= [A]vagy V) aktivalas (]

Billentylihangok bekapcsolasa.

u @ vagy @ Kikapcs. B’:

Billentylihangok kikapcsolasa.

7.3 Gazdasagos lizemmad aktivalasa/
deaktivalasa (Robolinho 700/1200/2000)
Gazdasagos uzemmodban a készilék energiata-
karékos lzemmadra valt. Ezaltal csokken az
energiafelhasznalas és a zajkibocsatas.

EI TUDNIVALO Magas és siirii fii esetén, va-
lamint tdmor pazsithenger esetén nem ajanlott,
ill. nem lehetséges.

1. @ vagy E] * EcoMode E]'

2. Gazdasagos madd bekapcsolasalkikapcsola-
sa:

= Aktivalas (-]
Gazdasagos Uzemmod bekapcsolasa.

®  Kikapcs. B’:
Gazdasagos Uzemmod kikapcsolasa.

7.4 Esb6érzékel6 beallitasa (Robolinho
700/1200/2000)

H TUDNIVALO Szaraz pazsit nyirasa esetén
csokken a szennyezddés mértéke. Az esGérzeé-
kel6 bekapcsolasaval és egy késleltetési id6 be-
allitasaval megakadalyozhato, hogy a késziilék
akkor is nyirjon, ha a pazsit nyirkos.

Ha az es6érzékel6 be van kapcsolva, akkor a ké-
szlilék kezd6dd es6 esetén visszatér a dokkoloal-
lomasba. Ott addig tartézkodik, amig az eséérzé-
kel6 meg nem szarad. Ezutan még kivarja a beal-
litott késleltetési idd leteltét, miel6tt folytatja a
pazsitnyirast. Az es6érzékeld érzékenysége be-
allithato.

1. @ vagy Ii] * Es6érzékeld [3'

2. Esb6érzékel6 bekapcsolasalkikapcsolasa:

u @ vagy @ Aktivalas E]':

Es6&szenzor bekapcsolasa.

u @vagy@ Kikapcs. E]':

Es6szenzor kikapcsolasa.
3. Az es6érzékeld késleltetésének beadllitasa:

u @ vagy E] *EsGérzékeld késl.
|4

B XX Ora Xxx perc

A @ vagy @ gombbal vélassza ki,

majd a BY gombbal erésitse meg a
késleltetés kivant értékét.

4. Az es6érzékelb érzékenységeének bedllitasa:

u @ vagy E] *EsOGérzékenység E]V
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A @ vagy [i] gombbal allitsa be, majd a
E]V gombbal er8sitse meg az érzékeny-
ség kivant értéket.

7.5 Vagoéprogram beallitasa
7.5.1 Vagoprogram beallitasa — Altalanos

1. A[Z] gombbal hivja be a fémeniit.

2. @ vagy @ * Programok B'

3. A @ vagy a E] gombbal valassza ki a me-
ndpontot, majd a B' gombbal hagyja jova.

4. Adja meg a beallitasokat.

Tudnivalé: A meniipontok ismertetése a ké-
vetkezd szakaszokban torténik.

7.5.2 Kezdoépontok beadllitasa
Kezd6pontok betanitasa

1. Allitsa a késziiléket a dokkoléallomasba.
A gombbal kapcsolja be a késziléket.

A E] gombbal hivja be a fémeniit.

@ vagy @ * Programok B'

@ vagy @ *Belépési pontok E]'
E] vagy E] * Kezd6pontok betanitdsa
E]r

7. @ vagy @ * Kezdépontok betanita-
sanak inditdsa B’:

= [A]vagy (W] Inditas [—]7. A kesziilék

a hatarolévezeték mentén halad.

= [A]vagy (W] 1tt (=), ha a kesziilék el-

érte a kivant kezd6pontot. A készulék ta-
rolja a kezdépontot.

8. @vagy@ 1. kezdépont megadasa

E]', ha a betanitasi menetben nem lett
meghatarozva kezdépont. Ha itt nincs meg-
hatarozva kezdépont, akkor a kezdépontok
meghatarozasa automatikusan torténik.

9. @vagy@ x kezd6pont: XX m By,
ha az utolsé kezddpontot elérte a késziilék.

2 T

Kezdépontok meghatarozasa kézzel (01)

Az elsé kezdbpont (01/X0) elére be van allitva,
és a dokkoldallomastdl 1 m tavolsagban jobbra

talalhaté. Ezen pont utan tovabbi kezdépontok le-

hetnek meghatarozva:

B Robolinho 500/700/1150: legfeljebb harom
kezddpont
(X1 -X3)

®  Robolinho 1200: legfeljebb hat kezdépont
(X1 —X6)

®  Robolinho 2000: legfeljebb kilenc kezdépont
(X1 =X9)

A kezdbpontok meghatarozasakor vegye figye-

lembe, hogy:

m A kezd6pontok ne legyenek tul messze a
dokkoldallomastdl, ill. tul kézel egymas-
hoz (02/f).

®  Csak annyi kezdépontot hasznaljon, amennyi
szukséges.

1. @ vagy@ *Belépési pontok B'

2. @vagy@ *X1 pont [020m]-nél BY
A @ vagy a E] gombokkal egymas utan va-

lasszon ki egy szamot és a [E]V gombbal
hagyja jova.

3. @vagy@ *X2 pont [075m]-nél E]'
A @ vagy a E] gombokkal egymas utan va-

lasszon ki egy szamot és a E]' gombbal
hagyja jova.

4. Ha szikséges, hatarozzon meg tovabbi kez-
dépontokat.

5 A E] gombbal térjen vissza a fémenihoz.
7.5.3 Vagasi idopontok beallitasa

H TUDNIVALO A vagasi idépontok progra-
mozasa és a vagas megkezdése kozott legalabb
30 percnek el kell telnie. Ellenkezd esetben a ké-
szilék az utolsé gomb kezelése utan legkorab-
ban 30 perc elteltével indul el.

A Heti program torténik azoknak a napoknak
és id6knek a bedllitasa, amikor a készlléknek
dolgoznia kell. Sziikség esetén ezeket a beallita-
sokat igazitsa hozza a kert méretéhez. Ha kb.
egy hét utan még lathatdk vagatlan fellletek, ak-
kor ndvelje a vagasi id6ket.

1. @vagy@ *Heti program E]'

u @ vagy@ *Minden nap [X]:Aké-
szulék minden nap a beallitott id6ben
vag. Haa Minden nap [ ] felirat lat-
hatd, akkor a készilék csak a hét bealli-
tott napjain végez vagast.
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» [A)vagy V] *Hétfs [X]..*vasar-
nap [X]: A készilék a hét beallitott
napjain a beallitott id6ben vag. Ha pl.
Hétf6 [ ] felirat lathatd, akkor a ké-
szilék a megadott napon nem végez va-
gast.

u @ vagy @ Médositas B’: Az adott
napon kapcsolja be [X] vagy kapcsolja
ki [ 1, allitsa be az id6ket, a vagas fajta-
jat és a kezdépontokat.

2. Adja meg a beallitdsokat minden napra vagy

a meghatarozott napra:

m pl. *[M] 07:00-10:00 [?]: Normal
vagas [M] 07:00 — 10:00 6ra kozott au-
tomatikusan cserél6d6 kezd6épontokkal O
-9-ig [?].

= pl. *[R] 16:00-18:00 [1]: A készi-
lék 16:00 drakor a szegélynyirassal kezd
[R], majd végighalad a hatarolovezeték
teljes hosszaban. Ezutan megkezdi a fe-
lUletnyirast az 1. kezdépontban [1].
18:00 orakor, ill. amennyiben az akku le-
merdlt, a készlilék visszatér a dokkoloal-
lomasba.

u @ vagy @ Médositas B’: Modosit-
sa a kivalasztott beallitasokat.

u @ vagy @ Tovabb B’: Nyugtézza a
modositott bedllitast, majd folytassa a ko-

vetkez6 beallitassal.

3. @ vagy@ Mentés B’: Mentse a menu-
pont 6sszes modositott beallitasat.

7.6 inTOUCH

Egy atjaréval fennall6é kapcsolatot meg lehet sza-
kitani. Ezzel a készulék 30 percig nyitott egy Uj
kapcsolat felépitéséhez.

E TUDNIVALO Egy kapcsolat késébbi létesi-
téséhez a kapcsolatot elészor Ujra meg kell sza-
kitani akkor is, ha a készuléket el6z6leg nem
kapcsoltak hozza egyetlen atjarohoz sem.

1. E] vagy E] *inTOUCH E]'

2. Kapcsolat megszakitdsa E]'
A készllék lizenete: Kész.

3. A E]' gombbal hagyja jéva, majd térjen
vissza a menuhdz.

7.7 Szegélynyiras kézi inditas esetén

Kézi inditas esetén itt lehet beallitani, hogy a ké-

szilék a szegélynyirassal kezdjen.

Végezze el a szegélynyirast a programozott va-
gasi id6kben: lasd Fejezet 7.5.3 "Vagasi idépon-
tok beéllitasa”, oldal 329.

1. @ vagy E] *Szegélynyirads E]'

2. @vagy@* kézi inditas esetén
|4

7.8 Mellékfeliilet nyirasanak beallitasa
1. [A]vagy [¥) *mMel1ékfeliilet nyirasa
|4

2. Allitsa be a vagasi idéket:

u @ vagy E] inaktiv E]':

A mellékfelulet vagasa ki van kapcsolva.

= [A)vagy (W] akeiv (=)
A készulék addig dolgozik, amig az akku-
mulatora le nem merdil.

u @vagy@ vagasi idé (perc)
'.

A készulék a mellékfeluletet a beallitott
ideig vagja. A kovetkezd vagasi idok allit-
hatok be:

30/60/90/120/az akku lemeriléséig.

7.9 Kijelzé fényerejének beallitasa
Ha a kijelz6 pl. er6s napsugarzas esetén nehe-

zen olvashatd, akkor a kijelzés a megjelenitési
kontraszt médositasaval javithato.

1. @ vagy E] *Kijelzé kontraszt E]'

2. A @ vagy a @ gombbal novelje/csdkkentse
a kijelzé kontrasztjat, majd a E]' gombbal
hagyja jova.

7.10 Beallitasvédelem

Ha a beallitasvédelem ki van kapcsolva, akkor

csak a biztonsaggal kapcsolatos hibak nyugtaza-
sakor kell megadni a PIN-kodot.

1. [AJvagy (W) *Beal1itasvédelen [—=]”

2. Beallitasvédelem bekapcsolasalkikapcsola-
sa

u @ vagy @ Aktivalas E]':

Beallitasvédelem bekapcsolasa.

u @vagy@ Kikapcs. E]':

Beallitasvédelem kikapcsolasa.
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Informaciok megjelenitése

7.11 Uj kalibralas

Ha a hatérolovezeték helyét vagy hosszat meg-
valtoztatték, vagy ha a készlilék a hataroloveze-
téket nem képes megtalalni, akkor Uj kalibralas
szukséges.

1. [A]vagy (W] 0§ kalibralas (=)

2. Kalibralas visszaallitasa? [—]”
3. Kalibralas végrehajtasa: lasd Fejezet 5.4

"Automatikus kalibrélas végrehajtasa”, ol-
dal 327.

7.12 Gyari beallitasok visszaallitasa

A készllék gyari beallitasait példaul értékesités

esetén helyre lehet allitani.

1. [AJvagy (W) *Gyari beallitasok [—]”
A készllék Uizenete: A bedl11itdsok
helyredllitasa sikerult

8 INFORMACIOK MEGJELENITESE

A Informdcidk meni a készllékadatok megje-
lenitésére szolgal. Ebben a menuben nem lehet
a beallitisokon modositani.

1. A[Z] gombbal hivja be a fémeniit.

2. @ vagy @ * Informdciodk B'
3. A @ vagy @ gombbal vélassza ki a menu-

pontot, majd a B' gombbal hagyja jova.
Tudnivalé: A meniipontok ismertetése a ké-
vetkezd részekben térténik.

4. A @ gombbal térjen vissza a fémenihoz.

Késszerviz

Azt mutatja, hogy hany Gzemoran belll sziksé-
ges a késszerviz. A szamlalét kézzel lehet visz-
szaallitani. A késszervizt egy AL-KO szakkereske-
doének, technikusnak vagy szervizpartnernek kell
elvégeznie.

Allitsa vissza a késszerviz szamlalojat:

1. @vagy@ Jévahagyas E]'

Hardver

A készulékre vonatkozé informacidkat mutat,
mint pl. a tipust, a gyartasi évet, az lzemérakat,
a sorozatszamot, a vagasi alkalmak szamat, az
Osszes vagasi idét, a toltési ciklusok szamat, az
Osszes toltési id6t, a hatarolovezeték hurkainak
hosszat.

Szoftver
A szoftver valtozatat mutatja.

H TUDNIVALO Mindig tartsa napra kész al-
lapotban a Robolinho pazsitnyiré robot szoftve-
rét. Rendszeresen ellenérizze a firmware valtoza-
tot, és sziikség esetén frissitse. A Robolinho fris-
sit6 szoftver megtalalhatd a kdvetkezd internetci-
men:
www.al-ko.com/shop/de/robolinho-autoupdater

Programinformacio

Az aktualis beallitdsokat mutatja, mint pl. az 6sz-
szes heti vagasi id6t.

Uzemzavarok esetén

Az utoljara felmerilt hibatuzeneteket mutatja da-
tummal, idéponttal és hibakoddal.

9 KARBANTARTAS ES APOLAS

/\ VIGYAZAT! Sériilésveszély. Az éles szélii
és mozgo készulékalkatrészek sériléseket okoz-
hatnak.
®m  Karbantartasi, apolasi és tisztitasi munkak

kbézben mindig viseljen véddkesztydt!

9.1 Tisztitas

FIGYELEM! Viz hasznalata miatti veszély. A
robot pazsitnyiréba és a dokkoléallomasba beke-
rulé viz az elektromos alkatrészek karosodasa-
hoz vezet.
®  Soha ne frocskolje le vizzel a robot pazsit-

nyirét és a dokkoléallomast.

Robot pazsitnyiré tisztitasa

/\ VIGYAZAT! Sériilésveszély a vagokés

miatt. A vagokések nagyon élesek, és vagasi sé-

riléseket okozhatnak.

®  Viseljen védbkesztyit!

= (gyeljen arra, hogy testrészei ne érjenek be-
le a vagokések terlletére.

Hetente egyszer végezze el a kdvetkez6t:

1. A[®) gombbal kapcsolja ki a késziiléket.

2. A haz fellletét egy kézi sepriivel, egy kefé-
vel, egy nedves kenddvel vagy egy puha szi-
vaccsal tordlje le.

3. Az also lemezt, a pazsitnyiré fedelét és a va-
gokeést kefével tisztitsa meg.

4. Ellenérizze a vagokeés séruléseit. Sziukseég
esetén csere: lasd Fejezet 9.3 "Vagokés cse-
réje", oldal 332.
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Karbantartas és apolas

Dokkoléallomas tisztitasa

1. A flimaradékot és a lombot vagy mas targya-
kat rendszeresen tavolitsa el a dokkoléallo-
masbol.

2. A dokkoldallomas felliletét nedves kendével
vagy puha szivaccsal tordlje le.

9.2 Rendszeres ellenérzés

Altalanos ellenérzés
1. Hetente egyszer ellendrizze a teljes telepités
karosodasait:
m Készulék
B Dokkoldallomas
B Hatarolévezeték
B Tapegység
2. A hibas alkatrészeket az AL-KO eredeti po-

talkatrészeire kell kicserélni, ill. az AL-KO
szervizallomasain kicseréltetni.

Kerekek szabad mozgasanak ellendrzése
Hetente egyszer végezze el a kdvetkez6t:

1. A kerekek kortili teriileteket alaposan meg
kell tisztitani a fimaradvanyoktol és mas
szennyez6désektél. Ehhez hasznaljon kézi
sepr(it és egy kendé6t.

2. Ellenbrizze, hogy az dsszes gorgé kdnnyen
jar-e és kormanyozhato-e.
Tudnivalé: Ha a gérgbk nehezen jarnak
vagy nem kormanyozhatoék, egy AL-KO szer-
vizélloméassal cseréltesse ki.

A robot pazsitnyiré érintkezoéfellileteinek
ellenérzése

1. A szennyezddéseket egy kenddvel tavolitsa
el, majd az érintkez6ket gondosan zsirozza
be.

A dokkoloallomas toltéérintkezéinek
ellenérzése

1. Huzza ki a halézati csatlakozét.

2. Atoltéérintkezéket nyomja a dokkoldallomas
felé, majd engedje el. A toltéérintkez6knek
vissza kell ugraniuk a kiindulasi helyzetikbe.
Tudnival6: Ha a télt6érintkez6k nem ugra-
nak vissza, egy AL-KO szervizallomassal
cseréltesse ki bket.

9.3 Vagokeés cseréje

/\ VIGYAZAT! Sériilésveszély a vagokés
miatt. A vagokések nagyon élesek, és vagasi sé-
riléseket okozhatnak.
®m  Viseljen védbkesztyt!
= (gyeljen arra, hogy testrészei ne érjenek be-

le a vagokeések terlletére.

FIGYELEM! A késziilék karosodasanak ve-
szélye szakszeriitlen javitas miatt. Az elhajlott,
beszerelt vagokések kiigazitasa miatt a késta-
nyér karosodhat.

B Ne igazitsa ki az elgdrbult vagokéseket.

B Az elgorbult vagokéseket az AL-KO eredeti
potalkatrészeire cserélje ki.

Az elhasznalddott vagy elgorblilt vagokést ki kell
cserélni.

1. A[®] gombbal kapcsolja ki a késziiléket.

2. Fektesse le a készlléket a vagokésekkel fel-
felé.

3. Csavarja ki a rogzitécsavarokat.
4. Vegye ki a vagokeést a helyérdl.

5. A vagokés helyét egy puha kefével tisztitsa
meg.

EHI TUDNIVALO A vagokések teljes hosszuk-
ban élesitve vannak, és ezért 180°-kal elforgatva
is beszerelhet6k, igy élettartamuk megduplazo-
dik.

6. Vagokés cseréje:

B Ha a vagokést az els6 dsszeszerelés ota
még nem forditottdk meg: Forditsa el
180°-kal a vagokést, majd az élesitett ol-
dalaval a késztilék felé ismét tegye be a
vagokészulékbe, majd a rogzitécsavaro-
kat kézzel Ujra huzza meg.

B Ha a vagokést az els6 6sszeszerelés 6ta
egyszer mar megforditottak: Az 0j vago-
kést az élesitett oldalaval a készulék felé
tegye be a vagokésziilékbe, majd az uj
rogzitécsavarokat kézzel Ujra huzza meg.
Tudnivalé: Csak eredeti AL-KO potalkat-
részeket hasznaljon.

Makacs, kefével nem eltavolithaté szennyezédé-
sek esetében a késtanyért ki kell cserélni, mivel a
kiegyensulyozatlansag erds zajképz&édést, foko-
zott kopast és miikddési zavarokat okozhat.

A térzékést altaldban nem kell kicserélni.
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Szallitas

10 SZALLITAS

A készilék szallitasat az alabbiak szerint végez-
ze:

1. A @ gombbal vagy a stop gombbal allitsa le
a készlléket.

2. A[®)] gombbal kapcsolja ki a késziléket.

3. A készilléket két kézzel a haznal fogva emel-
je fel:

® A vagokést nem szabad megérinteni.
® A vagokés sohase forduljon a teste felé.

11 TAROLAS

11.1 Robot pazsitnyiro tarolasa

A téli id6szakban, ill. az el6re lathatdan 30 napnal
hosszabb ideig tart6 Gizemen kivil helyezés ese-
tén raktarozza a késziléket.

1. Az akkumulatort teljesen toltse fel (lasd Feje-
zet 5.1 "Akku feltéltése (08)", oldal 326).

2. A készlléket alaposan tisztitsa meg (lasd Fe-
jezet 9.1 "Tisztitas", oldal 331).

3. A készulék megbrzése:
B az §sszes kerekén allva
B szaraz, zarhato és fagytol védett helyen
m  gyerekektdl elzarva

11.2 Toltéoszlop raktarozasa

A téli id6szakban, ill. az elére lathatéan 30 napnal
hosszabb ideig tarté Gizemen kivil helyezés ese-
tén raktarozza a toltéoszlopot.

1. Atapegységet valassza le a halézatrol, majd
huzza ki a dokkoldallomasbal.

2. Toltoszlop leszerelése:

B Atoltéoszlop (08/5) mindkét csavarjat
csavarja ki.

® A toltéoszlopot megbillentéssel oldja le a
dokkoléallomasrol.

B A kabelek dugaszcsatlakozasat valassza
le a dokkoléallomasrol és a téltéoszlop-
rél.

® Az aljzat nyilasat (08/6) a mellékelt téli
fedéllel (08/7) zarja le.

3. Toltéoszlop megdrzése:

B szdaraz, zarhato és fagytol védett helyen

®  gyerekektdl elzarva

11.3 A hatarolovezeték atteleltetése

A hatarolovezeték a talajpan maradhat, nem kell
onnan eltavolitani.

12 ARTALMATLANITAS
Tudnivaldk az elektromos és elektronikus
késziilékekre vonatkozo6 torvényrél (ElektroG)
® A hasznalt elektromos és elektronikus
készilékek nem tartoznak a haztartasi

— hulladékhoz, hanem valogatott begy(j-
tése, ill. artalmatlanitasuk sziikséges!

® A régi elemeket vagy akkumulatorokat, ame-
lyek nincsenek a régi készulékbe rogzitve, le-
adas el6tt el kell tavolitani! Ezek artalmatlani-
tasat az akkumulatorokra vonatkoz6 torvény
szabalyozza.

®m Az elektromos és elektronikus készulékek tu-
lajdonosai, ill. hasznaldi kételesek a készulé-
keket hasznalatuk befejeztével visszaszolgal-
tatni.

®m A végfelhasznald kizarodlagos feleléssége,
hogy tordlje az artalmatlanitandé régi készi-
léken lévd személyes jellegl adatait!

Az athuzott hulladéktarol6é edény szimbolum azt
jelenti, hogy az elektromos és elektronikus ké-
sziulékeket nem szabad a haztartasi hulladékkal
artalmatlanitani.

Az elektromos és elektronikus készilékek a ko-

vetkezd helyeken dijtalanul leadhatok:

®  Nyilvanos térvényes artalmatlanito, ill. gyGjts-
pontok (pl. kommunalis hulladékudvarok)

®m  Elektromos késziilékeket forgalmazé Gzletek
(helyhez kotott és online), valamint kereske-
dék kotelesek ezeket atvenni, ill. ezt. Onként
felajanlani.

Ezek az allitasok csak azokra a készulékekre ér-

vényesek, amelyeket az Eurdpai Unié orszagai-

ban telepitettek és vasaroltak, és amelyek a

2012/19/EU sz. eurdpai iranyelv hatalya ala tar-

toznak. Az Eurdpai Union kivili orszagokban

ezektdl eltérd rendelkezések lehetnek érvényben

a hasznalt elektromos és elektronikus késziilékek

artalmatlanitasara vonatkozéan.

Tudnivalok az akkumulatorokra vonatkozé
torvénnyel kapcsolatban (BattG)

e

B Az elektromos készllékekbdl szarmazo ele-
mek vagy akkumulatorok biztonsagos kivéte-
Iéhez és a tipusra, ill. a kémia rendszerre vo-
natkozé informaciok a kezelési és szerelési

A hasznalt elemek és akkumulatorok
nem tartoznak a haztartasi hulladék-
hoz, hanem valogatott begydijtése, ill.
artalmatlanitasa szikséges!
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Hibaelharitas

Utmutatéban talalhaté tovabbi adatok kozott
talalhatok.

B Az elemek és akkumulatorok tulajdonosai, ill.
hasznaldi kételesek a készulékeket haszna-
latuk befejeztével visszaszolgaltatni. A visz-
szaadas a haztartasban el6fordulé mennyisé-
gek atvételére vonatkozik.

A hasznalt elemek karos anyagokat vagy ne-

hézfémeket tartalmazhatnak, amelyek karosithat-

jak a kdrnyezetet és az egészséget. A hasznalt
elemek értékesitése és a bennik megtalalhatéd
eréforrasok hasznositasa hozzajarul mind a kor-
nyezet, mind az egészség védelméhez.

Az athuzott hulladéktarold edény szimbolum azt

jelenti, hogy az elemeket és akkumulatorokat

nem szabad a haztartasi hulladékkal artalmatla-
nitani.

Ha ezenkivll a hulladéktarolé edény alatt Hg, Cd

vagy Pb jelzés lathato, akkor a kdvetkezd helyzet

all fenn:

B Hg: Az elem tébb mint 0,0005 % higanyt tar-

talmaz

B Cd: Az elem tébb mint 0,002 % kadmiumot
tartalmaz

B Pb: Az elem tobb mint 0,004 % 6lmot tartal-
maz

Az elemek és akkumulatorok a kdvetkezé helye-

ken dijtalanul leadhatok:

®  Nyilvanos térvényes artalmatlanito, ill. gydjté-
pontok (pl. kommunalis hulladékudvarok)
Elemeket és akkukat arusité helyeken

A készulékekhez hasznalt régi elemek gyuj-
tését végzo kozos visszavételi rendszerek
barmelyik atvételi pontjan
B A gyart6 visszavételi helyén (ha a kdzds visz-
szavételi rendszer nem all rendelkezésre)
Ezek az allitdsok csak azokra az elemekre és ak-
kumulatorokra érvényesek, amelyeket az Eurdpai
Unio orszagaiban telepitettek és vasaroltak, és
amelyek a 2006/66/EK sz. eurdpai iranyelv hata-
lya ala tartoznak. Az Eurépai Union kivili orsza-
gokban ezektdl eltéré rendelkezések lehetnek ér-
vényben az elemek és akkumulatorok artalmatla-
nitasara vonatkozoan.

Csomagolassal kapcsolatos utasitasok

&y A csomagoléanyagok Ujrahasznosithatoak.
%69 Kérjik, hogy a csomagolast kdrnyezetbarat
modon artalmatlanitsa.

Akku kiszerelése a késziilék artalmatlanitasa
elott

A beépitett akkut a készilék artalmatlanitasa
el6tt ki kell szerelni és elklldnitve, kdrnyezetbarat
maodon kell artalmatlanitani.

@

Csavarja ki az (1) csavarokat.
Az akkurekesz (2) fedelét vegye le.
Huzza le és vegye ki az akkumulatort (3).

Tegye vissza a fedelet, majd csavarja be Ujra
a csavarokat.

Pobd=

13 HIBAELHARITAS
13.1 A késziilék- és kezelési hibak kijavitasa

/\ VIGYAZAT! Sériilésveszély. Az éles sz&li
és mozgo6 készulékalkatrészek séruléseket okoz-
hatnak.
®  Karbantartasi, apolasi és tisztitasi munkak

koézben mindig viseljen védékesztyt!

EH TUDNIVALO Olyan hibak esetében, ame-
lyek nem szerepelnek ebben a tablazatban, vagy
amelyeket sajat maga nem tudja kijavitani ve-
vészolgalatunkhoz.
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Zavar

A készulék nem indul el.

A készulék mozog és be-
asodik. A kerekek tovabb
forognak.

A készulék rossz id6pont-
ban nyirja a flivet.

A motor nyiras kézben all-
va marad.

A vagasi eredmény nem
egyenletes.

Az akkumulator lizemideje
jelentésen csokken.

A készulék rezeg vagy tul
er6s a zajképzédés.

Ok

Az akkumulator lemertilt.

Az itk6z6érintkezék nem ol-
danak ki.

A fG tul magas.

A késziilék a gyepfelilet
egyik egyenetlenségeén all.

A készulék beallitott ideje
nem jo.

A véagas idétartama rosszul
van megadva.

A készlilék elveszti az id6be-
allitasokat.

A motor tulterhelt.

Az akkumulator lemertilt.

A vagokések kopottak.

A vagasi id6 tul révid.
Tul nagy a levagando fellilet.

Tul alacsony a vagasi ma-
gassag.

A vagokések kopottak.

Tul alacsony a vagasi ma-
gassag.

A f@ tul magas vagy tul ned-
ves.

Kiegyensulyozatlansag a va-
gokésben vagy a vagokeés
meghajtasaban

Elharitas
A késziiléket toltse fel a dokkoldallo-
masban.

Forduljon AL-KO szervizhez.

= Novelje a vagasi magassagot, majd
a fokozatosan engedje le a kivant
magassagig.

A flvet egy flinyiréval nyirja rovidre.

Szlintesse meg az egyenetlenséget.
Allitsa be az orat.
Allitsa be a vagasi id6ket.

Az akku hibas. Forduljon AL-KO szer-
vizhez.

Kapcsolja ki a késziléket, allitsa sima
feluletre vagy alacsony fiire és probalja
Ujra beinditani.
Toltse fel az akkumulatort.
Forditsa meg vagy szlikség esetén cse-
rélje ki a vagokéseket.
Programozzon be hosszabb vagasi idét.
Csokkentse le a levagando fellletet.
Novelje a vagasi magassagot, majd a
fokozatosan engedje le a kivant magas-
sagig.
Forditsa meg vagy szlikség esetén cse-
rélje ki a vagokéseket.
Novelje a vagasi magassagot, majd a
fokozatosan engedje le a kivant magas-
sagig.
Hagyja megszaradni a fiivet.
Allitsa magasabbra a vagasi ma-
gassagot.
Tisztitsa meg a flnyiréfedelet.
Forduljon AL-KO szervizhez.
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Zavar

Az akkumulator nem tolt6-
dik fel, ill. alacsony az ak-
kufesziiltség

Ok

® A dokkoléallomas tol-
téérintkezdi szennyezet-
tek.

B A készilék érintkezdfell-
letei szennyezettek.

A dokkoléallomas nem kap
aramot.

A késziilék nem éri el a tol-
téérintkez6t.

Az akkumulator élettartama
végeére ért.

A toltéelektronika hibas.

13.2 Hibakédok és hibaelharitas

H TUDNIVALO Olyan hibak esetében, ame-
lyek nem szerepelnek ebben a tablazatban, vagy
amelyeket sajat maga nem tudja kijavitani ve-

vészolgalatunkhoz.

Hibakod
CNOO1: Tilt sensor

CN002: Lift sensor

CNOO5: Bumper de-
flected

Ok

A dblésérzékel6 mikddésbe

|épett:

B a megengedettnél na-
gyobb a délésszog

A készlilék elakadt

A lejté/emelkedé tul me-
redek

Az emelésérzékeld miko-

désbe Iépett:

® A készllék burkolata fel-
emelés vagy egy akadaly
miatt felfelé elmozdult.

A készilék rafutott egy aka-
dalyra, és nem tudja magat
kiszabaditani (pl. Utkdzés a
dokkol6allomas kozelében).

Elharitas
Tisztitsa meg a toltéérintkezdket és az
érintkezéfeluleteket.

Csatlakoztassa a dokkoldallomast az
aramforrashoz.

®m  Helyezze a késziléket a dokkoloal-
lomasba, majd ellenérizze, hogy a
toltéérintkezok illeszkednek-e.

®  Forduljon AL-KO szervizhez.

Forduljon AL-KO szervizhez.

Forduljon AL-KO szervizhez.

Elharitas
Allitsa a késziiléket vizszintes feliiletre
és nyugtazza a hibat.

Tavolitsa el az akadalyt.

®  Allitsa a késziiléket a szabad, beha-
tarolt gyepfeliletre.

®  Valtoztassa meg a hatarolévezeték
helyét.
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Hibakod

CNOO7: No Toop sig-
nal

CNOO8: Loop signal
weak

CN010: Bad position
CNO11:

CN012: cal: no Toop
CN015: cal: outside

CNO017: cal: signal
weak

CNO018: cal:
on

collisi-

Ok

Nincs hurokjel
A hatarolovezeték hibas.
A hurokjel tul gyenge.

Gyenge a hurokjel

A hatarolovezeték tul
mélyen van elhelyezve

B Akészillék a behatarolt
gyepfellleten kivil talal-
hato.

B A hatarolovezeték lera-
kasakor keresztezés tor-
tént.

Escaped robot A késziilék a behatarolt

gyepfeluleten kivil talalhato.

Hiba a kalibralas soran:

m A készllék nem taldlja a
hatarolévezetéket.

Hiba a kalibralas soran:

®  Gyenge a hurokjel

= Nincs hurokjel

B A hatarolovezeték hibas.

Hiba a kalibralas soran:

m A készulék akadalynak
Utkozott.

Elharitas

Ellenérizze a LED-eket a dokkoldal-
lomason.

Ellendrizze a dokkoldallomas
aramellatasat. Huzza ki, majd dugja
vissza a tapegységet.

Ellenérizze a hatarolévezeték séri-
|éseit. Javitsa meg a hibas vezeté-
ket.

Ellenérizze a LED-eket a dokkoléal-
lomason.

Ellenérizze a dokkoloallomas
aramellatasat. Huzza ki, majd dugja
vissza a tapegységet.

A hatarolovezetéket emelje fel az
eléirt magassagba, esetleg rogzitse
kdzvetlenul a pazsit fellletén.

Allitsa a készlléket a szabad, beha-
tarolt gyepfellletre.

Helyesbitse a hatarolévezeték hely-
zetét a kanyarok és az akadalyok
koril. Szlintesse meg a kabelke-
resztezést.

Helyesbitse a hatarolovezeték helyzetét
a kanyarok és az akadalyok kordl.

Ellendrizze a LED-eket a dokkoldal-
lomason.

Ellenérizze a dokkoldallomas
aramellatasat. Huzza ki, majd dugja
vissza a tapegységet.

Allitsa a késziiléket az el6iras sze-
rinti kalibralasi pozicidba, pontosan
derékszogben allitsa be. A készl-
Iéknek at kell tudnia haladni a hata-
rolévezetéken.

Allitsa a késziiléket az el6iras sze-
rinti kalibralasi poziciéba, pontosan
derékszdgben éllitsa be.
Ellendrizze a dokkoldallomas
aramellatasat. Huzza ki, majd dugja
vissza a tapegységet.

Ellendrizze a hatarolovezeték séri-
léseit.

Tavolitsa el az akadalyt.
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Hibaelharitas

Hibakéd

CNO38: Battery

CN099: Recov escape

CN104: Battery over
heating
CN110: Blade motor

over heating

CN119: R-Bumper de-
flected
CN120: L-Bumper de-
flected

Ok
Az akkumulator lemerult:

A hatarolovezeték hurokré-
sze tul hosszu, tul sok a szi-
get.

Feltoltéskor nincs érintkezés
a toltéérintkezékon

Akadalyok a dokkoldéallomas
kdzelében

A készUllék elakadt.

A készulék nem talalja a dok-

koléallomast.

Az akkumulator elhasznalo-
dott.

A toltéelektronika hibas.

Automatikus hibaelharitas
nem lehetséges

® Az akkumulator tulmele-
gedett (t6bb mint 60 °C).
Kisiités nem lehetséges.

m  \észledllitas a feligyeleti

elektronika révén

A pazsitnyiré motorja talme-
legedett (t6bb mint 80 °C).

A készilék rafutott egy aka-
dalyra, és nem tudja magat
kiszabaditani.

Elharitas

Valtoztassa meg a hatarolovezeték he-
lyét.

Tisztitsa meg a toltéérintkezdket.
Helyezze a készuléket a dokkoloal-
lomasba, majd ellenérizze, hogy a
toltéérintkezok illeszkednek-e.

B A toltéesatlakozokat ellendriztesse
és cseréltesse ki a gyartd szervizal-
lomasan.

Tavolitsa el az akadalyokat.

Allitsa a készliléket a szabad, behatarolt

gyepfeliletre.

®m  Ellendrizze a hatarolovezeték séri-
léseit.

® A hatarolévezetéket a gyarto6 szervi-
zallomasan nézesse at.

Az akkumulatort a gyarté szervizalloma-
san cseréltesse ki.

Az toltéelektronikat a gyarto szervizallo-
masan ellendriztesse.

®  Nyugtazza kézzel a hibalzenetet.
Megismétlédés esetén: A készilé-
ket a gyart6 szervizallomasan elle-
ndriztesse.

m  Kapcsolja ki a késziléket és hagyja
lehiilni az akkumulatort.

A készlléket ne helyezze a dokko-
|6allomasra.

m  Kapcsolja ki a késziléket és hagyja
lehdini.

®  Megismétl6dés esetén: A késziilé-
ket a gyart6 szervizéllomasan elle-
nériztesse.

Tavolitsa el az akadalyt.
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Ugyfélszolgalat/Szerviz

Hibakéd

CN128: Recov Impos-
sible

CN129: Blocked wL

CN130: Blocked wR

A tovabbi hibakodok leirasat az AL-KO honlapjan

talalja.

14 UGYFELSZOLGALAT/SZERVIZ

Ok

A készilék rafutott egy aka-
dalyra, és nem tudja magat
kiszabaditani.

A késziilék a behatarolt

gyepfelileten kivul talalhaté.

A bal oldali kerékmotor el-
akadt.

A jobb oldali kerékmotor el-
akadt.

Elharitas

Tavolitsa el az akadalyt.

m  Allitsa a késziiléket a szabad, beha-
tarolt gyepfelliletre.

B Valtoztassa meg a hatarolovezeték
helyét.

Szilintesse meg a blokkolast.

Szlintesse meg a blokkolast.

legkozelebbi AL-KO szervizhez. Ezeket megtalal-

ja az interneten a kdvetkez6 oldalon:
www.al-ko.com/service-contacts

A garanciaval, javitassal vagy poétalkatrészekkel
kapcsolatos kérdések esetén kérjuk, forduljon a

15 GARANCIA

A berendezés esetleges anyag- és gyartasi hibainak elharitasa javitassal vagy alkatrészcserével torte-
nik a térvényben eldirt jotallasi idén belll. A jétallasi hataridét azon orszag jogrendszere hatarozza
meg, ahol a berendezést vasaroltak.

A garancia kizarolag akkor érvényes, ha:

B betartjak ezt az Uzemeltetési utasitast u
B szakszerlien hasznaljak a berendezést u
B csak eredeti potalkatrészeket hasznalnak u

A garancia nem érvényes

onhatalmu javitasi probalkozas
onhatalmu miszaki modositasok

nem rendeltetésszerl hasznalat esetén

A garancia nem vonatkozik:
B a hasznalatbdl eredd festékhibakra,

B a kopo alkatrészekre, amelyek a pétalkatrész-kataldgusban be vannak keretezve | xxxxxx (x)

A garancia az els6 végfelhasznald vasarlasatol |ép életbe. Az idépont meghatarozasakor a fizetési bi-
zonylaton szerepl6é datum a mérvadé. A garanciajeggyel és az eredeti fizetési bizonylattal forduljon a
szakkereskedéshez vagy a legkdzelebbi hivatalos ugyfélszolgalathoz. A vevé eladdoval szembeni kel-
lékszavatossagi jogainak torvényes érvényesitési lehetéségeit a jelen nyilatkozat nem befolyasolja.
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1 OM DENNE BRUGSANVISNING

B Den tyske udgave er den originale driftsvej-
ledning. Alle andre sprog er overseettelser af
den originale driftsvejledning.

®  Opbevar denne brugsanvisning, sa du altid
kan sla op i den, nar du har brug for informa-
tioner om maskinen.

®  Overdrag kun maskinen til andre personer
sammen med denne brugsanvisning.

® | aes og overhold sikkerhedsanvisningerne og
advarslerne i denne brugsanvisning.

1.1 Symboler pa forsiden

Symbol

Betydning

Laes denne brugsanvisning omhyg-
geligt, for du tager apparatet i brug.
Dette er en forudseetning for, at du
kan arbejde sikkert og handtere ap-
paratet uden forstyrrelser.

Brugsanvisning

i

Symbol

Handter li-ion batterier forsigtigt!
; Overhold iseer anvisningerne i neer-
Ll veerende brugsanvisning vedrgren-

de transport, opbevaring og bort-
skaffelse!

Betydning

1.2 Symboler og signalord

/\ FARE! Indikerer en umiddelbar farlig situati-
on, som, hvis den ikke undgas, er livsfarlig eller
medfgrer alvorlige kveestelser.

/\ ADVARSEL! Indikerer en potentiel farlig si-
tuation, som, hvis den ikke undgas, kan veere
livsfarlig eller medfere alvorlige kvaestelser.

/\ FORSIGTIG! Indikerer en potentiel farlig si-
tuation, som, hvis den ikke undgas, kan medfgre
mindre eller moderate kvaestelser.

OBS! Indikerer en situation, som, hvis den ik-
ke undgas, kan medfare tingsskade.

H BEMARK Specielle anvisninger, der gar
dig i stand til at forstd og handtere maskinen bed-
re.

2 PRODUKTBESKRIVELSE

Denne dokumentation beskriver en fuldautoma-
tisk, batteridreven robotplaeneklipper, som bevee-
ger sig frit pa en graesplaene. Klippehgjden kan
indstilles.
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ﬂ Produktbeskrivelse

21 Leveringsomfang 2.2 Robotplaeneklipper

Leveringsomfanget omfatter de her oplistede
komponenter. Kontroller, at alle punkter er ved-

Nr. Komponent

1 Robotpleeneklipper
2 Kort vejledning Nr. Komponent
3 Brugsanvisning 1 Betjeningsfelt med display (indvendigt)
4  Plaenesgm * 2  STOP-tast (stopper apparatet med det
samme samt klippeknivene inden for
5  Netdel 2 sekunder)
6  Basisstation med skruesgm (5 stk.), 3 Ladekontakter
skruenggle og vinterkappe
. 4 Hgjdeindstilling (indvendig)
7  Afgreensningskabel **
. . 5  Forreste hjul (kan styres)
* Robolinho 500: 90 stk., Robolinho 1150: 180 sk, i i
Robolinho 700/1200/2000: felger ikke med ved 6  Klippeskjold
leveringen 7 Drivhjul
** Robolinho 500: 100 m, Robolinho 1150: 150 i
m, Robolinho 700/1200/2000: fglger ikke med 8  Khnivtallerken
ved leveringen 9  Fastspeendingsbolt
10  Ryddekniv
11 Kniv
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Produktbeskrivelse

Nr. Komponent
12  Batteriskakt

2.3 Symboler pa apparatet

Symbol Betydning

Hold uvedkommende veek fra fare-
omradet!

Veer seerligt forsigtig under handte-
ringen!

Hold haender og fadder vaek fra
A klippeveerket!
e
T

Hold sikkerhedsafstand!

/\ Lees brugsanvisningen fer brug!

Indtast PIN for at starte apparatet!

Kgr ikke med pa apparatet!

24

®

q O ¢
AT
@

=
Ty [
®® ©

Betjeningsfelt

9

* kun Robolinho 700/1200/2000

Nr.

1

Komponent

(HOME-tast): Afbryd klipningen. Ap-
paratet karer tilbage til basisstationen.
Neeste dag starter det igen automatisk
pa det indstillede tidspunkt.

Regnsensor (Robolinho
700/1200/2000): Registrerer, om det
regner (se kapitel 7.4 "Indstilling af regn-
sensor (Robolinho 700/1200/2000)", si-
de 355).

Display: Viser apparatets aktuelle drift-
stilstand, navnet pa den valgte menu,
menupunkterne samt funktioner, der kan
veelges (se kapitel 2.5 "Display", si-

de 344).

@ E] (piltaster): Veelg menupunkter,
forhej og reducer talveerdier, vaelg mel-

lem indstillinger.

[E (start/pause-tast): Start og afbryd
klipningen manuelt eller genstart klipnin-
gen med det samme, nar der er blevet

trykket pa .
‘B Bv (funktionstaster): Abn funktio-
nen, som netop vises over tasten i dis-

playet.

(on/off-tast): Teend og sluk for appa-
ratet.

E] (menutast): Abn hovedmenuen.
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Produktbeskrivelse

2.5 Display
4 (p
HoveJmenu
*Indstillinger
Information
Tilbage Bekraft

®® ®

Nr.

Indikering

Navnet pa den valgte menu (her: Ho-
vedmenu)

Menupunkter i menuen: Der vises altid
kun to menupunkter (her: Indstil-
Tinger og Information). Yderligere

menupunkter kan blive vist med @ og

Funktioner for det udvalgte menupunkt
(her: Indstillinger). Funktionerne

kan blive dbnet med ‘E] og [3'.

Asterisk til markering af det viste menu-
punkt (hier: Indstillinger)
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Produktbeskrivelse

2.6 Menustruktur

Hovedmenu Program-
mer

Indstil-
Tinger

Informa-
tion

* Robolinho 700/1200/2000

ugeprogram se kapitel 7.5 "Indstilling af klippeprogram", side 356
Startposition se kapitel 7.5.2 "Indstilling af startpunkter”, side 356
Programinfo se kapitel 8 "Vis informationer”, side 358

Tid se kapitel 5.2 "Udfarelse af grundlzeggende indstillinger", si-
de 353

Dato se kapitel 5.2 "Udfarelse af grundlseggende indstillinger”, si-
de 353

Sprog se kapitel 5.2 "Udfgrelse af grundleeggende indstillinger”, si-
de 353

PIN-kode se kapitel 5.2 "Udferelse af grundleeggende indstillinger”,
side 353

Tastelyde se kapitel 7.2 "Aktiver/deaktiver knaptoner”, side 355

EcoMode se kapitel 7.3 "Aktivering/deaktivering af Eco-mode (Robo-
linho 700/1200/2000)", side 355 *

Regnsensorse kapitel 7.4 "Indstilling af regnsensor (Robolinho
700/1200/2000)", side 355 *

Pause efter regn se kapitel 7.4 "Indstilling af regnsensor (Robo-
linho 700/1200/2000)", side 355*

Regn falsomh. se kapitel 7.4 "Indstilling af regnsensor (Robolinho
700/1200/2000)", side 355*

inTOUCH se kapitel 7.6 "inTOUCH", side 357

Kantk1ipning se kapitel 7.7 "Kantklipning ved manuel start", si-
de 357

Sek. omraade Aktiv/Deaktiveret se kapitel 7.8 "Indstilling af
Klipning i sideflader”, side 357

Displaykontrast se kapitel 7.9 "Indstil display-kontrast", side 357

Sikkerhedsindstillin se kapitel 7.10 "Indstillingsbeskyttelse", si-
de 357

Ny kalibrering se kapitel 7.11 "Omkalibrering", side 358

Fabriksindstilling se kapitel 7.12 "Nulstil til fabriksindstillinger",
side 358

Kniv service se kapitel 8 "Vis informationer”, side 358
Hardware se kapitel 8 "Vis informationer”, side 358
Software se kapitel 8 "Vis informationer", side 358
Programinfo se kapitel 8 "Vis informationer”, side 358

Fejl se kapitel 8 "Vis informationer”, side 358
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Produktbeskrivelse

2.7 Basisstation

Nr. Komponent

1 Bundplade

2 Dioder til statusvisning
3  Ladekontakt
4

Home-tast () *
Ladeaggregat

5
6  Kabelskakt
7 Hijulfordybning
8  Boring til skruesgm (9)
9  Skruesgm

* Robolinho 700/1200/2000

2.8 Genopladeligt batteri

Brugeren kan selv udskifte det genopladelige bat-
teri.

H BEMARK Oplad batteriet helt, inden ap-
paratet bruges farste gang. Batteriet kan oplades
efter behag i alle ladetilstande. Batteriet tager ik-
ke skade, hvis opladningen afbrydes. Batteriet
kan kun oplades, nar apparatet er tilsluttet.

®  Det genopladelige batteri er delvist ladet op
ved leveringen. | normaldrift oplades batteriet
med jeevne mellemrum. Apparatet kgrer tilba-
ge til basisstationen.

®  Den integrerede overvagningselektronik af-
bryder automatisk opladningen, nar der nas
en ladestatus pa 100 %.

®  Opladningen fungerer kun, hvis basisstatio-
nens ladekontakter har ordentlig kontakt med
apparatets kontaktflader.

®  Ved temperaturer pa over 45 °C forhindrer
den indbyggede beskyttelseskreds, at batteri-
et lades op. Derved forebygges det, at batte-
riet tager skade.

®  Hvis batteriets driftstid mindskes vaesentligt
pa trods af, at det er blevet ladet helt op, skal
en AL-KO-specialforhandler/-tekniker/-servi-
cepartner udskifte batteriet med et nyt origi-
nalbatteri.

®  Huvis batteriet er blevet for gammelt eller ikke
er blevet brugt i for lang tid, sa det er afladet
under den minimumsvaerdi, som producenten
har fastlagt, kan det ikke leengere lades op.
Lad en AL-KO-specialforhandler/-tekniker/
servicepartner kontrollere og udskifte batteri-
et og overvagningselektronikken.

®  Batteriets status vises pa displayet. Kontroller
batteristatus efter ca. 3 maneders opbeva-
ring. Teend hertil for apparatet, og aflees bat-
teriets status. Er batteriet kun ladet ca. 30 %
eller mindre op, skal apparatet placeres i ba-
sisstationen og tilsluttes, sa batteriet lades
op. Tages ladeaggregatet af til opbevaring af
basisstationen (se kapitel 11.2 "Lagring af la-
deaggregat”, side 360), skal det monteres
forst i omvendt raekkefolge, og derefter tilslut-
tes basisstationen til stremmen igen.

B Er der sivet elektrolyt ud af apparatet: Fa ap-
paratet repareret af et AL-KO serviceveerk-
sted!

B Er batteriet blevet afmonteret fra apparatet:
Er gjne eller haeender kommet i bergring med
udsivet elektrolyt, skal de skylles grundigt
med vand med det samme. Opsgg laege om-
gaende!

2.9 Funktionsbeskrivelse

Bevagelse pa grasplaenen

Apparatet bevaeger sig frit i et omrade, der af-
greenses med afgraensningskabler. Apparatet ori-
enterer sig med sensorer, som erkender af-
greensningskablets magnetiske felt.

Steder apparatet pa en forhindring, bliver det sta-
ende og kgrer videre i en anden retning. Erken-
der apparatet en situation, hvor det ikke kan dri-
ves, vises dette med en melding pa displayet.
Robolinho 700/1200/200: Erkender apparatet
fugt, nar regnsensoren er tilsluttet, vender det
automatisk tilbage til basisstationen.
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Sikkerhed

Klipning og opladning

Klipningen afbrydes med jeevne mellemrum af
opladningsfaser. Har batteriets opladning naet en
bestemt veerdi under klipningen (visning: 0 %),
vender apparatet tilbage til basisstationen langs
afgraensningskablet.

Klippeprogrammerne er forindstillet og kan tilpas-
ses pa apparatet eller i appen.

Hver gang klippemotoren startes, aendres om-
drejningsretningen, hvorved knivenes brugstid
fordobles.

2.10 Tradlest radiomodul og AL-KO
inTOUCH app

Robotpleeneklipperen er udstyret med et tradlgst
radiomodul. Det gar det muligt at styre, indstille
og overvage plaeneklipperen via app med en mo-
bil enhed (smartphone, tablet).

H BEMARK Den anvendte mobile enhed
har brug for en internetforbindelse for at kunne
bruge inTOUCH-appen.

H BEMAERK Robotplzeneklipperen skal vaere
forbundet med internettet via et tradlast netveerk,
sa softwaren altid er opdateret. AL-KO inTOUCH
app informerer dig, hvis der er nye software up-
dates til robotpleeneklipperen. De downloades
automatisk.

AL-KO inTOUCH app

AL-KO inTOUCH-appen kan downloades fra Go-
ogle Play Store pa Androidbaserede enheder og
fra Apple App Store pa iOS-baserede enheder:

# Available on the
¢ App Store
GETITON
b Google Play

Du skal logge pa efter installationen.

Farste gang appen starter, abnes automatisk en
kort installationsvejledning. Felg anvisningerne
for at installere robotpleeneklipperen i haven og
derefter forbinde den med AL-KO inTOUCH-ap-
pen.

H BEMAERK Robotpleeneklipperen forbinder
sig kun med et 2,4 GHz WiFi.
5 GHz WiFi netvaerker understgttes ikke.

Robotpleeneklipperen og smartphonen skal veere
i neerheden af en router med tilstraekkelig signal-
deekning (anbefaling: mindst 50 %) for at kunne
forbinde sig med AL-KO inTOUCH appen.

1. Start AL-KO inTOUCH appen.

2. Opret en brugerkonto med "REGISTRE-
RING”. Indtast brugernavn og password.

3. Anmeld dig med den netop oprettede bruger-
konto.

4. Start forbindelsesassistenten med "ENHE-
DER” og "NY ENHED”.

5. Fglg anvisningerne her.

H BEMARK Korer robotplaeneklipperen i et
omrade i haven med darligt WiFi-signal eller
uden WiFi, udfgres indstillingerne i AL-KO in-
TOUCH appen farst, nar robotpleeneklipperen
vender tilbage til et omrade med et godt signal.
Deekker routerens lokale WiFi-signal ikke hele
haven, kan raekkevidden foroges med en normal
repeater.

Ved funktionsforstyrrelser kan en forhandler hjael-
pe dig, nar denne har installeret AL-KO inTOUCH
appen. Robotplaeneklipperen skal frigives for for-
handleren i AL-KO inTOUCH appen.

Ud over fierntilgangen til forbundne robotplaene-
klippere tilbyder AL-KO inTOUCH-appen andre
funktioner sasom f.eks. produktregistrering, tips
til havearbejdet, planteradgiver eller push-beske-
der i tilfelde af fejl.

3 SIKKERHED

3.1 Tilsigtet brug

Denne maskine er udelukkende
beregnet til privat brug. Enhver
anden brug samt ikke godkendte
om- eller pabygninger er mod
den tilsigtede brug og bevirker,
at garantien bortfalder, at over-
ensstemmelsen (CE-maerket) ik-
ke opfyldes, og at fabrikantens
ansvar med henblik pa skader,
der pafagres brugeren eller uden-
forstaende, bortfalder.
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Apparatets ma kun bruges til:
® maks. flade:
Robolinho 500: 500 m?
Robolinho 700: 700 m?
Robolinho 1150: 1200 m?
Robolinho 1200: 1200 m?
Robolinho 2000: 2000 m?
B maks. stigning/haeldning:
45 % (24°)
® maks. skraning i siden: 45 %
(24°)
® Temperatur:
Opladning: 0 — 45 °C
Klipning: 0 — 55 °C
3.2 Forkert anvendelse

Robotten er ikke velegnet til brug
i offentlige anleeg, parker, sports-
arealer samt inden for skov- og
landbrug.

3.3 Sikkerheds- og
beskyttelsesanordninger

/\ ADVARSEL! Fare for per-
sonskader. Sikkerheds- og be-
skyttelsesanordninger, der er de-
fekte eller deaktiverede, kan
medfgre alvorlige kvaestelser.

m Fa defekte sikkerheds- og be-
skyttelsesanordninger repare-
ret.

m Sikkerheds- og beskyttelses-
anordningerne ma aldrig seet-
tes ud af kraft.

3.3.1 Indtastning af PIN- og

PUK-kode

Apparatet kan kun startes med en
indtastning af en PIN-kode (Perso-
nal Identification Number). Derved
hindres uvedkommende brug. Fa-
briksindstillingen for en PIN er
0000. Du kan endre din PIN, se
kapitel 5.2 "Udfarelse af grundleeg-
gende indstillinger", side 353.
Indtastes PIN-koden forkert 3
gange, skal der indtastes en
PUK-kode (Personal Unlocking
Key). Indtastes denne ogsa for-
kert, ma naeste indtastning farst
ske efter 24 timer.
®m Opbevar PIN- og PUK-koden util-

geengeligt for uvedkommende.

3.3.2 Sensorer

Apparatet er udstyret med flere
sikkerhedssensorer. Det starter
ikke automatisk op igen, hvis det
er blevet koblet fra af en sikker-
hedssensor. En fejimelding ses
pa displayet og skal kvitteres. Af-
hjeelp arsagen til sensorens ud-
l@sning.

Loftesensor

Laftes apparatet i huset under
brugen, stopper kgrslen og kni-
vene.

Stodsensorer til identifikation
af forhindringer

Apparatet er udstyret med sen-
sorer, der sgrger for, at kgrsels-
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retningen aendres, hvis der kom-
mer en forhindring i vejen. Hvis
robotten stgder pa en forhin-
dring, trykkes husets gverste del
en smule ind, og stgdsensoren
udlgses.

Sidehaldningssensor
korselsretning/side

Registreres en stigning eller en
haeldning eller en skraning i si-
den pa 24° (45 %) i karselsret-
ningen, vender apparatet om el-
ler &endrer sin kgrselsretning.

Regnsensor (Robolinho
700/1200/2000)

Apparatet er udstyret med en
regnsensor, der afbryder klipnin-
gen, hvis det begynder at regne,
og sgrger for, at apparatet karer
tilbage til basisstationen.

EH BEMZAERK Apparatet kan
drives uden problemer i umiddel-
bar neerhed af andre robotplee-
neklippere. Signalet, der kom-
mer fra afgreensningskablet,
overholder standarden fra EGMF
(the European Garden Machine-
ry Federation) mhp. elektromag-
netiske emissioner.

3.4 Sikkerhedsanvisninger

3.4.1 Bruger

m Unge under 16 ar, personer
med begraenset fysiske,
sensoriske eller andelige ev-
ner eller som er uden erfaring
og viden samt personer, som
ikke har lzest driftsvejlednin-
gen, ma ikke bruge apparatet.
Overhold eventuelle nationale
sikkerhedsbestemmelser ved-
rgrende brugerens minimums-
alder.

m Maskinen ma ikke betjenes,
hvis du er pavirket af alkohol,
narkotika eller medicin.

3.4.2 Personligt
beskyttelsesudstyr
m For at undga kveestelser skal
der baeres foreskrevne per-
sonlige veernemidler og be-
skyttelsesudstyr.
®m Det personlige beskyttelses-
udstyr bestar af:
Lange bukser og fast
skotg;j.
Ved service og vedligehol-
delse: Beskyttelseshand-
sker.

3.4.3 Sikkerhed for personer
og dyr
m Der skal placeres advarsels-
skilte ved offentligt tilgeengeli-
ge omrader omkring klippe-
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omradet med det folgende
indhold:

/\ OBS! Automatisk plane-

klipper arbejder! Kom ikke for

teet pa apparatet! Hold barn un-
der opsyn!

m Kontroller under driften, at
barn og andre personer ikke
opholder sig i neerheden af
apparatet eller pa apparatet
og ikke leger med apparatet.

m Det er forbudt at sidde pa ap-
paratet samt at gribe ind i kni-
vene!

m Hold krop og tgj pa veek fra
klippeaggregatet.

3.4.4 Maskinsikkerhed

m Kontrollér fgr arbejdet, at der
ikke er ting i apparatets ar-
bejdsomrade (f.eks. grene,
glas-, metal- samt tgjstykker,
sten, havemabler, havered-
skaber eller legetgj). Disse
kan gdelaegge apparatets kni-
ve eller selv blive gdelagt af
apparatet.

® Brug kun maskinen under fgl-
gende betingelser:

Apparatet er ikke beskidt.
Apparatet har ikke skader
eller slid.

Alle betjeningselementer

fungerer.

Basisstation og netdel samt
de elektriske tilledninger er
ubeskadigede og fungerer.

m Udskift altid defekte dele med
originale reservedele fra fabri-
kanten.

m F3a apparatet repareret, hvis
det blevet beskadiget.

®m Brugeren af apparatet er an-
svarlig for eventuelle ulykker
pa andre personer og deres
ejendom.

3.4.5 Elektrisk sikkerhed

® Driv aldrig apparatet, hvis en
pleenevander er i gang i klip-
pearealet.

m Sprgjt ikke vand pa apparatet.
= Abn ikke apparatet.

MONTERING

4.1 Udpakning af robotten
1. Abn forsigtigt emballagen.

2. Tag forsigtigt alle komponenter ud af embal-
lagen og kontroller for transportskader.
Bemeerk: Ved transportskader skal du straks
informere din AL-KO-forhandler eller service-
partner.

3. Kontrollér leveringsomfanget, se kapitel 2.1
"Leveringsomfang", side 342.

Skal apparatet sendes videre, skal den originale
emballage og falgepapirerne opbevares. Disse
skal ogsa bruges ved en returnering.

4.2 Planlaeg klippearealer (01)

Basisstationens placering (01/1)

®  S3 kort vej som muligt til det sterste klippea-
re